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iis=tion, elie permet de visualiser & tout instéht a distance"='pression exis<
tant d=ns une enceinte fluide close, elle est particulilrement utilis:bleidsns
les domaines =zutomobiles, aéron=utiques, industriels; et en générsl applic=ble
5 & tous véhicules roulants sur enveloppes de gaz tels qug,lés pneum=tigues,
Dans 1es systimes connus de ce genre beaucoup fonctionnent avec éeuils
trensmettant un sign»l en dessus ou en deg= d'une certaine valeur de pre551on
flxee par avance, ils déclenchent une alarme lorsque le p=r=metre surveillé sort

de 1~ dite fourchette, de plus ces systemes fonctlonnent unlcuement lorsque les

10 roues du véhicule sont en mouvement (rot:tlon) et non & 1'=rret, d'-utres visus-
lisent 12 pression sans contact en cantinu per 1nductlon avec "varistion de fré-
quence” électrique :lternative par 1'intérmédi=ire de composants intégrés d=ns
1» partie tournante surveillée, le courant d'élimentatioh_dutsyéféme ét=nt mein-
tenu constant et 1» connzissance de 1> pression connue par 1'an=lyse des vafi:—

15 itions de fréquence directement fonction de 1» pression 3 contrbler. Disutres en-

icore mesurent directement 1= pression dans 1'ehyeloppe,p=r capteurs piézoélec-

triques ou résistifs, 1'information (P)-étant ti:nsmise p~r joints toumm=nts
i 1

electrlques métaux liquides & température amblante...etc pour é&viter le p=r=31~

't=ge inhérent aux bal=is. Tous ces systémes sont complexes, cs=5 des’ trsrsmlss10hs
20 par vari-tion de frequences par circuits intégrés, cert=ins ne visu=lisent p»s
er permanence la pression, d'autres fonctionnent »vec cont=cts nécsniques entre
parties tournantes et parties fixes,:aéec'les risgues fonctidn,de ce procédé ,
tous sont parasitables du fait de:leursrpringipes'(circnits,éle;tronicues inté-
grés micro-processeurs et sensible 3 1a température). i
2% Le systéme selon l'invention permet d'éviter ces incpﬁvénients s ilieét
fizble insensible =ux p?r:Sifes clrssiques aux fortes accélérations-surtoﬁt To-
disles, facile & mettre en oeuvre et & intégrer sur des matériels existants et
‘donne a tout instant a dlstance avec ou sans contact méc:nlque supplenentnlre
1= pression regnant dans une enveloppe de gaz en mouvement de rof=t10n, ou p:s.;
30 Cette visuelisetion s'effectue par le contrdle en permsnence de/%=r1=t1on de vo-
lume d'une capacité 1iée au mouvement de 1'envelopped contrdler (selon 1 ou plu-
sieurs axes), 1= dite capacité &tant & fouf'instant 3 1= pression de l!ehveloppé
par le bi=2is d'une liaison manométrique. Selon une cohcéﬁtion; 1» co>pscité t=m-
pon permettsnt cette visuslisation ser=it un soufflet =mmul=ire (Fig.1) en com-
35 rmunicstior par 1= tuvsuterie 4 avec l'orgsne a survelller (enveloppe, ross...t
lorszue 1» pressio: monte dans l'enve;oppe y 1 soufflet 1ié 2 sorn mouvehsnt se
détend et Les djstanczes D2 et D3 dimimvent , 1 orsque 13 pression diminue dans
cette envel oppe. les distances D2 et D3 augmentent, 1c>rsqua e systéne { roue)
tourne avtour de Son axe X, qur_ie_.s c’hstances 32 ek D3 ne sont pas identi~

<% gues, les capteurs 1 et 2 e.rvgistrent des fluctustions reproduckibies de si -
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1 gr=ax & chague rc t.Lc . ces Figotuation sé:«:e.:*: 3 Gitermi-er 1- vitesse de
rotation de 1'orgsne contrdlé. L» visu=lis=tion en directe de 1» pression exis--
‘tant dans une enveloppe en mouvement de roistion oz pss {c~s d'une roﬁe} ser>
donc effectufe par un soufflet qui s;‘expansera en fonction de 1» dite pression

5 _permettant ainsi aux capteurs 1 et 2 fig.1 de suivre cette press-ion'.'Les Cap-.
:teurs 1 et 2 sont des capteurs quelconques proximétres (seﬁil) ou de dists;nce:%.
i Ils peuvent &ire opto-&lectroniques (avec cellules photoédleciriques ou infra-

' rouge modulé ou pas etC...) avec effe:t hall {  différentiel ou p>s), avec magné-
tostr:.cteur, ou selon le principe des stransformateurs dlfférent:.els d=ns ce c>sr

10 -les capteurs 1 et 2 seront des bob:mes parcourues par un cour=nt »lternsatif mo-

dule, les bobines étant en opp051t10n de ph:se avec dnmodllnt:_or- synchrone a '

chopper. Ces capteurs peuvent donc &tre quelconques y €& qui compte ., clest de
 suivre en permanence 1'évolution volumétrique(par variation de distence etCoo.)

Ede la capacité 1liée a 1'organe a surveiller, il est possible aussi de faire ;é

15: isuivi par la technique laser ou par bobines couplées en induction mutuelle, soit .
. éafrec des bobines fixes et un axe féromagnétique toummsnt 1ié »u soufflet,soit '
o ; avec une bobine f1x= a2vec noyau fixe ‘et une bobine tournante, soit =vec une bo- -
. bine flxe et une bobine avec noyau tournant etc... Une autre concentlon selon 1-
‘figure 2 peut &tre envisagée lorsque le moveu de 1l'orc=ne 3 si srveiller ’ro.xe)

. 7203 ‘est évidé, il est alors possible d'employer un simple soufflet 5 retenu par un

.
N

ressort 6, 1'¢limination du voilage en rotation vu pr le cmpteur 7 se fsismnt

* . .par les écrous 8 , les rondellés resspi?s 18 permettent d'écarter a pem:nenée

» ' ile plateau 19 du couvre-moyeu 20, En cAs de rupture de 1= can=1is=tion 4, ii
existe un systéme de sécurité 9 quir (£fig: 4 - 5 et 6) ‘isole 1'enveloppe de g=z

25 en obstruant le piquage de préssion au 'rxiveau de 1a v=lve de dégonflage. L- fig.

K} éorresponé a vme autre ccnrception_du systéme de visu=lisation »vec soufflets

_ennulaires & bords soudés (pour faibles pressions), i'exp=nsion de celui-ci se

fait toujours suivant 1l'axe XX4 , les capteurs 1 et 2 visuslisent le dépl=ce-

. .ment de la couromme 11 suivant 1'axe XX' , ce qui correspond & suivre 1'évolu-

;30 tion de 1= pressicn en 12 (dans 1'enveloppe de gaz). En cas de rupture de 1=

o canalisztion 4, 1e systéme fig.4 isole automatiquement l'enveloppe de grz, le
él apet 13 se déplace brusguement pour se pl:cmer sur son siége 14 en comprim-nt
le ressort 15, 12 pression différentielle G}f’ =P - P2) m>intient =lors 1le

clzpet 13 en position sicurité (fermd), Aprads rép=r=tion de 1= cen=lis-tion 4

v=lve 16'-90’.;33‘3 le ci=pet de sécuritz 13
le rees i’.*“'"?" ; 1= coipe £A &= 1= Figc.t
montre le prof:xl perticulier pour passage de gaz de la partie croérizsre du cla
pet 13, Le ressort 17 permet 12 maintien du clapel 16 sor sen siége. Fig.5 une
autre. conception gdy systeme de Secumte '_*;;:vw 'S v est représenté, o -
L0 %Emz »riz er.‘.‘;“,m:’“w;,‘:xr fleprr-cmg de g=z & i'zide du plste=v wmodile I
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i f.me le ¢lapet 22 sur son silge 22, Tnoc=3 ds hruoscus chits £7 pressi

d=r.s 1» can=iis=ztion 4 , le ressort 24 m=iriient le cl=pe 22 ouvert -u Tepos.”
f . -

.
iR
Ny

“ine conception supplémentaire (Fig.6) du,systéme de sicurité pourrsit se fe=ire

=r w1 doigt 25 £vidé dans le sens de 1= longueur qui, psr 1'internédi=ire av

'U

5 ressort 26, maintient le cl=pet 27 ouvert. En cas’'de brusaue chute de pression
dans le svstéme soufflet & vari-tion volumétrlque 10, 1le 601gt se déplace d=ns
‘le sens de la fl&che par diauhragm=QE'de fluide d=ns 1la p:rtle évidé du do;gt,
le clapet 27 se ferme, l'enveloppe de gaz 12 est 1so;~~; Lorsque 1= qouronﬁe 11
‘est plane (Fig.3) et que les capteurs 1 et 2 sont pl=cés diéﬁétfalement oppo-

10 3és, les sign2ux de sortie de ces capteurs donnent 2 p>r>m2tres de mesure 1°

12 vitesse de tTotation de l'organe contrdlé, si l'oﬁ adnne'un'léger véil:ge a
1> couromme 11, & l'aide des écrous 8, 20 1='pression eiist?nt d=ns iﬁorgane
contrdlé par le déplacement suivant X' ge 1'ensemble souffletsl(ﬁo) courorne 11,
.11 est & remarquer qu'd tout instant. 1a somne D3 4 D2 est Eonstante ﬁour ﬁne

15 valeur de pression donnée meme s'il existe un volfage 1n1t1~1 du platenu M.

Le dispositif, objet de 1 1nvent10n, peut Btre ut11;se d=ns tous les c=%
.ot il est nécessaire de conmaftre (visweliser) éﬁ permanehée,séns contact mé-
: canique entre une piéce animée d'un mouvement de rot:;tibn ou"p:»’s , et ﬁne L~
.tre Pixe en toute sécurité, uwme éression'fluide ’ g=i'p=r exehple,'ii est p=fti-
20 .culiérement intéressant d'intégrer ce dispositif éuirﬁéhiéuleé fdulpnté sur en-
veloppes de g-z (Putomobile, avion , etCees) on poqr,une'queIConque =spplicationr
irdustrielle. I1 est bien évident que ce systéme ou une conception dérivée de
celui-ci peut permettre de suivre & distancérlfévolutian'de 15 préssionrd'une'
quelcongue 'capacifé fluide, que ce soit pour les gazs oﬁ pour les liguides,
25 (cette enveloppe étant en mouvement ou p»s). De meme, que toutes les descrip-

' tionsrou schémas réalisés dans le présent document ne"1e250ntrqu’a fitrerindi~

~c;tif, diverSes modi fications pouvant 8tre apportées, séns'sbrtir du cadre de

1'invention. ) - S . . T
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REVENDICATIONS.
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1. Systéme permettant de détecter ou de visualiser, san s contact la pres—
sion existant dans une capacité fluide par variation volumétrlque 11ee a 1'en-
! ‘veloppe. ’

2. Systeme selon la revendicatién 1, caractérisé -en ce -que cette variation

volumetrwque soit détectée et évaluée 3 tout ins
. conques capteurs de distance & seuils eu pas.

3. Systéme selon la revendication 1, caract

tant par-un ou plusieurs guel-

érisé en ce que cette variation

.volumétrique se fasse par expansion positive.ou négative d'une capacité intermé-

diaire maintenue en permanence & la pre531on/ou
Ier par une canalisation manométrique.

4. Systeme selon.les revendications 1 et 3

asservie & 1'enveloppe 3 surveil-

caractérisé en ce que cette ex-

.pansion .se fasse suivant la direction d'un vecteur confondu avec l'axe de rota-

-tion d'ensemble.

5. Systéme selon.les revendications 1 et 3,
‘de rupture de la liaison manométrique, un dispos

<

"le isole herméthuement 1 enveloppe a survelller

6. Dlsp051t1f seIOﬁ les revendications 1 et
poss1b1e, partir des fluctuations de signaux ¢
ondulation (voilage) de la capacité surveillée,
tation de 1'enveloppe.

caractérisé en ce gque, en cas
itif a compensatlon différentiel-

2, caractérisé en ce qu'il est
apteurs initiées par une légére-
de coanaitre la fréguence de ro-
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