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PRUMYSLOVEHO
VLASTNICTV]

(71) Bechytisk Vlastislav,Praha, CZ;

(72) Bechyiiék Vlastislav, Praha, CZ;
Bechyiiék Petr ing., Praha, CZ;
Bechyiiék Pavel ing., Praha, CZ;

(54) Invalidni vozik pro jizdu po schodech

(57) Sedatka (2) je spojena prosttednictvim spojovacich kloubf
(9) s jednfm koncem paralelogramového mechanismu (10),
jehoZ druhy konec je pomoci nosngch kloubd (11) spojen s
nosngm rémem (1) vozfku. Pohybovy Sroub (12) parale-
logramového mechanismu (10) je ptitom prostfednictvim
pfencsového mechanismu (23) spojen s ovladacim &lenem
(22), upravenym v dosahu rukou ptepravované osoby, pfi-
gem? sedatka (2) je pod svym opéradlem (13) opatiena
opérnym a kluznym prvkem (14), jent je ve stdlém styku s
vn&jiim povrchem blatnfku (15) zadnfho kola (8) vozfku a
je spojena alespoit jednfm omezovacim Elenem (16) s jeho
nosnym ramem (1), majicim v prostoru pod ptednf Eéstf se-
datky (2) upravenu alespoii jednu odpruzenou kyvnou pod-
péru (17) spojenou s ovlddacfm prvkem (18).




%-Ad.:buwg PV4aoo2~917

Invalidni vozik pro jizdu po schodech

OBLAST TECHNIKY
Vyndlez se tfkd invelidniho voziku, umoZiujiciho jizdu
po schodech, u kterého je FeSena zména polohy t82i3té prepre=

vované osoby po dobu jizdy po neklondné roviné.

" DOSAVADNT STAV TECHNIKY

V soudasné dobd znimé invalidni voziky, umofmujiei jizdu
po sahodech, a to jak dold tak nahoru, jsou opat¥oviny bud
specidlnim pdsovim podvozkem, nebo podvozkem opabiEwigm mechae
niclkyfmi krddecimi nohami. Tyto konstrukce jsou vyrobné a mate-
ridlové nékladné; Svjmi znaénymi rozmdry jsou pak nevhodné pro
b&iné uiiﬁéni v bytech invalidd a v pouliénim provozu. Dnes
béind uiivané t¥f a Sty¥kolové invalidni voziky na elekiricky.
pohon pak nejsou uzpisobeny pro pohyb po schodesh. Otdzka pohybu

invalidd mezi patry je proto FeSena bezbariérovou vfstavbou.

PODSTATA VYNALEZU
ViSe uvedené nedostatky odstranuje vozik pro jizdu po schoe

dech, tvoreny opérou pro nohy opat¥enou sedalkou, kterd je uspoe-

y¥4d4na na nosném rému, nesoucim zdroj stejnosmdrného proudu pii-

pojeny na hnaci jednotky, z nichi prvd hnaci jednotka je pFes

pY¥evodovy mechanismus spojena 8 ozubenymi ndboji pFednich kol,
 odprufend uloZenymi v nosném rédmu @ druhd hnaci jednotka je pTres

prevodovy mechanismus spojena s h¥idelem odpruZend v nosném ramn

ulofeného zadnfho kola, podle vyndlezu, jehoZ podstata spodivd

v tom, Ze sedslka je prost¥ednictvim spojovacich kloubll spojena

8 jednim koncem paraleiogramového mechanismu jehoZ druhy konec

je pomoei nmosmfch kloubl spojen s nosnym rémem vozikm, pridemZ
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pohybovy Sroub paralelogramového mechanisma je prost¥ednictvim
pFenosového mechanismu spojen s ovlddacim &lenem, upravenym v do='
sahu rukou pYrepravovené osoby na sedalce, kterd je pod svym opé-
radlem opat¥ena opéranym a kluznym prvkem jenZ je ve stdlém stykm

2 vnéjSim povrchem blatniku zadniho kole a kterd je spojéna aleg-
pon jednim omezovacim &lenem s nosnym rémem voziﬁu, majicim v pros=
toru pod predni ¥dsti sedalky upravenu alespofl jedmn odpruZenou
kyvnou podpéru spojenou s ovlddacim prvkem.

Podstatou FeSeni podle vyndlezu je ddle to, Ze ovlddsei Slen je
tvo¥en pemoci kloubu k sedaSce pifipojenym pouzdrem, v némZ je suve
nd a otodnd uspoirdddna klike a p¥encsovy mechanismus je tvoFen
kinetickym kloubem, jednim koncem spojenym s klikou a druhym kone
oem ge vatupnim hiidelem Snekové prevodovky, pevné spojené s klou=
bovym nﬁbodém paralelogremového mechenismm, piifemZ omezovaci
leny a ovlddaci prvky jsou tvoieny ocelovymi lanky.

Invalidni vozik podle vyndlezu je konstrukdné 3ednoduchi, nende
roény ne vyrobu a velmi jednodufie ovladatelny, a to i1 ¥ piipadé
pot¥eby jeho pouZiti pro jizdu po schodesh. Zménou polohy té-
21848 sedici osoby se zajisti dostatednd stabilita vozilku p#i
jeho jizdé po schodech a vyloudi se moZnost jeho p¥evrdceni. Scu;
aand je zajiSténe i pFirozend poloha sedisi osoby p#i cesté vo-
ziku po naklon3né roviné,

PHEHLED OB N EC |
P¥{klad provedeni invalidniho voziku pre jizdu po schodech

je zndzornén na p¥ipojenych vykresech, kde na obre 1 je zndzor-

nén bodni pohled na vozik, na obr. 2 konstrukce zai¥izeni pro

znénn polohy t8%ZiStd sedadky pied jizdou po schodech, spolu 8 jed=-

nim 3 moZnyeh p#ikladd provedeni evlddaciho dlems a pFenosového

‘mechanismi, na obre 3 bodni pohled na vozik p*i jeho jizdd po
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schodech a na obre 4 detailni delni pohled na pFiklad konstrukd~
niho vytvoieni pohonu p¥ednich kol a na jejich uchyceni v rdmu
vozikue

PRIKLAD PROVEDENT VYNALEZU

Invelidni vozik pro jizdu po schodech 26 je tvofen opéroun
3 pro nohy opatFenou sedadkou 2, kterd je upevndna k nosnému rée
ma 1 voziku pomoci spojovacich kloubd J jednoho konce paralelo=
gramového mechanisma )0, jehoZ druhy konec je p¥es nosné klouby
1] spojen s nosnym rémem J. Vozik je opatFfen v nosndm rédmu 1
uloZenfm jednim odpruZenym zadnim kolem 8 jehoZ h¥idel je p¥es
prevodovy mechanismus 29 spojen s druhou hnaoi jedneikim:5, kte=-
rou je elektromotor pFipojeny pi’feg ovladad na zdroj € stejnosmére
ného piroudu, Prvéd hnaci jednotka 4, t6Z ve formé elektromotoru,
je pFes pFevodwy mechanismus 29 napojena' na ozubené ndboje 28
dvou pFednich kol ] pies ozubenymi pastorky 20 opatFeny pFedlo=
hovy hi¥fdel 19, suwvné a odpruiené, pomeci soustrednd uloZené prue
finy 27,uspo¥ddany na nosném rdma l. Zafazovdni predlohového hii=
dele 19 do zdbdéru mife byt pFitom zajiSténo napr. prosti-édnictvim
ovlddaciho prvikm 18, ve formd ocelového lanka, které vyshyluje
(proti pisobeni sily pruZfiny 27) na nosném rému ] upravenou jed-
norsmennou pdkn s kluznim kemenem, jeni zasahuje do obvodové
dré3ky, vytvodené na predlohovém hiideli J9. Pohybovy Sreub 12
paralelogramového mechanisma 10 je s ovlddacim Slenem, kterym
je klika 22, uloZend suvmnd v pouzd¥e 21,upevnéném proati'edniétvim
kyvﬁého kloubu 20 k sedadce 2 v dosehu rukou prepravované osoby,
spojen pomoci pFenosového mechanismu. PFenosovy mechanismus je
tvofen nap¥. kinetickym kloubem 23, jednim svym koncem spojenym
s klikou 22 a druhym koncem se vstunim hiidelem Znékové pFevo-
dovky 24, pevnd spojené s kloubovim nébojem 25 paralelogramového




mechanismu 10, jehoZ pohybovy &roub J2 je spojen s vystupnim
hi{delem Snekové pFevodovky 24.
Pod opdradlem 13 je sedalka 2 opat¥ena kluznym prviem 14, jenZ
je ve stdlém stylm s vndjdim povrchem blatnilm 15 zadniho kola
8¢ Kluzny prvek 14 je prvim opérnym mistem sedadky 2, pFifemi
dalSi opdrné body jsou tvoFeny v prostoru pod pfedni Zdsti se-
dadky 2 a na bocich nosmého rému ) uchycenymi dvéma odpruZenymi
kyvnymi podpérami )7. Stejnd jako pFedlohovy hiidel 139 & kywné
podpdry 11 jsou spojeny s evlddacim prvkém 18 v podobé ocelovée
ho lanka (bowdemu), jehoZ zakondeni je upraveno v dosahu ruky
na voziku pFepravované osoby. Mime opér jsou v prostoru mezi se-
dadkou 2 a nosnym rémem } voziku uspofdddny jesté dva omezowaci
Sleny 16 (nap¥. ocelovéd lanka nebo Fetizky), vymezujici maximdl-
ni dhel bezpeénéhé nédklomu sedake 2 nad zadni kelo 8, p¥i pri-
,pr;vé invalidniho voziku pro jizdu po schodech 26.

PPi pouzivdni invalidniho voziku na rovind, je sedadka 2
v zdkladni poloze a opird se svym kluznym prvkem 14 o wvnéjsi
plochn blatnilu 15 zadniho kola 8 a ddle o dvé kyvnépdipéry l17.
Pohon voziim zajifiuje druhé hmaci jednotka 5. pFes svij prevode=-
v§ mechanismus 29 a zadni kole 8. P¥i poufiti vezilm pro jizdu
do mirného kopece lze zapojit pFes spinaé i prveu hnaci jednotiu
4o Pomooi ovlddaciho prvim 18 se piedlohovy hiidel 19, napojeny
na vystup z piFevodového mechanismm 29 prvé hnaci jednetky 4, pFre=~
sune ve svém vedeni proti sile pruZiny 27 a zapoji se do zdbdru
svjmi ozubenymi pastorky 30 s ozubenymi ndboji 28 na pFednich
kolech ] vozikue
Pred jizdon s vozikem ze schodl 26 zaine piepravovani osoba pomo-
ei kliky 22 otdlet pohybovym Sroubem ]2 paralelogramového mecha=
nismu 10, a to pFes kineticky kloub 23 a 3nekovou pFevodovku 24,




V ddsledku toho se zadne sedacks

2 zdvihat. JelikoZ je paralelo-
gramovy mechanismus 10 k sedadce 2 a nosnému rdmu } voziku pFi=-
pojen prost¥ednictvim kloubd 3,11, nejde ani tek o zdvihdni, jako
spiSe o Yizeny posuv celé sadadky 2 pFes kluzny prvek 14,po blate
nik 15 zadnfho kola 8 tvo¥iei trajektorii, do zaklondné polohy.
Tento ¥izeny posuv pokraiuje tak dloubo, dokud vykyvnépdpéry 17
nez.askor?i svimi ozuby pod hranu opdry 3 pro nohye. Koncovd polo-
ha zaklondni sedadky 2 je navie ohranifena délkou omezovaciho
Slemu 16, upraveného mezi wda¥kou 2 & nosnym rémem ] voziku.

Pred semotnou jizdou se schodd 26 je viak jedté itTeba synchroni-
zovat pohyb obou p¥ednich kol ], aby nedoSlo k Sikmému najiZdéni
voziku na jednotlivé hrany scheddl 26, K synchronizaci slouzi prede
lohové h¥idel 19, kterd presumata ovliddacim prvkem 18 do pracovni
polohy vytveF{ pfes své ozubené pastorky 30_ vazbu mezi ozubenymi
néboji 28 obou pFednish kol J. Nyni lze za pomoci druhé hnaci jed=
potky 5, kterd se uvede v &imnost, sjet po schedech 26 dold.

P¥i jizdé & invalidnim vozikem do schodd 26 se provdddji stejné
p¥iprawné dkeny, jako pFed jizdou ze schodd 26, pridemf se navic
zapojuje do zdbéru mimo druhé hnaci jednotky 5 i prvd hnac{ jed-
notks 4, nebot pFi jizdé do schodd 26 invalidni vozik couvd, tje.
pFepravovand osoba sedi zddy ke schodisti.

Opadnym postupem, oproti tomm, kterj byl vySe popsédn se pak uvddi
invalidni vozik do své pﬁvedni polohy, urdené pro jizdu po rovind,
Po odklopeni viklopajch podpdr L] gped opdry 3 pro nohy pomoci
ovlddacich prvkd 18, se otd3{ klikou 22 v opadném sméru tek dlouho,
dokud se sedaSka 2 nepfestane nerovnivat a vyklopné podpéry 171
nedogednou zpdt na dosedaci plochy po jeji predni ddsti.

w &Zj
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PATENTOYE NXROKY

Invalidni vozik pro jizdu po schodech, tvoieny opérou pro
nohy opatifenou sedakou, kterd je uspordddna na nosném

rdmi, nesoucim zdroj stejnosmérného proudu pF¥ipojeny na
hneci jednotky voziku, 2z nichZ prvéd hnaci jednotka je pres
pFevodovy mechanismus spojena s ozubenymi ndboji pFednich
kol, odpruZené uloZenymi v nosném rdmu, a drubéd hnaci jed-
notka je pfes pfevodovy mechanismus spojena s hiidelem
odpruiené v nosném rdmu uloiendho zadniko kola, vyznadujiod
se tim, Ze sedalka (2) je prestfedniofvim spojovacich klou-
b3 (9) spojena s jednim koncem paralelogramového mechanismu
(10) jeho%Z druhy konec je pomooi noanyfoh kloubd (11l) spojen
8 nosnym rémem (1) voziku, p¥idemi pohybovy Hroud (12) pare-
lelogramevého mechanismu (10) je yrpstfednictvim pFenosevého
mechanismu spojen s ovliddacim Elemem, upravenym v dosahm
rukou p¥epravované osoby na sedadce (2), kterd je yod svym
opéradlem (13) opatiena opérnym a klusnym prvkem (14) jenZ
Je ve stdlém styku s vnédjsim povrohem blatmniku (15) zadniho
kola (8) a kterd je spojena alespon jednim emezovacim 3lenem
(16) s noanym rémem (1) voziku, majicim v prostoru ped predni
84ati sedadky (2) upravenu: alespon jednu odprufenou kyvmou
podpéru (17) spojenou s ovliddacim prvkem (18).

Invalidni vozik podle ndroku 1, vyznadujici se tim, Ze mezi
pievodov§ mechanismus (29) prvé hnaci jednatky (4) a ozubené
ndboje (28) pPednich kol (7) je viazen pfedlohovy hiidel (19),
odprufend a suvnd uspofddany v nesném rdémmu (1) voziku a spo=~
jen¥ s ovliddasim prvkem (18).




3. Invalidni vozik podle néroku 1, vyznalujici se tim, Ze
ovliddaei Slen je tvofen pomoci kloubu (20) k sedadce (2)
pPipojenym pouzdrem (21), v ndmZ je suvné a otolné uspord-
ddna klika (22) a pFenocsovy mechanismus je tvoFen kinetickim
kloubem (23), jednim koncem spojenym s klikou (22) a druhym
koncem se vstupnim hiidelem Snekové prevodovky (24) pevnd
spojend s kloubovim ndbojem (25) paralelogremového meche=
nismn (10).

4, Invalidni vozik podle nérokdi 1 & 2, vyznabujici se tim, Ze
omezovaci Sleny (16) a ovlddaci prvky (18) jsou tvoreny
ocelovymi lankye.




16 =
17 -
18 =
19 =
20 -

2 =

2 =

24 -
25 -

Seznam pouZitych vziahovfch znadek

nosny rém

sedadka

opéra

prvd hnaci jednotks
drubhd hnaci jednotka
zdrojd

pFedni kolo

zadni kolo
spojovaci klouby
parelelogramovy mechanismus
nosné klouby
pohybovy #roub
opéradlo -

kluzny prvek
blatnik

omezovaci Slen
kywé podpéra
ovlddaci prvek
pFedlohovy h¥fdel
kloudb

pouzdro

klika

kinematicky kloub
#nekovd pFevodovka
kloubovy nﬁboj

26 « gchody

27 = pruZina

28 = ozubeny néboj

29 - pF¥evodovy mechanismus
30 = ozubeny pastorek
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