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Przedmiotem wynalazku jest statyw szynowy,
ktéry stuzy do ustawiania nad szyng instrumen-
tow geodezyjnych, w szczegblno$ci do ustawiania
niwelatora nad szyng podsuwnicowg lub pod-
dzwigowas.

Znany jest statyw w postaci tr6jnogu. Statyw
ten nie posiada urzgdzen umozliwiajgcych przy-
mocowanie go do konstrukcji. Stosowane w tréj-
nogach w celu ustawienia instrumentu ostrza me-
talowe sg nieprzydatne i nie pozwalaja na stabilne
ustawienie instrumentu na podioiu betonowym
lub stalowym. Przy tr6jnogu brak réwniez urza-
dzenia do precyzyjnego naprowadzenia ostrza pio-
nu dokladnie nad punkt. Duza niedogodnoscig
przy stosowaniu tré6jnogu jest znaczne oddalenie
punktu przyczepienia nitki do instrumentu od
punktu pomiarowego nad ktérym ma byé usta-
wiony przyrzad, co przy wietrze uniemozliwia
dokladne ustawienie instrumentu nad okreslonym
punktem. Brak jest réwniez mozliwosci. zabezpie-
czenia szczegblnie w czasie pomiaré6w na wyso-
koSci (belki podsuwmnicowe, estakady) tak dla
sprzetu jak i zatrudnionych ludzi.

Celem wynalazku jest usuniecie tych niedogod-
no$ci i skonstruowania takiego statywu, ktoéry
spelni wszystkie warunki konieczne dla wykony-
wania pomiaréw szyn podsuwnicowych zaréwno
z punktu widzenia wymagan technicznych jak
i bezpieczenstwa pracownikéw i sprzetu.

Cel ten zostal osiggniety przez wyposazenie bla-
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chy montazowej podstawy w trzy Sruby poziome

oraz w dwie Sruby regulacji podituznej, ktére po-
zwalaja na przymocowanie statywu do szyny oraz

naprowadzajg ostrze pionu dokladnie na kieru-

nek podiuiny przeéholdzacy przez punkt zazna-
czony na szynie. Glowica statywu wyposazona jest
w dwie prowadnice wykonane najkorzystniej z
brazu, rozstawione tak, ze §rodek ciezkosSei tréj-
kata réwnobocznego, powstajgcego z polgczenia
trzech punktéw podparcia niwelatora przypada
zawsze na osi otworu (dla przymocowania niwe-
latora do statywu) przechodzacej poprzecznie do
osi pomiaru, w wyniku czego oddalenie osi pro-
wadnic od osi otworu wyraza sie stosunkiem 1/3
dla prowadnicy potozonej blizej i 2/3 dla pro-
wadnicy polozonej dalej, calej wysokoSci opisa-
nego wyzej tréjkata.

Dodatkowo glowica statywu wyposazona jest
w mechanizm do przesuwu niwelatora w kierun-
ku poprzecznym do osi szyny, skladajgcy sie z za-
czepu sprezynowego oraz Sruby ruchu powolnego
wraz ze sprezyna.

Umieszczenie dwéch $rub pionowych w pod-
stawie statywu pozwala na nieznaczne przechyle-
nie statywu w kierunku réwnolegtym do osi po-
miaru dla dokladnego naprowadzenia ostrza pio-
nu nad punkt pomiarowy. Wysoko§¢ statywu we-
dlug wynalazku mozie by¢é obnizona do okolo 28
cm ponad plaszczyzne mierzonej szyny, co po-
zwala na operowanie niwelatorem w pozycii le-
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zacej, zwiekszajagc w ten sposéb bezpieczefistwo
pracownikéw.

Wynalazek zostanie blizej wyjasniony w przy-
kladzie wykonania przedstawionym na rysunku,
na ktérym fig. 1 przedstawia widok statywu szy-
" nowego w plaszczyZnie prostopadiej do osi szyny,
fig. 2 przedstawia widok z gbéry statywu szyno-
wego, a fig. 3 przedstawia widok statywu szy-
nowego od dolu wraz z rozmieszczeniem §rub mo-
cujacych oraz Srub regulacji podiuznej.

Jak uwidoczniono na fig. 1 pod blachg monta-
Zo0wg 8 podstawy umieszczone sg w pozycji po-
ziomej dwie S$ruby mocujace podstawy 1 oraz
jedna $ruba gléwna podstawy 2, natomiast w po-
zycji pionowej umieszczone sg dwie Sruby regu-
lacji podiuznej 3.

Goérna cze§é statywu wyposazona jest w me-
chanizm do przesuwu niwelatora, skladajacy sie
ze $ruby 4 mechanizmu regulacji poprzecznej
oraz z zaczepu sprezynowego 5, ktéry obejmuje
od dolu obudowe spodarki niwelatora.

W gérnej czeSci statywu szynowego znajdujag
sie dwie prowadnice 6 umieszczone prostopadle do
osi szyny, z ktérych jedna umieszczona jest w
odleglosci 1/3 a druga w odlegloSci 2/3 wysokoSci
tréjkagta opisanego wyzej od osi otworu dla $ru-
by syrcowej. O§ otworu dla §ruby syrcowej prze-
biega przez S$rodek ciezkosci tego tréjkata.

Urzadzenie do poprzecznej regulacji niwelatora
na statywie znajduje sie na glowicy statywu 7.

Dziatanie statywu szynowego polega na tym, ze
niwelator ustawiamy na statywie szynowym trze-
ma S$rubami ustawczymi, przy czym dwie §ruby
spoczywajg w prowadnicy 6, polozonej blizej ot-
woru dla S$ruby syrcowej, a trzecia w prowad-
nicy polozonej dalej od tego otworu. Jednocze$-
nie sprezynowy zaczep 5 obejmuje od dolu obu-
dowe spodarki niwelatora. Nastepnie wkreca sie
Srube syrcowa z przewleczong nitkg pionu w spo-
darke lub blache dociskowg §rub ustawczych
i lekko dokrecamy tak, aby instrument nie spadi
ze statywu.

Nastepnie ustawia sie statyw z niwelatorem na
szynie tak, by w $rodku otworu blachy monta-
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zowej 8 podstawy widoczny byl punkt pomiaro-
wy zaznaczony punktakiem na szynie i po usta-
leniu dwéch Srub mocujacych 1 dokreca sie lek-
ko $rube gléwng podstawy 2. Dlugo§é nitki pionu
dopasowuje sie tak, aby jego ostrze znajdowato
sie tuz nad powierzchnig gléwki szyny. Nastepnie
reguluje sie odpowiednio jedng ze $rub 3 regu-
lacji podiuznej i naprowadza ostrze pionu do po-
tozenia nad prostg przechodzaca poprzecznie do
osi szyny przez znaznaczony na szynie punkt.
Srubg 4 mechanizmu regulacji poprzecznej napro-
wadza sie ostrze pionu dokladnie nad punkt ozna-
czony na szynie i dokreca mocniej Srube mo-
cujgcg 2 i do lekkiego oporu, obie §ruby 3 regu-
lacji podiuznej. W ten spos6b statyw zyskuje pod-
parcie podluzne i umocowanie poprzeczne. Naste-
pnie dokreca sie nieco mocniej $§rube syrcowa
i rektyfikujemy w znany spos6b niwelator, a na-
stepnie przystepuje si¢ do pomiaru wysokoscio-
wego oraz pomiaru osiowosSci szyny.

Zastrzezenia patentowe

1. Statyw szynowy znamienny tym, ze sklada sie
z blachy montazowej (8) podstawy wyposazo-
nej w trzy poziome S$ruby mocujgce (1) i (2)
oraz w dwie pionowe S$ruby regulacji podiuz-
nej (3) a takze z glowicy (7) wyposazonej w
mechanizm do przesuwu niwelatora w kierun-
ku poprzecznym do osi szyny oraz w dwie pro-
wadnice (6).

2. Statyw wedlug zastrz. 1 znamienny tym, :ze
mechanizm do przesuwu niwelatora w kierun-
ku poprzecznym posiada Srube (4) regulacji
poprzecznej zaopatrzong w SprezZyne oraz spre-
zynowy zaczep (5).

3. Statyw wedtug zastrz. 1 znamienny tym, :Zze
dwie réwnolegle prowadnice (6) umieszczone
sg poprzecznie do osi szyny, przy czym od-
leglo$¢é od osi otworu przeznaczonego dla Sru-
by syrcowej wynosi dla jednej prowadnicy
1/3 a dla drugiej 2/3 wysokoSci troéjkata réw-
nobocznego wyznaczonego punktami podparcia
§rub ustaweczych w tych prowadnicach.
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WDA-1. Zam. 425/67. Nakl. 310 egz.
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