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Uklad tranzystorowy do sterowania wielofazowych
prostownikow tyrystorowych
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Przedmiotem wynalazku jest uklad tranzystoro-
wy do sterowania wielofazowych prostownikow
tyrystorowych. -
W znanych dotychczas rozwigzaniach ukladéw
tranzystorowych do sterowania fazowego m-fazo-
wych prostownikéw tyrystorowych stosuje sie m

jednakowych ukladéw sterujacych wymagajacych‘

m zrédel napieé¢ synchronizujgcych i m generato-
ré6w napieé piloksztaltnych, co utrudnia zachowa-
nie symetrii impuls6w wyzwalajacych tyrystory.
W ukladach takich, ze wzrostem liczby faz m
wzrasta proporcjonalnie liczba uzytych ‘elementow
czynnych i biernych, co z kolei wplywa na zmniej-
szenie stopnia niezawodnos$ci ukladow.

Celem wynalazku jest rozwiagzanie ukladu ste-
rowania m-fazowych prostownikéw tyrystorowych,
przy zapewnieniu pelnej symetrii impulséw wyz-
walajgcych tyrystory i uzyciu malej liczby elemen-
téw biernych i czynnych.

Wytyczone zadanie zostalo rozwigzane przez
skonstruowanie tranzystorowego ukladu sterowa-
nia ‘m-fazowych prostownikéw tyrystorowych, po-
siadajacego na wejsciu ukladu regulacji fazy z do-
laczonym mna wyjSciu tegoz ukladu multiwibrato-
rem monostabilnym a mna wyjsciu m-fazowy
uklad impulsowy do sterowania polgczonego z
nim znanego prostownika m-fazowego, znamienne-
go tym, Ze pomiedzy multiwibratorem monostabil-
nym a m-fazowym ukladem impulsowym ma wlg-
czony generator napiecia piloksztaltnego.
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Uklad wedlug wynalazku jest pokazany w przy-
kladzie wykonania na rysunku, ktéry przedstawia
uklad do sterowania trOJfazowego prostownika ty-
rystorowego.

Przedstawiony na rysunku uklad do sterowania
tréjfazowego prostownika tyrystorowego, sklada
sie z ukladu 1 do regulacji fazy impulséw wyzwa-
lajacych tyrystory, multiwibratora monostabilnego
2, generatora napiecia piloksztaltnego 3 i tréjfazo-
wego ukladu wyzwalajgcego tyrystory 4.

Gdy w czlonie 1, w wyniku sumowania sygnaléw
sterujgcych i napiecia pitoksztaltnego, tranzystor
T¢ przejdzie w stan odciecia, wtedy powstaje na
bazie tranzystora T, impuls ujemny, ktéry powo-
duje zmiane stanu multiwibratora monostabilne-
go.

Tranzystor Tg znajduje sie wtedy w stanie nasy-
cenia w wyniku czego wzrasta prad i spadek na-
piecia we wtérniku emiterowym Ty, co z kolei po-
woduje zatkanie tranzystoréw Ty i Ty, a nasyce-
nie tranzystora T;;. W tym czasie kondensator C,
jest tadowany przez tranzystor T3 do pelnego na-
piecia zasilania.

Po czasie 0,5 ms multiwibrator monostabilny
wraca do stanu réwnowagi, tranzystory Ty i Ty
przechodzg w stan nasycenia, a tranzystor T;; w
stan zatkania. Kondensator C, jest roztadowany
stalym pradem przez tranzystor T;,. Napiecie na
kondensatorze maleje $ciSle liniowo.
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Do regulacji pochylenia czola przebiegu napiecia
na kondensatorze stuzg oporniki Rg i Ry.

Czas trwania liniowej czeSci przebiegu pilo-
ksztaltnego wynosi 19,5 ms (350° elektrycznych).

Opornik nieliniowy Ry stuzy do kompensacji
wplywu zmijan temperatury otoczenia.

Napiecie piloksztaltne doprowadzone jest z tran-
zystora T;s5 sterowanego przez tranzystor T, na ba-
zy tranzystorow Ty Ti7, Tis, poprzez oporniki Ry,
Ry, Ry, Bazy tych tranzystoréw sg spolaryzowane
napieciem dodatnim poprzez oporniki R;s, Ry, Rys.
‘Sygnal polaryzacyjny sumuje sie z sygnalem na-
piecia piloksztaltnego. Przy najwiekszej ujemnej
warto$ci napiecia piloksztaltnego tranzystory Tie,
T,;, Ty przewodzg. W miare zmniejszania sie ujem-
nej wartosci napiecia piloksztaltnego tranzystory
te przechodzg kolejno w stan odciecia z opdznie-
niem, nastepny wzgledem poprzedniego wynosza-
cym 1/3 okresu napiecia przemiennego.

W ukladzie tranzystorow Ty Ti7, Tis zastosowa-
ne sg sprzezenia zwrotne za pomoca opornikéw
R, Ry7, Ryg. Dzieki tym sprzezeniom tylko jeden
z tranzystor6w moze znajdowaé sig¢, w danym mo-
mencie czasu, w stanie odciecia.
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Z kolektoréow Ty Ty, Ty sterowane sg genera-
tory impulséw wyzwalajgcych tranzystory Tie, T,
T,;, pracujace jako uklady relaksacyjne na czesto-
tliwoéci 2 do 4 kHz. Gdy na przyklad tranzystor
Tir znajduje sie w stanie odciecia, wtedy czynny
jest tranzystor Ty, i zasilany jest obwdd bramki
tyrystora w fazie S.

Czas trwania napiecia przylozonego do bramki
tyrystora wynosi 62/; ms.

Zastrzezenie patentowe

Uktlad tranzystorowy do sterowania wielofazo-
wych prostownikow tyrystorowych, posiadajacy na
wejSciu uklad regulacji fazy z dolgczonym na
wyjéciu tegoz ukladu multiwibratorem monostabil-
nym a na wyjsciu m-fazowy uklad impulsowy do
sterowania polgczonego z nim znanego prostowni-
ka m-fazowego, znamienny tym, ze pomiedzy mul-
tiwibratorem monostabilnym (2) a m-fazowym
ukladem impulsowym (4) ma wigczony generator
napiecia pitoksztattnego (3).
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