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9 TRADUCTOR DE POZITIE SOLARO-OPTIC

(57) Rezumat:

Inventia se refera la un traductor de pozitie cu care
poate fi echipat un motor solar, care dezvolta o viteza
relativ redusd, folosit in. cadrul sistemelor automate
pentru actionarea convertoarelor solare; Tn scopul
urmaririi continue a miscarii soarelui. Traductorul con-
form inventiei este alcatuit dintr-o. conducta(1) optica,
flexibila, constituita dintr-un manunchi de fibre optice,
care este fixatd cu o extremitate in zona capatului
inferior al unui ax (2), si pe care este dispus montat,
prin intermediul unei articulatii (4) de tip "nucd", un rotor
(3) rulant care se rostogoleste pe o suprafatd (5) plana,
conducta (1) transmitand lumina solaré catre un grup
de dispozitive (7) de comutatie fotoelectrice, prin inter-
mediul unei suprafete (6) reflectante, de forma conica,
situatd la capatul inferior al axului (2), in acest mod
avand loc activarea unor actuatoare electromecanice
ale unui motor solar.
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Traductor de pozitie solaro-optic

Inventia se referd la un traductor de pozitie solaro-optic, utilizat la motoarele electrice
solare cu rotor rulant.

in scopul realizarii unui motor electric solar este cunoscuta o solutie (Cernomazu , D.,
Motor solar. Brevet RO 120997B1) constituitd dintr-un rotor feromagnetic in forma de disc,
montat solidar pe un arbore si care se sprijind pe o suprafatd plana orizontald intr-o articulatie
tip ,,nucd”, si care se rostogoleste in jurul axei de rotatie sub actiunea a patru electromagneti,
distribuiti simetric In jurul axei de rotatie si alimentati succesiv de la o sursd fotovoltaica,
comanda alimentarii facdndu-se prin intermediul unor dispozitive de comutatie expuse
succesiv luminii solare. Motorul realizat dupd solutia descrisd, prezintd dezavantajul ca,
datoritd sistemului de comutatie adoptat, creste dimensiunea axiald a acestuia si exista o
dependentd de fluctuatiile intensitatii radiatiei solare, fapt ce poate pune probleme in
functionare.

Traductorul de pozitie solaro-optic, conform inventiei, inldturd dezavantajele aritate
prin aceea cd, intr-o primd variantd, este constituit, in principal, dintr-o conductd optica
flexibild, alcatuitd din mai multe fibre optice, care transmite lumina solard catre un platou cu
mai multe dispozitive de comutatie fotoelectrice (cdte unul pentru fiecare actuator al
motorului solar), prin intermediul unei oglinzi reflectante, de forma conicd, fixatd la
extremitatea inferioara a axului rotoric, excitdndu-le succesiv, fapt care determind comanda
actuatoarelor electromecanice, in aceeasi ordine.

in a doua varianti, este utilizat un LED cu luminozitate intensa, plasat la partea
inferioard a motorului solar si alimentat de la o sursa cu celule fotovoltaice si care LED,
furnizeaza un flux luminos necesar activarii dispozitivelor de comutatie fotoelectrice, prin
intermediul oglinzii reflectante de forméa conicé, montata la capatul inferior al axului rotoric.

Traductorul de pozitie solaro-optic, conform inventiei, realizat in cele doua variante,

prezintd avantajele:
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- simplitate constructiva;
- dimensiuni axiale reduse;
- sigurantd in functionare.

Se da in continuare un exemplu de realizare a inventiei, In legéturd cu fig. 1 si fig. 2,
care reprezint:

- fig. 1 — sectiune longitudinald prin traductorul de pozitie solaro-optic, in varianta cu
manunchi de fibre optice;

- fig. 2 — sectiune longitudinald prin traductorul de pozitie solaro-optic, in varianta
cu LED.

Traductorul de pozitie solaro-optic, conform inventiei (fig. 1), este constituit, intr-o
prima variantd, dintr-o conductd optica flexibild 1, fixatd cu o extremitate, in zona capétului
inferior al unui ax 2, pe care este fixat un rotor rulant 3, montat prin intermediul unei
articulatii de tip ,,nucd” 4 si care rotor rulant, se rostogoleste pe o suprafatd pland S. Fluxul
solar, captat si transmis de conducta optica flexibilad 1, constituitd dintr-un manunchi de fibre
optice, este directionat prin intermediul unei suprafete reflectante, de forma conica 6, fixata de
extremitatea inferioara a axului 2, citre un grup de dispozitive de comutatie fotoelectrice 7,
prin care se realizeazd activarea actuatoarelor electromecanice ale motorului solar.

In a doua varianta (fig. 2), conducta opticd flexibila este inlocuitdi cu o sursi de
lumind, reprezentatd de un LED cu luminozitate intensd 1°, plasat la partea inferioard a
motorului solar, intr-un suport 8. LED-ul cu luminozitate intensd 1°, este alimentat de la o
sursd cu celule fotovoltaice 9, agezatd la partea superioard a motorului solar, pe un suport
electroizolant 10. Lumina furnizatd de LED-ul 1°, este directionatd cdtre dispozitivele de
comutatie fotoelectrice 7, prin intermediul suprafetei reflectante, de forma conica 6, fixatd de
capatul inferior al axului 2 si care emit un semnal de comanda pentru activarea actuatoarelor
electromecanice ale motorului solar. Pozitia suprafetei reflectante, de forma conicéd 6, este
dictata de pozitia rotorului rulant 3, in raport cu suprafata plani 5. Dispozitivele de comutatie
fotoelectrice 7 sunt montate pe suprafaa interioard a unui dispozitiv parasolar, de forma
tubulara 11, fiecare dispozitiv fotoelectric avand atasat un element 12 de concentrare a luminii
reflectatd de suprafata de forma conici 6.

Traductorul de pozitie solaro-optic, conform inventiei, poate fi reprodus cu aceleasi
performante si caracteristici ori de cate ori este nevoie, ceea ce reprezintd un argument in

favoarea respectérii principiului de aplicabilitate industriala.
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Revendicéri

1. Traductor de pozite solaro-optic, realizat dupa principiul unui modul optocuplor,
caracterizat prin aceea ca, este constituit dintr-o conducta optica flexibilad (1), reprezentata
printr-un ménunchi de fibre optice, fixatd cu o extremitate in zona capétului inferior al unui ax
(2), pe care este fixat un rotor rulant (3), montat prin intermediul unei articulatii de tip ,,nucd”
(4) si care rotor rulant, se rostogoleste pe o suprafatd plana (5), conducta optica flexibila (1)
transmitdnd lumina solard cétre un grup de dispozitive de comutatie fotoelectrice (7), prin
intermediul unei suprafete reflectante (6), de form& conica, montatd la capatul inferior al
axului (2), realizdndu-se in acest mod activarea actuatoarelor electromecanice ale statorului
motorului solar.

2. Traductor de pozitie solaro-optic conform revendicdrii 1, caracterizat prin
aceea cd, in altd variantd, este constituit dintr-o sursd de lumind, reprezentatd de un LED cu
luminozitate intensd (1°), fixat in zona capatului inferior al unui ax (2), intr-un suport (8),
fiind alimentat de la o sursa cu celule fotovoltaice (9), dispusd la partea superioard a
motorului solar, pe un suport electroizolant (10), semnalul luminos provenit de la LED-ul
(1?), prin intermediul suprafetei reflectante (6), de forma conica, fixata de capatul inferior al
axului (2), fiind transmis, succesiv, cétre dispozitivele de comutatie fotoelectrice (7), protejate
de lumina exterioara prin intermediul unui dispozitiv parasolar (11), de forma tubulara, prin

care se realizeazi activarea actuatoarele electromecanice ale motorului solar.
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