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Przedmiotem wynalazku jest wielopozycyjny,
wciskowy przelgcznik obwodéw elektrycznych.
Przelgcznik jest szczegbdlnie uzyteczny w elektrycz-
nych przyrzadach pomia‘rovach, gdzie stuzy np.
jako przetgcznik zakreséw pomiarowych, rodzaju
pomiaru itp.

Celem szybkiego i latwego w obstudze realizowa-
nia przetgezen stosowano dotychczas przyciskowe
przelgcezniki klawiszowe. Przelgczniki takie zawie-
raly wszakze tylko dwa warianty l!aczenia, co
ograniczalo zastosowanie ich w przyrzadach po-
miarowych, gdzie wymagana jest wieksza, niz

‘dwie ilo§¢ pozycji przelgcznika. Wprawdzie moz-

liwym jest zblokowanie kilku czy kilkunastu dwu-
pozycyjnych przelacznikéw klawiszowych, lecz ze-
sp6l taki osiaga zbyt duze wymiary gabarytowe
w stosunku do calego przyrzgdu, szczegélnie przy-
rzadu serwisowego, z tego tez wzgledu nie jest
stosowany w takich przyrzadach.

Celem wiec dla twoérczego rozwigzania zagadnie-
nia przetaczania obwodéw elektrycznych w przy-
rzgdach pomiarowych stal sie przetgcznik zawiera-
jacy zalety przetacznika przyciskowego, wykazujg-
cego latwos¢ i szybko$§¢ manipulacji, z zaletg prze-
tacznika pokretnego, tj. z mozliwo$cig pracy wielo-
pozycyjnej.

Zalozony cel zostal osiagniety w niniejszym wy-
nalazku, ktéry umozliwia realizacje zmiany prosto-
liniowego ruchu wywolanego wcisnieciem dzwigni,
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zakonczonej np. klawiszem, na obrét przetgcznika-
wielopozycyjnego.

Wynalazek pokazany jest w przykladowym wy-
konaniu na rysunku, gdzie fig. 1 przedstawia stan
Wyjéciowy (spoczynkowy) przelgcznika, natomiast
fig. 2 i fig. 3 przedstawiajg zasadnicze fazy jego
dziatania.

Przelgcznik sklada sie z dZwigni 1 zakonczonej
np. klawiszem, do ktérej zamocowana jest obroto-
wo zapadka 2 zaopatrzona w trwale osadzony ko-
tek 3 i posiadajaca wyciecie, w kté6rym przesuwa.
sie czop 4 znajdujgcy sie w dzwigni 5. Dzwignia 5’
zamocowana jest obrotowo w nieruchomej podsta-
wie 7 tak, aby na osi 8 cbrotu dZwigni wystepowat
moment tarcia, do przezwyciezenia ktérego nalezy
przylozyé site wieksza, niz do wywotania obrotu.
zapadki 2. Ma to zasadniczy wplyw na dziatanie
przetgcznika. Kolek 3 osadzony w zapadce 2 wcho-
dzi w wyciecia na obwodzie koétka 6, powodujgc
obrét tego kétka o jedng podziatke katowsg. Istotng
przy tym jest rzecza, ze wycigcia na obwodzie ko6t-
ka 6 sg symetryczne, a ksztalt tych wycigé jest tak
dobrany, aby tworzyty gniazda dla koétka 3. K6tko 6
posiada trwale zamocowang o§ 9, na ktérej mocuje
Sie elementy stykowe, lub krzywki sterujace.

Dzialanie przelgcznika opisane jest ponizej.
Przez wciéniecie dzwigni 1 pociggana jest zapadka
2 zamocowana obrotowo, ktéra wykonuje rugh. po
luku i wprowadza kolek 3 w wyciecie na obwodzig
koétka 6, a nastepnie powoduje, dzieki uzyskanemu

towWego
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zazebieniu ‘przez kolek 3, obrot kolka 6 o jedng
podziatke katowg. Obro6t kétka 6 wywoluje iakze
obrot zamocowanej w nim trwale osi 9, przez co
uzyskuje sie przelgczenie elementéw stykowych
napedzanych tg osig, lub tez zmiane pozycji krzy-
wek sterujgcych np. zespolem zestykow. Faza ta
przedstawiona jest na rysunku, fig. 2.

Dalsze weciskanie dzwigni uniemozliwione jest
ogranicznikiem 10. Teraz nastepuje ruch powrotny
dzwigni 1. Pierwsza faza tego ruchu przedstawiona
zostata na fig. 3. Ruch powrotny dzwigni 1 pcwo-
duje obrot zapadki 2, zmierzajgcy do wyzebienia
sie z koétka 6. Realizacja tego ruchu odbywa sie
przy istotnym wspoétudziale czopa 4 osadzonego w
dzwigni 5. Dzieki wystepujacemu na osi obrotu 8
momentowi tarcia wiekszego niz w punkcie zamo-
cowania zapadki 2 do dzwigni 1, ruch dzwigni 1
w pierwszym momencie nie wywoluje przesuniecia
do gory dzwigni 5, przez co czop 4 opiera sie o
dolng krawedz wyciecia w zapadce 2 i przy pomo-
cy punktu podparcia, jaki stanowi wystep na cgra-
niczniku 10, obraca zapadke 2, powodujgc wysu-
niecie juz w pierwszej fazie ruchu powrotnego, kot-
ka 3 z wyciecia w kotku 6.

Ruch ten zapewnia peilng niezawodno$é dziata-
nia przelgcznika, gdyz praktycznie wyklucza moz-
liwos$¢é zaciecia sie kotka 3 w wycieciach podziato-
wych na obwodzie k6tka 6. Po zakonczeniu powrot-
nego przesuwu dzwigni 1, zapadka 2 ustawia sie
w pozycji jak przedstawiono na fig. 1 i pozycja ta
jest wyjsciowg do wykonania nastepnego przela-
czenia, lub pozycjg spoczynkows.

Wynalazek przewiduje réwniez mozliwo$¢ cbrotu
kolka 6 w przeciwng strone. Dla realizacji takiego
obrotu umieszcza sie, symetrycznie do osi 9, dodat-
kowy, analogiczny zespoét skladajacy sie z dzwigni
1, zapadki 2 oraz dzwigni 5. Obrét w strone prze-
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ciwng jest mozliwy dzieki temu, ze ko6tko 6 posiada
na obwodzie wyciecia symetryczne, przez co naste-
puje zazebienie z kolkiem 3 réwniez po obroéceniu
sie go o 180°.

Dotychczas, dla uzyskania zmiany kierunknu ob-
rotu, znane konstrukcje przewidywaty uzycie dwu
sprzezonych koélek zebatych, o przeciwnym kie-
runku pochylenia zebéw.

Przetgceznik weiskowo-obrotowy wedtug wynalaz-
ku daje szczeg6lne korzy$ci przy stosowaniu w
elektrycznych przyrzagdach pomiarowych. Pozwala
na proste w obstudze, niezawodne i szybkie doko-
nywanie przelgczen, np. zakreséw pomiaréw, ro-
dzaju pomiaru itp. Dzieki prostocie konstrukeiji,
celowe i ekonomicznie uzasadnione jest stosowanie
go przy budowie przyrzadéw pomiarowych.

Zastrzezenia patentowe

1. Wielopozycyjny, elektryczny przelacznik weis-
kowy, majacy obrotowy element z zestykami
lub krzywkami sterujacymi, znamienny tym, ze
sklada sie z dzwigni (1), kotka (6) oraz z zapad-
ki (2) wyposazonej w trwale osadzony kolek (3)
i wyciecie, w ktéorym przesuwa sie czop (4)
zamocowany w dzwigni (5), ktéra zamocowana
jest na osi obrotu (8), co powoduje przy ohrocie
dzwigni (5) wystepowanie momentu tarcia, do
przezwyciezenia ktérego nalezy przylozyé sile
wiekszg od sily niezbednej do wywoiania obro-

tu zapadki (2) w miejscu polgczenia jej z
dzwignig (1).
2. Przelacznik wciskowy wedlug zastrz. 1, zna-

mienny tym, Ze ké6tko (6) ma na obwodzie wy-
ciecia symetryczne, o zarysie tworzgcym gniaz-
do dla kotka (3).
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