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(54) Zafizeni pro frekvené&ni kompenzaci bezkontaktniho spinade
fiditeiného stejnosmérnym napétim

Vyndlez se tyk4 kompenzace bezkon-
taktnfho spfinafe ¥iditelného stejnosmér-
nym nap&tfm. Mezi prvn{ vstupn{ svorkou
a druhou vstupn{ svorkou jsou dvé para-
leln{ v&tve. Prvn{ vétev je tvofena sdri-
ovym spojenfm nap&fové z4dvislého prvku a
prvni &4st{ vstupniho vinut{ transformg-
toru. Druhd vétev je tvo¥ena sdriovym spo-
jenfm prvnfho odpornfku s druhou &4st{
vstupnfho vinutf.

Zatdtek vstupnfho vinutf je pfes
diodu a odpornfk zapojen na prvnf vstupni
elektrodu bezkontaktnftho spfnade, jeho%
prvn{ vystupni elektroda tvo¥f prvn{ vy-
stupn{ svorku zapojenf a konec v¥stupniho
vinut{ je zapojen na druhou vstupni ele-
ktrodu tvo¥icf{ druhou vy§stupn{ svorku za-
pojenf. Podstata vyndlezu pro frekven&n{
kompenzaci bezkontaktnfho spfnade ¥iditel-
ného stejnosm&rnym nap&tfm spo&ivd v tom,
Ze mezi prvn{ vstupni svorku zapojen{ a
konec druhé &4sti vstupnfho vinutf trans-
formdtoru je zapojen kondenzdtor. Vyndlez
1ze vyuZit v oboru polovodiZové spinaci
techniky. Podstata vyndlezu je zn4zorné&na
na obrézku.
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vyndlez se tykd zaf¥i{zen{ pro frekvendni kompenzaci bezkontaktnfho spinafe ¥iditelného

stejnosm&rnym nap&tim.

Dosud zndm4 za¥fzenf pro frekvenZni kompenzaci bezkontaktniho spfnade ¥iditelného stej-
nosmdrnym nap&tfm pou¥f{vajf p¥ev4¥n¥& nap&fov¥& z4vislych prvki. Je zndmo za¥fzenf podle &s.
A0 238575 se Zn O varistory, které majf{ vlastnf kapacitu ¥4du stovek pikofaradd, kterd se
mi¥e v ndkterych p¥fpadech projevit jako parazitnf.

Nabfjecf proud této vlastnf kapacity napdtové z4vislych prvkl zplsobeny rychlymi zm&nami
vstupnfho nap&tf protékd primdrnim vinutfm transformitoru a mife zplsobit neZidouci sepnutil
¥iditelného polovoditového spifnacfho prvku a tedy falefnou funkci bezkontaktnfho spinade
¥iditelného stejnosmérnym napétim,

Vynélez se tykd za¥fzeni pro frekven&ni kompenzaci bezkontaktnfho spinade ¥iditelného
stejnosm&rnym napstim slo¥eného z odpornfkd, napdfové zdvislych prvkld, transformidtoru, diody,
Zenerovy diody, ¥fiditelného polovodi&ového spinacfho prvku, zapojenych tak, %e mezli prvnil
vatupnf svorkou a druhou vstupnf{ svorkou bezkontaktnfho spinade ¥iditelného stejnosm&rnym
nap&tim jsou dvé paralelnf vétve.

Prvni v&tev je tvofena seriovym spojenfm nejmén& jednoho nap&fov& z4vislého prvku,
zapojeného prvnim koncem ke druhé vstupn{ svorce bezkontaktnfho spfnade ¥iditelného stejno-
smérnym nap&tfm a druhym koncem ke konci prvnf &4sti vstupnfho vinutf transformdtoru, jejif#
zaddtek je zapojen k prvnf vstupnf svorce bezkontaktnfho spinafe ¥iditelného stejnosmérngm

napétim.

Druhd vdtev je tvofena seriovym spojenim prvnfho odpornfku, jehoZ prvn{ konec je zapojen
k prvn{ vstupnf svorce bezkontaktnfho spfnade ¥iditelného napé&tim a druhy konec je zapojen
ke konci druhé ¢4sti vstupnfho -vinutf{ transformdtoru, jeji% za¥dtek je zapojen ke druhé vstupnf{
svorce bezkontaktnfho spfnafe ¥iditelného stejnosm&rnym napétim.

zaddtek vystupnfho vinutf transformitoru je zapojen na anodu diody, jejf{Z katoda je za-
pojena spolu s katodou Zenerovy diody pfes druhy odpornik a prvni konec t¥etfho odporniku
na prvni vstupni elektrodu ¥iditelného polovodiového spinacfho prvku.

Jeho prvni vystupn{ elektroda je prvn{ vystupnf svorkou bezkontaktnfho spfnade ¥iditel-
ného stejnosmérnym nap&tim. Konec vystupnfho vinutf transformitoru je zapojen na anodu Zenero-
vy diody a pfes druhy konec t¥etfho odpornfku na druhou vstupnf elektrodu ¥iditelného polovo-
didového spinacfho prvku.

Jeho druh4 vystupn{ elektroda je druhou vystupni svorkou bezkontaktnfho spinafe Fiditel-
ného stejnosmérnym nap&tim, jehof podstata spo¥ivd v tom, ¥e mezi prvn{ vstupnf{ svorku bez-
kontaktnfho spfnade ¥iditelného stejnosmérnym nap&tim a konec druhé &4sti vstupnfho vinuti

transformdtoru je zapojen kondenzidtor.

za¥{zen{ pro frekven&ni{ kompenzaci pezkontaktnfho spinate ¥iditelného stejnosmérnym napé-
tim podle vyndlezu odstrafiuje dosavadnf vy¥e uvedené nevyhody a nedostatky a m4 pfednosti
oproti df{v&jsim systémim.

Nejvét¥f vyhodou je jednoduchost a velkd funkdnf spolehlivost. Dal8f vyhoda je moZnost
provedenf z dostupnych soudistek a tfm i sniZ¥enf{ ndkladovosti.

za¥{zen{ pro frekven¥nf kompenzaci bezkontaktnfho spfnafe fiditelného stejnosm&rnym napé-
tim podle vyndlezu je ztejmé z p¥ilo¥eného vyobrazenf.

S¢stém podle vyndlezu je sestaven tak, ¥e mezi prvni{ vstupn{ svorkou 1 a druhou vstupni
svorkou 2 bezkontaktnfho spinale ¥iditelného stejnosm&rnym nap&tim jsou dvé paralelnf vétve.
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Prvni vétev je tvofena seriovym spojenim nap&tové z4vislého prvku 3 zapojeného prvnim
koncem ke druhé vstupn{ svorce 2 bezkontaktnfho spfnale fiditelného stejnosmrnym napé&tim
a druhym koncem ke konci prvnf &4sti 6 vstupnfho vinut{ transformitoru 5.

Jejf zal4tek je zapojen k prvnf vstupn{ svorce 1 bezkontaktnfho spfnale ¥iditelného stej-
nosm&rnym nap&tim. Druhd v&tev je tvofena seriovym spojenim prvntho odporniku 4, jeho% prvn{
konec je zapojen k prvnf vstupni svorce 1 bezkontaktnfho spfnade ¥iditelného stejnosmérngm
napétfm a druhy konec je zapojen ke konci druhé &4sti 7 vstupnfho vinut{ transformdtoru 5.

Jeji zad4tek je zapojen ke druhé vstupni svorce 2 bezkontaktnfho spinade ¥iditelného
stejnosmérnym nap&tfm. Zaldtek vystupnfho vinut{ 8 transformdtoru 5 je zapojen na anodu diody
9, jeji% katoda je zapojena spolu s katodou Zenerovy diody 14 pfes druhy odpornik 10 a prvn{
konec t¥etfho odpornfku 15 na prvni vstupn{ elektrodu ¥iditelného polovodiZového spinaciho
prvku 11.

Jeho prvn{ vy¥stupnf elektroda je prvn{ vystupn{ svorkou 12 bezkontaktnfho spfnafe Eidi-~
telného stejnosmdrnym nap&tfm. Konec vystupniho vinut{ 8 transformitoru 5 je zapojen na ano-
du Zenerovy diody 14 a p¥es druhy konec t¥etfho odpornfiku 15 na druhou vstupni elektrodu Fi-
ditelného polovodi¥ového spinacfho prvku 11.

Jeho druhd vystupn{ elektroda je druhou vystupni svorkou 13 bezkontaktnftho spfnage fidi-
telného stejnosmdrnym nap&tim. Mezi prvnf vstupni svorkou 1 bezkontaktnfho spfnale ¥iditelné-
ho stejnosmérnym nap&tfm a konec druhé &4sti 7 vstupnfho vinuti transformdtoru 5 je zapojen
"kondenzdtor 16.

¢innost za¥fzen{ pro frekven&nf kompenzaci bezkontaktnfho spinale Eiditelného stejnosmér-
nym nap&tim je takov4, %e je-1i na vstupnf svorky 1 a 2 pfivedeno nap&tf, pak kladnd derivace
st¥fdavé sloZky tohoto nap&tf p¥ivedeného na vstupn{ svorku 1 zplsob{ prichod proudu vlastni

kapacitou nap&fov& z4fvislého prvku 3. .

Tento kapacitni proud by protékal prvni &ist{ 6 vstupnfho vinut{ transformitoru 5 od jeho
zad4tku k jeho konci, stejnym sm&rem jako proud funkdnf pf¥i fddném zaplsobenif, kdy vstupnf
napétf dosdhne prahové hodnoty a zplisobil by tedy faleZné sepnutf polovodi&ového spinaciho
prvku 11.

Soudasn& viak protékd kondenzdtorem 16 kapacitni proud, ktery je vhodnou volbou velikosti
kapacity tohoto kondenzdtoru takové hodnoty, ¥e se magnetomotorické sfly obou &4stf vstupnfho
vinutf{, které jsou opa¥ného sméru, navzdjem kompenzuji.

Vfslednd magnetomotorickd sfla v magnetickém obvodu transformitoru 5 vyvoland kapacitnim
proudem vlastnf{ kapacity nap&fov& zAvislého prvku 3 a kapacitnim proudem kondenzdtoru 16
je pak blfzk4 nule a nemiZe pak dojit k falednému sepnutf ¥iditelného polovodi&ového spinaciho
prvku 11 a tfm k neZddouc{ funkci bezkontaktnfho spinade Fiditelného stejnosmérnym nap&tim.

zatff{zen{ pro frekven&ni kompenzaci bezkontaktniho spinade fiditelného stejnosmérnym napé-
tim lze s vyhodou pou¥it k frekven&nf kompenzaci bezkontaktnich spinal a podobnych zapojenf
vyu¥{vajficich ke své funkci napZfov& zdvislych prvki.
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Za¥fzen{ pro frekven&ni kompenzaci bezkontaktnfho spfnale ¥iditelného stejnosmé&rnym nap&-
tim tvofeného z odpornikd, nap&tové z4vislych prvkd, transfomritoru, diody, Zenerovy diody,
fiditelného polovodiZového spfnacfho prvku, zapojenych tak, %e mezi prvnf vstupni svorkou
a druhou vstupn{ svorkou bezkontaktn{ho spinate ¥iditelného stejnosmdrnym nap&tfm jsou dvs
paraleln{ vé&tve, z nichZ prvni vitev je tvofena sériovym spojenim nejmén& z jednoho nap&fovd
zdvislého prvku zapojeného prvnim koncem ke druhé vstupni svorce bezkontaktnfho spfnade ¥idi-
telného stejnosm&rnym napétfm a druhym koncem ke konci prvni &4sti vstupntho vinutf trans-
fomdtoru, jejfZ zaddtek je zapojen k prvnf vstupni svorce bezkontaktnfho spfnade ¥iditelného
stejnosm¥rnym nap&tim a druhd v&tev je tvorena sériovym spojenim prvniho odporniku, jeho¥
prvni konec je zapojen k prvnf vstupni svorce bezkontaktnfho spfna&e ¥iditelného stejnosmErnym
nap&tim a druhy konec je zapojen ke konci druhé ¥4sti vstupnfho vinut!{ transformitoru, jeji¥
zatdtek je zapojen ke druhé vstupnf svorce bezkontaktnfho spfnade Fiditelného stejnosmErnym
napéti{m, p¥idem¥ za4tek vystupnfho vinutf transformitoru je zapojen na anodu diody, jeif#
katoda je zapojena spolu s katodou Zenerovy diody p¥es druhy odpornfk a prvnf konec t¥etfho
odpornfku na prvni vstupnf elektrodu Fiditelného polovodidového spinacfho prvku, jeho¥ prvni
vystupn{ elektroda je prvni vy¥stupnf{ svorkou bezkontaktnfho spinafe ¥iditelného stejnosm&r-
nym napétf{m a konec vystupnfho vinutf{ transformitoru je zapojen na anhodu Zenerovy diody
a pfes druby konec t¥etfho odpornfku na druhou vstupni elektrodu ¥iditelného polovodidového
spinacfho prvku, jehoZ druhd vystupnf elektroda je druhou vystupni svorkou bezkontaktnfho spi-
nate ¥iditelného stejnosmé&rnym napédtim, vyznalené tfm, Ze mezi prvnf vstupn{ svorku /1/ bez~
kontaktnfho 'spfnafe ¥iditelného stejnosmérnym nap&tim a konec druhé &&sti /7/ vstupniho
vinutf{ transformitoru /5/ je zapojen kondenz&tor /16/.
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