CESKOSLOVENSKA
SOCIALISTICKA
REPUBLIKA

(18)

ORAD PRO VYNALEZY
A OBIEVY

(72)
Autor vynéalezu

(73)
Mayjitel patentu

POPIS VYNALEZU

K PATENTU

(40)

(45)

PrihlaZeno 29 09 80
(PV 5888-80)

{31} (33) Pravo prednostiod 10009 79
(P 29 36 531.9)

Némeckd spolkovd republika
Zvelejnéno 26 G2 &2

Vydéano 15 01 85

KOLTER MARTIN, FURSTENFELDBRUCK (NSR)

216837

(11} (B2)

(51) Int. C1.3
B 05 C 9/14

HILTI AKTIENGESELLSCHAFT, SCHAAN (LichtenStejnsko)

(54) Za¥izeni pro taveni a davkovani termoplastickych lepicich hmot

1

Vyndlez se tyka zafizeni na taveni a dav-
kovani termoplastickych lepicich hmot s
alespoii dvéma fFizenymi topnymi ¢lanky a

s jednim Castedné do tvaru rukojeti uprave-

nym pouzdrem.

Zakladnim tukolem vynélezu je vyvinout
zalizeni k taveni termoplastické lepici hmo-
ty a zamezit jeho prehfivédni stejné jako sil-
nému ochlazovani b&hem pracovni piestdav-

ky.

Tento tkol je vyleSen u zafizeni podle
vynélezu, jehoZ podstatou je, Ze na rukojet
je pridano zabezpeovaci zafizeni, které pri
vypusdténi rukojeti z ruky obsluhou provede
prepnuti ze silngj¥iho topného ¢lanku s vys-
§1 teplotou na slabsi topny C€ldnek s niZsi

teplotou.
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Vynélez se tyka zafizeni pro taveni termo-
plastickych lepicich hmot a ddvkovani roz-
taveného lepidla s alespoii dvéma Fizenymi
topnymi ¢ldnky a s pouzdrem d&astecnd u-
pravenym do tvaru rukojeti s elektrickym
pfivodem a tryskou.

Termoplastické lepici hmoty se budou u-
Zivat v technice spojovani dild stdle ve vét-
§im mnoZstvi. Jejich pfednostmi jsou kratkd
vytvrzovaci doba, Ze nejsou tieba Z4dné
zdravi 8kodlivé rozpustné prostiedky a Ze
je také moZnost spojovéani a rozpojovani ta-
venfm. Vedle &ist& tovarniho zptisobu zpra-
covdni, jako je tomu napiiklad v obuvnic-
kém primyslu, jsou termoplastické lepici
hmoty vhodné i pro montdZni prédce. Zde
v3ak vznikd problém, Ze mezi jednotlivymi
pouZitimi jsou nékdy deldi pracovni pie-
stdvky. Bude-li b&hem t&chto pracovnich
plestdvek pFistroj tdpln& vypnut, bude po-
mérné dlouho trvat, neZ p¥istroj op&t do-
sdhne pracovni teploty.

U jednoho ze zndmych piistroji je &as
nutny pro opétné nahtati piistroje zpraco-
védn tim, Ze pFedehfivaci zafizeni je sloZeno
ze dvou stupiid. V prvni fézi je poZadovand
teplota dosaZena zapojenim silného topné-
ho €lanku. Jakmile se dosdhne této teploty,
pfepne se prostiednictvim teplotng Fizeného
prepinaciho prvku na slab3i topny &lanek,
jehoZ se pouZiva pouze pfi ddvkovani{ lepici
hmoty a ktery je nastaven na poZadovanou
tavici teplotu.

Neprochézi-li zaf{zenim b&hem deldi doby
Zddnd davka, hrozi i u tohoto pfistroje ne-
bezpe€i prehfati. Aby se tomu zabrénilo,
mél by byt pFistroj pfi dlouhych pracovnich
pPestdvkach vZdy vypindn z provozu. Vzhle-
dem k tomu se musi vZdy obsluha rozhod-
nout, zda bude nésledovat dlouhd nebo krat-
kd pracovni prestdvka. To je v né&kterych
pifipadech obtiZné p¥edem piedvidat, nehle-
d& k zatiZeni obsluhy. Pfi astém vypinani
pfistroje dochédzi k neZddoucim &ekacim do-
bém, je-li vypindn maélo nebo vibec, vznika
nebezpedi jeho p¥ehiati.

Ukolem vynélezu je sestrojit zakFizeni k
taveni termoplastické hmoty a zamezit jeho
prehFivani, stejn& jako silnému ochlazovéni
b&hem pracovni prestdavky.

Uvedené nedostatky odstraiiuje zafizeni
podle vynélezu, jehoZ podstata spodivd v
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tom, Ze je opatreno tladitkem umist&nym v
rukojeti pro fizeni posuvu télesa lepici hmo-
ty do pouzdra, na jehoZ stran& odvrécené
od rukojeti jsou vytvoFeny vzduchové chla-
dici mezery, prfiemZ rukojet je po strané
opatfena rutné& ovlddatelnym prepinatem
stupné teploty. Rucng ovladatelny piepinaé
je proveden jako mechanicky, nap¥iklad
elektromechanicky, nebo elektronicky.

ZaFizenim podle vynédlezu je obsluha zba-
vena rozhodovani o délce provoznich pie-
stdvek. DalSi vyhoda spoivd v tom, Ze pii-
stroj neni celkov& ochlazen, je pouze za-
hrat na nejniZSi teplotu nutnou pro lepici
hmotu, kterd neni Skodlivd pro dily, ze kte-
rych je pfistroj sestaven. Pfitom je také pii
opétném pouZiti p¥istroje doba nutnd pro
naZhaveni na pracovni teplotu velmi kratka.

Vynaélez je bliZe vysvétlen s odvoldnim na
vykres, ktery zndzoriiuje za¥izeni podle vy-
nélezu z botniho pohledu.

Za¥izeni podle vynédlezu se v podstaté
sklddd z pouzdra 1 s postranni rukojeti 2.
Rukojet mé elektricky piivod 3, jakoZ i tla-
¢itko 4. Pri pouZiti tladitka 4 bude prostied-
nictvim nezndzornéného zafizeni pro posuv
téleso 5 lepici hmoty zpracované napiiklad
do tvaru védlcové tyfe zasunovdno do komo-
ry pro tavbu. Tim bude &&st roztavené le-
pici hmoty, nachédzejici se v komofe pro
tavbu, stlafovdna a bude vystupovat podé-
vaci tryskou 6 na prednim konci pouzdra
1. Na stran& pouzdra 1 odvricené od ruko-
jeti 2 jsou vytvoFfeny vzduchové chladict
mezery 7. Rukojet 2 méa po strané& pfepinad
8. Pfepinad 8 slouZi k pfepinéni ze siln&j-
§Tho na slabsi topny ¢&ldnek p¥i pudténi ru-
kojeti 2. P¥i uchopeni p¥istroje ruka obslu-
hy obepne opét rukojet 2, dotkne se prepi-
nace 8, ktery automaticky p¥epne opé&t na
vysS§i teplotu.

V zdsadé je moZno pro pFepinéni pouZit
libovolnych pFepinacich prvk{, jako jsou
elektromechanické spinade, tladitka a po-
dobn&. U téchto prvkd se pouZivd mecha-
nicky uzavér, a proto je vyhodné, kdyZ je
na rukojeti umisténo na dotyk reagujici
¢idlo. Sepnuti se provdadi pouhym dotykem
ruky, kterd obepiné rukojet. Zv1asté vhodné
jsou piepinale elektronické, kterych se hoj-
né pouZivd u elektronickych hrafek a jsou
proto velmi vhodné.

PREDMET VYNALEZU

1. Zafizeni pro taveni termoplastickych
lepicich hmot a ddvkovéani roztaveného le-
pidla s alespoil dvEma Fizenymi topnymi

¢lénky, s jednim pouzdrem ¢&&steéné upra-.

venym do tvaru rukojeti s elektrickym p¥i-
vodem a s tryskou, vyznalujici se tim, Ze
je opatfeno tlaCitkem (4) umisténym v ru-
kojeti (2) pro Fizeni posuvu t&lesa (5) le-
pici hmoty do pouzdra (1), na jehoZ strang
odvrdacené od rukojeti (2) jsou vytvofeny

vzduchové chladici mezery (7], pfi€emZ ru-
kojet (2) je po strané opatfena ru¢né ovla-
datelnym prepinadem (8) stupné& teploty.

2. Zafizeni podle bodu 1, vyznacujici se
tim, Ze rucné ovladatelny piepinac (8] je
proveden jako mechanicky, napfiklad elek-
tromechanicky.

3. ZafFizeni podle bodu 1, vyznadujici se
tim, Ze rutné ovladatelny prepinaé (8) je
proveden jako elektronicky.
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