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Inventia se referd la un actuator, care executd atat migcare rotativa, cat si migcare
liniard, cele dou# miscari putandu-se executa atat independent, cét si simultan, utilizat in
componenta masinilor unelte, robotilor.

Sunt cunoscute actuatoare cu migcare rotativa si liniard. Un exemplu este redat in
fig. 1. Un motor liniar pneumatic a are axul b cuplat la un motor rotativ. Acest motor se poate
deplasa liniar pe ghidajul liniar plan d. Axul motorului rotativ e executd o migcare rotativa gi
liniard. Dezavantajele acestor solufii cunoscute sunt: inerfie mare, acceleratii scazute §i
reglaj scézut al parametrilor de miscare.

Problema tehnicd, pe care o rezolva inventia, consta in asigurarea concomitent sau
separat a unei migcari liniare $i a unei migcari rotative.

Actuatorul cu migcare rotativa si liniard, conform inventiei, inléturd dezavantajele de
mai sus, prin aceea c este constituit dintr-un motor liniar de curent continuu, montat pe un
ax al unui ghidaj liniar cu bile, ce este format dintr-un cilindru feromagnetic, pe capetele
ciruia sunt fixati doi magneti permanenti, magnetizati radial, dintr-o carcasa feromagnetica,
pe interiorul careia sunt fixate doud bobine cilindrice si care alimentate in curent continuu,
asigura deplasarea liniard, dintr-un capac si un scut, Tn care sunt montate doué lagére, care
permit atat migcarea liniard, cat si migcarea rotativa; axul este introdus ntr-o bucsa a unui
ghidaj liniar cu bile, care este fixata in interiorul axului unei bucse rotorice, pe care sunt fixafi
magneti permanenti cu polaritéi alternante i care se rotesc in interiorul statorului unui motor
rotativ, stator realizat din tole de masini electrice si in crestéturile caruia se afld o infasurare
de curent alternativ, care asigurd un camp invartitor, iar pe capul axului motorului rotativ este
montat rotorul unui traductor de pozitie si turatie, statorul motorului fiind fixat intr-o carcasa
cu doud scuturi, in care sunt fixati doi rulmentj; statorul treductorului este fixat in scut;
actuatorul asigura atat migcarea liniard, cat i migcarea rotativa, independent sau simultan.

Inventia prezintd urmatoarele avantaje: inertia sistemului este mai mica, permitand
accelerafii mai ridicate, se folosesc motoare electrice care asigura o reglare mai buna a
parametrilor de migcare.

Se d3, in continuare, un exemplu de realizare a inventiei, in legatura cu fig. 2...8, care
reprezinta:

- fig. 1, vedere a unei combinatii de actuatoare liniare $i de rotatie, conform stadiului
tehnicii;

- fig. 2, ghidaj liniar cu bile;

- fig. 3, sectiune longitudinala printr-un motor cu migcare liniaré;

- fig. 4, sectiune transversala printr-un motor cu migcare liniara;

- fig. 5, sectiune longitudinala printr-un motor cu migcare rotativa;

- fig. 6, sectiune transversala printr-un motor cu migcare rotativa;

- fig. 7, secfiune longitudinald printr-un motor cu migcare rotativa gi liniara - axul in
pozitia limitd minima;

- fig. 8, sectiune longitudinal printr-un motor cu migcare rotativa si liniara - axul in
pozitia limitd maxima.

Actuatorul conform inventiei este format dintr-un motor liniar de curent continuu i un
motor rotativ cu magneti permanenti de tip sincron, fara perii.

Conform inventfiei, elementul principal este un ax 1, care se poate roti i se poate
deplasa liniar. Axul este in componenta unui element mecanic, numit ghidaj liniar cu bile.
Functionarea acestuia este cunoscuta din literaturad. Pe axul prevazut cu un canal 2, se poate
deplasa, prin intermediul unor bile 3, o bucsa 4. Aceasta are posibilitatea antrendrii din
exterior, prin intermediul unei pene montate in canalul de pana 5.

2




R |
RO 122171 B1

Motorul liniar din fig. 3, 4 produce forfa, actionand direct asupra axului 1, iar motorul 1
rotativ din fig. 5, 6 produce cuplu, rotind bucsa 4, acesta antrenand in migcare de rotatie
axul 1. 3
In cele ce urmeaza, este descris motorul liniar. Acesta este de tip motor de curent
continuu cu magnet mobil. Are in componentd un capac 6 si un scut de prindere 7. Pe inte- 5
riorul carcasei feromagnetice 8 sunt montate dou# bobine cilindrice 9 si 10. Pe axul 1 este
fixat un cilindru feromagnetic 11. La capetele cilindrului 11 sunt fixati doi magnetli permanenti 7
12 si 13, magnetizati radial. Cei doi magneti au sensurile de magnetizare contrare. Conexi-
unile bobinelor sunt realizate astfel c4 la alimentarea cu o tensiune continud, interactiunea 9

curentului prin bobine cu magnetii permanenti 12 si 13 sa producé o migcare liniari a axului
1, prin intermediul cilindrului 11. Daci se schimba polaritatea tensiunii de alimentare, se 11
schimbé sensul de deplasare a axului 1. Bobinele sunt alimentate prin intermediul conec-

torului 14. Axul 1 se spijina pe doua lagare 15 fixate in capacul 6 si respectiv scutul 7. Laga- 13
rele sunt realizate dintr-un material termoplastic, care permite atat deplasarea liniara, cat si
migcarea rotativa a axului 1. 15

In cele ce urmez3, este descris motorul rotativ (fig. 5, 6). Acesta este un motor sin-
cron cu magneli permanenti, fara perii. O sectiune longitudinala a motorului, fard axul 1, este 17
prezentata in fig. 5. O sectiune transversali este prezentata in fig. 6.

Rotorul motorului este alcatuit dintr-o bucsa feromagnetica 16, pe care sunt lipiti 19
magnelii permanenti 17. Magnetii au polarititi alternante. Statorul 18 al motorului rotativ este
format din tole din tabla pentru masini electrice prevazute cu crestéturile 19. Tn crestaturi se 21
afla infasurarea de curent alternativ 20. Statorul 18 este montat in carcasa 21 prevazuta cu
un scut 22 si cu un scut 23 pe care este fixat conectorul 24. Bucsa rotorica 16 este montatd 23
pe un ax gaurit 25. Pe ax este montat rotorul unui traductor de pozifie gi turatie 26. Statorul

27 al traductorului este montat pe scutul 23. Capacul 28 asigura etanseitatea motorului. Axul 25
25 se sprijina pe doi ruimenti 29.
Tn interiorul axului 25, se introduce bucsa 4 fixatd de acesta prin intermediul unei 27

pene 30. Deplasarea axiald a bucsei 4 este impiedicata prin fixarea bucsei 31 (fig. 5).
Motorul rotativ este alimentat cu tensiuni alternative, in functie de semnalele primite de la 29
traductor. Se asigura astfel reglarea turatiei si a pozifiei unghiulare a motorului.

In continuare, este descris modul de montare a actuatorului cu migcare rotativa si 31
liniara. Motorul liniar este montat pe scutul 22 al motorului rotativ prin intermediul scutului 7.
Axul 1 se introduce in bucsa 4, tinand cont de canalul 2. 33

Astfel, prin rotirea bucsei 4 de cétre motorul rotativ, axul 1 se roteste, iar prin deplasarea
corpului 11, axul 1 se deplaseazi liniar. Cele doui migcdri pot fi independente sau 35
simultane. Tn fig. 7 este prezentatd o sectiune longitudinald prin actuatorul cu migcare
rotativa si liniard la care deplasarea axului este zero. in fig. 8 este prezentat o sectiune 37
longitudinal& prin actuatorul cu miscare rotativa §i liniard, la care axul 1 este deplasat la
capat de cursd (deplasare maxima). 39

Revendicare 41

Actuator cu miscare rotativa si liniard, carcaterizat prin aceea ca este constituit 43
dintr-un motor liniar de curent continuu, montat pe un ax (1) al unui ghidaj cu bile (2, 3, 4,
5), motor ce este format dintr-un cilindru feromagnetic (11), pe capetele céruia sunt fixati doi 45
magnefi permanenti, magnetizati radial (12,13), dintr-o carcasi feromagnetica (8), pe
interiorul céreia sunt fixate doud bobine cilindrice (9, 10) si care alimentate in curent 47
continuu, asigurd deplasarea liniard, dintr-un capac (6) si un scut (7), in care sunt montate
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dou? lagére (15), care permit atat migcarea liniard, cat si migcarea rotativa, axul (1) fiind
introdus in bucsa (4) ghidajului liniar cu bile, care este fixatd in interiorul unui alt ax (25) al
unei bucse rotorice (16), pe care sunt fixai niste magneti permanenti (1 7) cu polaritati alter-
nante si care se rotesc in interiorul unui stator (18) al unui motor rotativ, stator ce este reali-
zat din tole de masini electrice si in crestéturile (19) céruia se afla o infasurare de curent
alternativ (20), care asigurd un camp invartitor, iar pe capul axului motorului rotativ (25) este
montat un rotor (26) al unui traductor de pozitie $i turatie, statorul (18) fiind fixat intr-o car-
casé (21) cu doud scuturi (22, 23), in care sunt fixati doi rulmenti (29), statorul (27) traduc-
torului fiind fixat Tn scutul (23), asigurandu-se astfel atat migcarea liniard, cat i migcarea
rotativd, independent sau simultan.
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