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USelem vyndlezu je zlepden{ zarizeni
pro poddvani spodkovyoh dild obuvi,
zejména opatkd, mo zdsobufku ke kosici-
mu Gstrojf{. Kosicf{ Gstrojf sestivi =z
tvArnicového vAlce, pfitladného vélce
a kosiciho noZe., 0d ota8ivého pohybu
tvidrnicového vdlce je pfes stavitelné
diferencidlni soukel{ odvozen synchronn{
posuvny pohyb podavade,

Uvedenédho ‘&elu se dosahuje tim,
%e vystupni{ kolo 43 diferénciédlniho sou-
koli 4 je pfes mezikolo 71 v zéb¥ru
s ozubenym kolem 72 klikového disku 7,
jeho% ojnice 74 je pripojena k voziku
8 podavale 81 .

Vyndlezu 1ze vyuZit pro podavani
spodkovych dilk obuvi ke kosiofmi “hstro~

Jio
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Vyndlez se tykd zelizmeni pro poddvdni spodkovych dild obuvi,
zejména opatkl, ze zdsobniku ke kosicimu dstroji s tvdrnicovim

.~ vdlcem, od jehoZ otd¢ivého pohybu je pies staviielné diferenci-

&lni soukoli odvozen synchronni posuvny pohyb podevade.

Je znémé zarizeni pro poddvini opatkl ze zdsobniku ke kosi-
cimu dstroji s tvdrnicovim vdlcem, jehoi otdlivy pohyb je pFend-
fien na diferencidlni soukoli, nc jehoZ vistupnim hiideli je na-
klinovdna rotacéni valka. Ve vodici drdze vadky je ulofiena kladka
pdkového poddveciho dstroji. Diferencidlni soulzoli je opati*eno
£nekovym kolem, které je v zdbiru se IZnelzcm ovlddenym rudénim
kolem. Tak 1lze libovolné rulné pootodit Enckov}m lzolem, CinZ se
p¥inérené pooiodi i vadka, ovldidajici pdlkové poddvaci dsiroji.

-

?imto zpUsobem se velmi jednoduie nastaevi pdkové pocdveci dstro-
i do synchronni polohy, v niZ se opracovavany opatek uklddd

’
s N

‘esné do v brdni tvirnicového vdlce. Nevyhoda tohoto zaiizeni

L7 I = %

spo¢ivd v itom, Ze pdkové poddveci ustroji md pomérnd vellkou hrmot=
nost, kierd zplsobuje neiddouci seirvainé sily, jeZ omezuji rych~
lost pohrbujicich se Cdstii o tim 1 produktivitu pridce pii koseni
opatkl. Plevod otolného pohrbu valky na posuvny pohrb poddvaciho
ustroji je nevihodny tim, Ze v bodech uvrati posuvného poh ‘bu
dochdzi & necZddoucim rdzlm. Ab; se odstronil tento nedostatel,
je nuiné v-tvd¥et pomérnd sloiity kiivkovy tver vodici dréhy
vadiky. Oprecovdni takto tveroveiné vodici drdhy je velmi pracné
a ndkledné. |

Gdelen vrndlezu je jednoduché konstrukéni Jeleni zaidizend
pro podivani spodovych dilt obuvi, iteré by pIi sviiené rych-
losii posuvného poh:bu podaveale zarulovalo zaenieni setrvalnich
hriot & tim odstrenini rdzd v Cvratich posuvnéino poh bu.

Podstatou vyndlezu jg,zaﬁizcni pro podévini spolriovich 411l
obuvi, jehoZ vistupni kolo éifercncidiniho soukoli je ples :ezi-
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kolo v zdbdru s ozubenym kolem klikového disku, jehoZ ojnice je
piripojena k voziku podavacee. '

Pokrok dosaieny zarizenim, pro poddvdni spodiovych dillu obuvi
podle vyndlezu spoéivé v tom, Ze otdlivy pohyb tvdrnicového vdlce
se pievddi no posuvny pohyb podavace pomoci klikového mechenismu,
jeho% hmotnost je pomérné mald. Tim se zmenfuji setrvacné sily
polrbujicich se &dsti. Tak lze zvysit rychlost posuvného pohybu
podavade a tim i produktiivitu prdce p¥i koseni opatki. iinema-
tika klikového mechenismu prakticky odstranuje rdzy v dvratich
posuvného pohybue

Priklad provedeni zarizeni, podle vvnalouu je schenaticky
zobrazen na vykrese. iia obr. 1 je CduteLny ndrys zarizeni s de-
tailem diferencidlniho soukoli a na obr. 2 jeno pidorys s Cdsted-
nini Pezy ulofeni vrchniho hiidele a kleci diferencidlniho sou=-
koli.

Ve vrchni Sdsti rdmu 1 (obr. 1) je upevnin piicény Cep 11,
na niém¥ je vykyvné uloZeno rweno 2, V raueni 2 je na vrchnin
niideli 21 letmo uloien tvdrnicovy vdlec 22, jeni je na vnéjsi
vélcové plodie opatien vybrdnim 23 (obr. 2). Vybrdni 23 odpovidd
tva_ru a velilostl opreocovdvan;’ch opatil ¢eo Vrchni hiidel 21 je
Aapojen ne nezndzorniny elelktromotore. Pod tvdrnicovym vdlcem 22
je uloien poddvuei vdlec 24, jehoZ otolny pohyb je odvozen od.
otoiného poiybu tvdrnicového vdlce 2z srostiednictvim ozubencho

I

pievodu 25, laneno 2 je ukonceno naciovnou opirou 26, proti nii
je v rdnu 1 uloien stuviéel JTOUb 12, Ve styéné Grovni tvdrnico-
vého vdalce 22 a poddvacino vdlce 24 je v rému 1 uloZen kosici
ni% 27, ia vrehnim hiddeli 21 tvdrnicového vdlce 22 je naklino-
vdno hnoci ozubené kolo 31, jeZ je pies vlo: fend kola 32 v zdbéru
g hnenym osubenym kolem 33. iinané ozubené xolo 33 je spolu se
vstupnim kolem 41 neilinovdno na vstupnim hiideli 4<, ittery je

i se vstupnim kolem 41 uloZen v kleci 2. illec 3 je oto¢né ulo-
%ona v piirubovém tllese 13 upevniném k rdmu 1. V protilehlém
izonel | »1e0e‘§9gou se se vstupnim hiidelem 42 uloZen vystupni hii-
del 43 s vnitinim kolem 44 a vystupnim kolem 45, Po strandch
vstupniho hiidele 42 a vstupniho hiidele 43 je v ¥leci 5 uloZe
prvani Cep 51 s volné otoénym prvnim planetovym kolen 46 a druh,
dep 52 s volne uloZenym druhym planetovym ikolem 47. Prvni plane-
tové kolo 46 je v zébéru se vstupnin kolen 41 & druhé planetové
kolo 47 je v zdbiru s vnitInim kolem 44. iia ‘'vdlcovém povrchu
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klece 5 je vytvoreno ozubeni Snekového kola 53, = nimf je v zd-
béru £nek’ 6, ktery je spolu s rulnim kolem 61 upevnén na tydi 62
uloZené v rdmu 1. Vstupni kolo 41, vnitini kolo 44, vystupni -
kolo 45, prvni planetové kolo 46 a druhé planetové kolo 47 spo-
len& tvodd dlferenclalnl soukoli 4e Vystupni kolo 45 je pies
nezikolo 71 v zdbéru s ozubenym kolem 72 nalklinovan;m na hiideli
73 klikového disku T, Ke klikovému disku 7, jeni soudesné tvoidi
setrvacnik tlikového mechanismu, je piipojen jeden konec ojnice
T4, jejii druby konec je spojen s vozikem 8 podavede 8le Vozik o
je uloien v drdZce 14 stolové desky 15, jeZ je upevnina k rému Je
Proti podevali 81 je na stolové desce 15 stovitelné uloien zdsob-
nik 82 opracovdvonich opatki ce

Otolny pohrb tvdrnicového vidlce 22 se plynule piendfi ozube-

nym plevodem 25 na poddvaci vdlec 24 o vloZenymi koly 32 pies di-
ferencidlni soukoli 4 a mezikolo 71 na hifdel 73 klikového diciu T,
Ojnice 74 tolr pii keidé otddce tvdrnicovéno vdlce 22 vrlond vratn’
posuv voziku 8 o ooda vac g1 posune nejspodn.jii opotek ¢ ze zdsob-
niku &2 v syncl wronni -zdvislo osti do v, bréni 23, Cpateik ¢ se tcoi
slisuje mezi tvdrnicovym vdlcen 22 a poddvacinm vilcem 24 a tak se

csune ddle proti noZi 27, ktery seitipne jeho obvodovou Cdst,
aeé prevySuje v brdni Z3e Licoveci sile nezi tvdrnicovym vilcem
22 a podédvacim vdlcem 24 se nastavi podle tloué%ky a druhu mate~-
ridlu oprecoviévanych opaikil ¢ pootolenim staviciho Sroubu 12,
3im% se podle potieby vykyvne reameno 2 kolem pricného Cepu 11,
Opatky ¢ maji rizny tvaer a velikost a proto pro kaZdou zmenu je
nutné v:minit tvdrnicovy vdlec 22 s piislufnym vybranim 23, Pri
této zmdné je ovdem nutné seridit posuvny pohyb voziku 3 tek, aby
podavac 81 posunul opetek ¢ v ton okamiiku, kdy se jeho p¥edndi
okraj setkd s prednim okrajem v:-brdni 23, Toto sei'lzeni se pro=-
vede pootodenim ruéniho xola 61, &im¥ se podle pot¥eby pootoli
“nekové kolo 53 s kleci 5. Tim se pootoli celé diferemeidlni sou-
koli 4, jehoZ vistupni kolo 45 pres mezikolo 11 pootodli klikovym
diskem 7. Tok se posune vozik & v drdfce 14 o potrebnou vzdédle=
nost, pricemZ poloha pootOLenl tvdrnicového vdlce se nezméni.
xlikovy mechenicnus umoZnuje pomérné velké pocuvové rychlosti
voziku 8, coZ pFiznive ovllvnuge produktivitu préce pri koseni
opatki. V dvrctich pos suvovd rrchlost voziku 8 vyhodn¢ pozvolna

klesd k nulové hodnoté a pak opét pozvolna vzrastd k moxindlni
hodnot&. 7im se odstranuji nezddouci rdzy voziku 3.



PX%uDp. ¥ vynfLizoZvu

vasizeni pro poddvdni spockovich dild obuvi, zejména
ze z:icobniku ke losicimu dstroji s tvdrnicovym vidlcem, od
otddivého pohybu je pies stovitelné diferencidlni soukold
synchronni posuvny pohyb podavade, vyznadujici se tim, Ze
ni kolo (45) diferencidlniho soukoli (4) Je pies mezikolo
v zdbéru 5 ozuben;m kolem (72) Xlikového disku (7), jehoZ
(74) je piipojena k voziku (&) podavade (81).
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