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Wymnalazek niniejszy dotyczy kompen-
sacyjnego sposobu regulacji obrotéw ma-
szyn oraz urzadzenia do przeprowadzenia
tego sposobu i ma na celu samoczynne u-
trzymywanie stalej liczby obrotéw maszyn,
jako tez szybka i dokladna zmiane liczby
obrotéw maszyn odpowiednio do zmienio-
nych warunkéw ich pracy.

Dotychczasowe metody regulacji liczby
obrotéw maszyn polegaly prawie wylacznie
na zastosowaniu regulatora odsrodkowego,
ktérego dziatanie polega na zuzytkowaniu
sity odsrodkowej do poruszania ukladu me-
chanicznego, sterujacego narzad, reguluja-
cy obroty maszyny. Odsrodkowy regulator
posiada jednakze caly szereg wad, jak np.

ograniczong czulosé, a wskutek mozliwosci
zatarcia si¢ przesuwajacych si¢ po sobie
czesci, dzialanie jego jest czestokro¢ za-
wodne. Poza tem regulator odsrodkowy po-
siada do$é¢ duza bezwladnosé, uwarunko-
wana bezwladnoscia poruszanych przez nie-
go duzych mas i tarciem mechanicznem.
Przenoszenie ruchu z walu maszyny na re-
gulator odsrodkowy wymaga przewaznie
stosowania specjalnej przekladni mecha-
nicznej, ktéra lacznie z regulatorem pobie-
ra znaczng cz¢$é energji maszyny.

Spos6b regulacji obrotéw maszyn we-
dtug wynalazku oraz urzadzenie do prze-
prowadzenia regulacji wedtug tego sposobu
sa pozbawione powyzej przytoczonych wad.
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Zmiana obrotéw maszyny . podczas jej ru-
chu, dokonywana przy -pomocy regulatora
wedlug powyzszego sposobif jest bardzo d-
ktadna, wskutek czego regulatory te moga
byé réwniez zastosowane jako rozruszniki
maszyn.

Na rysunku przedstawiono dwie odmia-
ny schematéw urzadzen do przeprowadze-
nia sposobu regulacji obrotéw maszyn we-
dlug wynalazku. Sposéb ten opiera si¢ na
zasadzie kompensacji, dziatanie zas odnos-
nego urzadzenia jest nastepujace.

W uktadach wedlug fig. 1, 2, 3 rysunku,

“od watu maszyny M, ktérej obroty podlega-

ja. regulacji, jest napedzana’pradniczka p,
a wytwarzana przez nig elektromotoryczna
sita jest kompensowana w -dowolnym ob-
wodzie elektromotoryczna-sita narzadu b,
sterowanego recznie lub mechanicznie. Na-
rzadem tym moze byé zrédlo pradu o sta-
fem napieciu, np. ogniwo normalne Westo-
na, jak na fig. 1, lub tez potencjometr, jak
na fig. 2, albo termoelement, ktérego sita
termoelektryczna regulowana jest przez
zmiane temperatury jego spojen, jak na, fig.
3. Kiedy wal maszyny M obraca sie z pew-
ng szybkoscia, na jaka zostal nastawiony
przy pomocy narzadu b, uktad jest w stanie
réwnowagi elektrycznej i stosunek mnapieé
na zaciskach pradniczki p i narzadu b jest
wéwczas okreslony dia danego urzadzenia.

Jesli obroty maszyny M ulegna zmianie,
woéwczas napiecie na zaciskach pradniczki
p takie sie zmieni i uklad zostaje wytraco-
ny z réwnowagi elektrycznej. Powstaty stad
prad w obwodzie kompensowanym dziala
na narzad sterujacy obroty maszyny w tym
sensie, Ze jej obroty zostana przywrécone
do tej liczby, na jaka regulator zostal na-
stawiony przez narzad b. Zmiane obrotéw
maszyny ‘osiaga si¢ przez zmiane napiecia
na zaciskach narzadu b, ktéra mozemy do-
konywa¢ recznie lub mechanicznie.

Na fig. 1 przedstawiono uktad urzadze-
nia do przeprowadzenia regulacji liczby ob-
rotéw maszyny wedlug sposobu wyzej opi-

sanego. Elektromotoryczna sila pradniczki
p jest kompensowana przez napigcie na za-
ciskach narzadu b. Jesli obroty maszyny M
powigksza si¢, wowczas elektromotoryczna
sila pradniczki p wzrosénie i uklad zostaje
wytracony ze stanu réwnowagi. Powstaly
stad prad w obwodzie kompensacyjnym
dziala na cewke galwanoskopu, ktéra wy-
chylajac sie¢ wraz z lusterkiem powoduje
przesuniecie odbitej od niego wiazki swia-
t!a w jedna strone, w ten sposéb, ze oswie-
tla ona jedng z komérek fotoelektrycznych
f, na skutek czego w obwodzie tej ostatniej
poplynie prad, ktéry, po odpowiedniem
wzmocnieniu w amplifikatorze A steruje
obroty maszyny M przy pomocy narzadu L
w tym sensie, ze beda one maleé¢ dopéty,
az uktad wréci do stanu réwnowagi elek-
trycznej. Narzadem tym moze byé np. elek-
tromagnes, sterujacy domykanie zaworu
ssawczego w pompce paliwowej silnikow
spalinowych, lub tez silnik elektryczny na-
pedzajacy $rube, poruszajaca dzZwignie ko-
ta kierowniczego turbiny wodnej, albo elek-
tromagnes wzglednie silnik elektryczny u-
ruchomiajacy tuleje, regulujaca cisnienie o-
liwy w regulatorze turbin parowych.

Jesli obroty maszyny M zmniejsza sie,
wéwczas napiecie na zaciskach pradniczki
p zmaleje i lusterko galwanometru odchvli
si¢ w druga strone. Wiazka $wiatta pada
wéwczas na druga komérke fotoelektryczna,
ktérej prad w analogiczny sposéb natych-
miast zacznie sterowaé narzad L w tym sen-
sie, ze obroty maszyny beda wzrastaé do-
péty, az uktad elektryczny wréci do stanu
réwnowagi.

Przez zmiane napiecia na zaciskach na-
rzadu b osiaga sie dowolna zmiane obrotéw
maszyny M.

Prady w obwodach fotokomérek moga
byé, przed przekazaniem ich na regulujacy
obroty maszyny narzad L, amplifikowane w
amplifikatorze A przez uktad lamp katodo-
wych lub jonowych (np. thyratron) lub ich
kombinacje.



Na fig. 2 przedstawiono druga odmiane
uktadu urzadzenia do regulacji obrotéw
maszyn wedlug wynalazku.

Réznica pradéw w obwodzie kompensa-
cyjnym powstala wskutek wytracenia z réw-
nowagi ukladu elektrycznego, w ktérym
znajduje si¢ pradniczka p i narzad b, wy-
wola réznice potencjatéw punktéow 11 2
obwodu kompensacyjnego. Réznica ta zo-
staje przekazywana na uktad lamp katodo-
wych K, K, w ten sposéb, ze napiecie siat-
ki jednej lampy wzrosnie, a drugiej —
zmaleje. Wskutek tego w obwodzie anodo-
wym pierwszej lampy poplynie prad wiek-
szy, niz w drugiej i ta réznica pradéw ano-
dowych obu lamp po odpowiedniem wzmoc-
nieniu w amplifikatorze A steruje narzad L,
regulujacy obroty maszyny M w tym sensie,
ze uklad wréci do stanu réwnowagi elek-
trycznej. Jesli uklad zostanie wytracony
z réwnowagi w przeciwnym kierunku, wéw-
czas roéznica potencjaléw punktéow 112
zmieni swéj znak i réznica pradéw anodo-
wych obu lamp zmieni swéj kierunek, ste-
rujac narzad L w.sensie przeciwnym tak
dlugo, az uklad wréci do stanu réwnowagi.

Lampy katodowe, ktérych dzialanie zo-
stalo opisane powyzej, moga byé zastapione
przez dowolny uklad lamp katodowych lub
jonowych wzglednie ich kombinacije.

Narzad b, o ktérym mowa w obu odmia-
nach urzadzenia, moze byé wykonany jako
ogniwo normalne, jak na fig. 1, lub jako po-
tencjometr, jak na fig. 2, albo termoele-
ment, ktérego elektromotoryczna sila jest
regulowana przez odpowiednie podgrzewa-
nie jego spojeri, jak na fig. 3.

Zastrzezenia patentowe.

1. Kompensacyjny sposéb samoczyn-
nego regulowania obrotébw maszyny, zna-
mienny tem, ze napigcie na zaciskach prad-
niczki, napedzanej od watu podlegajacej re-
gulacji maszyny, jest w dowolnym obwo-
dzie kompensowane przez napiecie na zaci-

skach innego narzadu, np. ogniwa normal-
nego Westona, lub potencjometru, wzgled- -
nie termoelementu, ktére mozna dowolnie
zmieniaé, przyczem prad w kompensowa-
nym obwodzie przeplywa tak dlugo, az na- -
stapi zupelna kompensacja elektryczna w -
tym obwodzie, ktéremu to stanowi réwno-
wagi elektrycznej odpowiada pewien staly -
dla danego urzadzenia stosunek napieé¢ na
zaciskach pradniczki i powyzszego narzadu.

2. Urzadzenie do przeprowadzenia
sposobu samoczynnego regulowania obro-
téw maszyny wedlug zastrz. 1, znamienne
tem, ze elementem przekazujacym prad w
obwodzie’ kompensacyjnym na ‘narzad (L)
sterujacy obroty walu maszyny (M), np. na
elektromagnes, sterujacy domykanie zawo-
ru ssawczego w pompce paliwowej silnikéw -
spalinowych, lub tez silnik elektryczny na-
pedzajacy Srube, poruszajaca dzwignie ko-
ta kierowniczego turbiny wodnej, lub tez
elektromagnes wzglednie silnik elektryczny,
uruchomiajacy tuleje, regulujaca ciénienie
oleju w regulatorach turbin parowych —
jest lampa katodowa lub jonowa (np. thyra-
tron), lub ich uktad.

3. Odmiana urzadzenia do przeprowa-
dzenia sposobu samoczynnego regulowania
obrotéw maszyny wedtug zastrz. 1, zna-
mienna tem, Ze elementem przekazujacym
prad w obwodzie kompensacyjnym na
narzad (L), sterujacy obroty walu maszyny
(M), np. na elektromagnes sterujacy domy-
kanie zaworu ssawczego w pompce paliwo-
wej silnikéw spalinowych, lub silnik elek-
tryczny napedzajacy s$rube poruszajaca
dzwignie kola kierowniczego turbiny wod-
nej, lub tez elektromagnes wzglednie silnik
elektryczny, uruchomiajacy tuleje, regulu-
jaca cisnienie oleju w regulatorach turbin
parowych — jest galwanoskop (G) i komér-
ka fotoelektryczna () wzglednie ich uktad.

Eugenjusz Wolniewicz.
Adam Emil Sierzputowski
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