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przelaczalny na dwa réine napiecia znamionowe

Patent trwa od dnia 16 maja 1962 r.

Dla uzyskania réwnej warto§ci momentu roz-
ruchowego silnika jednofazowego indukcyjnego
przy zasilaniu réznymi napieciami znamiono-
wymi stosuje sie szereg sposobéw. W szczegbl-
nosci w silnikach z kondensatorows fazg roz-
ruchowa znane ﬁsa rozwigzania tego zagadnie-
nia przy pomocy,ﬁutotransformatora, podwoj-
nego kondensatova zasilania fazy rozruchowej
z czeém uzwoue'ma roboczego itd. Powyzsze
rozwigzania posiadaja powazne wady, lezgce
w duzych gabarytach, kosztownych urzadze-
niach pomocniczych, wzglednie w zlych para-
metrach, niskiej dobroci rozruchu silnika.

Silnik wedlug wynalazku uzyskuje ré6wnosé
momentébw rozruchowych przy obydwéch na-
pigciach znamionowych dzieki kombinacji 1a-
czen czeSci uzwojen rozruchowego i roboczego.
W silniku wedlug wynalazku kazde uzwojenie

Ty

podzielone jest na dwie identyczne galezie réw-
nolegle, ktére mogg by¢ laczone szeregowo i
réwnolegle. Galezie uzwojenia roboczego 1gczo-
ne sg Pprzy nizszym napigciu znamionowym
rownolegle a dla wyzszego napiecia znamiono-
wego, szeregowo, w praktykowany zazwyczaj
sposé6b, Istota wynalazku jest r6wnoczesne prze-
tgczenie galezi réwnoleglych uzwojenia rozru-
chowego lecz w taki sposéb, Ze przy nizszym
napieciu gatezie rownolegle fazy rozruchowej
polgczone s3 szeregowo, Pprzy wyzszym nato-
miast rownolegle jak na fig. 1 i 2 rysunku, przy
zachowaniu tego samego kondensatora 3 w ob-
wodzie fazy rozruchowej. R6wno§¢ momentéw
osigga sie przy odpowiednim dopasowaniu po-
jemnosci, reaktancji fazy rozruchowej i jej opo-
ru’ czynnego, co zwigzane jest miedzy innymi,
z doborem wlasciwej przekladni zwojowej mie-



dzy uzwojeniem roboczym 1°i rozruchowym 2.
Faza rozruchowa sterowana jest w znany spo-
s6b wylgcznikiem odérodkgwym 4. Przecho-
dzac z polaczenia réwnoleglego na szeregowe
otrzymujemy zwiekszenie reaktancji indukcyj-
nej fazy rozruchowej i przez to obnizenie reak-
tancji biernej obwodu, powigksza si¢ jednak
opér czynny. Dobér parametréw fazy rozrucho-
wej musi dla zadanej wartosci momentu roz-
ruchowego zachowaé réwnos$é iloczynu wekto-
rowego wskaz6w przeplywu uzwojenia rozru-
chowego i roboczego, przedstawionych na plasz-
czyznie Gaussa, Wario zaznaczy¢, ze liczba zwo-=
jow uzwojenia rozruchowego po szeregowym
przelgczeniu sie podwaja. Tak dobrane para-
metry fazy rozruchowej pozwalaja réwnoczes-
nie uzyska¢ optymalna warto§é kondensatora
rozruchowego z punktu widzenia minimum
kosztu i gabarytu, dobroé¢ rozruchu jest wyso-
ka. Dla osiagniecia tego samego celu lecz hez
przetgczania uzwojenia fazy roaruchowej mozna
zastosowaé, przy odpowiednim doborze parame-
tréw uzwojenia, spos6b wedtug fig. 4 i 5. Istota
tej odmiany wynalazku polega na zmniejszeniu

impedancji kondensatora, ktdra znacznie prze- -

wyzsza pozostale impedancje obwodu, do tego
stopnia, aby przy obnizonym napieciu uzyskac

warto§¢ pradu potrzebng dla uzyskania tej sa- .

mej warto$ci momentu rozruchowego. Uzyskuje
sie to badz droga réwnoleglego polaczenia opoi-
nika czynnego: R jak ma fig. 4, badZ przez sze-

regowe wilgczenie w obwéd dodatkowej induk-

cyjno$ci jak na fig. 5. Eaczenie wedlug fig. 5

ma pewng przewage nad sposobem podanym

na fig. 4, pozwalajac na lepsze wykorzystanie

pojemnosci rozruchowej. Fig. 3 przedstawia po-

taczenie uzwojen dla wyziszego napiecia zasila- -
nia.

Zastrzezenia patentowe

1. Silnik indukcyjny jednofazowy z kondensa-
torowa fazg rozruchows przelgczalny na dwa
rézne napiecia znamionowe, znamienny tym,
%e dla uzyskania réwnych lub prawie row-
nych momentéw rozruchowych galezie réow-
nolegle uzwojen polgczone sag w ten sposéb,
ze gdy w jednym z uzwojenn polgczone sa
réwnolegle w drugim polgczone s3 szerego-
wo, przy ‘czym kondemsator nozruchowy po-
zo0staje bez zmian.

2. Odmiana silnika indukcyjnego wedlug zastrz,
1, znamienna tym, ze uzwojenie robocze po-
siada przelaczane galezie réWndegle, nato-
miast uzwojenie rommuchowe stanowi jedng
galaz, w ktéra przy nizszym napieciu zna-
mionowym wlacza sie szeregowo dodatkows
indukeyjnos$é (Ld) lub opér rzeczywisty (R),
bocznikujgcy kondemsator rozruchowy.
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