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Fig.1

Menetirék miiszaki tulajdonsigainak, miikédésének
f6funkcidk szimulildsdval torténd eliendrzésére szolgdld
eljdrds sordn tetszGleges sorrendben a menetiré fordulat-
szdm kijelzdjét és sebesség kijelzGjét legalibb két killon-
boz8 rogzitett sebesség- és fordulatszdm értéken elien-
drizziik, tovdbbi 1épésben a sebesség kijelzén és a fordu-

latszam  kijelz6n teljes lehetséges értéktartomdnyban -

dinamikus mikodésvizsgdlatot végziink, tovibbi 1épés-
ben a menetiré megtett Ut- KkijelzGjét ellendrizzik,
tovdbbi lépésben elvégezzik a menetirgt és a jeladokat
Osszekté impulzusvezetékek szakadds- és zirlatvizsgd-
latit, valamint a felsorolt eljirislépéseket dilo jarmdngl
és beépitett menetirékon hajtjuk vigre.

Az eljdrdst megvaldsito késziléknek kilonbozd sebes-
ség- és fordulatszdm értékeket létrehozd, programozhatd
frekvenciaoszt6val elldtott kvarcvezérlésii frekvenciage-
neratora (20) folyamatosan viltozé sebesség- és fordu-
Jatszdm értékeket 1étrehozé, feszilltségvezérelt frekven-
ciagenerdtora (21), a menetirét (1) és jeladokat (6, 7)
Osszekots impulzusvezetékek (3) zdrlat- és szakadds-
vizsgdlatat végzd ablakdiszkrimindtorai (22), és megtett
utat ellendrzd, automata végdlldskapesoloval elidtott
impulzusaddja- és szdmlildja (23) van, amelyek szabadon
programozhats vezérldegységen (17) dt vannak egynuds-
sal osszekotve és hordozhatoé hidzban vannak elrendezve
(3. dbra).
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A taldlmdny tdrgya eljards menetirdk, kilondsen mért
gépjdrmiiparamétereket elekironikusan feldolgozd me-
netirok {6funkcidk szimuldlisival torténd ellendrzésére,
valamint az eljdrdst megvalosité készilék, amellyel meg-
valdsithaté a menetirdk valamennyi miszaki tulajdonsd-
gainak és a menetiro & a jeladdk kozotti vezetékezésnek
az ellendrzése.

A gyakorlatbd! ismeretesek mechanikus menetirdk
ellendrzésére tobbek kozott olyan fordulatszam jeladok,
amelyek nem alkalmasak az elektronikus menetirdk
ellendrzésére. Ismertek tovdbbd olyan gorgds probapa-
dok, amelyekkel igen munkaidG- és energiaigényes cljdrd-
sok keretében ellendrizni lehet a menetirok funkcidinak
igen nagy 1észét.

A gyakorlatbdl kilonbozd szervizprébapadok ismer-
tek kiszerelt menetirok szdmdra. Ezeknek hitranya,
hogy a rajtuk végrehajtoit ellendrzési eljards ugyancsak
munkaigényes. A fenticken kivill lehetdség van probant
soran a menetirok mikodését eléirt értékekkel Ossre-
hasoulitani, bir ez esetben sem valdsithaté meg a7z 0ss7es
funkcio ellentrzése, és a vizsgalathoz olysn jdrulékos
raforditdsok szikségesek, mint példiu] Gzemanyag és cgy
specidlis prébaszakasz kiépitése és berendezése.

A taldlmdny célja olyan eljdrds, valamint az eljirist
megvalositd készilék 1trechozdsa, amellyel csekély rifor-
ditdsok mellett leheiséges az Osszes menetird funkcid
gyors & ésszerd fellvizsgalata.

A taldlmdnnyal megoldandé feladatot ugy hatdroz-
hatjuk meg, hogy menetirdk, kilondsen mért gépjdrmi-
paramétereket elektronikusan feldolgozé menetirdk
ellendrzésére alkalmas eljdrdst, valamint azt megvaldsito
késziiléket kell 1étrehozni, amelynél az egyes vizsgdlati
és ellendrzd 1épések tetszds szerinti sorrendben €5 megha-
tarozott ciklusidg alatt futnak végig, a menetirdk elien-
Grzése nemcsak kiszerelt, hanem beépitett dllapotban is
lehetséges, és az esctleges hibahely is barmikor meghatd-
rozhaté.

A kitlizott feladatot olyan eljdrissal oldottuk meg,
amely menetirok, killondsen mért jdrmiiparaméterekel
elektronikusan feldolgozd ~menetirdk, azok muszaki
tulajdonsdgainak, mikcdésének 6funkcidk szimuidlisd-
val torténd ellendrzésére alkalmas. Az eljdrdst oly médon
fejlesztettik tovibb, hogy az eljards sordn tetszéleges
sorrendben a menetirs fordulatszam kijelzgjét és sebes-
ség kijelzGjét tegaldbb két kilonbozo, régzitett sebhesség-
és fordulatszim értéken ellenGrizziik, tovibbi Iépdsben
a sebesség kijelz6n és a fordulatszdm kijelzén teljes lehet-
séges értéktartomdnyban dinamikus m@kodésvizsgilatot
végzink, egy tovibbi lépésben a menetiré megtett ut-ki-
jelz6jét ellendrizzik, tovibbi 1épésben elvégezzik a me-
netirdt és impulzusadokat Osszekold impuizusvezetékek
szakadds- és zdrlatvizsgdlatat, valamint a felsorolt eljdrds-
Iépéseket dll6 jarmiinél és beépitett menetirdkon hajtjuk
végre.

A fenti eljdrds megvaldsitdsdra szolgdld készilékben
a tovabbfejleszids, azaz maga a taldlmdny abban §l}, hogy
kilonbozd sebesség- és fordulatszamértékeket 1étre.
liozd, programozhato frekvenciaosztévsl elldtott kvarc-
vezérlés frekvencisgenerdtora, folyamatosan  viillto#o
sebesség- ¢s Tordulatszamértéket léirchozé, fesziltség-
vezérelt frekvenciagenierdtora, a menetirgt és impulzus-
addkat Osszekotd impulzusvezetékek zdrlat- és szaka-
ddsvizsgdlatdt végz$ ablakdiszkrimindtorai, és megleil
utat ellendrz$, automata végialldskapcsoldval elldtott
impulzusaddja- ¢s szémldlgja van, amelyek szabudon
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programozhaté  vezérldegységen dt vannak egymussal
OsszekOtve, és hordozhatd hdzban vannak elrendezve.

A talilmany szerinti készilék egy elényds kiviteli
alakia ¢rtelmében a késziiléknek a jarmii belsé dramfor-
rdsdra kapesolt, annak pillanatnyi fesziltségétsl fiigget-
len feszittséget letrehozd tapegysége van.

A talilmdnyt az aldbbiukban a rajz segitségével ismer-
tetjiik részietesebben, amelven az eljdrdst megvaldsito
készillék példakénti kiviteli alakjdnak blokkvazlata lat-
hato. A rajzon az

1. dbra jeladokkal osszekotott menetiré blokkvidz-
lata. a ' ‘

2. dbrin a taldlmdny szerinti eljdrdst megvalésité
késziléknek a menetiréval vald Osszekapesoldsi vdzlata
tithatd, és a _

3. dbra a taldlmdny szerinti készilék blokkvizlata.

Mint az 1. dbrén lithatd, ! menetiré dugaszothaté
2 csatlakozon keresztill van 6, 7 jeinddkkal 3 impulzus-
vezetékeken dt, valamint tovibbi dugaszolhatd 4, S csat-
lakozokon 4t GsszekOtve. Az 1 menetirdt és a 3 impul-
zusvezetékeket ellendrzd taldlmdny szerinti 10 készilé-
ket a 2. dbrdn lithatdan az 1 menetirébdl, 3 impulzus-
vezetékekbl és 6, 7 jeladdkbol dllé elrendezésben
helyezziik el, Lithatd, hogy 2 csatlakozé &, 9 csatlako-
z0f¢1b3l, 4 csatiakozo 11, 12 csatlakozofélb6l és 5 csat-
lakozé 13, 14 csatlakozofélbal all, és a csatlakozofelek
epymdstol szét vannak vdlasztva. A 10 késziifék a 8 csat-
lakozGfé! és a 9 csatlakozafél kozé van illesztve, miga {1
csatlakozofél ellendlidskombindceiot tartalmazd 15 adap-
terrel, és 13 csatlakozofél ugyancsak ellendltiaskombi-
ndciét tartahnazé 16 adapterrel van Osszekapcsolva.
Izy a 3 impulzusvezetékek a 15, 16 adapterrel vannak
lezdrva. )

A taldlmany szerinti 10 késziilék kezeld- & kijelzd-
egvségeket tartalmazd 17 vezérlGegységhdl, minden
egyes szimuldlands f6funkcidra alkalmazott kilon funk-
civesoportokat alkotd, programoevzhatd frekvenciaoszto-
val ellitott kvarcvezérelt 20 frekvenciageneritorhol,
fesziiltségvezérelt 21 frekvenciagenerdtorbdl. a menet-
irét és impulzusadokat Osszekotd 3 impulzusvezetékek
zirlat- és szakaddsvizsgdlatdt végzd 22 ablakdiszkriming.
torokbdl, megtett utat ellenérzd, automata végalldaskap-
csoldval elldtott 23 impulzusadobdl- és szimldidbol,
valamint a rajzon kifon fel nem tintetett tdpegységhdl
van felépitve. A 17 vezérlGegység kimeneti 18, 19 kapuk-
kal van elldtva, melyckkel a 10 készilék az 1 menetiid-
hoz, illetve a 3 impulzusvezetékekhez csatlakozik.

Az 1 menetird féfunkcidiként ugy statikusan. mint
dinamikusan a sebesség- ¢ fordulatszam kijelzést, vala-
mint a megtett ut kijelzését ellen&rizzik.

A taldlmdny szerinti készilék mikodése a kovetkezs:

Az | menetiré sebesség kijelzgjének és fordulatszdim
kijelzGjének statikus ellendrzése sordn az | menetirdba a
kvarcvezérelt 20 frekvenciagenerdtorral legaldbb két
kilonbozd, dllandé impulzussorozatot adunk be. A dina-
mikus ellendrzés sordn az 1 menetirdba a fesziiltségvezé-
relt 21 frekvenciagenerdtorral viltozd impulzussorozatot
adunk. A sebesség- és fordulatszdm kijelzést a statikus
és a dinamikus mikodés ellendrzésckor egyvidejifleg vizs-
giljuk. A statikus eilendrzés sordn a menetiréba beadott
dllando impulzussorozatok a sebességre & a fordulat-
szimra vonatkozé dllando értékeknek felelnek meg. mig
a dinamikus ellendrzés sordn beadott viltozdé impulzus-
sorozatok a sebességre ¥s a fordulatszdmra vonatkozd

5 viltozo értékeknek felelnek meg. A dinamikus ellendrzés
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soran a viltozd impulxussorozat egy értéktartomdnyon
beliil nulldrd} egy maximdlis értékig nd, majd onnan
visszasiillyed a sebesség- ¢s fordulatszdmkijelzés nulla
ériékére, ezzel egyiddben ellensrizzitk az 1 menetird

Szabadalmi igénypontok

1. Efjdrds menetirdk, killondsen mért jarm{iparaméte-
reket clektronikusan feldolgozd menetir¢k, azok mi-

sebesség- és Tordulatszam kijelzését. A megtett at kijel- 5 szaki tulajdonsigainak,, mikddésének f6funkciok szimu-
zésének ellendrzése sordn a 23 impulzusaddval- és szdm- ldldsaval torténd ellendrzésére, azzal jellemezve, hogy az
1416val impulzusokat adunk az 1 menetiroba é egyidejl- eljirds sordn tetszileges sorrendben a menetiré fordulat-
leg szdmldljuk azokat. szdm kijelzijét és sebesség kijelzsjét legaldbb két kiilon-
A 10 készilékben elhelyezett 22 ablakdiszkrimindto- bozd. rogzitetl sebesség- és fordulatszim értéken ellen-
tok az 1 menetiré és a 6, 7 jeladd kozétti 3 impulzus- 10 Srizziik, tovibbi 1épésben a sebesség kijelzdn és a fordu-
vezetékek zarlat- és szakaddsvizsgdlatdra, valamint hiba- Jatszdm kijelzon a teljes lehetséges értéktartomdnyban
hely meghatdrozdsra szolgdlnak. Ennek megval 6sitdsdra dinamikus mikodésvizsgdlatot végzink, tovdbbi lépés-
a 10 készilékke!l mérofesziltséget bocsdtunk a 3 impul- ben a menetité megtett at-kijelzjét  ellendrizzik,
susvezetékekre. A ciklusiddt és az egyes vizsgdlati 1pé- tovibbi lépésben elvégezzik a menetirot és impulzus-
sek tetszoleges sorrendjét a 17 vezériGegységgel hatdroz- 15 adoka! Gsszekotd impulzusvezetékek szakadds- és zdrlat-
zuk meg. ezesetben mindegyik vizsgdlati Iépéshez az vizspdlatdt, valaint a felsorolt eliardsiépéseket dllo jdr-
illetd funkeio kijelzése is kapesolodik. A 17 vezéslo- miinél és beépitett menetirdkon hajtjuk végre.

egység kimeneti 18, 19 kapui az 1 menetirghoz, illetve 3. Készilék menetirdk, killondsen mért jarmiipara-
a 3 impulzusvezetékekhez létesitenek Osszekoiletést. métercket elektronikusan feldolgozé menetirok, azok
A megvildgitds, valamint az 1 menetiré segéddram- 20 mdszaki tulajdonsdgainak, mikodésének  fofunkcick
forrasdnak ellendrzése a 10 késziték csatlakoztatdsakor s7Amudldsdval torténd ellenérzésére, azzal jellemezve,
egyszeriien, optikai kijelzéssel torténik. hogy 1 késziiléknek Kiilénbozd sebesség- ¢s fordulatszdm
A regisztrdldst teszt-diagramtdrcsa segitségével ellen- értékeket 1étrehozé. programozhatd frekvenciaosztéval
Srizziik, amelyet az ellendrzés megkezdése elSti az elldtoct kvarcvezérldsi frek venciagenerdtora (20), folya-
1 menetiréba helyezimk. A vizsgilat befejezése utan 25 matosan viltozo sebesség- €s fordulatszdm értékeket
a sebességre &s/vagy a fordulatszdmra vonatkoz6 dllando létrelozo. fesziiltségvezérelt frekvenciagenerdtora @),
értékek, a megtett Ut regisztrdldsa és a munkaid8 cso- a menetirot (1) és jeladokat (6, 7) Gsszekotd impulzus-
portkapcsolo megfeleld 4lldsdnal a munkaidd csoportjel, vezetskek (3) zdrlat- és szakaddsvizsgalatat végzo ablak-
valamint a sebességre és a fordulatszdmra vonatkozd diszkriminatorai (22) ¢é megtett utat ellen6rzd, auto-
dinamikus értékek leolvashatok. 30 mala végdltiskapesoléval ellitott impulzusaddja- és szdm-
A 10 késziilék tdplalisira célszerdien a jdrmd belsd 1dl6ja (23) van, amelyek szabadon programozhat6 vezér-
aramforrdsat haszndljuk. A tdpegység szolgiltatta tapfe- 1Gegységen (17) dt vaninak egymdssal dsszekotve és hor-

sziiltség fiiggetlen a jdarmd bels6 dramforrdsanak pilanat- dozhato hizban vannak elrendezve. :
" nyi fesziltségét 8l 3. A 2. igénypont szerinti készilék kiviteli alakja,
35 azzai jellemezve, hogy a jarmd belsd sramforrasdra kap-
csolt, annak pillanatnyi fesziltségét &l fuggetlen fesziilt-

séget 1étrehozd tdpegysége van.
3 db dbra

Kiadja az Orszdgos Taldldnyi Hivatal
A kiaddsért felel: Himer Zoltin osztdlyverctd
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