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Landwirtschaftliches Arbeitsgerit und Verfahren zum Uberfiihren desselben zwischen einer

Transportstellung und einer Arbeitsstellung

Landwirtschaftliches Arbeitsgerat (10), mit einem
ersten, mittleren Arbeitsgeratabschnitt (11), mit zu
beiden Seiten angrenzenden zweiten
Arbeitgeratabschnitten (12a, 12b), die um eine
Schwenkachse (15a, 15b) verlagerbar sind, und mit
jeweils einem an den jeweiligen zweiten
Arbeitsgeratabschnitt (12a, 12b) angrenzenden dritten
Arbeitsgeratabschnitt (13a, 13b), der um eine
Schwenkachse (16a, 16b) verlagerbar ist, mit jewiels
einem an den jeweiligen dritten Arbeitsgeratabschnitt
(13a, 13b) angrenzenden vierten Arbeitsgerarabschnitt
(14a, 14b), der um eine Schwenkachse (17a,17b)
verlagerbar ist, wobei die Arbeitsgeratabschnitte (12a,
13a, 14a, 12b, 13b, 14b) Tragelemente (18) fur
Mahorgane (19) und/oder Forderorgane (20)
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aufweisen, die bezogen auf den ersten
Arbeitsgeratabschnitt (11) derart symmetrisch klappbar
sind, das dieselben in einer Transportstellung in vier
tbereinander verlaufenden Lagen angeordnet sind.
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Landwirtschaftliches Arbeitsgerat und Verfahren zum Uberfiihren dessel-

ben zwischen einer Transportstellung und einer Arbeitsstellung

Die Erfindung betrifft ein landwirtschaftliches Arbeitsgerat wie z.B. ein Vorsatz-
gerat eines landwirtschaftlichen Erntefahrzeugs und ein Verfahren zum Uber-
fihren desselben zwischen einer Transportstellung und einer Arbeitsstellung.

Aus dem Stand der Technik sind landwirtschaftliche Arbeitsgerate bekannt, die
einen ersten, mittleren und feststehenden Arbeitsgeratabschnitt, sich zu beiden
Seiten des ersten Arbeitsgeratabschnitts an denselben angrenzende und ge-
genuber demselben verlagerbare zweite Arbeitsgeratabschnitte sowie an den
jeweiligen zweiten Arbeitsgeratabschnitt gegenuberliegend zum ersten Arbeits-
geratabschnitt angrenzende dritte Arbeitsgeratabschnitte aufweisen, die gegen-
uber dem jeweiligen zweiten Arbeitsgeratabschnitt verlagerbar sind. Dann,
wenn es sich beim landwirtschaftlichen Arbeitsgerat um ein Vorsatzgerat fir ein
landwirtschaftliches Erntefahrzeug, wie zum Beispiel um ein Maisgebiss fur ei-
nen Feldhacksler handelt, wird der mittlere, erste Arbeitsgeratabschnitt auch als
Mittelmulde und die hieran angrenzenden, verlagerbaren Arbeitsgeratabschnitte
auch als Ausleger bezeichnet. Die Erfindung ist nicht auf als Vorsatzgerate
ausgebildete landwirtschaftliche Arbeitsgerate beschrankt. Beim landwirtschaft-
lichen Arbeitsgerat kann es sich auch um ein Bodenbearbeitungsgerat oder um

eine Heuwerbungsmaschine wie z.B. einen Schwader handeln.

Aus der EP 1 464 214 B1 ist ein Erntefahrzeug mit einem Vorsatzgerat bekannt,
das einen mittleren, ersten Arbeitsgeratabschnitt und zu beiden Seiten dessel-
ben jeweils zwei Arbeitsgeratabschnitte, namlich einen an den mittleren Ar-
beitsgeratabschnitt angrenzenden zweiten Arbeitsgeratabschnitt und einen an
den jeweiligen zweiten Arbeitsgeratabschnitt angrenzenden dritten Arbeitsge-
ratabschnitt aufweist. Die zweiten Arbeitsgeratabschnitte sind zum mittleren,
ersten Arbeitsgeratabschnitt um jeweils eine Schwenkachse verlagerbar, wobei
die dritten Arbeitsgeratabschnitte, die sich an die zweiten Arbeitsgeratabschnit-
te gegenuberliegend zum ersten, mittleren Arbeitsgeratabschnitt angrenzen,
gegentber dem jeweiligen zweiten Arbeitsgeratabschnitt ebenfalls um
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Schwenkachsen verlagerbar sind. Die Arbeitsgeratabschnitte des Arbeitsgerats
sind dabei zwischen einer Arbeitsstellung und einer Transportstellung derart
zueinander verlagerbar, dass die sich an den feststehenden, mittleren, ersten
Arbeitsgeratabschnitt angrenzenden zweiten Arbeitsgeratabschnitte sowie die
sich an die zweiten Arbeitsgeratabschnitte angrenzenden dritten Arbeitsgerat-
abschnitte in der Transportstellung stumpfwinklig bzw. dachartig zueinander

verlaufen.

Ein weiteres Vorsatzgerat eines landwirtschaftlichen Erntefahrzeugs ist aus der
EP 2 111 740 B1 bekannt. So umfasst auch dieses Vorsatzgerat einen ersten,
mittleren, feststehenden Arbeitsgeratabschnitt sowie sich zu beiden Seiten des
ersten Arbeitsgeratabschnitts angrenzende zweite und dritte Arbeitsgeratab-
schnitte, die jeweils verlagerbar sind, namlich derart, dass die zweiten Arbeits-
geratabschnitte zum ersten Arbeitsgeratabschnitt jeweils um eine Schwenkach-
se verlagerbar sind, und dass die dritten Arbeitsgeratabschnitte, die sich ge-
genuberliegend zum ersten Arbeitsgeratabschnitt an den jeweiligen zweiten Ar-
beitsgeratabschnitt anschlieBen, um jeweils eine Schwenkachse relativ zum je-
weiligen zweiten Arbeitsgeratabschnitt verlagerbar sind. Die Arbeitsgeratab-
schnitte sind dabei asymmetrisch verlagerbar, namlich derart, dass in der
Transportstellung samtliche Arbeitsgeratabschnitte in vier parallel zueinander
verlaufenden Lagen angeordnet sind.

Die aus der EP 1 464 214 B1 und EP 2 111 740 B1 bekannten Arbeitsgerate,
die jeweils einen mittleren, feststehenden Arbeitsgeratabschnitt und zu beiden
Seiten desselben jeweils zwei verlagerbare, seitliche Arbeitsgeratabschnitte
aufweisen, erlauben bereits eine effektive Uberfiihrung des Arbeitsgerats zwi-
schen der Transportstellung und Arbeitsstellung. Es besteht jedoch Bedarf an
einem neuartigen, landwirtschaftlichen Arbeitsgerat mit gréBerer Arbeitsbreite
und mehr als finf Arbeitsgeratabschnitten, welches darlber hinaus eine einfa-
che, effektive und schnelle Verlagerbarkeit der Arbeitsgeratabschnitte zwischen

der Transportstellung und der Arbeitsstellung ermoglicht.
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Hiervon ausgehend liegt der vorliegenden Erfindung die Aufgabe zugrunde, ein

neuartiges landwirtschaftliches Arbeitsgerat zu schaffen.

Diese Aufgabe wird durch ein landwirtschaftliches Arbeitsgerat nach Anspruch
1 gelost. Gegenlberliegend zum jeweiligen zweiten Arbeitsgeratabschnitt
grenzt an den jeweiligen dritten Arbeitsgeratabschnitt jeweils ein vierter Arbeits-
geratabschnitt an, der gegenuber dem jeweiligen dritten Arbeitsgeratabschnitt
um eine Schwenkachse verlagerbar ist. Die zu einer ersten Seite des ersten
Arbeitsgeratabschnitts positionierten zweiten, dritten und vierten Arbeitsgerat-
abschnitte und die zu einer zweiten Seite des ersten Arbeitsgeratabschnitts po-
sitionierten zweiten, dritten und vierten Arbeitsgeratabschnitte weisen bezogen
auf den ersten Arbeitsgeratabschnitt symmetrische Tragelemente fur Mahorga-
ne und Foérderorgane auf, die bezogen auf den ersten Arbeitsgeratabschnitt
derart symmetrisch klappbar sind, dass die Arbeitsgeratabschnitte in einer

Transportstellung in vier Ubereinander verlaufenden Lagen angeordnet sind.

Das erfindungsgemaie Arbeitsgerat verflugt Uber zumindest sieben Arbeitsge-
ratabschnitte, namlich Uber den mittleren, ersten Arbeitsgeratabschnitt sowie zu
beiden Seiten desselben Uber jeweils drei verlagerbare Arbeitsgeratabschnitte.
Die sich zu beiden Seiten des mittleren, ersten Arbeitsgeratabschnitts angren-
zenden zweiten, dritten und vierten Arbeitsgeratabschnitte erlauben aufgrund
ihrer bezogen auf den ersten Arbeitsgeratabschnitt symmetrischen Tragelemen-
te sowie ihrer symmetrischen Klappbarkeit eine einfache, effektive und schnelle
Verlagerung des Arbeitsgerats zwischen der Arbeitsstellung und der Transport-

stellung.

Nach einer vorteilhaften Weiterbildung der Erfindung ist in der Transportstellung
das Tragelement der ersten Arbeitsgeratabschnitts in einer ersten Lage positio-
niert, wobei die Tragelemente der zweiten Arbeitsgeratabschnitte gemeinsam in
einer zweiten Lage positioniert sind, wobei die Tragelemente der dritten Ar-
beitsgeratabschnitte gemeinsam in einer dritten Lage positioniert sind, und wo-
bei die Tragelemente der vierten Arbeitsgeratabschnitte gemeinsam in einer
vierten Lage positioniert sind. Dies ist zur Gewahrleistung einer einfachen, ef-
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fektiven und schnellen Verlagerbarkeit des Arbeitsgerats zwischen der Trans-

portstellung und der Arbeitsstellung bevorzugt.

Vorzugsweise sind zum Uberfiihren des Arbeitsgerats zwischen einer Trans-
portstellung und einer Arbeitsstellung die zweiten Arbeitsgeratabschnitte relativ
zum ersten Arbeitsgeratabschnitt jeweils um 180° schwenkbar, wobei die dritten
Arbeitsgeratabschnitte relativ zum jeweiligen zweiten Arbeitsgeratabschnitt
auch jeweils um 180° schwenkbar sind, und wobei die vierten Arbeitsgeratab-
schnitte relativ zum jeweiligen dritten Arbeitsgeratabschnitt jeweils um 150° bis
170° schwenkbar sind, sodass die Tragelemente der ersten, zweiten und dritten
Arbeitsgeratabschnitte in der Transportstellung parallel zueinander verlaufen
und die Tragelemente der vierten Arbeitsgeratabschnitte in der Transportstel-
lung stumpfwinklig oder dachartig zueinander verlaufen. Diese Ausgestaltung
verfugt Uber den Vorteil, dass die Schwenkachsen zwischen den vierten Ar-
beitsgeratabschnitten und den dritten Arbeitsgeratabschnitt tiefer angeordnet
werden kénnen, wodurch sich fUr den Fahrer des Erntefahrzeugs ein besserer
Sichtkegel ergibt. Diese Ausgestaltung erlaubt demnach in der Transportstel-
lung des Arbeitsgerats eine bessere Sicht auf die vor dem Erntefahrzeug lie-
gende Fahrbahn. Insbesondere verbessert sich die Sicht auf seitliche Bereiche
der vor dem Erntefahrzeug liegenden Fahrbahn.

Vorzugweise sind die von den Tragelementen der zweiten, dritten und vierten
Arbeitsgeratabschnitte des Arbeitsgerats aufgenommenen Mahorgane und For-
derorgane bezogen auf den ersten Arbeitsgeratabschnitt symmetrisch verteilt.
Dies ist einfach und erlaubt es Anforderungen an eine zuldssige Maximalbreite
des Arbeitsgerats in der Transportstellung einzuhalten.

Alternativ sind die von den Tragelementen der zweiten und/oder dritten
und/oder vierten Arbeitsgeratabschnitte des Arbeitsgerats aufgenommenen
Mahorgane und/oder Fdrderorgane bezogen auf den ersten Arbeitsgeratab-
schnitt asymmetrisch verteilt. Mit dieser Ausgestaltung der Erfindung kann eine
in der Breite noch kompakter bzw. schmaler bauende Transportstellung far das
Arbeitsgerat realisiert werden.
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Nach einer vorteilhaften Weiterbildung der Erfindung sind die zweiten Arbeits-
geratabschnitte gegenuber dem ersten Arbeitsgeratabschnitt jeweils durch eine
Verlagerungseinrichtung verlagerbar, wobei die vierten Arbeitsgeratabschnitte
gegenuber dem jeweiligen dritten Arbeitsgeratabschnitt jeweils durch eine Ver-
lagerungseinrichtung verlagerbar sind, und wobei die dritten Arbeitsgeratab-
schnitte jeweils mit dem ersten Arbeitsgeratabschnitt Gber ein zugkraftibertra-
gendes Element derart gekoppelt ist, dass bei der durch die jeweilige Verlage-
rungseinrichtung initiieren Verlagerung des jeweiligen zweiten Arbeitsgeratab-
schnitts relativ zum ersten Arbeitsgeratabschnitt der jeweilige dritte Arbeitsge-
ratabschnitt zwangsgekoppelt an die Verlagerung des jeweiligen zweiten Ar-
beitsgeratabschnitts verlagerbar ist.

Fur die Verlagerung der zweiten Arbeitsgeratabschnitte relativ zu dem ersten
Arbeitsgeratabschnitt und fur die Verlagerung der dritten Arbeitsgeratabschnitte
relativ zu den zweiten Arbeitsgeratabschnitten ist bedingt durch die Zwangs-
kopplung zwischen den dritten Arbeitsgeratabschnitten und dem ersten Arbeits-
geratabschnitt eine reduzierte Anzahl an Verlagerungseinrichtung ausreichend.
Hierdurch kann ein einfacherer Aufbau fir ein landwirtschaftliches Arbeitsgeréat
realisiert werden. Zudem reduziert die kinematische Kopplung den Kraftbedarf
in der jeweiligen Verlagerungseinrichtung erheblich, da sich die Bewegungsab-

laufe bzw. wirksamen Krafte vorteilhaft unterstitzen.

Das Verfahren zum Uberfiihren des landwirtschaftlichen Arbeitsgerats zwischen
der Transportstellung und der Arbeitsstellung ist in Anspruch 12 definiert. Das
erfindungsgemane Verfahren erlaubt eine einfache, effektive und schnelle Ver-
lagerung des Arbeitsgerats zwischen der Arbeitsposition und der Transportposi-

tion.

Bevorzugte Weiterbildungen der Erfindung ergeben sich aus den Unteranspru-
chen und der nachfolgenden Beschreibung. Ausflhrungsbeispiele der Erfin-
dung werden, ohne hierauf beschrankt zu sein, an Hand der Zeichnung naher

erlautert. Dabei zeigt:
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ein als Vorsatzgerat eines landwirtschaftlichen Erntefahrzeugs
ausgebildetes, landwirtschaftliches Arbeitsgerat in einem voll-
standig ausgeklappten, als Arbeitsposition bezeichneten Zu-
stand desselben;

eine gegenuber Fig. 1a vergréBerte Halfte des Vorsatzgerats;

das Arbeitsgerat der Fig. 1 in einem teilweise eingeklappten
Zustand des Vorsatzgerats;

eine gegenuber Fig. 2a vergrdBerte Halfte des Vorsatzgeréts;

das Arbeitsgerat der Fig. 1, 2 in einem starker eingeklappten

Zustand des Vorsatzgerats;
eine gegenuber Fig. 3a vergrdBerte Halfte des Vorsatzgeréts;

das Arbeitsgerat der Fig. 1-3 in einem noch vollstandig einge-
klappten, als Transportposition bezeichneten Zustand des Vor-

satzgerats;
eine gegenuber Fig.4a vergréBerte Halfte des Vorsatzgerats;

ein alternatives als Vorsatzgerat eines landwirtschaftlichen Ern-
tefahrzeugs ausgebildetes, landwirtschaftliches Arbeitsgerat in

Arbeitsposition;
das Arbeitsgerat der Fig.5 in Transportposition; und

ein weiteres alternatives als Vorsatzgerat eines landwirtschaftli-
chen Erntefahrzeugs ausgebildetes, landwirtschaftliches Ar-

beitsgerat in Arbeitsposition.

Unter Bezugnahme auf Fig. 1 bis 7 wird die Erfindung flr ein als Maisgebiss ei-

nes Feldhackslers ausgebildetes Vorsatzgerat beschrieben, die Erfindung ist

jedoch nicht hierauf beschrankt.
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Ein Vorsatzgerat verflgt Uber mehrere Arbeitsgeratabschnitte, nachfolgend
Vorsatzgeratabschnitte genannt, namlich Gber einen ersten, feststehenden,
mittleren Vorsatzgeratabschnitt, und zu beiden Seiten desselben Uber verlager-
bare Vorsatzgeratabschnitte. Typischerweise wird der feststehende Vorsatzge-
ratabschnitt als Mittelmulde bezeichnet, wobei zu beiden Seiten des festste-
henden Vorsatzgeratabschnitts angeordneten verlagerbaren Vorsatzgeratab-
schnitte auch als Ausleger bezeichnet werden.

Fig. 1a bis 4b zeigen Details eines ersten Vorsatzgerat 10 fur ein landwirtschaft-
liches Erntefahrzeug, wobei in Fig. 1a bis 4b ein erster, feststehender Vorsatz-
geratabschnitt 11, sich an diesen ersten Vorsatzgeratabschnitt 11 angrenzende,
relativ zum ersten Vorsatzgeratabschnitt 11 verlagerbare zweite Vorsatzgerat-
abschnitte 12a, 12b, sich an die zweite Vorsatzgeratabschnitte 12a, 12b ge-
genuberliegend zum ersten Vorsatzgeratabschnitt 11 angrenzende dritte Vor-
satzgeratabschnitte 13a, 13b und sich an die dritten Vorsatzgeratabschnitte
13a, 13b gegenuberliegend zum jeweiligen zweiten Vorsatzgeratabschnitt 12a,
12b angrenzende vierte Vorsatzgeratabschnitte 14a, 14b gezeigt sind.

Im gezeigten Ausflhrungsbeispiel, bei welchem das Vorsatzgerat 10 als Mais-
gebiss ausgebildet ist, weist jeder Vorsatzgeratabschnitte 11, 12a, 12b, 13a,
13b, 14a, 14b jeweils ein Tragelement 18 auf, welches jeweils mindestens ein
drehend bzw. umlaufend angetriebenes Mahorgan 19 und/oder jeweils ein For-

derorgan 20 tragt.

Die Mahorgane 19 werden auch als Mah- und Einzugsorgane und die Forder-

organe 20 auch als Querférderorgane bezeichnet.

Der in Fig. 1 bis 4 gezeigten zweiten Vorsatzgeratabschnitte 12a, 12b des Vor-
satzgerats 10 sind relativ zum ersten Vorsatzgeratabschnitt 11 um jeweils eine
Schwenkachse 15a, 15b verlagerbar. Die dritten Vorsatzgeratabschnitte 13a,
13b des Vorsatzgerats 10 sind gegenuber dem jeweiligen zweiten Vorsatzge-
ratabschnitt 12a, 12b um eine Schwenkachse 16a, 16b verlagerbar. Die vierten
Vorsatzgeratabschnitte 14a, 14b des Vorsatzgerats 10sind gegenuber dem je-



10

15

20

25

BE2015/5526

8

weiligen dritten Vorsatzgeratabschnitt 13a, 13b um eine Schwenkachse 17a,

17b verlagerbar.

Die zu einer ersten Seite des mittleren bzw. ersten Vorsatzgeratabschnitts 11
des Vorsatzgerats 10 positionierten zweiten, dritten und vierten Vorsatzgerat-
abschnitte 12a, 13a und 14a sowie die zu einer gegenuberliegenden zweiten
Seite des ersten Vorsatzgeratabschnitts 11 positionierten zweiten, dritten und
vierten Vorsatzgeratabschnitte 12b, 13b und 14b weisen, bezogen auf den ers-
ten Vorsatzgeratabschnitt 11, symmetrische Tragelemente 18 fur die Mahorga-
ne 19 und/oder die Férderorgane 20 auf.

Die Tragelemente 18 der zu beiden Seiten des mittleren Vorsatzgeratabschnitts
11 des Vorsatzgerats 10 positionierten Vorsatzgeratabschnitte 12a, 13a, 14a,
12b, 13b, 14b sind, bezogen auf den ersten Vorsatzgeratabschnitt 11 symmet-
risch klappbar, namlich derart, dass die Vorsatzgeratabschnitte 11, 12a, 13a,
14a, 12b, 13b, 14b des Vorsatzgerats 10 in der Transportstellung in vier uberei-
nander verlaufenden Lagen angeordnet sind.

So kann insbesondere Fig. 4a, 4b, welche das Vorsatzgerat 10 der Fig. 1a bis
4b in der vollstandig eingeklappten Transportstellung zeigt, entnommen wer-
den, das in der Transportstellung das Tragelement 18 des ersten, mittleren
Vorsatzgeratabschnitts 11 in einer ersten, unteren Lage positioniert ist, dass die
Tragelemente 18 der beiden zweiten Vorsatzgeratabschnitte 12a, 12b gemein-
sam in einer zweiten, oberhalb der ersten Lage angeordneten Lage positioniert
sind, dass die Tragelemente 18 der dritten Vorsatzgeratabschnitte 13a, 13b
gemeinsam in einer dritten, oberhalb der zweiten Lage positionierten Lage posi-
tioniert sind, und dass die Tragelemente 18 der vierten Vorsatzgeratabschnitte
14a, 14b gemeinsam in einer vierten, oberhalb der dritten Lage angeordneten

Lage positioniert sind.

In der Arbeitsposition der Fig. 1a, 1b sind samtliche Tragelemente 18 samtlicher
Vorsatzgeratabschnitte 11, 12a, 13a, 14a, 12b, 13b, 14b nebeneinander in ei-
ner Lage angeordnet.
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Im Ausfiihrungsbeispiel der Fig. 1a bis 4b sind zum Uberfilhren des Arbeitsge-
rats 10 zwischen der Transportstellung und der Arbeitsstellung die zweiten Vor-
satzgeratabschnitte 12a, 12b relativ zum ersten, mittleren, feststehenden Ar-
beitsgeratabschnitt 11 um die Schwenkachsen 15a, 15b jeweils um 180°

schwenkbar.

Die dritten Vorsatzgeratabschnitte 13a, 13b sind im Ausflhrungsbeispiel der
Fig. 1a bis 4b relativ zu dem jeweiligen zweiten Vorsatzgeratabschnitt 12a, 12b
um die jeweiligen Schwenkachsen 16a, 16b auch jeweils um 180° schwenkbar.

Die vierten Vorsatzgeratabschnitte 14a, 14b sind m Ausfihrungsbeispiel der
Fig. 1a bis 4brelativ zum jeweiligen dritten Vorsatzgeratabschnitt 13a, 13b je-
weils um 150° bis 170° schwenkbar.

Hierdurch wird im Ausflhrungsbeispiel der Fig. 1a bis 4b gewahrleistet, dass
die Tragelemente 18 der ersten, zweiten und dritten Vorsatzgeratabschnitte 11,
12a, 13a, 12b, 13b in der Transportstellung (siehe Fig. 4a, 4b) parallel zueinan-
der verlaufen, wohingegen die Tragelemente 18 der vierten Vorsatzgeratab-
schnitte 14a, 14b in der Transportstellung stumpfwinklig oder dachartig zuei-
nander verlaufen. Hierdurch kann eine kompakte Transportstellung des Vor-
satzgerats 10 mit einem guten Sichtkegel flr einen Fahrer eines das Vorsatzge-
rat 10 aufnehmenden Erntefahrzeugs realisiert werden.

Wie Fig. 1a bis 4b entnommen werden kann, nimmt das Tragelement 18 des
mittleren Vorsatzgeratabschnitts 11 vier Mahorgane 19 und vier Forderorgane
20 auf. Die Tragelemente 18 der Vorsatzgeratabschnitte 12a und 12b nehmen
jeweils zwei Mahorgane 19 und jeweils ein Férderorgan 20 auf. Die Tragele-
mente 18 der dritten Vorsatzgeratabschnitte 13a, 13b nehmen jeweils zwei
Mahorgane 19 und jeweils zwei Férderorgane 20 auf. Die Tragelemente 18 der
vierten Vorsatzgeratabschnitte 14a und 14b nehmen jeweils ein Mahorgan 19
auf. Dabei verfligen die den vierten Vorsatzgeratabschnitten 14a und 14b zu-
geordneten Mahorgane 19 uber gréBere Durchmesser als die den anderen
Vorsatzgeratabschnitten 11, 12a, 12b, 13a, 13b zugeordneten Mahorgane 19.
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Die obige Anzahl und Aufteilung der Mahorgane 10 und Férderorgane 20 auf
die Vorsatzgeratabschnitte 11, 12a, 12b, 13a, 13b, 14a, 14b ist exemplarischer
Natur. So kann die Mittelmulde bzw. der erste Vorsatzgeratabschnitt 11 auch

aus nur zwei Mahorganen 20 aufweisen.

Im Ausfihrungsbeispiel der Fig. 1a bis 4b sind die M&horgane 19 und Férder-
organe 20, bezogen auf den ersten, mittleren Vorsatzgeratabschnitt 11 symmet-
risch auf samtliche Vorsatzgeratabschnitte 11, 12a, 13a, 14a, 12b, 13b, 14b

verteilt.

Fig. 5 und 6 zeigen Details eines alternativen Vorsatzgerats 10, bei welchem
die Mahorgane 19, die den vierten Vorsatzgeratabschnitten 14a und 14b zuge-
ordnet sind, identische Durchmesser aufweisen wie die den anderen Vorsatzge-
ratabschnitten 11, 12a, 13a, 12b, 13b zugeordnete Mahorgane 19, und bei wel-
chem auch die vierten Vorsatzgeratabschnitte 14a, 14b jeweils ein FOrderorgan

20 aufweisen.

Hierdurch ist es dann moglich, die Vorsatzgeratabschnitte des Vorsatzgerats 10
derart in die in Fig. 6 gezeigte Transportstellung zu verlagern, dass auch die
vierten Vorsatzgeratabschnitte 14a, 14b relativ zum jeweiligen dritten Vorsatz-
geratabschnitt 13a, 13b um 180° schwenkbar sind, sodass dann alle Tragele-
mente 18 aller Arbeitsgeratabschnitte 11, 12a, 13a, 14a, 12b, 13b, 14b in der

Transportstellung parallel zueinander verlaufen.

Zur Gewahrleistung eines guten Sichtkegels flr einen Fahrer ist jedoch die
Transportstellung der Fig. 4 gegenuber der Transportstellung der Fig. 6 bevor-
zugt, da in der Transportstellung der Fig. 4 die Schwenkachsen 17a, 17b, um
welche die vierten Arbeitsgeratabschnitte 14a, 14b relativ zu den dritten Vor-
satzgeratabschnitten 13a, 13b verschwenkt werden, tiefer nach unten in Rich-
tung auf eine Fahrbahn angeordnet werden kénnen, wodurch dann ein besse-
res Sichtfeld fir den Fahrer eines Erntefahrzeugs bereitgestellt wird.

Ein weiteres Ausfuhrungsbeispiel eines erfindungsgemaBen Vorsatzgerats 10
zeigt Fig. 7, welches sich von den Vorsatzgeraten 10 der Fig. 1a bis 4b bzw.
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der Fig. 5 und 6 dadurch unterscheidet, dass die von den Tragelementen 18 der
zweiten und/oder dritten und/oder vierten Vorsatzgeratabschnitte 12a, 12b, 13a,
13b, 14a, 14b aufgenommenen Mahorgane 19 und/oder Férderorgane 20, be-
zogen auf den ersten, feststehenden Vorsatzgeratabschnitt 11 asymmetrisch
verteilt sind.

So ist beim Vorsatzgerat der Fig. 7, das ausschlieBlich in der Transportstellung
gezeigt ist, im Bereich eines der dritten Vorsatzgeratabschnitte 13a oder 13b
dasjenige Foérderorgan 20, welches benachbart zur jeweiligen Schwenkachse
16a bzw. 16b positioniert ist, vom jeweiligen dritten Vorsatzgeratabschnitt 13a
bzw. 13b auf den jeweiligen angrenzenden zweiten Vorsatzgeratabschnitt 12a
bzw. 12b verlagert, sodass dann in der Transportstellung eines dieser Forder-
organe 20 nach oben und ein anderes nach unten gerichtet ist.

Mit dem Vorsatzgerat der Fig. 7 kann dann in der Transportstellung die Breite
des Arbeitsgerats bzw. Vorsatzgeréats verringert werden. Dies ist flr den Trans-
port auf 6ffentlichen Verkehrswegen besonders vorteilhaft.

Zur Verlagerung des erfindungsgemanen Arbeitsgerats 10 von der ausgeklapp-
ten Arbeitsstellung in die eingeklappte Transportstellung werden die zu der ers-
ten Seite des Vorsatzgeratabschnitts 11 positionierten zweiten, dritten und vier-
ten Vorsatzgeratabschnitte 12a, 13a, 14a synchron bzw. gleichzeitig mit den zu
der zweiten Seite des ersten Vorsatzgeratabschnitts 11 positionierten zweiten,
dritten und vierten Vorsatzgeratabschnitten 12b, 13b, 14b verlagert.

Hierbei kann, wie dem Ablauf der Fig. 1a bis 4b entnommen werden kann, so
vorgegangen werden, dass bei einer Verlagerung, ausgehend von der Arbeits-
stellung (siehe Fig. 1a, 1b) in die Transportstellung (siehe Fig. 4a, 4b) zuerst die
vierten Arbeitsgeratabschnitte 14a, 14b in die in Fig. 2a, 2b gezeigte Position
verlagert werden, und das anschlieBend hieran die zweiten und dritten Arbeits-
geratabschnitte 12a, 13a, 12b, 13b relativ zum ersten Arbeitsgeratabschnitt 11
verlagert werden. Bei der umgekehrten Verlagerung von der Transportstellung
in die Arbeitsstellung werden dann zuerst die zweiten und dritten Arbeitsgerat-
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abschnitte 12a, 13a, 12b, 13b und erst anschlieBend die vierten Arbeitsgerat-

abschnitte 14a, 14b verlagert.

Im Unterschied hierzu ist es jedoch auch moglich, die vierten Arbeitsgeratab-
schnitte 14a, 14b zumindest abschnittsweise synchron bzw. gleichzeitig mit den
zweiten und dritten Vorsatzgeratabschnitten 12a, 13a, 12b, 13b zu verlagern,
wodurch die zur Uberfiihrung des Arbeitsgeréts zwischen der Transportstellung
und der Arbeitsstellung bendtigte Zeit weiter reduziert werden kann.

In der Ausfuhrungsbeispielen der Fig. 1 bis 7 sind die zweiten Vorsatzgeratab-
schnitte 12a, 12b relativ zum ersten Vorsatzgeratabschnitt 11 um die Schwenk-
achsen 15a, 15b mit Hilfe jeweils einer Verlagerungseinrichtung 21 (siehe Fig.
1a, 1b) verlagerbar.

Die vierten Vorsatzgeratabschnitte 14a, 14b sind relativ zu den dritten Vorsatz-
geratabschnitte 13a, 13b um die Schwenkachsen 17a, 17b mit Hilfe jeweils ei-

ner weiteren Verlagerungseinrichtung 22 (siehe Fig. 1a, 1b) verlagerbar.

De jeweilige Verlagerungseinrichtung 21, 22 umfasst jeweils mindestens einen
Hydraulikzylinder.

Der jeweilige dritte Vorsatzgeratabschnitt 13a, 13b des Vorsatzgerats 10 ist zur
Gewahrleistung der Verlagerbarkeit desselben gegenltber dem jeweiligen zwei-
ten Vorsatzgeratabschnitt 12a, 12b des Vorsatzgerats 10 mit dem ersten Vor-
satzgeratabschnitt 11 Uber ein zugkraftubertragendes Element 23 gekoppelt,
namlich derart, dass bei der durch die jeweilige Verlagerungseinrichtung 21 ini-
tierten Verlagerung des jeweiligen zweiten Vorsatzgeratabschnitts 12a, 12b re-
lativ zum ersten Vorsatzgeratabschnitt 11 der jeweilige dritte Vorsatzgeratab-
schnitts 13a, 13b zwangsgekoppelt an die Verlagerung des jeweiligen zweiten
Vorsatzgeratabschnitts 12a, 12b um die Schwenkachse 15a, 15b verlagerbar

ist. Details dieser Zwangskopplung werden weiter beschrieben.

Die Verlagerung des jeweiligen zweiten Vorsatzgeratabschnitts 12a, 12b des
Vorsatzgerats 10 und des jeweiligen dritten Vorsatzgeratabschnitts 13a, 13b
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des Vorsatzgerats 10 erfolgt demnach Uber die jeweilige Verlagerungseinrich-
tung 21, die der Verlagerung des jeweiligen zweiten Vorsatzgeratabschnitts
12a, 12b relativ zum ersten Vorsatzgeratabschnitt 11 dient, sowie Uber die
Zwangskopplung des jeweiligen dritten Vorsatzgeratabschnitts 13a, 13b an den
ersten Vorsatzgeratabschnitt 11 Gber das jeweilige zugkraftibertragende Ele-
ment 23. Das jeweilige zugkraftibertragende Element 23 ist dabei vorzugswei-
se als Seil oder auch alternativ als Kette ausgebildet.

Das jeweilige zugkraftibertragende Element 23 greift mit einem ersten Ende
am ersten Vorsatzgeratabschnitt 11 und mit einem gegenuberliegenden zweiten

Ende an dem jeweiligen dritten Vorsatzgeratabschnitt 13a, 13b an.

Der jeweilige dritte Vorsatzgeratabschnitt 13a, 13b umfasst ein Umlenkelement
24 fur das jeweilige zugkraftibertragende Element 23.

Das jeweilige Umlenkelement 24 ist eine Baugruppe des jeweiligen dritten Vor-

satzgeratabschnitts 13a, 13b.

Das jeweilige zugkraftlibertragende Element 23 greift mit seinem zweiten Ende
am jeweiligen Umlenkelement 24 des dritten Vorsatzgeratabschnitts 13a, 13b

an und ist mit demselben insbesondere vergossen.

An dem jeweiligen Ubertragungselement 24 ist ein dem zweiten Ende des je-
weiligen zugkraftibertragenden Elements 23 benachbarter Abschnitt des zug-
kraftibertragenden Elements 23 bei der Verlagerung des jeweiligen dritten Vor-
satzgeratabschnitts 13a, 13b relativ zum jeweiligen zweiten Vorsatzgeratab-
schnitt 12a, 12b derart gefihrt, dass bei der Verlagerung des jeweiligen dritten
Vorsatzgeratabschnitts 13a, 13b relativ zum jeweiligen zweiten Vorsatzgeratab-
schnitt 12a, 12b das jeweilige zugkraftibertragende Element 23 mit diesem Ab-
schnitt starker um das jeweilige Umlenkelement 24 aufgewickelt oder starker

von dem jeweiligen Umlenkelement 24 abgewickelt wird.

Soll das Vorsatzgerat 10 ausgehend von der in Fig. 1a, 1b gezeigten vollstandig
ausgeklappten Stellung in Richtung auf die in Fig. 4a, 4b gezeigte vollstandig
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eingeklappte Stellung Uberfuhrt werden, so wird beim Einklappen des jeweiligen
zweiten Vorsatzgeratabschnitts 12a, 12b relativ zum ersten Vorsatzgeratab-
schnitt 11 zwangsgekoppelt auch der jeweilige dritte Vorsatzgeratabschnitt 13a,
13b relativ zum zweiten Vorsatzgeratabschnitt 12 verschwenkt. Bei dieser
zwangsgekoppelten Verlagerung des jeweiligen dritten Vorsatzgeratabschnitts
13a, 13b wird der sich an das zweite Ende des jeweiligen zugkraftibertragen-
den Elements 23 angrenzende Abschnitt des jeweiligen zugkraftibertragenden
Elements 23 starker um das jeweilige Umlenkelement 24 fur das jeweilige zug-
kraftibertragende Element 24 aufgewickelt. Bei der umgekehrten Verlagerung
des jeweiligen dritten Vorsatzgeratabschnitts 13a, 13b relativ zum jeweiligen
zweiten Vorsatzgeratabschnitt 12a, 12b wird das jeweilige zugkraftibertragende
Element 23, namlich der sich an das zweite Ende desselben angrenzende Ab-
schnitt, starker vom jeweiligen Umlenkelement 24 abgewickelt.

Das jeweilige Umlenkelement 24 ist am jeweiligen dritten Vorsatzgeratabschnitt
13a, 13b drehbar befestigt. Eine entsprechende Drehachse befindet sich vor-
zugsweise benachbart zum zweiten Ende des jeweiligen zugkraftibertragenden
Elements 23. Das jeweilige Umlenkelement 23 stltzt sich auf einem Exzenter
29 ab, der fest mit dem jeweiligen zweiten Vorsatzgeratabschnitt 12a, 12b ver-
bunden ist. Der jeweilige Exzenter 29 bewegt das jeweilige Umlenkelement 24
um seine Drehachse am jeweiligen dritten Vorsatzgeratabschnitt 13a, 13b auf
und ab.

Der jeweilige Exzenter 29 sorgt dafiir, dass das jeweilige Umlenkelement 24
wahrend des Einklappens seinen Abstand zur Schwenkachse 16a, 16b zwi-
schen dem jeweiligen zweiten Vorsatzgeratabschnitt 12a, 12b und dem jeweili-
gen dritten Vorsatzgeratabschnitt 13a, 13b so weit verringert, dass bei einem
als Seil ausgebildeten, zugkraftibertragenden Element 23 ein Seilvektor immer
einen ausreichenden Hebel zur Schwenkachse 16a, 16b zwischen dem jeweili-
gen zweiten Vorsatzgeratabschnitt 12a, 12b und dem jeweiligen dritten Vor-
satzgeratabschnitt 13a, 13b aufweist. In vollstandig ausgeklappter Stellung
sorgt der jeweilige Exzenter 29 fUr eine héhere Lage des jeweiligen Umlen-

kelements 24, damit das jeweilige Umlenkelement 24 nicht unter dem landwirt-
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schaftlichen Arbeitsgerat bzw. Vorsatzgerat hervorsteht und die Bodenfreiheit

desselben verringert.

Das jeweilige zugkraftibertragende Element 23 greift mit dem ersten Ende im
gezeigten Ausfuhrungsbeispiel an einem Hebelmechanismus 25 des ersten
Vorsatzgeratabschnitts 11 an.

Dabei weist jeder Hebelmechanismus 25 des Vorsatzgerats 10 mehrere gelen-
kig miteinander verbundene Lenker 26, 27 und 28 auf.

Ein erster Lenker 26 ist mit einem ersten Ende gelenkig an einem ersten Be-
reich des ersten Vorsatzgeratabschnitts 11 befestigt.

Ein zweiter Lenker 27 greift mit einem ersten Ende gelenkig an einem zweiten
Bereich des ersten Vorsatzgeratabschnitts 11 an, vorzugsweise an der jeweili-
gen zwischen dem ersten Vorsatzgeratabschnitt 11 und dem jeweiligen zweiten
Vorsatzgeratabschnitt 12a, 12b ausgebildeten Schwenkachse 15a, 15b.

Zwischen dem ersten Lenker 26 und dem zweiten Lenker 27 ist ein dritter Len-
ker 28 positioniert, der mit einem ersten Ende an dem zweiten Ende des ersten
Lenkers 26 mit einem zweiten Ende an einem zweiten Ende des zweiten Len-

kers 27 gelenkig angreift.

Das jeweilige zugkraftibertragende Element 23 greift dabei mit seinem ersten
Ende gelenkig am zweiten Ende des zweiten Lenkers 27 und damit am zweiten
Ende des dritten Lenkers 28 des jeweiligen Hebelmechanismus 25 an.

Dann, wenn das Vorsatzgerat 10, ausgehend von dem vollstandig ausgeklapp-
ten Zustand der Fig. 1a, 1b in den teilweise eingeklappten Zustand der Fig. 3a,
3b Gberfahrt wird, wobei dann das jeweilige zugkraftibertragende Element 23
permanent Zugkrafte Ubertragt, wird der jeweilige Hebelmechanismus 25 be-
dingt durch die vom jeweiligen zugkraftibertragenden Element 23 Ubertragenen
Zugkrafte in der in Fig. 1a bis 3b gezeigten Ausrichtung gehalten, in welcher die
Lenker 26, 27 und 28 im Wesentlichen L-férmig zueinander ausgerichtet sind.
Wird das Vorsatzgerat 10 ausgehend vom Zustand der Fig. 3a, 3b in Richtung
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auf den Zustand der Fig. 4a, 4b weiter eingeklappt, so Ubertragt dann nachfol-
gend an den Zustand der Fig. 3 das jeweilige zugkraftibertragende Element 23
keine Zugkrafte mehr, so dass dann der jeweilige Hebelmechanismus 25 aus-
gehend vom Zustand der Fig. 3a, 3b in den Zustand der Fig. 4a, 4b verlagert
werden kann, sodass dann die bereits zusammengeklappten Vorsatzgerateab-
schnitte auf dem ersten Vorsatzgeratabschnitt 11 platzsparend ohne Kollision
mit dem jeweilige Hebelmechanismus 25 abgelegt werden kdnnen. Der erste
Lenker 26 kann als Verstellelement ausgefthrt sein, z.B. mit Gewinde und Ver-
stellrohr. Damit kann das jeweilige vorzugsweise als Seil ausgefuhrte, zugkraft-

ubertragende Element 23 gespannt werden.

Die Zwangskopplung zwischen dem jeweiligen dritten Vorsatzgeratabschnitt
13a, 13b und dem jeweiligen zweiten Vorsatzgeratabschnitt 12a, 12b des Vor-
satzgerats 10 ist derart ausgefuhrt, dass das der jeweilige dritte Vorsatzgerat-
abschnitt 13a, 13b den gesamten Schwenkbereich durch die Zwangskopplung

ausfuhren kann, und zwar ohne einen zuséatzlichen Hydraulikzylinder.

Diese Zwangskopplung zwischen dem jeweiligen dritten Vorsatzgeratabschnitt
13a, 13b und dem jeweiligen zweiten Vorsatzgeratabschnitt 12a, 12b des Vor-
satzgerats 10 erfolgt dabei genau genommen nur abschnittsweise. Ausgehend
von der Arbeitsstellung des Vorsatzgerats 10 wird der jeweilige zweite Vorsatz-
geratabschnitt 12a, 12b um einen ersten Winkelabschnitt von in etwa 90° verla-
gert, wobei dann der jeweilige dritte Vorsatzgeratabschnitt 13a, 13b bereits um
180° verlagert ist und an einem Anschlag des jeweiligen zweiten Vorsatzgerat-
abschnitts 12a, 12b anliegt. Bei der weiteren Verlagerung des jeweiligen zwei-
ten Vorsatzgeratabschnitts 12a, 12b bleibt dann der jeweilige dritte Vorsatzge-

ratabschnitt 13a, 13b an diesem Anschlag anliegen.

Wie bereits ausgeflhrt, erfolgt die Verlagerung des jeweiligen zweiten Vorsatz-
geratabschnitts 12a, 12b relativ zum ersten Vorsatzgeratabschnitt 11 Gber die
Verlagerungseinrichtungen 21 und die Verlagerung des jeweiligen vierten Vor-
satzgeratabschnitts 14a, 14b relativ zu dem jeweiligen dritten Vorsatzgeratab-
schnitt 13a, 13b mit Hilfe jeweils einer Verlagerungseinrichtung 22, die jedoch
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zur Gewahrleistung einer Gbersichtlichen Darstellung in Fig. 2a bis 7 nicht mehr

gezeigt ist.

In den Schwenkachsen 15a und 16a bzw. 15b und 16b werden gegenlaufige
Schwenkbewegungen ausgefthrt. Ebenso werden in den Schwenkachsen 16a
und 17a bzw. 16b und 17b gegenlaufige Schwenkbewegungen ausgeflhrt. Die
Schwenkbewegungen in den Schwenkachsen 15a und 17a bzw. 15b und 17b
sind dann gleichlaufig.
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11
12a
12b
13a
13b
14a
14b
15a
15b
16a
16b
17a
17b
18
19
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21
22
23
24
25
26
27
28
29

Arbeitsgerat/Vorsatzgerat
Arbeitsgeratabschnitt/Vorsatzgeratabschnitt
Arbeitsgeratabschnitt/Vorsatzgeratabschnitt
Arbeitsgeratabschnitt/Vorsatzgeratabschnitt
Arbeitsgeratabschnitt/Vorsatzgeratabschnitt
Arbeitsgeratabschnitt/Vorsatzgeratabschnitt
Arbeitsgeratabschnitt/Vorsatzgeratabschnitt
Arbeitsgeratabschnitt/Vorsatzgeratabschnitt
Schwenkachse

Schwenkachse

Schwenkachse

Schwenkachse

Schwenkachse

Schwenkachse

Tragelement

Mahorgan

Forderorgan

Verlagerungseinrichtung
Verlagerungseinrichtung
zugkraftibertragendes Element
Umlenkelement

Hebelmechanismus

Lenker

Lenker

Lenker

Exzenter
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Patentanspriiche

1.

Landwirtschaftliches Arbeitsgerdt (10), mit einem ersten, mittleren Arbeits-
geratabschnitt (11), mit zu beiden Seiten des ersten Arbeitsgeradtabschnitts
(11) angrenzenden zweiten Arbeitsgeratabschnitten (12a, 12b), die gegentiber
dem ersten Arbeitsgeratabschnitt (11) um eine Schwenkachse (15a, 15b)
verlagerbar ist, und mit jeweils einem sich gegeniiberliegend zum ersten
Arbeitsgeratabschnitt (11) an den jeweiligen zweiten Arbeitsgerdtabschnitt
(12a, 12b) angrenzenden dritten Arbeitsgeratabschnitt (13a, 13b), der
gegenuber dem jeweiligen zweiten Arbeitsgeratabschnitt (12a, 12b) um eine
Schwenkachse (16a, 16b) verlagerbar ist, dadurch gekennzeichnet, dass
gegeniberliegend zum jeweiligen zweiten Arbeitsgeratabschnitt (12a, 12b) an
den jeweiligen dritten Arbeitsgeratabschnitt (13a, 13b) jeweils ein vierter
Arbeitsgeratabschnitt (14a, 14b) angrenzt, der gegeniiber dem jeweiligen
dritten Arbeitsgerétabschnitt (12a, 12b) um eine Schwenkachse (17a, 17b)
verlagerbar ist, und dass die zu einer ersten Seite des ersten
Arbeitsgerdtabschnitts (11) positionierten zweiten, dritten und vierten
Arbeitsgeratabschnitte (12a, 13a, 14a) und die zu einer zweiten Seite des
ersten Arbeitsgeratabschnitts (11) positionierten zweiten, dritten und vierten
Arbeitsgeratabschnitte (12b, 13b, 14b) Tragelemente (18) fir Mahorgane (19)

und/oder Fdrderorgane (20) aufweisen, die bezogen auf den ersten

Arbeitsgeratabschnitt (11) derart symmetrisch klappbar sind, dass dieselben in

einer Transportstellung in vier bereinander verlaufenden Lagen angeordnet

sind.

Arbeitsgerdt nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass in der
Transportstellung das Tragelement (18) des ersten Arbeitsgeratabschnitts (11)
in einer ersten Lage positioniert ist, dass die Tragelemente (18) der zweiten
Arbeitsgeratabschnitte (12a, 12b) gemeinsam in einer zweiten Lage
positioniert sind, dass die Tragelemente (18) der dritten Arbeitsgeratabschnitte
(13a, 13b) gemeinsam in einer dritten Lage positioniert sind, und dass die
Tragelemente (18) der vierten Arbeitsgeratabschnitte (14a, 14b) gemeinsam in

einer vierten Lage positioniert sind.
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Uberfiihren desselben zwischen einer Transportstellung und einer
Arbeitsstellung die zweiten Arbeitsgeratabschnitte (12a, 12b) relativ zum
ersten Arbeitsgerdtabschnitt (11) jeweils um 180° schwenkbar sind, dass die
dritten Arbeitsgeratabschnitte (13a, 13b) relativ zum jeweiligen zweiten
Arbeitsgeratabschnitt (12a, 12b) auch jeweils um 180° schwenkbar sind, und
dass die vierten Arbeitsgerdtabschnitte (14a, 14b) relativ zum jeweiligen
dritten Arbeitsgeratabschnitt (13a, 13b) auch jeweils um 180° schwenkbar
sind, sodass die Tragelemente (18) aller Arbeitsgeratabschnitte (11, 12a, 13a,

14a, 12b, 13b, 14b) in der Transportstellung parallel zueinander verlaufen.

Arbeitsgerat nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass zum
Uberfilhren desselben zwischen einer Transportstellung und einer
Arbeitsstellung die zweiten Arbeitsgeratabschnitte (12a, 12b) relativ zum
ersten Arbeitsgeratabschnitt (11) jeweils um 180° schwenkbar sind, dass die
dritten Arbeitsgerdtabschnitte (13a, 13b) relativ zum jeweiligen zweiten
Arbeitsgeratabschnitt (12a, 12b) auch jeweils um 180° schwenkbar sind, und
dass die vierten Arbeitsgerdtabschnitte (14a, 14b) relativ zum jeweiligen
dritten Arbeitsgeratabschnitt (13a, 13b) jeweils um 150° bis 170° schwenkbar
sind, sodass die Tragelemente (18) der ersten, zweiten und dritten
Arbeitsgeratabschnitte (11, 12a, 13a, 12b, 13b) in der Transportsteliung

~ parallel zueinander verlaufen und die Tragelemente (18) .der vieten - -

Arbeitsgeratabschnitte (14a, 14b) in der Transportstellung stumpfwinklig oder
dachartig zueinander verlaufen.

Arbeitsgerat nach einem der Anspriiche 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet,
dass die von den Tragelementen (18) der zweiten, dritten und vierten
Arbeitsgeratabschnitte aufgenommenen Mahorgane (19) und Foérderorgane
(20) bezogen auf den ersten Arbeitsgeratabschnitt (11) symmetrisch verteilt
sind.

Arbeitsgerdt nach einem der Anspriiche 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet,
dass die von den Tragelementen (18) der zweiten und/oder dritten und/oder

vierten Arbeitsgeratabschnitte aufgenommenen Mahorgane (19) und/oder
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Forderorgane (20) bezogen auf den ersten Arbeitsgeratabschnitt (11)
asymmetrisch verteilt sind.

Arbeitsgerat nach einem der Anspriiche 1 bis 6, dadurch gekennzeichnet,
dass die zweiten Arbeitsgeratabschnitte (12a, 12b) gegeniber dem ersten
Arbeitsgeratabschnitt (11) jeweils durch eine Verlagerungseinrichtung (21)
verlagerbar sind, dass die vierten Arbeitsgeratabschnitte (14a, 14b)
gegenuber dem jeweiligen dritten Arbeitsgerdtabschnitt (13a, 13b) jeweils
durch eine Verlagerungseinrichtung (22) verlagerbar sind, und dass die dritten
Arbeitsgeréatabschnitte (13a, 13b) jeweils mit dem ersten Arbeitsgeratabschnitt
(11) dber ein zugkraftiibertragendes Element (23) derart gekoppelt ist, dass
bei der durch die jeweilige Verlagerungseinrichtung (21) initieren Verlagerung
des jeweiligen zweiten Arbeitsgeratabschnitts (12a, 12b) relativ zum ersten
Arbeitsgeratabschnitt (11) der jeweilige dritte Arbeitsgeratabschnitt (13a, 13b)
zwangsgekoppelt an die Verlagerung des jeweiligen zweiten
Arbeitsgeratabschnitts (12a, 12b) verlagerbar ist.

Arbeitsgerat nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet, dass das jeweilige
zugkraftiibertragende Element (23) als Seil oder Kette ausgebildet und mit
einem ersten Ende am ersten Arbeitsgeratabschnitt (11) und mit einem

zweiten Ende am jeweiligen dritten Arbeitsgerdtabschnitt (13a, 13b) angreift.

. .Arbeitsgerat nach-Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet, dass der jeweilige

dritte Arbeitsgerdtabschnitt ein Umlenkelement (24) umfasst, an welchem ein
dem zweiten Ende des jeweiligen zugkraftiibertragenden Elements (23)
benachbarter Abschnitt des jeweiligen zugkraftiibertragenden Elements (23)
bei der Verlagerung des jeweiligen dritten Arbeitsgeradtabschnitts (13a, 13b)
relativ zum jeweiligen zweiten Arbeitsgeratabschnitts (12a, 12b) derart gefiihrt
ist, dass bei der Verlagerung des jeweiligen dritten Arbeitsgeratabschnitts
relatv. zum jeweiligen zweiten Arbeitsgerdtabschnitt das jeweilige
zugkraftibertragende Element (23) mit diesem Abschnitt stérker um das
Umlenkelement aufwickelbar oder starker von dem Umlenkelement
abwickelbar ist.
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Arbeitsgerat nach einem der Anspriiche 7 bis 9, dadurch gekennzeichnet,
dass das jeweilige zugkraftibertragende Element (23) mit dem ersten Ende

an einem Hebelmechanismus (25) des ersten Arbeitsgeratabschnitts (11)
angreift.

Arbeitsgerdat nach Anspruch 10, dadurch gekennzeichnet, dass jeder
Hebelmechanismus (25) mehrere gelenkig miteinander verbundene Lenker
aufweist, wobei ein erster Lenker (26) mit einem ersten Ende gelenkig an
einem ersten Bereich des ersten Arbeitsgeratabschnitts (11) angreift, wobei
ein zweiter Lenker (27) mit einem ersten Ende gelenkig an einem zweiten
Bereich des ersten Arbeitsgeratabschnitts (11) angreift, wobei ein dritter
Lenker (28) mit einem ersten Ende an einem zweiten Ende des ersten
Lenkers (26) und mit einem zweiten Ende an einem zweiten Ende des zweiten
Lenkers (27) gelenkig angreift, wobei der zweite Lenker (27) mit dem ersten
Ende gelenkig an der zwischen dem ersten Arbeitsgeratabschnitt (11) und
dem jeweiligen zweiten Arbeitsgerdtabschnitt (12a, 12b) ausgebildeten
Schwenkachse (15a, 15b) angreift, und wobei das jeweilige
zugkraftibertragende Element (23) mit dem ersten Ende gelenkig am zweiten
Ende des zweiten Lenkers (27) und zweiten Ende des dritten Lenkers (28)
angreift.

Verfahren zum Uberfiihren eines landwirtschaftliches Arbeitsgerats (10) nach
einem der Anspriiche 1 bis 11 zwischen einer Transportstellung und einer
Arbeitsstellung, dadurch gekennzeichnet, dass die zur der ersten Seite des
ersten Arbeitsgeratabschnitts (11) positionierten zweiten, dritten und vierten
Arbeitsgeratabschnitte (12a, 13a, 14a) synchron bzw. gleichzeitig mit den zu
der zweiten Seite des ersten Arbeitsgerdtabschnitts (11) positionierten
zweiten, dritten und vierten Arbeitsgeratabschnitten (12b, 13b, 14b) verlagert
werden.

Verfahren nach Anspruch 12, dadurch gekennzeichnet, dass bei einer
Verlagerung ausgehend von der Arbeitsstellung in die Transportstellung zuerst
die vierten Arbeitsgeratabschnitte (14a, 14b) und anschlieRend die zweiten
und dritten Arbeitsgeratabschnitte (12a, 13a, 12b, 13b) verlagert werden, und
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dass bei der Verlagerung ausgehend von der Transportstellung in die
Arbeitsstellung zuerst die zweiten und dritten Arbeitsgeratabschnitte (12a,
13a, 12b, 13b) und anschlieRfend die vierten Arbeitsgeratabschnitte (14a, 14b)
verlagert werden.

Verfahren nach Anspruch 12, dadurch gekennzeichnet, dass bei einer
Verlagerung zwischen der Arbeitsstellung in die Transportstellung die zweiten,
dritten und vierten Arbeitsgeratabschnitte (12a, 13a, 12b, 13b) zumindest
abschnittsweise synchron bzw. gleichzeitig verlagert werden.



9¢44/510¢34

24

2
2019 23 27 N

No aw

: %& s
Sekert”

28

1
r3

17b 20
daw _

~ .J.l;s

R _14Jf/
oo 15.. L /V»J.\Ww\ﬂ:%:"ﬂ? 2t feemans
RS A
Y 3

am NA aw mo 19 18 de 20 19 mg am Nof
20 "

m#,
12a 16a

20
; \
R / 17a
S s R }
{ !
M i .
i omedmm e B
A i _ =S
A S S N U N VO S N PO | RO AN S N T NN T A g o HE A O O i i D
g Y N— ] % : |
£ | S Y F]
: b ; \
o a mw 1



9¢G4/510c34

25

18 21119 20 19 18
20 11

ik ,,i,,i,,.,!ww w?(\_ 7a

.19




9¢44/510¢34

26

Nm

N m -
i {
N
< T ﬂ.
v... " N
% e 27—~_F
~.
; e ]
_,. "
~.
{ o~
$ 158~
i o A
Y ! _ !
{ Lo !
! | I 1
4 I o
y P | H S
2 i HI i { L
% ,,, X ,.. X ,.

19 20 )

18

aw mo




27

,....

mrd

N J
T

—ille
5 Vg

Y

+ 3 N

B { ki ¥
¢

L L3 i
A 272823 25160 26 (162 25 23 28 2 .
11 18 Fig. 4a

BE2015/5526



28

10
25 2 e
N j
2019 23 27 mm mm mm mm amm mw 19 mo
19
.r
;j,. s
| w.," / Y /, ,.ﬁ , ,m . Y _,/ * |
3 R S Y § L ! >,
:w mo 5 20 S 18 11920 19 20 18 mﬁ 118 18
" 122 16a 13a

\
143

Fig. 5
9¢64/G10¢3d



29

16b 26 16 25 I
18

I
i
LA
‘;';)“‘ N ¥ 3 ' \.] "“”\“"’18

A2972823 25160 26 160 25 23 28 2
' 0 Fig. 7

BE2015/5526



