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8 rotatnimi ventily pracuje s klasickymi
&tyni pracovnimi cykly. Ve statoru /1/
Jeou souose uloZeny rotaini ventily /3/.

Otdcky rotoru a rotainich ventild jsou
synchronizovény ozubenym pifevodem. Pracove
ni prostor motoru je tvoien mezikruim
statoru, rotoru a bodnimi viky. Pracovni

. prostor je ddle rozddlen rotaénimi venti=
ly a zuby rotoru. Prevod komprimovené smé-
8l z prostoru komprese do prostoru &xpan=
ze je Feden pomoci kandlkél ve vikéch motoru
a nimob&Zn& vrtanym kandlkem /16/ pod zu=
bem rotoru /2/, B&hem prachodu zubu rotad=~
nim ventilem z prostoru komprese do prosto=
ru expanze je zapdlena smé&s elektrickou
Jiskroue. Timto zplsobem je vyfedena moZ=-
nost v&asného zspdleni sm¥si-pfedstihu.
Vy331 podet zubl rotoru o jeden nez polet
rotadnich ventild umo2fiuje klidn&jsi chod
motoru s posunutou souSasnosti probihaji-

cich pracovnich dob,
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Vyndlez se tykéd pifevodu komprimované smdsi z prostoru komprese do prostoru expan=-
ze u &tyrdobého motoru s prostym rota&nim pohybem. Motor se skléddéd z rotoru s p&ti Zel-
nimi zuby a p&ti kandlky, s osou mimobdZnou s osou rotace, pro pfevod komprimované smd-
si. Stator ~ blok motoru je opatfen vdlcovymi otvory pro uloZeni rota®nich ventill s dvé-
nma Celnimi zubovymi mezerawmi, vika motoru uzaviraji pracovni prostor @& jsou v nich kanéil=
ky pro pi¥evod komprimované smdsi. Pohon rotadnich ventild je uskuteZnZn pomoci ozubeného
pfevodu od rotoru motoru,

Nejznémnj5imi FfeSenimi problémd rotainich motorl jsou motory Unsindv, Traxeldv,
Gilbertdv a Clarkdve. Zdsadnim problémem motort s prostym rotainim pohyber je pfevod kom=
primovené smisi z prostoru komprese do prostoru hofeni, Motor Clarkfv je poslednim a
kongtruk&nd doposud nejjednodu3sim Fedenim pFevodu komprimované smdsi. Komprimovand smids
se vtlaii do dutého rotainiho ventilu zubovou mezerou. Zubové mezera se uzavi’e zubem ro-
toru a po prichodu zubu smds expanduje do prostoru za zub, Toto FeSeni md& n&kolik zésad-
nich nedostatk(is Pi‘edevdim utdsndni prostoru uvnit¥ rotainiho ventilu prochdzejicim zu-
bem neni dostateZné. Casovy interval pro pfevod komprimované smSsi je vymezen dréhou zu-
bové mezery mezi vélcovym otvorem statoru tvoficim pracovni prostor motoru a dolni Uvra-
ti dotyku zubové mezery s rotorem. Ve stejném idseku musi zubovou mezeru projit také zub
rotoru, ktery zéroved musi tdsnit komprimovanou sm¥s, aby nevnikla do prbstoru komprese
zpdt popripadd hofeni. Toto jsou dvé funkce ve stejném intervalu pohybu, které se vyludu-
Ji. Zapsleni komprimované emsi aZ po expanzi z rotafniho ventilu je také nevyhodné vzhle-
dem ke krétkému Easu na hoteni a protoie‘Jii vlastn& probihé expanze a tim ochlazovéni
komprimované smési, Stejny poet zubd rotoru a rotafnich ventildé nevytvaii pFedpoklady
pro plynuly chod motoru a rovnomdrné a Fizené jednotlivé doby, takty, chodu motoru.

Vys8iho G8inku - ufinnosti motoru se dosshuje tim, Ze komprimované smis se pievé~
di do pFevéddciho kandlku 16 v rotoru pomoci kandlku 17 v levém loZiskovém viku v zévig=
losti na velikosti a tvaru kanélku 17 bdhem celé komprese. Zapileni smdsi je moZné jiz
v prabdhu prdchodu zubu rotaZnim ventilem, tim se dosshuje dokonalejsi spileni sm&si, moZ-
nogt nastaveni pifedstihu. PFevod expandujici sm¥ei je moZny opdt v zdvielosti na velikos-
ti a tveru pievdddciho kandlku 18 ve viku motoru bShem oto&eni rotoru odpovidajici stie-
dovému Uhlu gektoru mezi dvéma zuby rotoru. Ddle je dosaZeno rovnomdrndj3iho chodu motoru
tim, 2e je nestaejny pofet rota&nich ventild a zubl rotoru. Proti klasickym motorfim mé mo-
tor s prostym rotainim pohybem vyhodu v odstrenZni klikového mechanizmue Pohon rota&nich
ventild je realizovén pomoci ozubenych kol a proto odpadaji setrva&né 8ily vznikajici
v klasickych motorech.

Proti Wankelovym motordm je zde vyhoda v tangenciélnim plisobeni sily pdsobici na
bok zubu a piimy piencs krouticiho momentu. Tento typ motoru zérovgﬁ odstraffuje jmenova-
né nevyhody motoru Clarkova & p#i jeho konstrukci, zejména utdsnni Jednotlivych vzéjemnd
se pohybujicich souldati lze vyuZit zkuSenosti z konstrukce motoru Wankelovych,

Podstatou rota&niho motoru s rozvodem rotadnimi ventily je motor s prostym rotal-
nim pohybem, kde pracovni prostor motoru je vytvofen mezikruZim statoru, rotoru, dvima
viky a rozdélen &tyfmi rotaZnimi ventily a piti zuby na prostory kde soufasnd probihaji
Jednotlivé pracovni doby Ztyidobého motoru pififemZ se pFevod komprimované smdsi z komprese
niho prostoru do prostoru hoffeni a expanze provédi kandlky vytvoFenymi v levém 4 pravém
viku motoru a navezujicim na mimob&2Zn¥ vrtany kandlek v rotoru. Mezikruz{ vzniklé mezi
rotorem a statorem je pomoci rotadnich ventild rozd&leno na &tyii prostory. Vidy ve dvou
protilehlych prostorech probihé séni a komprese a v daldich protilehlych prostoréch ex-
panze a vyfuke V jednom sektoru probihd vZdy souZesnd séni a komprese, popiipadd expan-
ze a vyfuke Na pifipojenych vykresech je na obr. 1 zn&zorndn schematicky p¥i&ny ez moto-
rem,; na obre. 2 je schematicky podélny Fez motorem, na obre 3 Je v kosouhlém promitdni
znézorndn pribdh komprese, v pravém hornim rohu obrézku Vv prostoru mezi zubem rotoru a
rotaénim vantilem a na obre 4 je v pravém hornim rohu v prostoru mezi rotenim ventilem
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a zubem rotoru zndzorndna féze séni,

Motor se sklddéd ze statoru 1 ve kterém jsou v kruhovych otvorech uloZeny &tyfi
rotani ventily 3. Rotor 2 je souosy seo statorem a mé p8t zubl proti &tylem sektortm
vzniklymi ventily proto, aby nedochdzelo k souZasnému proichodu zub@ rotadnimi ventily.
Podet rotatnich ventild neni omezen, nsbiz{ se ndkolik dalsich variant na poéty ventill
a zubl rotoru. Napiiklad dva rota&ni ventily a tifi zuby a jejich nésobky. Oznalime=-1li
poZet rotadnich ventild "n® m3l by byt pofet zubd n+l, P¥i&emZ "n" se musi rovnat nebo
byt v8t¥i neZ 2, Tvar zubu rotoru mdZe byt evolventni jako u klasického ozubeni, nebo
vytvarovany piesnd na piimkovy styk aZ do paty zubu. Tvar rotoru a rotainich ventild
na obre 1 je pouze schematicky. )

V pracovnich prastorech tvoifenymi mezikruZim statoru 1 a rotoru 2 jsou saci otvo-
ry 12, protilehly je zakryty zubem rotoru 2, a vyfukové otvory 134 pritlehly je &ésteind
zakryty zubem rotoru 2. V rotoru 2 je p&t mimob&Znd vrtanych prevéddcich kandlkd 16,
které slouzi k prevodu smdsi z prostoru pied zubem do prostoru za zub.

Dalsi soutdsti je levéd loziskové viko 7, na obre 2, ve kterém jsou kandlky 17
pro pFevod komprimovand sm&si z pracovniho prostoru do kanédlku 16. Na opalné stran& je
pracovni prostor uzavi‘en pravym loZiskovym vikem 8 s kandlky pro pievod kompromované
smdsi z rotoru do prostoru za zube. Pro zajidtdni synchroniho pohybu rotoru 2 a rotad=
nich ventild 3 slou%i ozubens kols 4 a S. Pro utésnéni celého motoru slouzi tdsnici vi-
ke 6 a 9 Pro piivod smési do pracovniho prostoru slouZi saci potrubi 10 a odvod spéle-
né smési zajidfuje vyfukové potrubi ll, Obr. &¢ 1 @ 2 jsou schematické protoZe neni pifed=-
nétem ani USelem této préce detailnd Fedit problémy utdsndni jednotlivych prostorf, ja-
koZ i mazdni a chlazeni a dald3i technické problémy.

Na obre 3 se rotor ota&{ doleva a z prostoru komprese je pomoci kandlku 17 pie=
védéna komprimovand smds do pifevédéciho kandlku rotoru 16+ Pod hornim rotainim venti~
lem 3 probihd hoffeni. Komprimovand smés uzavitend v pevdddcim kandlku 16 je b&hem pré-
chodu zubu rota&nim ventilem zapélend a pfi daldim pohybu rotoru 2 je pomoci pifevédécie
ho kandlku 18 ve viku motoru pfevedens za zub, a tim dochdzi k plsobeni tlaku na bok
zubu rotoru 2, V prostoru pod zubem rotoru 2 a spodnim rotainim ventilem 3 probihd vy~
fuk spalené smdsi pomoci vyfukového otvoru 18. Ve spodni &ésti obr. 3,'v prostoru pod
spodnim rotadnim ventilem za¥ind sdéni. Na obr. 4 se otdZenim ‘rotoru vlevo prostor
zv8t3uje a sacim otvorem 12 je privaddna smdse V prostoru pi‘ed zubem probiha komprese.
Pievadici kandlek 16 se v rotoru 2 jestd nedostal do styku s pievadécim kanédlkem 17
ve viku motorue.

PREDMET VYNALEZU

Ostroji pro prevod komprimované smdsi z kompresniho prostoru do expanzniho
prostoru u spalovaciho, &tyFdobsého, rota&niho motoru s prostym rota&nim pohybem, kde
pracovni prostor motoru je vytvoien mezikruZim statoru, rotoruy, dvdms viky a je roz=
délen rotadnimi ventily a zuby rotoru, pFiZemZ podet zubG rotoru je o jeden v3t3i nel
rotadnich ventild a kompresni prostor je vytvofen mezikruZim statoru, rotoru, dvima
viky, rota&nim ventilem a zubem rotoru a expanzni prostor je tvoifen mezikruZim stato-
ru, rotoru, dvéma viky, zubem rotoru a rotafnim ventilem, vyznafujici se tim, Ze je
tvoeno kandlkem /17/ v levém loZiskovém viku /7/ motoru, ktery ve fézi komprese nava-
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zuje na mimob&Zn& vrtany kanédlek /16/ v rotoru /2/, ktery po prdchodu zubu rotoru ro=-
tainim ventilem /3/ a zapéleni komprimované sm¥si navazuje na pifevaddci kandlek /18/
v pravém loZiskovém viku /B/, ktery navazuje na expanzni prostore.

4 vykresy
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