osterreichisches
(19) I\V patentamt 10 AT 504 262 A2 2008-04-15

w2y Osterreichische Patentanmeldung
(21) Anmeldenummer: A 615/2006 (51) Int. CI.2; [EO4F 21/20 (2006.01)
(22) Anmeldetag: 10.04.2006
(43) Verbdffentlicht am: 15.04.2008

(73) Patentanmelder:

PUCHEGGER U. BEISTEINER PARKETT
GROSS U. EINZELHANDELS GES.M.B.H.
A-2851 KRUMBACH (AT)

(54) PARKETTVERLEGEMASCHINE

(57) Parkettverlegemaschine, welche einen mit . ",
Antriebsradern ausgestatteten fahrbaren . [ vawomorermRenRcTNG | [ PuEMATIROTTLEREWRIGHTUNG

AT 504 262 A2 2008-04-15

Rahmen mit einer SPS-Steuerungseinrich-
tung (1) oder einem Personal Computer
aufweist, welche die Positionssignale eines
optischen Sensors (2) sowie von Ultra-
schallsensoren oder Lichtreflexionssenso-
ren (3) auswertet und die Parkettverlege-
maschine mittels einer Antriebseinrichtung
(4) in eine durch ein manuell verlegtes
Riemchen bestimmte Ausgangsposition
oder in die nachste Verlegeposition steuert,
wobei am Maschinenrahmen eine mit ei-
nem Kleberbehélter ausgestattete Auftrag-
vorrichtung (5) fur Kieber, eine Verlege-
vorrichtung (6) mit einer Vakuumgreiferein-
richtung (7) zur Entnahme der Parkettriem-
chen aus einem Riemchenmagazin (9) und
mit einer vorzugsweise pneumatischen
Riittlereinrichtung (8) zur ldngs- und quer-
laufenden Bewegung des Riemchens zur
Verbindung mit einem Nachbarriemchen
vorgesehen sind, und wobei die Auftrag-
vorrichtung, die Verlegevorrichtung, der
optische Sensor zur Positionsbestimmung
und Uberwachung der schliissigen Verbin-
dung der Riemchen und eine inkrementale
Drehwertgebereinrichtung (10) zur Uber-
wachung der zuriickgelegten Strecke der
Verlegemaschine von der SPS-Steuer-
ungseinrichtung oder dem Personal Com-
puter steuerbar sind.

\ .

OPTISCHER SENSOR
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Zusammenfassung:

Parkettverlegemaschine, welche einen mit Antriebsradern
ausgestatteten fahrbaren Rahmen mit einer SPS-Steuerungs-
einrichtung (1) oder einem Personal Computer aufweist, welche
die Positionssignale eines optischen Sensors (2) sowie von Ul-
traschallsensoren oder Lichtreflexionssensoren (3) auswertet
und die Parkettverlegemaschine mittels einer Antriebseinrich-
tung (4) in eine durch ein manuell verlegtes Riemchen bestimm-
te Ausgangsposition oder in die nachste Verlegeposition steu-
ert, wobei am Maschinenrahmen eine mit einem Kleberbehilter
ausgestattete Auftragvorrichtung (5) fur Kleber, eine Verlege-
vorrichtung (6) mit einer Vakuumgreifereinrichtung (7) zur
Entnahme der Parkettriemchen aus einem Riemchenmagazin (9) und
mit einer vorzugsweise pneumatischen Rittlereinrichtung (8)
zur langs- und querlaufenden Bewegung des Riemchens zur Ver-
bindung mit einem Nachbarriemchen vorgesehen sind, und wobei
die Auftragvorrichtung, die Verlegevorrichtung, der optische
Sensor zur Positionsbestimmung und Uberwachung der schliissigen
Verbindung der Riemchen und eine inkrementale Drehwertgeber-
einrichtung (10) zur Uberwachung der zurilckgelegten Strecke
der Verlegemaschine von der SPS-Steuerungseinrichtung oder dem

Personal Computer steuerbar sind.

(Figur)




Die Erfindung betrifft eine Parkettverlegemaschine.

Der Bedarf an Parkettverlegemaschinen wachst mit dem stei-
genden Einsatz von Parkettbdéden statt Spannteppichen in priva-
ten und geschaftlichen Raumlichkeiten und dem damit verbunde-
nen Erfordernis nach einer wirtschaftlichen und insbesondere
selbsttatig arbeitenden Parkettverlegemaschine.

Die Erfindung setzt sich zum Ziel, eine Parkettverlegema-
schine zu schaffen, die in der Lage ist, ein beispielsweise
zweischichtiges Fertig-Klebeparkett in einem Raum oder in zu-
sammenhangenden R&umen in einer durchgehenden Fl&che automa-
tisch insbesondere auf einem Estrich oder auf einem Blindboden
zZu verlegen.

Eine gem&f der Erfindung ausgebildete Parkettverlegema-
schine zeichnet sich dadurch aus, dafl sie einen mit Antriebs-
radern ausgestatteten fahrbaren Rahmen mit einer SPS-Steue-
rungseinrichtung oder einem Personal Computer aufweist, welche
die Positionssignale eines optischen Sensors sowie von Ultra-
schallsensoren oder Lichtreflexionssensoren auswerten und die
Parkettverlegemaschine mittels einer Antriebseinrichtung in
eine dﬁrch ein manuell verlegtes Riemchen bestimmte Ausgangs-
position oder in die nachste Verlegeposition steuern, wobei am
Maschinenrahmen eine mit einem Kleberbeh&dlter ausgestattete

Auftragvorrichtung fir Kleber, eine Verlegevorrichtung mit ei-




ner Vakuumgreifereinrichtung zur Entnahme der Parkettriemchen
aus einem Riemchenmagazin und mit einer vorzugsweise pneumati-
schen Rittlereinrichtung zur langs- und querlaufenden Bewegung
des Riemchens zur Verbindung mit einem Nachbarriemchen vorge-
sehen sind, und wobei die Auftragvorrichtung, die Verlegevor-
richtung, der optische Sensor zur Positionsbestimmung und
Uberwachung der schliissigen Verbindung der Riemchen und eine
inkrementale Drehwertgebereinrichtung zur Uberwachung der zu-
ruckgelegten Strecke der Verlegemaschine von der SPS-Steue-
rungseinrichtung oder dem Personal Computer steuerbar sind.

Nach einem weiteren Erfindungsmerkmal zeichnet sich die
Parkettveriegemaschine dadurch aus, daR ein optischer Sensor
zur Riemchenabstandsmessung an der Rickseite der Verlegema-
schine und jeweils mindestens ein Ultraschallsensor oder
Lichtreflexionssensor zur Wandabstandsmessung an der Vorder-
und Rickseite der Verlegemaschine angeordnet sind.

Nach einem anderen Erfindungsmerkmal ist ein optischer
Sensor zur Uberwachung der Klebstoffauftragung vorgesehen.

Durch den erfindungsgemidfRen Einsatz einer SPS-Steuerung
oder einem Personal Computer in Kombination mit optischen Sen-
soren und Ultraschallsensoren oder Reflexionslichtsensoren
wird ein &duRerst flexibler, automatischer und kostenglinstiger
Betrieb der Parkettverlegemaschine ermdéglicht. Ein weiterer
Vorteil der Erfindung ist, daf durch den Einsatz von optischen
Sensoren ein Parkettboden von besonderer Glite und Genauigkeit

entsteht.




(X ) L] ess e oS se (XX X ]
L

eses
(AN 2]
ebeo

Die Erfindung wird nachfolgend an einem Ausfiihrungsbei-
spiel unter Bezugnahme auf die Zeichnung niher erliutert, wel-
che schematisch eine Verlegemaschine zeigt.

Die erfindungsgeméfle Verlegemaschine weist eine SPS-Steue-
rungseinrichtung 1 auf, welche die Positionssignale von einem
an der Rickseite der Verlegemaschine angeordneten optischen
Sensor 2 zur Riemchenabstandsmessung und Signale von an der
Vorder- und RiUckseite der Verlegemaschine angeordneten Ultra-
schallsensoren oder Lichtreflexionssensoren 3 zur Wandab-
standsmessung verarbeitet und eine vorzugsweise als Drehstrom-
Asynchronmotor oder Gleichstrommotor ausgebildete Antriebsein-
richtung 4 fir zwei von vier Antriebsridern der Parkettverle-
gemaschine derart steuert, daf die Verlegemaschine bei einem
ersten, manuell verlegten Parkettriemchen positioniert wird.
Das erste und letzte Riemchen jeder Verlegereihe missen vom
Anwender manuell aufgebracht werden, wobei das letzte Riemchen
zugeschnitten werden muf.

Die SPS-Steuerungseinrichtung 1 steuert das Ventil einer
Auftragsvorrichtung 5 fur Kleber beispielsweise auf einem Est-
rich und eine Verlegevorrichtung 6, die eine Vakuumgreiferein-
richtung 7 und eine pneumatische Rlttlereinrichtung 8 umfaft.
Die Vakuumgreifereinrichtung 7 entnimmt ein insbesondere zwei-
schichtiges Parkettriemchen aus einem Riemchenmagazin 9 der
Parkettverlegemaschine, fiahrt und drickt das Parkettriemchen

in einer durch die Rittlereinrichtung 8 bewirkten Langs- und

Querbewegung an das bereits verlegte Riemchen solange an, bis
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eine Nut-Federverbindung der Riemchen hergestellt ist, wobei
der optische Sensor 2 die schliissige Verbindung der Riemchen
Uberwacht. Falls der optische Sensor 2 zwischen den Riemchen
eine Spaltbreite feststellt, die kleiner als 0,1 mm ist, er-
kennt die SPS-Steuerung 1 das Ende dieses Verlegeschrittes und
steuert die Verlegung des ndchsten Riemchens an.

Die Verlegemaschine wird in die nachste Verlegeposition
bewegt, wobei die zurlickgelegte Strecke von einer oberhalb der
Antriebsachse der Verlegemaschine angeordneten und von der
SPS-Steuerung 1 geregelten inkrementalen Drehwertgebereinrich-
tung 10 Uberwacht wird und der Kleber wihrend der Vorwartsbe-
wegung der Verlegemaschine Uber Diisen auf den Estrich aufge-
tragen wird, wobei ein optischer Sensor 11 die Klebstoffauf-
tragung Uberwacht.

Die Riemchenverlegung erfolgt solange, bis die Ultra-
schallsensoren oder Reflexionslichtsensoren 3 der SPS-Steue-
rungseinrichtung 1 einen Abstand des =zuletzt verlegten Riem-
chens zur Wand melden, der kleiner als die Lange des Riemchens
ist. Das letzte Riemchen muf sodann vom Anwender manuell zuge-
schnitten und verlegt werden. Bei Abschluf einer Verlegereihe
und nach Verarbeitung der vom optischen Sensor 2 erfaften Po-
sitionsinformationen bewegt die SPS-Steuerungseinrichtung 2
die Verlegemaschine in eine neue Ausgangsstellung, welche um
eine Riemchenbreite gegenliber der letzten Ausgangsstellung
versetzt ist. Die Geschwindigkeit der Antriebseinrichtung 4

wird Ober einen Frequenzumformer 12 geregelt.




Bei der erfindungsgemifen Verlegemaschine beschrankt sich
die Tatigkeit des Anwenders auf das Nachfiillen des Riemchenma-
gazins, das Nachfiillen des Klebers bzw. Auswechseln von Kle-
berkartuschen sowie das Aufbringen bzw. Anpassen des ersten

bzw. letzten Riemchens.




Patentanspriche:

1. Parkettverlegemaschine, dadurch gekennzeichnet, daf
sie einen mit Antriebsradern ausgestatteten fahrbaren Rahmen
mit einer SPS-Steuerungseinrichtung (1) oder einem Personal
Computer aufweist, welche die Positionssignale eines optischen
Sensors (2) sowie von Ultraschallsensoren oder Lichtreflexi-
onssensoren (3) auswerten und die Parkettverlegemaschine mit-
tels einer Antriebseinrichtung (4) in eine durch ein manuell
verlegtes Riemchen bestimmte Ausgangsposition oder in die
nachste Verlegeposition steuern, wobei am Maschinenrahmen eine
mit einem Kleberbehilter ausgestattete Auftragvorrichtung (5)
fir Kleber, eine Verlegevorrichtung (6) mit einer Vakuumgrei-
fereinrichtung (7) zur Entnahme der Parkettriemchen aus einem
Riemchenmagazin (9) und mit einer vorzugsweise pneumatischen
Rittlereinrichtung (8) zur 1langs- und querlaufenden Bewegung
des Riemchens zur Verbindung mit einem Nachbarriemchen vorge-
sehen sind, und wobei die Auftragvorrichtung (5), die Verlege-
vorrichtung (6), der optische Sensor zur Posgitionsbestimmung
und Uberwachung der schlissigen Verbindung der Riemchen und
eine inkrementale Drehwertgebereinrichtung (10) zur Uberwa-
chung der zurickgelegten Strecke der Verlegemaschine von der
SPS-Steuerungseinrichtung (1) oder dem Personal Computer steu-

erbar sind.




2. Parkettverlegemaschine, dadurch gekennzeichnet, daf
ein optischer Sensor (2) zur Riemchenabstandsmessung an der
Rickseite der Verlegemaschine und jeweils mindestens ein Ul-
traschallsensor oder Lichtreflexionssensor (3) zur Wandab-
standsmessung an der Vorder- und Rickseite der Verlegemaschine
angeordnet sind.

3. Parkettverlegemaschine dadurch gekennzeichnet, dafR
ein optischer Sensor (11) zur Uberwachung der Klebstoffauftra-
gung vorgesehen.

4. Parkettverlegemaschine dadurch gekennzeichnet, daR
die Geschwindigkeit der Antriebseinrichtung (4) Uber einen

Frequenzumformer (12) geregelt wird.
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