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En indretning til et som halvdykker virkende arbeijdsapparat,

som bestdr af en platform og herunder anbragte opdriftsfrem-

kaldende sojler (5), er indrettet til at begranse trimvink-

len ved en i halvt neddykket leje optradende lakage og har

pA begge udvendige sider af de ydre sejler (5) tilvejebragte

pabygningsdele (1) med en sadan placering og sterrelse, at 2920'8‘0

trimvinklen i ensket grad begranses, nir der optrader en la-
kage, f.eks. i en bageste sejle (5), og de forreste pabyg~
ninger (1) eller pabygningsdele herved uddykker pd grund af ! |
det fortil optrazdende opdriftstab (forskydning af opdrifts- ] I
{
!
|

-
\
=

centeret). Dette opnis ved, at pabygningsdelene (1) pd samme /6

mdde som kendt fra undervandsbdde er frit gennemstrommet, A5

lation {3) pa det i trimstillingen varende hegjeste sted og
en med fjernbetijering forsynet lukkemekanisme {2) pa det la-

men i det foreliggende tilfalde har en permanent Aben venti- 3 . \ ' j
1

veste sted. 2 2
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Opfindelsen angar en halvt-nedsznkelig konstruktion af den i
krav 1's indledning angivne type samt et stabiliseringssystem

til brug heri.

Begransningen af haldningsvinklen ved beskadigelse (lakager)
af halvt nedsankelige arbejdsplatforme kraves af nogen natio-
nale myndigheder, f.eks. NMD (0slo). Til de kendte Tosninger
pd dette problem harer f.eks. pabygningsdele i form af op-
driftslegemer, som ved arbejdsplatformens normale halvt ned-
dykkede tilstand selv er fuldstendig neddykket og, nar ar-
bejdsplatformen halder, uddykker i tiltagende grad og paferer
arbejdsformen et moment, der forsoger at feore den tilbage til
den normale stilling igen. Lakage i f.eks. en bageste sgjle i
en halvt-nedsankelig konstruktion medferer, at den bageste
sejle vil have tendens til at synke, medens de forreste sogjler
vil have tendens til at have sig op ad vandet. Dette kan ved
brug af strategisk placerede opdriftkamre udnyttes til uddyk-
ning af kamrene, hvilket resulterer i et tab af opdrift ved de
forreste seojler (forskydning af opdriftcenteret), og derved
vil der opsta et moment, som Vil virke i retning af, at fore
arbejdsplatformen tilbage til den normale stilling, sa at den

beskadigede arbejdsplatforms haldningsvinkel begranses.

De beskrevne halvt-nedsankelige konstruktioner 1lider imidler-
tid af den ulempe, at opdriftskamrene skal vare forholdsvis
kraftige pa grund af det vandtryk, der virker pa deres vagge i
den neddykkede tilstand. Derudover er sammenfs jningen af sa-
danne opdriftskamre med konstruktionens ledningssystem dyr
jser i de tilfelde, hvor det drejer sig om, at en eksisterende
halvt-nedsankelig konstruktion skal udstyres med sadanne oOp-

driftkamre.

Formalet med opfindelsen er derfor at forenkle konstruktionen
af stabiliseringssystemet, isar nar det drejer sig om stabili-
seringssystemer, som skal monteres pa eksisterende platforme,
<4 at de konstruktionsmassige omkKostninger og pbesvaerligheder

reduceres.
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Dette opnas ved, at den halvt-nedsankelige konstruktion ifoglge
opfindeisen er ejendommelig ved de i krav 1's kendetegnende

del angivne trak.

Opfindelsen angér ogsad et stabiliseringssystem til brug i en
halvt-nedsankelig konstruktion, og af den i krav 6's indled-
ning angivne type. Dette system er ifelge opfindelsen ejendom-
meligt ved, at stabiliseringssystemets stabiliseringskamre
hver har en 4&ben udstremningsabning ved den gvre ende og en
ved fjernbetjening aktiverbar lukkeindretning ved den nedre
ende, og at stabiliseringssystemet endvidere omfatter midler
til at lTukke hver af disse fjernstyrbare lukkeindretninger for
de hertil horende stabiliseringskamre uddykker, s& at disse
kamre forbliver fulde af vand i den uddykkede tilstand under
modvirken af en @ndring af trimvinklen som folge af lzkage.

Den foreliggende opfindeise er saledes baseret p& en erken-
delse af, at den kravede forskydning af opdriftscen%erets po-
sition ved forekomsten af lazkage kan opnéds ved brug af stabi-
liseringsindretninger, som ikke tilvejebringer opdrift i kon-
struktions normale halt-nedsznkede position, men frembringer
negativ opdrift ved uddykning som fslge af at konstruktionen
vipper pa grund af en lakage.

Normalt slabes halvt-nedsankelige arbejdsplatforme i en til-
stand med stor opdrift, dvs. i lavtgaende tilstand, frem ti1
et operationssted, hvorefter konstruktionens opdrift reduceres
ved at lade vand stromme ind i visse opdriftskamre, s&ledes at
konstruktionen dindtager den halvinedsankede, flydende til-
stand. Ved flytning af den halvt-nedsankelige konstruktion i
tilstanden med hoj opdrift imellem operationsstederne vil sta-
biliseringskamrene normalt vare placeret over vandet. Ved
ganske enkelt at abne for Tukkeindretninger vil vandet i sta-
biliseringskamrene stromme ud under tyngdekraftens indvirken,
saledes at stabiliseringskamrene bliver tomme og vagten af det
tidligere herivarende vand ikke modvirker konstruktionens op-

drift. Ved nedsankning af konstruktionen kan Tukkeindretnin-
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gerne forblive 1 &bentstaende stilling, hvorved de gradvis
fyldes med vand efterhénden som konstruktionen synker. I den
nedsenkede tilstand kan lukkeindretningerne vedblivende holdes
abne eller ogsa kan de Tukkes. Hvis der forekommer en lzkage,
som resulterer i, at platformen vipper, vil en eller flere af
stabiliseringskamrene dykke ud. Hvis den eller de tilherende
lukkeindretninger ikke allerede er blevet Tukket, vil hurtig
lukning heraf sikre, at vandet i det eller de tilherende sta-
biliseringskamre ikke gar tabt, hvorved den enskede forskyd-
ning af opdriftscentret optreder, nar det eller de pagzldende

stabiliseringskamre dykker ud.

Fordelen ved opfindelsen er, at der ikke skal ske nogen til-
slutning til noget ledningssystem, ombord p& konstruktionen,
og at stabiliseringskamrene kun kraver en forholdsvis 1lille

vegtykkelse.

De fjernstyrbare Tukkeindretninger kan lukkes som folge af et
signal fra den besatning, der har kontrol med konstruktionen.
Ifolge ‘en sarlig udforelsesform for opfindelsen kan den halvt-
nedsznkelige konstruktion imidlertid vare forsynet med trim-
vinkelfoglemidlier, medens de fjernstyrbare Jukkeindretninger
lukkes automatisk i afhangighed af signaler fra disse trim-

vinkelfglemidler,

I1fslge en sarlig fordelagtig udforeisesform for opfindelsen
kan stabiliseringskamrene vare helt eller delvis &bne ved de-
res ovre ender. I dette tilfalde kan i det mindste nogle af

stabiliseringskamrene anvendes som kedekasser.

Ifelge en yderligere fordelagtig udferelsesform for opfindel-
sen kan flydelegemerne omfatte to aflange pontoner, som er an-
bragt pa sejlernes fodender, og stabiliseringskamrene Kan vare
anbragt pa disse pontoner, fortrinsvis i umiddelbar narhed af

enderne heraf.

Opfindeisen forklares narmere nedenfor under henvisning til

tegninger, hvor
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fig. 1 viser en halvt-nedsaznkelig konstruktion, hvori opdrift-
fremkaldende midler omfatter i alt vasentligt de sgjler, hvor-
p& en arbejdsplatform er monteret,

fig. 2 en halvt-nedsankelig konstruktion, hvor platformen er
monteret via fire med indbyrdes samme afstand placerede ben pa
to katamaranlignende pontoner, set fra siden af en af ponto-

herne,

fig. 3 det samme som fig. 2, men ogsa den situation, der er
herskende, nar en platform er vippet som folge af en lzkage i
en afdeling i en af sgjlerne,

fig. 4 en afbildning magen til fig. 2, men som viser konstruk-

tionen i lavtgdende transportstilling, og

fig. 5 en afbildning magen til fig. 2, men som viser en modi-
ficeret udferelsesform, hvori stabiliseringskamrene anvendes

som kadekasser.

Den i fig. 1 viste konstruktion omfatter tre spgjler 5, som er
anbragt ved spidserne af en ligebenet trekant, og som tjener
til understetning af en arbejdsplatform 7. P& vydersiden af
sgjlerne 5, dvs. pad siderne uden for det centrale omrade, der
er afgrenset ved hjalp af de tre sejler 5, er der tilvejebragt
stabiliseringskamre 1. P& vydersiden af den tredie sgjle 5,
dvs. den pa& tegningen viste midterste sgjle findes der ogsa et
stabiliseringskammer, men dette er naturligvis skjult i den i

fig. 1 viste stilling.

Stabiliseringskamrene 1 er forsynet med abne udstremningsab-
ninger 3 ved deres gvre ender. Ved deres nedre ender findes
der lukkeindretninger 2, som kan abnes eller lukkes via skema-
tisk viste fjernbetjente styreindretninger 4. I dette tilfalde
er stabiliseringskamrene monteret p& ydersiden af de opdrift-
fremkaldende sgjler 5.
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I det i fig. 2 viste alternative arrangement er der anvendt
samme henvisningstal til at angive dele magen til dem, der er
vist i fig. 1. I den halvt-nedsankelige konstruktion, der er
vist i fig. 2 bares arbejdsplatformen 7 oven pa fire sogjler,
som er anbragt ved de fire hjerner af en firkant. I fig. 2 Kkan
kun to af sgjlerne 5 ses, og det er netop det bagbordspar, som
er monteret pa en ponton 12. Styrbordsparret, som ikke kan ses
pa tegningen, er ligeledes monteret pa en falles ponton. I det
foreliggende tilfalde har stabiliseringskamrene form af tanke
1, som er monteret p& de yderste ender af pontonerne 12. 0gsa
her er stabiliseringskamrene forsynet med abne udstremnings-
abninger 3 og lukkeindretninger i form af ventiler 2, som Kan
fjernstyres, dvs. dabnes eller Tukkes ved hjzlp af skematisk
viste indretninger 4. Fig. 2 viser vandniveauet Ag i konstruk-
tionens nedsankede tilstand og vandniveauet Af i den fuldstan-
digt flydende tilstand, som anvendes, nadr den halvt-nedsanke-
1ige konstruktion skal flyttes fra et sted til et andet. I det
i fig. 2 viste tilfelde er pontonerne 12 forbundet ved hj=zlp
af tvargaende dele (ikke vist), og sgjlerne 5 udger dele af de

opdriftfremkaldende midler.

Fig. 3 viser den situation, der forekommer, nar der optrader
en Tekage ved 5' i en af sgjlerne. I dette tilfelde vil plat-
formen vippe saledes, at vandlinjen kommer til at folge linien
A7. Dvs. at det stabiliseringskammer 1', som er fyldt med
vand (som angivet ved hjalp af skravering) synker i forhold
til den i fig. 2 viste position, som felge af lekagen 5'; men
det pagaldende kammer pavirker ikke platformens totale op-
drift. Det til hgjre i fig. 3 viste stabiliseringskammer dyk-
ker imidlertid ud over vandlinjen Ar, og det heri indeholdte
vand 8, som ikke tidligere har pavirket platformens opdrift,
pavirker nu pontonens 12 hejre ende med en nedadrettet kraft,
hvorved konstruktionen pavirkes af et moment, som delvis mod-
virker det moment, som skyldes l®zkagen 5', og derved begranser

den vinkel platformen har tendens til at vippe.

Fig. 4 viser samme platform i den fuldstendigt flydende til-

stand, hvori vandlinien indtager positionen Ag. I denne til-
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stand abnes ventilerne 2 (s&ledes som illustreret ved hjzlp af
den kontinuerlige passage 6 fra stabiliseringskamrene 1 ned
til undersiden af pontonerne 12), og som felge heraf strommer
vandet i stabiliseringskamrene 1 ud under tyngdekraftens virk-
ning, sa at der kommer luft 9 ind i stabiliseringskamrene, og
disse ikke Tl@ngere pavirker konstruktionens totale opdrift i
den fuldstendigt flydende tilstand.

Fig. 5 viser en alternativ udferelsesform, hvori et af stabi-
liseringskamrene er fuldstandigt &bent ved dets gvre ende, og
anvendes som en ka&dekasse til opbevaring af den ubenyttede del
af en ankerkade 11. Selv om fjernstyringsindretningerne 4 for
ventilerne 2 kun er vist skematisk i fig. 1-5, kan de natur-
ligvis let styres ved hjaelp af signaler fra en trimvinkelfo-
ler, som er tilvejebragt p2 platformen.

Patentkrayv,

1. Halvt-nedsankelig konstruktion til brug i abent vand,
hvilken konstruktion omfatter en arbejdsplatform (7), et antal
sgjler (5), hvorp& arbejdsplatformen (7) er monteret, og som
er placeret rundt om et centralt omra&de, samt opdriftfremkal-
dende midler til baring af arbejdsplatformen (7) over vandets
overflade, hvilke opdriftsfremkaldende midler omfatter enten
selve sgjlerne (5) eller en kombination af opdriftsfremkal-
dende sgjler og flydelegemer (12), som i det mindste i kon-
struktionens halvt-nedsankede tilstand er placeret under van-
det, og hvilken konstruktion omfatter stabiliseringskamre (1,
1'), som er tildannet pad eller fastgjort til se@jlerne {5)
og/eller flydelegemerne (12) uden for det navnte centrale om-
rade og er indrettet til automatisk at begranse konstruktio-
nens trimvinkel, hvis der forekommer en lakage, nar konstruk-
tionen befinder sig 1 en halvt-nedsaznket position, hvorved,
hvis en ugnsket lazkage forer til en vasentlig &ndring af trim-
vinklen, et eller flere af stabiliseringskamrene (1, 1') i det

mindste delvis dykker ud og derved andrer konstruktionens op-
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driftscentrums position i retning af at modvirke den @ndring
af trimvinklen, som skyldes Tlakagen, k e n detegnet
ved, at hvert stabiliseringskammer (1, 1') har en udstreom-
ningsabning (3) ved dets eovre ende samt en ved fjernbetjening
aktiverbar lukkeindretning ved dets nedre ende, og at stabili-
seringskamrene (1, 1') er indrettet til frit at kunne fyldes
med vand i konstruktionens halvt nedsankede tilstand og er
fyldt med vand, nar stabiliseringskamrene er i uddykket til-
stand og modvirker en &ndring af trimvinklen som folge af la-

kage.

2. Konstruktion ifelge krav 1, k ende tegnet ved, at
der findes trimvinkelfslemidler, og at de fjernstyrbare luk-
keindretninger 1lukkes i afhangighed af signaler fra disse

trimvinkelfglemidler.

3. Konstruktion ifelge krav 1 eller 2, k ende tegnet
ved, at stabiliseringskamrene (1,1') er helt eller delvis abne

ved deres gvre ender.

4. Konstruktion ifelge krav 3, kende tegnet ved, at
i det mindste nogle af stabiliseringskamrene (1,1') anvendes

som kadekasser.

5. Konstruktion ifeslge et eller fiere af kravene 1-4, k e n -
detegnet ved, at flydelegemerne (12) omfatter to
aflange pontoner anbragt ved sgjlernes fodender, og at stabi-

liseringskamrene {1, 1') findes pa pontonerne (12).

6. Stabiliseringssystem til brug i en halvt-nedsenkelig kon-
struktion af den type, der omfatter en arbejdsplatform, et an-
tal sgjler (5), hvorpa arbejdsplatformen (7) er monteret, og
som er placeret rundt om et centralt omrade, samt opdriftfrem-
kaldende midler til baring af arbejdsplatformen (7) over van-
dets overflade, hvilke opdriftfremkaldende midler omfatter
enten selve sgjlerne (5) eller en kombination af opdriftsfrem-
kaldende sgjler (5) og flydelegemer (12), som i det mindste 1
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konstruktions halvt-nedsankede tilstand er placeret under
vandet, og hvilket stabiliseringssystem omfatter et antal sta-
biliseringskamre (1, 1') til fastgerelse pd sgjlerne (5)
og/eller pa& flydelegemerne (12) uden for det navnte centrale
omrade og er indrettet til under brug automatisk at begranse
den tilherende halvt-nedsznkelige konstruktions trimvinkel,
hvis der forekommer en lazkage, nar konstruktionen befinder sig
i en halvt-nedsanket position, hvorved, hvis en ugnsket lekage
i den tilherende halvt-nedsankelige konstruktion forer til en
vesentlig &ndring af trimvinklen, et eller flere af stabilise-
ringskamrene i det mindste delvis dykker ud og derved endrer
den halvt-nedsaznkelige konstruktions opdriftscentrunms position
i retning af at modvirke den eandring af trimvinklen, som
skyldes 1lazkagen, ke ndetegnet ved, at stabilise-
ringssystemets stabiliseringskamre (1, 1') hnver har en &aben
udstrgmningsadbning (3) ved den gvre ende og en ved fjernbe-
tjening aktiverbar 7Jukkeindretning ved den nedre ende, og at
stabiliseringssystemet endvidere omfatter midler til at lukke
hver af de fjernstyrbare indretninger for de tilhgrende stabi-
liseringskamre (1,1') dykker ud, sa at stabiliseringskamrene
(1,1') forbliver fulde af vand i den uddykkede tilstand, nar
der skal ivarksattes modvirkning af en &ndring af trimvinklen

som fglge af en lakage.
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