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Vyndlez ce tykd zeiizent pro posuv a re- ho soukoli, a Sife vinuti se nastavuje pomo-
versaci, urcentho predeviim pro naviject ci dorazovych spinalf.
zafizent.

Aby se pii navijeni toroidd, uzavienych
dvousloupkovych transformdtorovych jader
a rtiznych vdlcovych nebo kiiZovich vinutl
nehromadily zdvity na jediiom misté, pouZi-
vaji se u navijecich zaiizeal riizné druhy
mechaniemt pro posuv navijenych civek
jak v zdvislosti na prém#&ru navijeného dré-
tu, tak s priklédnutim k poZadavilm navi-
jeni, které mohou byt riizné.

U navijecich zalizeni jsou zundiy mecha-
nismy pro posuv toroidd, které zajistuji je-
jich rovnomérny posuv o uréitou Ghlovou
vzddlenost, pli¢eZ posuv pfi vinuti je jed-
nosmérny a rotacnf. Ddle je zndm mecha-
nismus s axidlnim posuvem a reversaci pro
navijeni dvousloupkovych feritovich trans-
formatorovych, jader ohdélnikového nebo
¢tvercového tvaru, jehoZ podstatou je des-
kovy kluzédk s pfimotarym tiibodovym ku-
litkovym vedenim mezi Cely upinaci hlavi-
ce, s nardzkami pro ovldddni koncovych
pfepinact pro reversaci.

Mimoto je znamo, Ze u navijecich zafize-
ni vélcevych civek a civek transformdtord
se pfevdZng neposouvaji civky, ale navije-
ny vodi¢ pomoci zédvitové tyCe a prevodové-
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Nevyhodou vySe uvedenych uspofadéni
je skutenost, Ze je nelze pouZit pro navi-
jeni riiznych druhit civek na jednom navi-
jecim zafFizeni vyZadujicich p¥i navijeni riiz-
né druhy posuvil & reversace.

Vy8e uvedené nedostatky odstrafiuje za-
fizeni pro posuv a reversaci podle vynéle-
zu, pfedev8im u navi‘ecich zafizeni nava-
zujlci na zaifzeni k cdvijen{ a vedeni na-
vijeného vodiCe na navijecich strojich, na
zaPizeni k nastaveni uhlové polohy pro na-
vijeni clvek a na zaFizeni k uchyceni ci-
vek. '

Podstata vyndlezu spoiva v tom, Ze vac-
ka pro odvozeni posuvi navijené civky, pev-
né spojend s prichozi oto€nou hfideli za-
Fizeni pro odvijeni a vedeni vodife opatie-
nou vyskové stavitelnym vymé&nnym, nava-
décim ramenem je umisténa nad tlatnou ty-
¢, kterd trvale doléhd na pfevosdaovy mecha-
nismus pro ovladdani zvedaci tyCe zajistujic{
ovlddani k ni prilehlé volnob&Zné vykyvné
dvouramenné péky, volnobéZnd umisténé na
pretnivajici Casti undSeci hfidele rohatko-
vého kola s vykyvnym rozsshem omezenym
stavitelnym dorazovym Sroubem. Opa&ny ko-
nec volnoh&zné vykyvné dvouramenné paky
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je opatien pohyblivou tl=¢nou zapadkou za-
padajici do ozubeni rohatkového kola, pfi-
temZ na ozubeni rohatkového kola soufas-
né doléha pevnd zdpadka pro zamezeni je-
pro protilehlou kuZeloveu ¢&&st kuZelové
ho zp&tného pohybu. Na una$eci hiideliro-
hatkového kola je pevn€ uloZena jednak
kuZelova tfeci spojka, po jejiZ jedné stra-
né je umisténo prvni volné uloZené ozube-
né kuzelové kolo se zahloubenim pro kuZe-
lovou gést kuZelové tieci spojky, po jejiZ
druhé sirané je umisténo druhé volné uloZe-
né ozubené kuzelové kolo se zahloubenim
pro protilehlou kuZelovou Cast kuZelové
spojky. S ob&ma volné uloZenymi ozubeny-
mi kuZelovymi koly je trvale v zdbéru ozu-
bené kuZelové kolo pevné spojené s vystup-
ni hiidell posuvu a reversace spojenou pres
spojku s hnacim Snekem, Ktery je trvale v
z4abdru se $nekovym kolem. Na pre&nivajici
gast unédseci hridele doléhé stavitelna tlag-
na pruZina. Protilehly konec unédSeci hride-
le rohatkového kola je svou &elni plochou
umistén naproti ¢elné plochy ovladaci &4s-
ti reversaénihao elektromagnetu.

Prevodovy mechanismus pro oviddani zve-
daci tyCe je tvoren prevodovou dvouramen-
nou pakou, jejiz jedno rameno je uréeno pro
styk s tlatnou ty¢i, prifemZ protilehlé ra-
meno je uréeno pro styk se zvedaci tyCi
pro ovlddédni volnob&Zné vykyvné dvoura-
menné paky.

Pievodovy mechanismus pro ovladani zve-
daci tyée miiZe byt tvolen pfevodovym e-
lektromaguetem se spinacem, jehoZ pohyh-
livé. jadro je ureno pro styk se zvedaci ty-
¢i pro ovladani volnob&Zné vykyvné dvou-
ramenné pdky, a spina je urCen pro styk
bud s tlafnou ty¢i, nebo primo s vackou
pro odvozeni posuvu navijené civky.

Na htideli $nekového kola zafizeni k na-
staveni thlové polohy je uloZena uchytna
hlavice zafizeni k uchyceni civek, urcend
pro uchyceni kiiZové vinuté civky, axidlngé
stavitelnd v axidlni drédZce tchytné hlavice
pomoci fixatniho &lenu, priCemZ hiidel Sne-
kového kola je ototné uloZena v loZisku u-
chytné a nastavovaci desky s kluznymi Ce-
py-
Hridel $nekového kola je prodlouZena a
ve své prodlouZené Casti opatfena zdvitem
pro axidlni pohyb zdvitové matice a pro je-
ji axidlni posuv pomoci vodici tyCe, a na
koncové C&sti zavitové matice pro axidlni
posuv jsou umistény tchytné prvky pro u-
chyceni civky urfené predevSim pro vdlco-
vé navijeni civek.

ProdlouZena hiidel $nekového kola je o-
toén& uloZena v loZisku tchytné a nasta-
vovaci desky s kluznymi &epy, pfiemZ za-
vitovd matice je opatFena fixalnim 3rou-
bem pro zajidténi jejiho pevného spojent s
prodlouZenou h¥ideli $nekového kola pro
piipad kFiZového navijeni civek.

Vyhody zafizeni pro posuv a reversaci
navijenych civek, do jejichZ rdamce néaleZe-
ji i kFiZov& navijené rotory motorkl, spo-
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¢ivajl v mozZnosti aplikace rfznych druhfl
posuvii a reversace rtizanych druhlt navije-
nych civek, jako napfiklad s k#iZovym vi-
nutim nebo véalcovym vinutim, pfipadné s
kombinovanym krizovym a vdlcovym vinu-
tim, pricemz u kiiZové vinutych civek mo-
hou byt vytvdlteny sekce s rliznym poétem
vrstev vinuti. Zatizeni je z hlediska kon-
strukéniho uspoiddani pomérné jednoduché
a nendro¢né na odbornost obsluhy.

Zafizeni pro posuv a reversaci navijenych
civek podle vynalezu bude nésledovné& bliZe
popsdno v prikladovém provedeni s pomoci
pfipojenych vyobrazeni, kde

obr. 1 zndzoriiuje celkové usporddani za-
f{zeni pro posuv a reversaci navijenych ci-
vek pri pouZiti prlichoz{ oto€né hi‘idele spo-
iené s vatkou ovladajici prfes prevodovy me-
chanismus rohatkové kolo s volnob&Zné vy-
kyvnou dvouramennou pékou, jehoZ hfidel je
pfes kuZelovou tfeci spojku propojena jed-
nak na pohon $nekového kola a déle na
ovlddaci ¢ast reversadniho magnetu,

obr. 2 znédzoriiuje propojen{ S3Snekového
kola s dchytnou hlavici pro uchyceni civ-
ky pri kfizovém navijeni, a

obr. 3 znézoriiuje usporddani s prodlou-
Zzenou hiideli Snekového kola se zédvitem v
horizontélni poloze pro axidlni posuv pro
védlcové navijeni civek.

Zatizeni pro posuv a reversaci podle obr.
1, pouZivané hlavné ve spojeni s navijecimi
zalfzenimi, navazuje na zaFizeni k odvije-
ni a vedeni navijeného vodice, na zalize-
ni k nastaveni tihlové polohy pro navijeni
civek a na zarizeni k uchyceni civek, kte-
rdzto zatizeni nachdézeji uplatnéni u uni-
verzdlnich navijecich strojd.

Priichozi oto€néd hiidel 1 zafizeni pro od-
vijeni a vedeni vedife je za Gfelem ovlada-
ni posuvu a reversace pevné spojena s vac-
kou 11 pro odvozeni posuvu navijené civ-
ky Z a s vySkové stavitelnym vyménnym
navadécim ramenem 12, priCemZ vatka 11
je umisténa nad tladnou ty&i 13, urdencu
pro styk s prevodovym mechanismem 2 pro
ovlddani zvedaci tye 21, kterd zajiStuje
ovladani k ni prilehlé volnob&Zné vykyvné
vratné dvouramenné padky 3, volnob&Zné u-
misténé na prednivajici ¢asti 33 unaSeci hfi-
dele 5 rohatkového kola 4.

V prikladovém provedeni podle obr. 1 je
pievodovy mechanismus tvofen prevodovou
dvouramennou pakou 2, jejiZ jedno rame-
no 2a je ureno pro styk s tlatnou tyci 13,
pfiéemZ protilehlé rameno 2b je urfeno pro
styk se zvedaci ty&i 21 pro ovladani volno-
héZné vykyvné dvouramenné paky 3. Vykyv-
ny rozsah volnob&Zné vykyvné vratné dvou-
ramenné péky 3 rohatkového kola 4 pro
nastaveni stoupdni navijenych zavitl je o-
mezen stavitelnym dorazovym Sroubem 32.
Opatny konec volnobéZn& vykyvné vratné
dveuramenné pdky 3 je opatfen pohyblivou
tlaCnou zdpadkou 31 zapadajici do ozubeni
rohatkového kola 4 za Glelem zprostiedko-
védni jeho posuvu odvozeného od zvedaci
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tyle 21. Na ozubeui rohatkového kola 4
soucasné trvale doléhda pevnd zdpadka 41
uréena pro zamezeni jeho zpétného pohybu.
Na unéassci hiideli 5 rohatkového kola 4
je pevn@ uloZena jednak kuZslové tfeci spoj-
ka 51 pro zajidt8ni posuvu, po jejiz jedné
strané je umisténo jednak prvni volné& ulo-
Zené ozuhené kuzelové kolo 52a se zahlou-
benim pro kuZelovou ¢4st kuZelové tiect
spojky 81, a po jejiZ druhé strané je u-
misténo druhé voln& uloZené ozubené ku-
Zelové kolo 52b se zahloubenim pro proti-
lehlou kuZelovou ¢ast kuZelové spojky 81,
pficemZ s chB8ma volné uloZenymi ozube-
nymi kuZelovymi koly 52a a 520 je trvale v
zdbéru k nim pricné situované ozubené ku-
Zelové kolo B1, pevn& spojené s vystupni
hiideli 8 posuvu a reversace, kterd je spon-
jena piles pruZnou spojku 9 s hnacim Sne-
ken 8, ktery je trvale v zdbéru se $nekovim
kolem 81. Totc uspolddéni je ureno pro
dosaZeni oboustranného ponybu otdcenf vy-
stupnihe hiidele 8 posuvu a reversace. Na
prednivailci ¢ast 53 unddeci hlidele 5 do-
16hd stavitelnd tladnd pruZina 7%, urtend
pro trvaly tlatny styk na preCnivajici ¢dst
53 unéSeci httidele 8. Protilehly konec uné-
Sec{ hiidele % rohatkového kola 4 je za Gle-
lem dcsczeni vzdjemného mechanického
kontaktu s ¢elni plochou ovlddaci ¢dsti 72
reversaéniho elektromagnetu umist&n s tou-
to ¢asti v jedné pFimce.

Na hrideli &nskcového kola &1 zalizeni k
nastaveni thlové polohy je uloZena tchyt-
né hlavice &3 zafizeni k uchyceni civek ur-
¢end pro uchyceni kiiZové vinuté civky 21,
jak je zuédzornénn na obr. 2, axidlng stavi-
telnd v axidini drédZce 85 tchytné hlavice
€3 pomoci fixatniho €lenu 84 za tGdelem
nastaven{ univerzdlniho nastavovéni navije-
nych civek v zdvislosti na jejich priméru
a délce. Hridel Snekevého kola 81 je za -
¢elem nastaveni Ghlu « navijen{ ototné u-
JoZena v loZisku Cehytné a nastavovaci des-
ky £2 s kluznymi Gepy.

Hiidet 3Snekového kola Bl je prodlouZe-
na a ve své prodlouZené C4asti opatlena za-
vitem 85 pro axidlIni pohyb zdavitové matice
87 a pro jeji axidlni posuv pomoci vodici ty-
ge £3. Na koncové édsti zdvitové matice 87
pro axidlni posuv jsou umistdny utchytné
prvky 8%a a 83h pro uchyceni civky Z2 v
pfipadéd jejiho valcového navijeni.

ProdlouZend htidel Snekového kola 81 je
za tfelem kombinovaného kiiZového a vél-
cového navijeni civek cto€nd ulozena v lo-
Zisku uchytné a nastavovaci desky 82 s
kluznymi &epy, prifemZ pro Gfely kitiZové-
ho vinuti civek Z1 je zdvitovd matice 87
opatiena fixalnim Sroubem 87 a pro zajis-
ténf jejilho pcvného spojeni s prodlouZenon
hiideli Snckového kola 81 bez pouZiti vodi-
ci tyle 88, kterd se do zdvitové matice 87
zavadi jen pro tcely vélcového navijeni ci-
vek Z2.

Pfevodovy mechanismus 2 pro ovlddént
zvedaci tyfe 21 mlZe byt mimo popsané
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provedeni s pouZitim prevodové dvouramen-
né pakv 2 podle obr. 1 tvefen prevodovym
elektromagnetem se spinaCem, pfifemZ o-
vlddaci €ast elektromagnetu zajiStuje styk
se zvedaci ty¢i 21 pro ovlddani volnob&Zné
vrkyvné dvouramenné piky 3, a spinaé je
uréen pro styk bud s tiaércu tydéi 13, nebo
ptimo s vatkou 11 pro cdvoezeni posuvu
navijené civky Z.

Pri funkei zafFizeni pro posuv a reversaci
dcchézi podle cbr. 1 pri kaZdém otodeni
vaihy 11 a vySkové stavitelného navad&ci-
o ramena 12, umisténych na priichozi o-
tcéné hifdeli 1, k navinuti jednoho zavitu
na civku Z, pFicemZ pii kaZdém otofeni vat-
ky 11 o 360° stladuje velka 11 souasné
tlaénou tyé 13, kterd stladuje rameno 2a
pfevodové dvouramenné paky 2, jejiz pro-
titehlé rameno 2bh pFitom =zvedd zvedaci
ty¢ 21, doléhajici na k ni prilehlé rameno
volacvdZné vykyviié vratné dvouramenné
piky 3, pfiCemZ protilehlé rameno této pa-
ky 3, opatfené pohyblivou, tlatnou zapad-
kou 31, zapadajici do ozubeni rohatkového
kola 4, uvmisténého na spole€né unésSeci h¥i-
deli 5, posouvé rohatkovym kolem 4 o Ghlo-
vou vzddlenost vymezujici stoupéni navije-
nych zavith v zdvislosti na tlouSfce navije-
ného vodife a poZadavku jejich stoupani,
které se nastavuje stavitelnym dorazovym
§roubem 32. Zamezeni zpé&tného pohybu ro-
hatlzového kola ¢ pfi ndvratu volnob&Zng vy-
kyvné vratné dvouramenné pdky 3 do vy-
choz! polchy =zajiStuje pevnd zdpadka 41,
kterd trvale doléhd do ozubeni rohatkové-
ho kola 4.

PFi otdCeni rohatkového kola 4 se soudas-
né otadi kuZelovad tfeci spojka 51, rovngZ
pevnd spojena s uné$eci hiidell 5. Po jejich
obou stranédch jsou na hrideli 5 voln& umis-
tény prvni{ voln& uloZené ozubené kuZelo-
vé kolo 32a a z druhé strany druhé volné&
uloZeué ozubené kuZelové kolo 52b. Ob& u-
vedend ozubend kuZelovd kola 52a a 52b jsou
smérem ke kuZelové t¥eci spojce 51 opatie-
na zahloubenim pro stitdavé spojeni s ku-
Zelovou &asti kuZelové spojky 51. Obé ku-
Zelovd ozubend kola 8%a a 53b jsou trvale
soutasn& v zabéru s ozubenym kuZelovym
kolem 61 pevié spojenym s vystupni hiide-
11 § pro provadéni posuvu a reversace na-
vijenych civek.

Ve stavu se zapojenou reversaci, jak znéa-
zorngnc na obr. 1, je kuZelevd tieci spoj-
ta 51 vlivem pfsobeni ovlddaci &asti 72
reversaéntho magn=ty 7 v zdb&ru se zahlou-
beaim volné uvloZeného kuZelevého kola 52a,
¢imZ pfi uvedeném pohybu rchatkového ko-
Ja 4 a v dilsledku zab&rn prvniho ozube-
ného volng uloZeného kuZelového kola 52a
s ozubesyia kuic'cvim kelem 81 na vgstup-
ni htideli 6 zaji§*ujici posuv a reversaci, se
tato vystupni hiidel 6 ota¢i ve sméru §ip-
ky x. PFi vvedené funkci reversace dochézi
v disledku vysunuti ovlddaci ¢é4sti 72 a je-
jiho pFitlaku na uné&Seci hfidel 5 ke zvySe-
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ni tlagné sily na stavitelnou tlatnou pruZi-
nu 71 s vratnou funkei proti okamZzité vEetsi
tlatné sile vyvolané reversaénim elektro-
maguetemn 7.

Po navinuti poZadovaného poCtu zdvitt v
jednom sméru provede obsluha nebo spina-
ci mechanismus plepnuti navijeni do opacg-
ného smeéru, v disledku ¢ehoZ se odpoji re-
versatni elektromagnet 7 od nezndzorn#ns-
ho zdroje, takZe prestane plisobit jeho tlag-
nd sila a zatne v opacném smeéru pasobit
tlalnd sila stavitelné vratné tlaéné pruZiny
71, kterd nejprve zrudi zdh&r kuzelové tfe-
ci spojky 51 s prvnim volng uloZenym ozu-
benyin kolem 52a a poté presune kuZelo-
vou treci spojku 51 do zébé&ru s druhym
volug uloZenym ozubenym kuZelovyin kolem
2h, ¢imZ se zméni smér otéfenf vystupni
hiidele 6 pro posuv a reversaci do sméru
podie Sipky y. Pomoci spojky 3 se otaclivé
pohyby vystupni hridele 6 pro provadéni
posuvu a reversace prendSeji do poZadova-
ného sméru na hnaci Snek 8, ktery je trva-
le v zdbéru se Snekovym kolem 81. Otédce-
nim hiidele $nekového kola 81 zafizeni k
nastaveni thlové polohy dochédzi k otdceni
na ni uloZené tchytné hlavice 83 zafizeni
k uchyceni civek a tim k posuvu kiiZové
navijené civky Z1, jak zndzorn&no na obr.
2.

Pro dosaZeni symetrického ukldddni navi-
jenych zévitd u civek rdznych primérd a
délek, po nastaveni Ghlu « k¥iZeni navije-
nych zdvitd pomoci tchytné a nastavovaci
desky 82 s kluznymi ¢€epy slouZi axidlni
dréZka 85 pro posuv Uchytné hlavice 83, je-
jiz Zadand poloha se v zdvislosti na druhu
navijené civky npastavuje pomoci fixatniho
¢lenu 84.

Pro navijeni vélcovych civck se pouZivd
proedlouZend hridel $nekového kola 81, jak
zindzornéito na obr. 3, opatiend zdvitem 88
pro axialni pohyb zavitové matice 87 a pro
jeji axidlni posuv pomoci vodici tyfe 88,
priemZ k védlcovému navijeni urend civ-
ka Z2 je uchycena mezi tchytné prvky 8%a
a 88b. Axidlni pohyb zdvitové matice je od-
vozen od otdcejici se zdvitové Casti 83 hii-
dele Snekového kola 81, pfitem?Z stocupéni
vedle sebe poklddanych z&vith se provede
nastavenim stavitelného dorazového Srou-
bu 32. Po navinuti pozadovaného poctu za-
vitdl jedné vrstvy provede obsitha, nebo
spinaci mechanismus plrepnuti sméru posu-
vu, ¢imZ dochdzi k navijeni dalsi vdlcové
vrstvy navijené civky Z2 v opadném sméru.

P uleZeni prodlouzené hiildele 3nekové-
ho kola &1 v loZisku tchytné a nastavevaci
desky 82 s kluznymi Cepy, je moZno vychy-
lit osu hiidele $nekového kola &1 do thlu «
podle poZadovaného kfriZového vinuti civky
Z1, kdy radidlniho posuvu potfebného pro
kiiZové navijeni se dosdhne fixaénim Srou-
bem 87a zajiStujicim pevné spojeni zvito-
vé matice 87 s prodlouZenou hiideli 3ne-
kového kola 81 pri vodici ty¢i 88 vysunu-
té ze zavitové matice 87. V pfipad€ vélco-
vého navijeni civky Z2 se fixatni Sroub &7a
uvolni a z4vitcva ty€ 83 se do zavitové mati-
ce 87 zavede, ¢imZ je zaji§tén axidlni posuv
zavitové inatice 87 pfi horizontdIni poloze
prodlouZené hiidele Snekovéno kola #1.

Zatizeni pro posuv a reversaci podle vy-
ndlezu je vyuZitelné predev3im ve spojeunl s
universdlnimi naviiecimi stroji a obecné& u
v8ech zafizeni ndrokujicich radidlni a axial-
ni posuv a reversaci.

PREDMET VYNALEZU

1. Zerizeni pro posuv a reversaci, pfe-
devSim u navijecich zafizeni, navazujicl na
zalizeni k odvijenf a vedeni navijeného vo-
di¢e na navijecich strojich, na zalizeni k
nastaveni tthlové polohy pro navijen{ civek,
a na zafizeni k uchyceni civek, vyznacené
tim, Ze vacka (11} pro odvozeni posuvu na-
vijené civky (Z) pevné spojend s prichozi
otofnou hridell (1) zafFizen! pro odvijeni a
vedeni vodite, opatfenou vySkové stavitel-
nym vyménnym, navddécim ramenem [12),
je umisténa nad tlafnou ty&i (13), kterd tr-
vale doléhd na prevodovy mechanismus (2)
pro ovlddani zvedaci tyfe (21} zajiStujici
ovliadani k nf pfiléhajici volnob&Zin& vy-
kyvné vratné dvouramenné paky (3}, vol-
nob&zué umist&né na pre€nivajici Casti {35)
unddeci htidele (5] rohatkového kola (4]}
s vykyvnym ronzsahem omezenym stavitel-
nym derazevym Sroubem (32), jejiz opat-
ny konec je opatien pohyblivou tlatnou zé-
padkou (31) zapadajici do ozubeni rohatko-
vého kola (4), pricemZ na ozuben{ rohatko-
vého kola (4) souCasn& doléha pevné zd-

padka {41) pro zamezeni jeho zpétného po-
iybu, a na unésaci hfideli (%) rohatkového
kola (4) je pevné uloZena jednak kuZelovd
trecl spojka (51), po jejiZ jedné strané je
umisténo prvni volng uloZené ozubené ku-
Zelové kolo (52a) se zahloubenim pro ku-
Zelovou ¢ést kuzelové tPeci spojky (51], a
po jejiZ druhé strané je umisténo druhé vol-
né uloZené ozubené kuZelové kolo [52b) se
zahloubenim pro protilehloun kuZelovou &ast
kuZelové spojky {51), pricemZ s obé&ma vol-
né uloZenymi ozubenymi kuZelovymi koly
(52a a 52b]) je trvale v z4db&ru ozubené ku-
Zelové kolo (61) pevné spojené s vystupni
hrideli (6) posuvu a reversace spojenou
pres spojku (9) s hnacim Snekem (8), kte-
ry je trvale v zdhéru se Snekovym kolem
(81), ptitem? na ptecnivajici €ast (53) u-
naseci hridele (5) doléhd stavitelnd tladnd
pruZina (71), a protilehly konec uné3eci
hiidele (5) rohatkového kola (4) je svou -
Celni plochou umistén naproti ¢elné plochy
ovlddaci Casti (72) reversaCniho elektro-
magnetu (7).
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2, Zarizeni pro posuv a reversaci podle
bodu 1, vyznafené tim, Ze pfevodovy me-
chanismus ({2} pro ovldddni zvedaci tyce
(21) je tvofen prevodovou dvouramennou
pdkou, jejiz jedno rameno (2a) je uréeno
pro styk s tlaénou ty&i (13), pfiCemZ pro-
tilehlé rameno (2b} je urfeno pro styk se
zvedaci tyCi (21) pro ovladani volnob8&Zné
vikyvné dvouramenné péky (3].

3. ZaFizeni pro posuv a reverseci podle
bodu 1, vyznadené tim, Ze pfevodovy mecha-
nismus (2) pro ovlddédni zvedaci tyge (21)
je tvofen prevodovym elekiromagnetem se
spinatem, jehoZ pohyblivé ja&dro je urfeno
pro styk se zvedacf ty&i (21) pro cvladdani
volnobéZné vykyvné dvouramenné pdky (3},
pritem?Z spinad je uréen pro styk bud s tlac-
nou ty¢i {13}, nebo pfimo s vadkou (11} pro
odvozeni posuvu navijené civky (Z).

4. ZaFizeni pro posuv a reversaci podle
bedlt 1 aZ 3, vyznafené tim, Ze na hiideli
snekového kola (81) zafizeni k nastaveni
tihlové polohy je uloZena tchytnd hlavice
(83) zarizen{ k uchyceni civek urfend pro

vos

uchyceni kiiZové vinuté civky (Z1) axidlné
stavitelnd v axidlni drédZce (85) tchytné
hlavice (83) pomoci fixaéniho &lenu (84},
plticem? hridel Snekového kola (81) je otoé-
né uloZena v loZisku dchytné a nastavovaci
desky (82} s kluznymi €epy.

5. Zafizeni pro posuv a reversaci podle
bodit 1 aZ 3, vyznalené tim, Ze hfidel ¥ne-
kového kola (81) je prodlouZena a ve Své
prodlouZené C4asti opatfena z&avitem [86)
pro axidlni posuv zdvitové matice (87) a
pro jeji axidlni posuv pomoci vodici tyce
(88}, a na koncové Casti zdvitové matice
(87} pro axidlni posuv jsou umisté&ny tGchyt-
né prvky (89a a 89b) pro uchyceni civky
(Z2) uréené pro vélcové navijeul.

6. Zalizeni pro posuv a reversaci podle
bodu 5, vyznacené tim, Ze prodlouZend hii-
del Snekového kola (81) je otofné€ uloZena
v loZisku tichytné a nastavovaci desky (82)
s kluznymi &epy, pliGemZ zéavitovd matice
(87) je opatfena fixadnim S3Sroubem (87a)
pro zajisténi jejiho pevného spojeni, s pro-
dlouZenou hiideli Snekového kola (81).

2 listy vykresi
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