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Zar{zeni pro navijeni kuZelovych civek

Zat{zeni pro navijeni kuZelovych ci-
vek, zejména na textilnich strojich s kon-

stantni privédéci rychlost{ prize, elimi-
nujfci rozdil mezi touto rychlest{ a rych-
losti navijeci za pouiiti'hnaciho‘Pro-
stredku pro civku, ktery je soudkového
tveru, t{m, Ze hnaci prostfedek je na
spoledném hiideli ulo%en prostfednictvim
naklédpdciho kloubu s unéd3elem, pfidemi
alespon X jednomu &elu hnacfho prostfed-
ku je prirazen ovladal, vykyvny v rovind
proloZené osou spole&ného hiidele.
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Vyndlez se tykd za¥fzen{ pro navijeni kuZelovych c{vek,
zejména na textilnfch strojich, hlavn& na bezvietenovych
doprddacich strojich, s konstantn{ p¥ivédd&ci rychlost{ p¥{ze, ma-

, Hngpoleéném h¥{deli pro kaZdou civku hnaci prostfedek soudko-
vého tvaru, spolu s nimZ je civka v pdsmu zvySeného t¥eciho
styku, které se periodicky premf{stuje po ¥{¥ce civky v zé-

vislosti na posuvu nédb&hového bodu p¥ize na civku od rozvddd-
e prize.

g

K navfjen{ kuZelovych civek na. textilnich strojich s
konstantn{ poddvac{i rychlosti p¥{ze k navijecimu mechanismu,
zejména k navijeni p¥ize na bezvFetenovych dop¥ddacich strojich,
se pou%ivd zpravidla riznych prost¥edkd k vyrovndvéni perio.
dicky vznikaj{c{ nerovnom&rnosti nav{jec{ rychlosti. Tato ne=-
rovnomdrnost vznikd rdznou rychlost{ navi{jen{ p¥ize na mé&nic{
se promér podél kufelové civky. Ke kompenzaci vznikajfcich
rozd{1% se pouZivéd ridznych zédsobni{kd &i kompenzdtord délky
p¥ize, které pracuji{ synchronn& s pohybem vodile p¥fze, nebo
v jinych p¥{padech nezévisle na jeho pohybu ¥i poloze,

P¥i navijen{ kuZelovych civek je dal¥{m problémem odstra-
nit prdkluz civky vzhledem k hnacimu vdlci vlivem rozd{lu
obvodové rychlosti na velkém a malém prim&ru. Uvedeny problém
je odstran®n pou¥itim hnaciho prost¥edku ve form& soudku, a na-
klépénim civky, takZe civka pak je jen uzkym pésmem v t¥ecim
styku s timto hnacim prost¥edkem. NaznaZfenym uspo¥édédnim neni
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vSak vyFeSen problém zmEny navijec{ rychlosti, vi%i rychlos-
ti privédéni pF¥ize. Proto jsou u podobnych za¥fzen{ provddéné
rdzné kompenzace dréhy, kterou musi p¥ivédd&nd p¥ize pirekonat,
nap¥. tim zpisobem, %e p¥i navijen{ se b¥hem jedné vikyvné
periodity civky,resp. Jedné periody rozvddéni p¥ize, zavéd{
fézové posunut{ mezi nébdhovym bodem p¥fze a zmin¥nym Uzkim
péskem t¥ecfho styku ve smyslu p¥edbihén{ nebo dobfhdn{ né-
b¥hového bodu p¥ize oproti oblasti zmin&ného t¥ecfho styku. Za
t&chto okolnost{ neprobfhé navijen{ p¥ize zcela spolehliv®,
mi%e dochézet k nekontrolovatelnému utahovédn{ nebo povolovéni
jednotlivych ovind pfize na civce a k jejich nesprdvnému kla-
den{ a podobné&.

Mechanismy k navijen{ p¥{ze na kufelovou civku,zaloZené
na znédmych vy¥e uvedenych zplsobech bfvaji sloZité a technicky
ndro¥né.

Zza¥f{zen{ podle vynélezu si klade za c{l odstranit nebo
podstatn® zmfrnit nevyhody stévajicich znémych za¥izeni k
navijen{ kuZelovych civek, pFi¥emZ podstatou vyndlezu Je, Ye
hnac{ prostfedek je na spole¥ném h¥ideli uloZen prost¥ednictvim
naklép8ciho kloubu, opat¥eného uné¥e¥em, p¥iXem¥ alespon k
jednomu ¥elu hnacfho prost¥edku je p¥iFazen ovldda¥, vykyvny v
rovin® proloZené osou spolefného hiidele,.

Regené#odle vynélezu je techﬁfky snadno realizovatelné
a Je zna¥n® konstrukZn& i vyrobn® jJednoduZ3{ neZ jind zndmé
za¥fzen{ urfend ke stejnému U¥elu. Tato pFednost se projevu-
je zejména u bezv¥etenovych dop¥ddacich strojl s centrdlnim
rozvdd&nim p¥ize,

Na p¥ipojenych vykresech jsou schraaticky zndzornény
p¥iklady za¥{zen{ pro navijeni kuZelovych civek, kde znal{

obr, 1 podélny Fez hnacim prost¥edkem s vykyvnym pouzdrem
ovidda¥e a nakldp&cfho kloubu, obr, 2 uspordddn{ ovlddaXe pro
dva vedle sebe um{stind hnaci prost¥edky, obr. 3 pohled na
hnac{ prost¥edky s vyzna¥enim kinematické vazby jejich ovld-
daXt na rozvdddZe p¥{ze, obr. 4 pF¥i¥ny Fez vykyvanym pouzdrem
ovlddaXe,
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KuZelovd ci{vka 1 svym pésmem 101 zvyZeného t¥ecfho styku
dosedd na hnac{ prost¥edek 3 soudkového-tvaru (obr. 1), ktery
je ulo%en prost¥ednictvim nakldp8cfho kloubu 2 na spoleZném
h¥{deli 4, Nakl4p&c{ kloub 2 Jje opat¥en kulovymi kluznymi plo-
chami, vytvorenjmi na jeho vnit¥nim krouZku 3, ktery je na-
sazen na spole¥ném h¥{deli 4 a na vn¥j3im krouZku §, kter§
je upevndn v dutin® hnacfho prostfedku 3. Spojeni hnacfho
prostfedku 3 se spole¥nym hi¥idelem &4 je dédle provedeno
una¥edem 7 ve form¥ kolfku, ktery zasahuje do zahlouben{ 41
ve spole¥ném h¥fdeli 4. ZaWlouben{ 41 umoZnuje vikyv undXele 7
v rovin® osy spoleZného h¥fdele 4. V dutin® hnacfho
prostfedku 3 je ddle kluznd ulofeno vikyvné pouzdro ovladaZe 8,
p¥iZemZ jeho Vn;tfni otvor je ovdlny a jeho stdny ve smEru
podélné osy ovédlu jsou‘v t¥*ecim dotyku se spoleinym h¥{idelem
4:a slouXi tak k poji¥t3n{ rovinnosti vykyvného pohybu hna-
cfho prost¥edku 3 (obr. 4). Vykyvné pouzdro ovladale 8 Jje
prost¥ednictvim Zepu 9 téhla 10, kloubového pouzdra 11 a kale-
vého Zepu 12 spojeno s pomocnym hifdelem 13, ktery probihé podé1
stroje rovnob&Zné se spoléénim h¥{idelem 4., Na obr, 1 je po=-
mocny h¥fdel 13 zndzorn&n v otolné poloze o 90°. Na pomocném
h¥{deli 13 jJe déle upevn¥na ovlddaci pdka 14, kterd prendZ{
vjkyvn§ pohyb  synchronn¥ s pohybem rozvad&e 32 pfize Uspo-
¥4dén{ Spoleéného h¥fdele 4 a vykyvného pouzdra ovlddaZe 8 Je
znézornéno na obr. 4,

Na obr. 2 kuZelovd civka 1 dosedd na hnac{ prost¥edek 3
soudkovitého tvaru, ktery je prost¥-ednictvim naklédp¥ciho
kloubu 2 uloZen na spoleném h¥{deli 4. Do spoleXného h¥idele 4
je pevnd® zasazen ungBed 7, ve form& Zepu, ktery zasahuje do
dré¥xy 62 vn&jiiho krouZku 6, orientované podéln& s osou
spole¥ného h¥{dele 4, Na spoleiném h¥{dell 4 je mezi dvéma
hnacf{mi prost¥edky 3, 3 um{st®no kloubové uloZenf 20 ovladaZe
8 ve tvaru vykyvného t¥lesa, které je opat¥eno ve st¥edn{
¥4sti na obvodd dré¥kou pro kuli¥ky 22 valivého uloZen{ ovléddac{
péky 23, kterd je na dolnim koneci opatifena dré¥kou, do niZ
zasahuje &ep 24 upevn¥ny na téhle 25 probihajici podél stroje
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rovnob&in& s osou spolefného hifdele 4 . Téhlo 22 Je spo jeno
8 nezndzorndnym mechenismem, ktery Jje kinemsaticky spojen 8
rozvadéfem 32 ptize a vykonévéd podélny vratiny pohyb ve sm&ru
Bipky 26 . OvlddeZ 8 zesshuje soufasn® -do dutin dvou sousednich
prost¥edkd 3, 3 e spolu s nimi se otéZi.

Ne obr. 3 jsou znédzorn¥ny kuZelové civky 1, které Jsou
upevn¥ny v neznézorn¥ném civkovém rému. Dosedajf ne hnact
prost¥edky 3, z nichZ kaZdy je prostfednictvim n&kterych z popse-
nych kloubovych spojeni uloZen ne spole¥ném h¥fdeli 4 . Do duti-
ny, resp. vanit¥nfho otvoru kefdého hnactho prost¥edku 3 zasehuje
ovledad 8, ktery Je prostfednictvim Zepu 9, téhla 10, kloubu 15
a dhlové péky 16 spojen s téhlem 22, které probfhé podél stroje
rovnob&in& s osou spoleXného h¥idele 4 . Téhlo 22 vykonévéd podélny
vratny pohyb ve sm¥ru Bipky 26 a Je prost¥ednictvim ¥epu 27 kinema-
ticky spojeno s dvouramennou pékou 28, jejL{%¥ rolna 17 Je ve styku
s valkou 18,upevn&nou na h¥fdeli 19. Dvoursmenné péke 28 Je zéro-
ven prost¥ednictvim Zepu 3O kinematicky spojena s rozvadsci ty&{i
31, kterd Je prib&Zné podél stroje a na n{ Jsou umistiny rozvédéde

- 32 ptize.

Funkce popseného ze¥fzeni Je tato :0td%¥enim hnaciho prostiedku
3 se uvede do oté¥ivého pohybu nevijend civka 1 . Na spolelném
h¥fdeli 4 se neklépi hnaci prostfedek J tek, ¥e se pésmo 101 zvyZe-
ného tfectho styku presouvéd synchronn& s pohybem rozvedd¥e 32
pFize 100 . Synchronizace pohybu rozvédds¥e 32 a pdsma 101 zajid¥u-
je, %e se p¥fze 100 navij{ v podstaté konstantn{ navijecf rychlosti,
nebof ¥inny polom¥r hnaciho prost¥edku 3 v pésmu 101 zvyBeného
t¥ectho styku je v celém pribZhu neklép&ni hnactho prost¥edku 3
v podstatd v konstantn{ vzdélenosti od osy h¥fdele 4 . Synchroni-
zace t&chto pohybl Je proveditelné v sefiditelném rozsehu dle podmi-
nektii navijeni p¥fze, na pFfikled jemnosti p¥ize 10O, navijeci
rychlosti, kuZelovitosti civky 1 a pod.

Ulo%en{ hnactfho prostiedku 3 na spolefném h¥fdeli 4 Je
prost¥ednictvim neklépéctho kloubu 2, piilem? unaged ] zabrenhuje
pooto¥eni hnacfho prost¥edku J proti spole&nému hif{deli 4, ¢im
Je zaji¥t&na Jeho rotace.
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Vykyvny pohyb hnacfho prost¥edku 3 Je odvozen od mechanismi,

které pohybuji rozvada¥enm 32 pfize 100 . S vyhodou Je proveditel-
né primé€ napojen{ ne hnaci hifdel 19, ne n&m¥ Je uloZena valke 18
pro pohon rozvéd&ci ty¥e Jl.Rovinnost vykyvu hnacfho prost¥edku

3 je zaji¥t¥na vedenim vykyvného pouzdra ovlddefe 8 h¥fdelem 4 ,
jek je znézorn&no ng obr. 4 . Vykyv hnefho prostiedku 3 je prové-
d&n ovlddaZem 8 v pf{¥ném, to je v podstet¥ kolmém, smdru v rovi-
n&, kterou lze prolo%it pésmem 101 zvyZeného t¥ecfho styku hnaci-
ho prost¥fedku J a civky 1 . Zat{zen{ zndzorn&né ns obr. 2 Je
provedfio pro ovlédén{ dvou sousednich hnacfeh prost¥edkd 3, 3’
jednim ovlddacim mechenismem. Zde je rovinnost nakldpZcfho pohybu
hnacfeh prostfedkd 3, 3 zaji¥t¥ne rovinnost{ vykyvu péky 23 . Péka
23 Je uloZena ne vykyvném t&lese 21 prost¥ednictvim vaelivého uloZeni
22 .

‘ Pro sprévnou funkci navijenf{ je ddleZité optimalizovet prib&h
soudiovitého zakFiven! profilu hnacfho prost¥edku 3, JekoZ i jeho
zékledn{ polohu a velikost vykyvu. Zdkladni poloha Jje proto sefidi-
telnd seFizovacim prost¥edkem bud centrélné,napf.4upravenim délky
téhle 25 dle obr. 3 nebo individuéln& upravenim délky téhla 10.
Velikost vykyvu lze snaedno ménit nastavenim Zepd téhla 25 v kulise
péky 18, 23 . ‘

S ohledem na to, Ze p¥i konstantni navijecf{ rychlosti mé
navijend civka 1 periodicky prom&nlivé obrétky; je vyhodné, kdy%
povreh celého hnacfho prost¥edku 3 Jje opet¥en povrchem 8 vysokym
soulinitelem t¥eni{ a vysokou odolnosti proti oté&ru.

Znézorn¥néd za¥fzeni Jsou pouze prikladnd provedeni a Je moZné
v rozsshu vynélezu obmZnit konstruk&ni FeSen{ na ¥adu dal3ich
verient. Zejména je moZné pro zvyden{ Zivotnosti umistit mezi hna~
cim prostfedkem 3 a vykyvnym pouzdrem ovlgdade 8 valivé uloZenft.

Rovn¥Z je moZné a snadno proveditelné ovlddéni vykyvného
pohybu hnacfho prost¥edku 3 prostfednictvim rolen, které JeJ ve
spodni &dsti podpirejf a které Jsou ulo¥eny ne vykyvném rému, JehoZ
pohyb Je synchronni s pohybem rozvdd¥ci tyle 31.
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1. Zarfzen{ pro navijeni kuZelovych civek, zejména-né"
textilnfch strojich-s konsténtni pPivédsct rychlosti p¥ize,
majici na spole¥ném h¥ideli pro kaZdou civku hnac{ prost¥edek
soudkového tveru, spolu s nimZ Jje civka v pésmu zvySeného
tPectho styku, které se periodicky pfemfs{uje po Ef¥ce civky
v zdvislosti ne posuvu néb&hového bodu pf{ze na civku od rozve-
ds¥e prize, vyznelujici se tfm, Ze hnaci prost¥edek (3) Jje na
spoleéném nt{deli (4) uloZen prostiednictvim nakldp&ciho kloubu
(2) a uné8e&e (7), pFilem? glespon k jedné strand hnaciho
prosti¥edku (3) je pfifazen vykyvny ovldda¥ (8).

2. Zerfzen { podle bodu 1, vyznefujici se tim, Ze ovlddad
(8) sestévé z neoté¥ivého vykyvného pouzdra, zasshujfcfho ze
strany n¥kterého z &el do dutiny hnacfho prost¥edku (3) a pFipoje-
ného k ovlddacimu mechenismu (16,23,25), synchronizovenému
s rozvdds&em (32) p¥ize (100).

3. Zeifzeni podle bodu 1 a 2, vyznadujic{ se tim, Ze
vykyvné pouzdro ovlddede (8) je v dutin¥ hnactho prostfedku (3)
uloZeno prost¥ednictvim valivého uloZent.

4. Zearizeni podle bodd 1 = 2,, vyznalujici se tim, Ze
vykyvné pouzdro ovlddade (8) Je v dutin& hnacfho prost¥edku (3)
uloZeno kluzn&. -

5. Zarizeni podle bodu 1, vyznaujici se tim, Ze undded
(7) nekldpfefho kloubu (2) je tvofen kol{kem pronikejicim pies
neklép&cf{ kloub do zedsl oubent (41) ve spole¥ném hifdeli (4)
a vykyvn¥ uloZenym v dréice nékterého z kroufkd (5, 6) naklép&ciho
kloubu (2).
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6. Zarfzeni podle bodu 1, vyznalujici se t{im, Ze ovlgdad
(8) je spoledny pro dva vedle sebe uspolddané hnac{ prostiedky

(3, 39.

7. Zef{zen{i podle bodd 2 a 6 , vyznalujici se tim, Ze v
kloubovém pripojeni vykyvného pouzdra ovldda¥e (8) ns ovlédact
mechenismus (16,23,25) Jsou usporédény sefizovac{ prostredky.

3 vykresy
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Obr. 4

Vytiskly Maoravské tiskafské zavody,
stfed. 11 100, t¥.tLidovych milici 3, Olomouc - Cena: 2,40 Kis
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