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Zelmer

Rzeszow, Polska

Tworcy wzoru zdobniczego:  Artur Betkowski, Andrzej Biadun, Andrzej Bury,

Kamil Lecki

Robot kuchenny

Prawo rejestracji wzoru zdobniczego trwa od 16 czerwca 2000 1.

Przedmiotem wzoru zdobniczego jest robot kuchenny przeznaczony do uzytku w

gospodarstwie domowym w celu przygotowywania potraw.

Istote wzoru stanowi nowa posta¢ robota kuchennego, przejawiajaca si¢ w jego

ksztatcie zewnetrznym.

Przedmiot wzoru pokazano w zalaczonym materiale ilustracyjnym, na ktorym fig. 1
przedstawia robot kuchenny w widoku z boku od jego lewej strony, fig. 2 — robot w wido-
ku z boku od jego prawej strony, fig. 3 — robot w widoku od jego przedniej strony, fig. 4 -
robot w widoku od jego tylnej strony, fig. 5 — robot w widoku od jego gornej strony, fig. 6

— robot w widoku od jego dolnej strony, fig. 7 — robot w widoku perspektywicznym.

Robot kuchenny wedlug wzoru jest nieobrotowa bryta z pionowa ptaszczyzng syme-

trii, a na powierzchni dolnej $cianki, zblizonej do powierzchni walcowej o poziomej osi, w



poblizu przedniej Scianki, jest wystajaca ptaska potka, ktora wraz z elementem podporo-
wym, uksztattowanym przy krawedzi dolnej 1 tylnej Scianki poprzez poprzeczne wgtebienie
w powierzchni dolnej $cianki, tworzy podstawe bryty robota Przednia Scianka jest w przy-
blizeniu pionowa, a jej powierzchnia ma bardzo mala krzywizng wzdluzna w koncowej,
gornej czesci Scianki, ktora zakoficzona jest krawedzia taczacq ja ze Scianka gorna. Scianka
gorna ma powierzchni¢ o fagodnej krzywiznie wzdtuznej, ktora po przejsciu maksimum
opada do niemal pionowej $cianki tylnej, a promien poprzecznej krzywizny powierzchni
gobrnej jest znacznie mniejszy od promienia wzdluznej krzywizny Scianki gornej. Na po-
wierzchni gornej $cianki, w poblizu tylnej $cianki, jest lekko wznoszacy si¢ poprzecznie wa-
ski paraboliczny wystep. Na czesci powierzchni gornej Scianki jest zaznaczony wzdhuzny
kontur, obejmujacy strefe Scianki gornej zaczynajacq si¢ przed scianka przednig 1 konczacy
si¢ przed dolna granica parabolicznego wystgpu. Na powierzchni gornej Scianki, w jej
przedniej czesci, jest lekko wystajaca stozkowa powierzchnia, o zblizonej do poziomu osi
lezacej w plaszczyZznie symetrii bryly, na ktorej to powierzchni, w ptaszczyznie symetrii bry-
ly, jest waski, pionowy, wzdtuzny wystep, stanowiacy element sterujacy przetacznikiem, a
przed stozkows powierzchnia, nieco nizszy od elementu sterujacego, jest waski, pionowy I
poprzeczny wystep, przykryty Scianka o tagodnej krzywiznie, stanowiacy wypychacz. Za-
rowno powierzchnia stozkowa z elementem sterujacym jak i wypychacz sa otoczone lekko
wglebionym konturem na powierzchni gérnej $cianki. W pionowej ptaszczyznie symetrii
bryly robota, na powierzchni przedniej, dolnej 1 tylnej Scianki jest zaznaczona linia podziatu,
dochodzaca do tylnej czotowej krawgdzi wzdluznego konturu powierzchni gornej Scianki,
rozdzielona elementem parabolicznym, z jednej strony 1 do czotowej powierzchn wypycha-
cza z drugiej strony. Tylna scianka w widoku od tylu ma ksztalt zblizony do rownoramien-
nego trojkata z bokami fukowymi i z zaokraglonymi wierzchotkami, a w dolnej czesci
$cianki tylnej w pltaszczyznie symetrii jest zaznaczone kolo z czterema, symetrycznie roz-
stawionymi na okregu, zewnetrznymi wypustami, a wnetrze tego kota zawiera dwie kolum-
ny poziomych waskich otworéw. Boczna $cianka bryly robota ma powierzchnig o bardzo
tagodnej krzywiznie z wyraznie zaznaczonymi krawedziami z przednig 1 tylna Scianka, a
krawedzie z dolna $ciankg bryly robota maja fagodny promien. Bryta robota ma w bocznych
sciankach, wypelniajacy gérna czes¢ bryly, przelotowy otwor o fagodnych Sciankach we-
wnetrznych z zaznaczonymi krawedziami na styku ze Sciankami bocznymi bryty robota, kto-
Iy to otwdr tworzy w gornej czesci bryly robota uchwyt dostosowany do przecigtnej wiel-

koéci dloni dorostego cztowieka. Na powierzchni bryly robota w bocznych $ciankach i w
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gorne) Sciance jest wglebienie, otoczone krzywoliniowa Scianka, zanikajacg przy dolnej kra-
wedzi styku przelotowego otworu ze $ciankami bocznymi, a w obszarze tego wglebienia
jest przelotowy otwor, wypychacz i element sterujacy przelacznikiem, a z powierzchni
bocznych $cianek wystaje element o przekroju poprzecznym zblizonym do trojkata, umiesz-
czony bezposrednio pod krawedzia wglebionego konturu z zespotem wypychacza 1 elemen-
tu sterujacego. W krzywoliniowej Sciance, w dolnej strefie o ksztalcie zblizonym do potpier-
scienia jest szereg pieciu podluznych otworow. Wokot konturu tylnej Scianki, patrzac od
tylnej $ciany bryly robota, na jego bocznych $ciankach jest waska, potka o tukowym zarysie,
patrzac od bocznych Scian bryly robota, ktorej powierzchnia jest w przyblizeniu prostopadta
do ptaszczyzny symetrii bryly robota, a na powierzchni tej polki jest szereg o$miu waskich
otwordw z kazdej strony ptaszczyzny symetrii. Lewa $cianka boczna bryly robota ma dwa
otwory, z ktorych jeden jest pomigdzy otworem przelotowym 1 krawedzig tukowej poltki, a
drugi w poblizu krawedzi faczacej przednia 1 boczng $cianke bryly robota, mniej wigcej w
polowie wysokosci bryty robota. Prawa $cianka boczna bryty robota ma kielichowy otwor
pomiedzy tukowg potka Scianki bocznej a krzywoliniowg potka wglebienia bryly robota. Na
dolnej powierzchni ptaskiej potki dolnej $cianki robota sa dwa symetrycznie rozstawione

otwory.

Zastrzezenia ochronne

Robot kuchenny znamienny tym, ze jest nieobrotowa bryla z pionowa plaszczyzna symetrii,
a na powierzchni dolnej $cianki, zblizonej do powierzchni walcowej o poziomej osi, w po-
blizu przedniej $cianki, jest wystajaca plaska potka, ktora wraz z elementem podporowym,
uksztattowanym przy krawedzi dolnej 1 tylnej Scianki poprzez poprzeczne wglebienie w po-
wierzchni dolnej $cianki, tworzy podstawg bryly robota, a przednia Scianka jest w przybli-
Zeniu pionowa, a jej powierzchnia ma bardzo mata krzywizng wzdluzng w koncowe), gornej
czesci Scianki, ktora zakonczona jest krawedzig taczacq ja ze Scianka gorna, ktora ma po-
wierzchnie o fagodnej krzywiznie wzdtuznej, ktora po przej$ciu maksimum opada do niemal
pionowej $cianki tylnej, a promien poprzecznej krzywizny powierzchnt gornej jest znacznie
mniejszy od promienia wzdtuznej krzywizny $cianki gérnej, a na powierzchni gornej Scianki,
w poblizu tylnej Scianki, jest lekko wznoszacy si¢ poprzecznie waski paraboliczny wystep, a

na czesci powierzchni gornej scianki jest zaznaczony wzdluzny kontur, obejmujacy strefe
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scianki gornej zaczynajaca si¢ przed sciankq przednia 1 konczaca si¢ przed dolng granica pa-
rabolicznego wystgpu, a na powierzchni gornej Scianki, w jej przedniej czeSci, jest lekko
wystajaca stozkowa powierzchnia, o zblizonej do poziomu osi lezacej w plaszczyznie syme-
trit bryly, na ktorej to powierzchni, w plaszczyznie symetrii bryly, jest waski, pionowy,
wzdluzny wystgp, stanowiacy element sterujacy przefacznikiem, a przed stozkowa po-
wierzchnia, nieco nizszy od elementu sterujacego, jest waski, pionowy 1 poprzeczny wystep,
przykryty $ciankg o tagodnej krzywiznie, stanowiacy wypychacz, przy czym zaréwno po-
wierzchnia stozkowa z elementem sterujacym jak 1 wypychacz s otoczone lekko wglebio-
nym konturem na powierzchni gornej scianki, a w pionowej ptaszczyznie symetrii bryly ro-
bota, na powierzchni przedniej, dolnej i1 tylnej Scianki jest zaznaczona linia podziatu, docho-
dzaca do tylnej czolowe) krawedzi wzdhuznego konturu powierzchni gornej Scianki, roz-
dzielona elementem parabolicznym, z jednej strony 1 do czotowej powierzchni wypychacza z
drugiej strony, aa tylna scianka w widoku od tylu ma ksztalt zblizony do rbwnoramiennego
trojkata z bokami tukowymi 1 z zaokraglonymi wierzchotkami, a w dolnej czesci Scianki tyl-
nej w plaszczyznie symetrii jest zaznaczone koto z czterema, symetrycznie rozstawionymi
na okregu, zewnetrznymi wypustami, a wnetrze tego kota zawiera dwie kolumny pozio-
mych waskich otworow, a boczna $cianka bryly robota ma powierzchni¢ o bardzo fagodnej
krzywiznie z wyraznie zaznaczonymi krawedziami z przednig i tylna Scianka, a krawedzie z
dolng Scianka bryly robota maja tagodny promien, a bryta robota ma w bocznych Sciankach,
wypetniajacy gorng czgsc bryly, przelotowy otwor o fagodnych $ciankach wewngtrznych z
zaznaczonymi krawedziami na styku ze $ciankami bocznymi bryly robota, ktéry to otwor
tworzy w gornej czesci bryly robota uchwyt dostosowany do przecigtnej wielkosci dtoni do-
rostego cztowieka, a na powierzchni bryly robota w bocznych $ciankach 1 w gornej $ciance
jest wglebienie, otoczone krzywoliniowg Scianka zanikajaca przy dolnej krawedzi styku
przelotowego otworu ze Sciankami bocznymi, a w obszarze tego wglebienia jest przelotowy
otwor, wypychacz i element sterujacy przelacznikiem, a z powierzchni bocznych Scianek
wystaje element o przekroju poprzecznym zblizonym do trojkata, umieszczony bezposred-
nio pod krawedzig wglebionego konturu z zespotem wypychacza i elementu sterujacego, a
w krzywoliniowej $ciance, w dolnej strefie o ksztalcie zblizonym do polpierscienia jest sze-
reg pieciu podtuznych otworow, a wokot konturu tylnej $cianki, patrzac od tylnej Sciany
bryly robota, na jego bocznych Sciankach jest waska, potka o lukowym zarysie, patrzac od
bocznych $cian bryly robota, ktorej powierzchnia jest w przyblizeniu prostopadta do plasz-

czyzny symetrii bryly robota, a na powierzchni tej potki jest szereg osmiu waskich otworow
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z kazdej strony plaszczyzny symetrii, a lewa Scianka boczna bryly robota ma dwa otwory, z
ktorych jeden jest pomigdzy otworem przelotowym 1 krawedzig tukowey potki, a drugi w
poblizu krawedzi faczacej przednia 1 boczng Scianke bryty robota, mniej wigce) w potowie
wysokosci bryly robota, a prawa $cianka boczna bryly robota ma kielichowy otwdr pomie-
dzy fukowa potka Scianki bocznej a krzywoliniowa potka wglebienia bryly robota, a na dol-
nej powierzchni plaskiej potki dolnej $cianki robota sa dwa symetrycznie rozstawione otwo-

ry, jak to pokazano w materiale ilustracyjnym na fig. 1 +7.
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Zglaszajgcy: Zelmer
Petnomocnik:
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Fig. 7

Zglaszajgcy: Zelmer
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