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(57)  Anotace:
Elektronicky 3ici stroj pro $iti klikatym stehem je uréen
pro vytvareni stehu na tkanin€ prostfednictvim
spoluprace jehly (3), uzpisobené pro svisly pohyb
v koordinaci s hlavnim hiidelem, oto¢n& pohanénym
hlavnim motorem (1). Sici stroj osahuje ustroji pro
podavani tkaniny, zahrnujici podava¢ tkaniny, vystupujici
na stehové desce (4) pro podavani tkaniny, a
mechanizmus pro vykyv jehly (3), obsahujici motor (11)
pro vykyv jehly (3) a spojovaci mechanismus (12),
pohéanény motorem (11) ve sméru pficném ke sméru
podévéni tkaniny. Sici stroj déle obsahuje pamét (26) pro
ukladani dat vykyvu jehly (3), odpovidajicich vzoru
vykyvu jehly (3), spina¢ (61, 46, 47) pro zadavani
alespoii jedné reference zakladni linie a polohy zakladni
linie vzoru vykyvu jehly (3), a fidici obvod (24) pro
regulaci vykyvu jehly (3) pro ovladani mechanizmu pro
vykyv jehly (3) pomoci motoru (11) pro pohyb jehly (3)
ke vstupni referenci zakladni linie nebo do polohy
zékladni linie pro vytvafeni stehu, ktery vykazuje vzor
vykyvu jehly (3), zaloZeny na datech o vykyvu jehly (3).
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Elektronicky Sici stroj pro Siti klikatym stehem

Oblast techniky

Vynalez se tyka elektronického $iciho stroje pro $iti klikatym stehem pro vytvareni stehu na tka-
niné prostfednictvim spoluprace jehly, uzpiisobené pro svisly pohyb v koordinaci s hlavnim hfi-
delem, oto¢né pohanénym hlavnim motorem.

Sici stroj obsahuje Gstroji pro podavani tkaniny, zahrnujici podavag tkaniny, vystupujici na steho-
vé desce pro podavani tkaniny, a mechanizmus pro vykyv jehly, obsahujici motor pro vykyv
jehly a spojovaci mechanismus, pohanény motorem ve sméru pficném ke sméru podavani tkani-
ny.

Dosavadni stav techniky

U zndmych Sicich stroji pro Siti klikatym stehem je mechanizmus pro vykyvny pohyb jehly ovla-
dan prostfednictvim vyuZivani vacky pro vykyvny pohyb jehly, ktera je oto¢n€ pohanéna tim, ze
je propojena s hlavnim htidelem $iciho stroje, pfi¢emz je vytvaren piedem stanoveny vzor vyky-
vu jehly.

Avsak je-li nutno pfipravit vétsi pocet vzori vykyvu jehly, musi byt rovn€z piipraveno vice dru-
hi va€ek pro vykyvny pohyb jehly, které odpovidaji takovym vzorim.

To vede k velice ndrocnym tkoltm pfi vymeéné vacek, pricemz to zplisobuje problémy z hlediska
zvySenych vyrobnich nakladi na tyto vacky.

Je rovnéz znam elektronicky Sici stroj pro Siti klikatym stehem, ve kterém jsou uloZeny vzory
vykyvného pohybu jehly jako data, pfi¢emz je pohanén impulzni motor nebo podobné ustroji,
které fidi a ovlada mnoZzstvi vykyvil jehly na zéklad€ odecitaného vzoru vykyvného pohybu
jehly.

U tohoto typu znamého Siciho stroje pro Siti klikatym stehem je vSak nemozné ménit vzor vykyv-
ného pohybu jehly nebo vytvaret novy vzor vykyvného pohybu jehly, pficemz je nutno jej ptipra-
vit nebo zménit s pomoci Gstroji pro vstup soufadnic, osobniho pocitace nebo podobného ustroji.

Za tim uCelem musi byt samostatn¢ pripraveno Ustroji na ptipravu dat, v disledku cehoz je
neptiznive ovlivnéna jeho rychld uplatnitelnost.

Kromeé toho je nutno nastavit polohu zakladni linie vzoru vykyvného pohybu jehly na optimalni
polohu, nebo nastavit levou referenci pro vykyvny pohyb jehly z polohy zakladni linie doprava,
pravou referenci pro vykyvny pohyb jehly od polohy zakladni linie doleva, nebo stiedovou refe-
renci pro stejnomérny vykyvny pohyb jehly doleva a doprava kolem polohy zékladni linie.

Vzniké tim vSak problém, spo¢ivajici v tom, Ze prace pii nastavovani je velice obtizna a slozita,
pfiCemz nemlze byt provadén stehovy vzor o dobré kvalité.

Podstata vynalezu

Za uCelem odstranéni shora uvedenych problémi si pfedmét tohoto vynéalezu klade za tikol
vyvinout elektronicky Sicf stroj, schopny vytvéret steh, majici vzor vykyvu jehly, ktery odpovida
optimalni referenci zkladni linie nebo poloze zakladni linie.
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V souladu s pfedmétem tohoto vynalezu byl proto vyvinut elektronicky Sici stroj pro Siti klikatym
stehem pro vytvareni stehu na tkaniné prostfednictvim spoluprace jehly, uzptisobené pro svisly
pohyb v koordinaci s hlavnim hiidelem, oto¢n¢ pohanénym hlavnim motorem, pfi¢emz Sici stroj
obsahuje

astroji pro podavani tkaniny, zahrnujici podavac tkaniny, vystupujici na stehové desce pro poda-
vani tkaniny, a

mechanizmus pro vykyv jehly, obsahujici motor pro vykyv jehly a spojovaci mechanismus, poha-
nény motorem ve sméru piicném ke sméru podavani tkaniny.

Elektronicky $ici stroj pro $iti klikatym stehem dale obsahuje
pamét’ pro ukladani dat vykyvu jehly, odpovidajicim vzoru vykyvu jehly,

spina¢ pro zadavani alespon jedné reference zakladni linie a polohy zakladni linie vzoru vykyvu
jehly, a

fidici obvod pro regulaci vykyvu jehly pro ovladani mechanizmu pro vykyv jehly pomoci motoru
pro pohyb jehly ke vstupni referenci zakladni linie nebo do polohy zakladni linie pro vytvaieni
stehu, ktery vykazuje vzor vykyvu jehly, zaloZeny na datech o vykyvu jehly.

Ridici obvod pro vykyv jehly je s vyhodou uspotadan pro pohénéni motoru tak, ze pokud svisle
se pohybujici jehla je umisténa nad stehovou desku, tak se jehla pohybuje ke vstupni referenci
zakladni linie nebo do polohy zakladni linie.

Ridici obvod pro vykyv jehly miiZe byt s vyhodou uspofddan pro pohanéni motoru tak, Zze pokud

svisle se pohybujici jehla je umisténa nad stehovou desku a je zastavena, tak se jehla pohybuje ke
vstupni referenci zakladni linie nebo do polohy zékladni linie.

Objasnéni vykresu

Vynalez bude v dal$im podrobnéji objasnén na piikladech jeho konkrétniho provedeni, jejich
popis bude podan s pfihlédnutim k pfiloZzenym obrazkim vykresi, kde:

obr. 1 znazortiuje perspektivni pohled, ukazujici vzhled elektronického $iciho stroje podle tohoto
vynalezu;

obr. 2 znazorfiuje narysny pohled, ukazujici schematicky konstrukci mechanizmu pro vykyvny

pohyb jehly;
obr. 3 znazorfiuje blokové schéma, ukazujici fidici strukturu elektronického Siciho stroje;

obr. 4 znazortiuje pohled, ukazujici uspofadani riznych spinaci na ovladacim panelu a zobrazo-
vaci jednotce;

obr. 5 znazorfiuje schematicky piehled stehi riznych vzorii vykyvného pohybu jehly, pfi¢emz

obr. 5A znazoriuje primy steh,

obr. 5B znazortiuje vinity ¢i zoubkovany steh,
obr. 5C znazoriiuje zakryty steh;

obr. 5D znazoriiuje dvoubodovy klikaty steh,

obr. 5E znazortiuje trojbodovy klikaty steh, a
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obr. SF znazoriiuje ¢tyfbodovy klikaty steh;
obr. 6 znazoriuje schematicky rizné podstatna data vzoru vykyvného pohybu jehly, pfi¢emz

obr. 6A znazoriiuje vykyvné rozmezi jedné stehové jednotky pro &tyfbodovy klikaty steh,
obr. 6B znazoriiuje nastaveni polohy zakladni linie, majici stfedovou referenci 2,0 a+2, a

obr. 6C znazortiuje polohy levé, stredové a pravé reference jako referenci zakladni linie;
obr. 7A znézortiuje prehled, zobrazujici podstatna data vzoru vykyvného pohybu jehly,

obr. 7B znéazoriiuje schematicky steh, dosaZeny tehdy, je-li vzor zhusténého stehu shodny se
vzorem vykyvného pohybu jehly, a

obr. 7C znazoriuje schematicky steh, dosazeny tehdy, pokud je vzor zhusténého stehu odlisny od
vzoru vykyvného pohybu jehly;

obr. 8 znazortiuje schematicky steh, dosazeny tehdy, je-li vzor zahusténého stehu odlisny od
vzoru vykyvného pohybu jehly

obr. 9 znazortiuje schematicky tabulku dat o poloze zakladni linie a reference zakladni linie pro
kazdy vzor vykyvného pohybu jehly;

obr. 10 znazoriiuje schematicky piiklad vzoru vykyvného pohybu jehly, zaloZzeny na datech
v tabulce na obr. 9;

obr. 11 znazortiuje postupovy diagram, ukazujici prabéh pohybu jehly do vstupni polohy zaklad-
ni linie nebo reference zakladni linie; a

obr. 12 znazortiuje postupovy diagram, ukazujici pribéh vytvafeni dat o umisténi jehly v souladu
s referenci zakladni linie.

Piiklady uskuteénéni vynilezu

Piikladné provedeni predmétu tohoto vynalezu bude nyni v dal$im podrobngji popsano s odka-
zem na shora uvedené obrazky vykresi.

Na vyobrazeni podle obr. 1 je znazornén aste¢ny perspektivni pohled na elektronicky Sici stroj
pro §iti klikatym stehem podle tohoto vynalezu.

Na obr. 1 se jehla 3, uspofadana na jehelni ty¢i 2, pohybuje svislym smérem, pfi¢emz je pohané-
na prostfednictvim hlavniho motoru 1, ktery ota¢i hlavnim h¥idelem. Ve vzdjemném vztahu se
svislym pohybem jehly 3 se podava¢ (na vyobrazenich neznazornéno) podavaciho Gstroji pro po-
davani tkaniny objevuje na stehové desce 4, v disledku &ehoZ je tkanina, pfitlatovana piitlaénou
patkou 35, podavana tak, Ze je na tkaning vytvafen steh prostiednictvim spoluprice s podavacim
ustrojim pro podavani tkaniny.

MnozZstvi podavané tkaniny miiZze byt nastaveno prostiednictvim podéavaciho kotouce 6 se stupni-
ci, pfiCemz provadéni zhusténého stehu na zaGatku nebo na konci Sici operace je zajistovano
nastavenim poddvaného mnozstvi tkaniny pro zhustény steh prosttednictvim podévaciho kotouce
7 se stupnici pro zhustény steh a pohanéni podavaciho dstroji s takto nastavenym poddvanym
mnozstvim.
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Zhudténé podavané mnozstvi muze byt nastaveno na nulu na zdkladé zpétného podavaného
mnozstvi, které je stejné, jako b&zné podavané mnozstvi, pficemz je b&€zné nastavené mnozstvi
nastaveno tak, aby bylo velmi malé podavané mnozstvi pro klikaty steh.

V tom piipadé je ovladana paka 8 pro zpétny steh nebo je ovladan solenoid zpétného stehu, ktery
neni znazornén, a to beéhem zhusténého stehu tak, ze podavané mnozstvi miize byt prepnuto
a muze byt provadén zpétny steh.

Vztahovou znackou 9 je oznacen spoustéci spina¢, pricemz vztahovou znackou je oznacen ovla-
daci panel pro provadéni riznych nastavovacich operaci, jak bude podrobnéji popsano v dalim.

Elektronicky Sici stroj pro Siti klikatym stehem podle tohoto vynalezu je opatien mechanizmem
pro vykyvny pohyb jehly, ktery je znazornén na vyobrazeni podle obr. 2.

Jehelni ty€ 2, nesouci jehlu 3, provadi vratny pohyb ve sméru kolmém (jak je zndzornéno Sipkou
na obr. 2) na smér podavani tkaniny, pfic¢emz je zaji§tovana synchronizace s podavanim tkaniny
s pomoci podavaciho Gstroji pro podavani tkaniny prostfednictvim spojovaciho mechanizmu 12,
ktery je pohanén motorem 11 pro vykyvny pohyb jehly 3, kterym mize byt naptiklad krokovy
motor nebo servomotor. V disledku toho miize byt vytvaien steh, ktery ma piedem stanoveny
vzor vykyvu jehly.

Mechanizmus pro vykyvny pohyb jehly je opatfen snima¢em 13 pocatku pro zjiStovani stinici
nebo kryci desky 1la pro zajistovani otaceni spolu s ota¢enim motoru 11 pro vykyvny pohyb
jehly 3. Tak je zjistovana pocatecni poloha vykyvného pohybu jehly.

Na vyobrazeni podle obr. 3 je zndzornéno blokové schéma, ukazujici fidici systém elektronic-
kého Siciho stroje pro $iti klikatym stehem, kde je hlavni motor 1 pohanén prostfednictvim fidi-
ciho obvodu 21 pro regulaci otacek Siciho stroje a fidiciho obvodu 22 pro pohon hlavniho hfidele
Siciho stroje v zavislosti na povelech od ovladaciho pedalu 20. V disledku toho je hlavni hiidel
Siciho stroje pohanén tak, ze podava¢ vykonava takzvané Ctyfi podavaci pohyby. V disledku
toho je tkanina podavana v podavaném mnoZstvi, nastaveném prostfednictvim podavaciho kotou-
Ce 6 se stupnici, a jehla 3 se pohybuje svislym smérem, takze je vytvaren steh.

Synchronizator 23 zjistuje polohu hlavniho h¥idele, prvniho stehu a horni a spodni polohy, pfi-
Cemz piislusny signal tvofi vstup do Fidiciho obvodu 21 pro regulaci otacek Siciho stroje a fidici-
ho obvodu 24 pro regulaci vykyvného pohybu jehly 3.

Ridici obvod 24 pro regulaci vykyvného pohybu jehly 3 pohani motor 11 pro vykyvny pohyb
jehly 3 prostfednictvim Fidiciho obvodu 25 pro pohon vykyvného pohybu jehly 3 a reguluje
mechanizmus pro vykyvny pohyb jehly na zaklad& obdrZeni signalu od snimace 13 pocatku.

Solenoid 27 zp&tného stehovani je ovladan béhem zhusténého stehovani tak, Ze je dosahovano
podavaného mnoZstvi, které je nastaveno prostiednictvim podavaciho kotouce 7 se stupnici pro
zhustény steh.

Jak bude podrobngji popsano v dal$im, mohou byt prostfednictvim ovladaciho panelu 10 nastave-
na riizna data, nezbytné pro Fizeni, ovladani a regulaci Siciho stroje.

Tato data jsou pfipadné uloZzeny do paméti 26, pficemz je otaCeni hlavniho hiidele Siciho stroje
regulovéano na zakladé dat takto nastavenych a na zaklad¢ dat, nastavenych prosttednictvim poda-
vaciho kotouce 6 se stupnici a podavaciho kotoude 7 se stupnici pro zhustény steh, ptiCemz je
dale rovnéz ovladan a regulovan mechanizmus pro vykyvny pohyb jehly.

Nyni budou v dalsim podrobnéji popsany rizné spinace, usporadané na ovladacim panelu 10,
a rovnéz zobrazovaci jednotka, a to s odkazem na vyobrazeni podle obr. 4.
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Vztahovou znackou 41 je oznacen nastavovaci spina¢ (SW) pro provadeéni riiznych nastavovacich
operaci, jako naptiklad pfepinani nastaveného rezimu a podobné.

Vztahovou zna¢kou 42 je oznacen spina pro zahdjeni zhus$téného stehu pro nastaveni poloh
»zapnuto“ nebo ,,vypnuto® pro pocatek zhusténého stehu. Pokud je spina¢ 42 pro zahéjeni
zhusténého stehu v provozu, je displej 42a svitici diody pro zahdjeni zhusténého stehu prepnut do
polohy ,,zapnuto® nebo ,,vypnuto®.

Vztahovou znackou 43 je oznacéen spina¢ 43 pro ukonceni zhu$téného stehu pro nastaveni polohy
»zapnuto® nebo ,,vypnuto® pro ukonéeni zhusté€ného stehu. Pokud je spina¢ 43 pro ukonceni
zhusténého stehu v provozu, je displej 43a svitici diody pro ukonceni zhusténého stehu piepnut
do polohy ,,zapnuto“ nebo ,,vypnuto®.

Vztahovou znackou 44 je oznacen spina¢ 44 pro polovi¢ni steh (nebo jeden steh) pro provoz Sici-
ho stroje polovi¢nim stehem (nebo jednim stehem), pfi¢emz vztahovou znackou 45 je oznalen
spina pro zabranéni odstfihavani nité pro poskytnuti pokynl pro provadéni zhusténého stehu
prostfednictvim zpétného pohybu pedalu a pro neodstfihavani nit€. Pokud je spina 45 pro
zabranéni odstfihavani nité v provozu, je displej 45a svitici diody pro zabranéni odstfihavani nité
zapnut, takZe je oznamovano, Ze zabranovani odstfihavani nité je u¢inné.

Vztahovou znackou 46 je oznalen spina¢ pro zvySeni nebo snizeni hodnoty zobrazené na zobra-
zovaci jednotce 48a pro zobrazeni druhé Cislice na zobrazovaci jednotce 48 pro vykyvny pohyb
jehly, ktera obsahuje dil¢i zobrazovaci jednotky 48a, 48b a 48c. Pokud je spinac¢ 42 pro zahajeni
zhusténého stehu v provozu, takZe je zobrazovano pismeno ,,A“ na displeji 42a svitici diody pro
zahajeni zhuSténého stehu, mohou byt nastavené podminky pro pocet zhusSténych stehovani na
pocatku zhusténého stehu zménény.

Kromé toho je vztahovou znackou 47 oznacen spina¢ pro zvySeni nebo snizeni hodnoty zobraze-
né na zobrazovaci jednotce 48b pro zobrazeni prvni Cislice na zobrazovaci jednotce 48 pro
vykyvny pohyb jehly. Pokud je spina¢ 43 pro ukonéeni zhusténého stehu v provozu, takze je na
displeji 43a svitici diody pro ukonceni zhusténého stehu zobrazeno pismeno ,,B“, mohou byt
ménény nastavené podminky pro po¢et zhusténého stehovani na konci zhusténého stehu.

Kromé toho dil¢i zobrazovaci jednotky 48a a 48b pro prvni a druhou ¢&islici zobrazuji nastaveni
Sitky vykyvného pohybu jehly nebo pocet stehii, coz miize byt zménéno, pokud kazdy spinac,
zobrazujici pismeno ,,C*“ na displejich 50a az 56a a 60, je v provozu. Zobrazovaci jednotky 48a,
48b a 48c zobrazuji polohu zakladni linie tfemi Cislicemi, coZ je nastaveno prostiednictvim ovla-
dani spinace 61 zékladni linie a zobrazenim pismene ,,D* na displeji 61a svitici diody.

Vztahovou znac¢kou 49 je oznacen spina¢ pro zvoleni pifimého stehu vykyvného vzoru jehly.
Pokud je spinac¢ 49 zvolen, je displej 49a svitici diody pro pfimy steh zapnut. Je tak oznamovano,
ze pro vzor vykyvného pohybu jehly je zvolen piimy steh.

Spina¢ 50 pro dvoubodovy klikaty steh slouzi pro zvoleni vykyvného vzoru jehly pro dvoubodo-
vy klikaty steh. Pokud je spina¢ 50 pro dvoubodovy klikaty steh v provozu pro zvoleni vykyvné-
ho vzoru jehly pro dvoubodovy klikaty steh, je displej 50a svitici diody pro dvoubodovy klikaty
steh zapnut.

Kromé¢ toho spina¢ 51 pro trojbodovy klikaty steh slouzi pro zvoleni vzoru vykyvného pohybu
Jehly pro trojbodovy klikaty steh. Pokud je tento spina¢ 51 pro trojbodovy klikaty steh v provozu
pro zvoleni vzoru vykyvného pohybu jehly pro trojbodovy klikaty steh, je displej 51a svitici dio-
dy pro trojbodovy klikata steh zapnut.
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A dale spina¢ 52 pro étyibodovy klikaty steh slouzi pro zvoleni vzoru vykyvného pohybu jehly
pro &tyfbodovy klikaty steh. Pokud je tento spina¢ 52 pro Etyfbodovy klikaty steh v provozu pro
zvoleni vzoru vykyvného pohybu jehly pro &tyfbodovy klikaty steh, je displej 52a svitici diody
pro ¢tyfbodovy klikaty steh zapnut.

Spina¢ 53 pro levy zoubkovany okraj slouzi pro zvoleni vzoru vykyvného pohybu jehly pro levy
zoubkovany okraj. Pokud je tento spina¢ 53 pro levy zoubkovany okraj v provozu pro zvoleni
vzoru vykyvného pohybu jehly, je displej 53a svitici diody pro levy zoubkovany okraj zapnut.

Kromé toho spina¢ 54 pro pravy zoubkovany okraj slouzi pro zvoleni vzorku vykyvného pohybu
jehly pro steh s pravym zoubkovanym okrajem. Pokud je zvolen tento steh s pravym zoubkova-
nym okrajem pro vzor vykyvného pohybu jehly, je displej 54a svitici diody pro pravy zoubkova-
ny okraj zapnut.

Spinac 55 pro levy zakryty steh slouzi pro zvoleni vzoru vykyvného pohybu jehly pro levy
zakryty steh. Pokud je tento levy zakryty steh zvolen pro vzor vykyvného pohybu jehly, je displej
55a svitici diody pro levy zakryty steh zapnut.

Kromé toho spina¢ 56 pro pravy zakryty steh slouzi pro zvoleni vzoru vykyvného pohybu jehly
pro pravy zakryty steh. Pokud je zvolen pravy zakryty steh pro vzor vykyvného pohybu jehly, je
displej S6a svitici diody pro pravy zakryty steh zapnut.

A dale spina¢ 57 pro steh obvyklého vzoru slouzi pro zvoleni vzoru vykyvného pohybu jehly pro
steh obvyklého vzoru. Pokud je zvolen steh obvyklého vzoru pro vzor vykyvného pohybu jehly,
je displej 57a svitici diody pro steh obvyklého vzoru zapnut.

Spina¢ 58 oznamujici polohu zastaveni slouZi pro ureni polohy zastaveni jehly v neutralni polo-
ze pedalu. V piipadé zastaveni na levé strané je zapnut displej 58a svitici diody oznamujici levé
zastaveni. V pfipadé zastaveni na pravé strané je zapnut displej 58b svitici diody oznamujici pra-
vé zastaveni. V pfipad¢ volitelného zastaveni jsou oba displeje 58a a 58b svitici diody vypnuty.

Spina¢ 59 pro podrobné nastaveni je pouZivan v kombinaci s nastavovacim spinaem 41, pfi¢emz
provadi nastavovaci operaci mnohem podrobnéji, nez nastavovaci spina¢ 41. Pokud je spina¢ 59
pro podrobné nastaveni v provozu, je zapnut displej 59a svitici diody pro podrobné nastaveni.

Spina¢ 60 pro nastaveni postu stehil je pouzivan pro nastavovani stehil se zoubkovanym okrajem
nebo zakrytého stehu, pfi¢emz pfi nastavovani poctu stehli je zapnut displej 60a svitici diody pro
nastaveni poctu stehu.

Kromé toho je referen¢ni spina¢ 61 zakladni linie pouzivan pro zvoleni reference zdkladni linie,
pficemz je béhem této operace zapnut displej 61a svitici diody pro volbu zékladni line. Pokazdé,
kdy? je referen¢ni spina¢ 61 v provozu, jsou stfedova reference, prava reference a leva reference
postupné piepinany a voleny.

Vztahovou znackou 62 je oznaden spina¢ pro opétovné nastaveni pocitadla spodni nité, ktery je
pouzivéan pro op&tovné nastaveni pocitadla spodni nité¢ (poctu stehit) u Siciho stroje.

Spina¢ 63 potitadla ,,+ a ,,—, spodni nité slouzi pro nastaveni po¢itané hodnoty pro pocitadlo.
Hodnota potitadla je zobrazena na zobrazovaci jednotce 64 poditadla spodni nité, ktera obsahuje
Styfi dilei zobrazovaci jednotky 64a, 64b, 64c a 64d.

U elektronického $iciho stroje pro $iti klikatym stehem podle tohoto vynélezu je pro vzor vykyv-
ného pohybu jehly vyuzivano pfimého stehu, dvoubodového klikatého stehu, trojbodového klika-
tého stehu, &tyfbodového klikatého stehu, stehu se zoubkovanym okrajem, zakrytého stehu a b&z-
ného vzoru.
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Piima steh ptedstavuje vzor pro provadéni pfimého stehovéni v poloze zékladni linie bez pouzi-
vani vykyvného pohybu jehly, pficemz $itka vykyvného pohybu jehly (NW) je nulova, jak je
znazornéno na vyobrazeni podle obr. SA.

Dvoubodovy klikaty steh piedstavuje steh, u kterého je umisténi jehly ve dvou bodech, to zname-
na v levém a pravém bodé s jednostehovou $itkou vykyvného pohybu jehly (NW) v souladu se
zakladni linii, jak je znazornéno na vyobrazeni podle obr. 5D.

Trojbodovy klikaty steh piedstavuje steh, majici umisténi jehly ve tfech bodech, to znamena
v levém, stiednim a pravém bodu s polovi¢ni stehovou $itkou vykyvného pohybu jehly (NW)
v souladu se zékladni linii, jak je znazornéno na vyobrazeni podle obr. SE.

Ctytbodovy klikaty steh predstavuje steh, majici umisténi jehly ve &tyfech bodech, to znamena
v levém, dvou stiednich a pravém bodu s tietinovou stehovou Sitkou vykyvného pohybu jehly
(NW) v souladu se zakladni linii, jak je zndzornéné na vyobrazeni podle obr. 5F.

Steh s vinitym nebo zoubkovanym okrajem ptedstavuje steh ve tvaru plilmésice pro Siti dvou
kruhovych obloukt s dvanacti nebo ¢tyfiadvaceti stehy, jak je znazornéno na vyobrazeni podle
obr. SB, pticemZ ma tfi druhy ovladani jehly, to znamena ,,standardni, ve tvaru piilmésice a stej-
nomérné“ ovladani jehly. Kromé toho existuji pravé a levé vinité ¢i zoubkované okraje ve sméru
kruhového oblouku. V piipadé, kdy je vnitini strana Siciho stroje definovana jako prava a horni
strana kruhového oblouku je umisténa na vnitfni strané, je aplikovan pravy vlnity ¢i zoubkovany
okraj. V opa¢ném ptipadé je aplikovan levy vinity ¢i zoubkovany okraj.

Zakryty steh znamena opakovanou operaci, majici takovy vzor, Ze je nejprve provadéno piimé
stehovani, je provadén vykyvny pohyb jehly s sifkou vykyvného pohybu jehly (NW) u druhého
stehu od posledniho ovladani jehly, pfic¢emzZ posledni steh se vraci opét do piivodni polohy. Rov-
néz v tomto piipadé existuje pravy a levy zakryty steh v zavislosti na sméru vykyvného pohybu
jehly. Pravy (levy) zakryty steh ma takovy vzor, kdy se provadi vykyvny pohyb jehly z ptimého
stehu smérem doprava (doleva).

Kromé toho bézny vzor pfedstavuje originalni vzor, ktery je vytvafen vybérove.

Kazdy vzor vykyvného pohybu jehly zahrnuje zidkladni data o Sifce vykyvného pohybu jehly
(NW), o poloze zikladni linie (NP), o poloze reference zakladni linie (Nps), o pocatecni poloze
stehu (NS), o koncové poloze stehu (NE) a o poctu stehii (NC).

Sitka vykyvného pohybu jehly (NW) predstavuje §itku vykyvného pohybu jehly v kazdém vzoru
vykyvného pohybu jehly. Naptiklad v pfipadé &tytbodového klikatého stehu, zndzornéného na
vyobrazeni podle obr. 6A, ma §itka jednoho stehu (NWs) tfi rozdélené hodnoty $iiky vykyvného
pohybu jehly (NW). Jinymi slovy lze fici, Ze je nastaveno

NWs=NW/3.

V pfipad€, kdy rozdélena hodnota ma zbytek, jsou prava a leva ¢ast provedeny stejnomémé na
zakladg stfedové polohy $ifky vykyvného pohybu jehly. Pokud $itka vykyvného pohybu jehly
NW je 5,0, pak NWs = 1,6 a je dosazeno zbytku o velikosti 0,2. Potom prvni steh je 1,7, druhy
steh je 1,6 a tfeti steh je 1,7, pficemz 1,7, 1,6 a 1,7 je dosazeno pii zpétném pohybu.

Napfiklad Sitka vykyvného pohybu jehly pro vinity nebo zoubkovany okraj je konstrukéni Sitkou,
pfi¢emz jsou pouZita data pro vykyvny pohyb jehly. Data pro vykyvny pohyb jehly jsou defino-
vana se stfedovou distribuci. Vzor mé data o 24 stezich nebo o 12 stezich, pfi¢emz vypocet pro
polohu ovladani jehly je provadén v souladu se vztahem
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NDp = NP + (NW x NDn/8§,2),
kde

NDn — predstavuje data o ovladani jehly,
NDp - piedstavuje polohu ovladani jehly, a

NP — piedstavuje polohu zékladni linie.

Poloha zékladni linie (NP) pfedstavuje polohu zakladniho bodu vykyvného pohybu jehly, ve kte-
rém je stied tolerance vykyvu jehly (maximalni rozsah vykyvu jehly) vykyvného mechanizmu
jehly u Siciho stroje nastaven na ,,0“, strana Siciho stroje (prava strana) od stfedu je nastavena na
T, pfiCemZ opalna strana (leva strana) je nastavena ,,—,, a je nastavena v jednotce o velikosti
0,1 mm v rozmezi (5,0 az 0 az +5,0), coz neptesahuje maximalni rozmezi vykyvu jehly (WPx).

Naptiklad na vyobrazeni podle obr. 6B, kde je poloha zéakladni linie nastavena na stfedovou refe-
renci, nulova poloha stiedu tolerance vykyvu jehly u mechanizmu pro vykyvny pohyb jehly
u 3iciho stroje je nastavena na polohu zakladni linie pro provadéni vykyvného pohybu jehly na
vzoru stejnomérné nalevo a napravo s NP = 0, poloha dosazena pohybem o 2,0 mm z nulové
polohy na levou stranu je nastavena na polohu zékladni linie s NP = -2,0, a poloha dosaZena po-
hybem o 2,0 mm z nulové polohy na pravou stranu je nastavena na polohu zakladni linie s NP =
+2,0. Tim je vykyvny pohyb jehly provadén stejnomérné doleva a doprava kolem kazdé polohy
zakladni linie.

Poloha reference zakladni linie (NPs) pfedstavuje polohu zakladni linie na kazdé referenci
zékladni linie v piipadé nastaveni na ,zakladni referenci®, ,pravou referenci“ nebo ,levou
referenci®, pficemz je inicializovana vzhledem ke stfedové referenci.

Jak je znazornéno na vyobrazeni podle obr. 6C, tak pokud je poloha zékladni linie nastavena jako
0,0 a sitka vykyvného pohybu jehly je nastavena jako ,,3%, je Sitka vykyvu ,,—3“ nalevo od polohy
zékladni linie vytvafena v ptipadé nastaveni reference zakladni linie jako levé reference. Na dru-
hé strané $ifka vykyvu ,,+3“ napravo od polohy zakladni linie je vytvafena v pfipadé nastaveni
reference zakladni linie jako pravé reference.

Pogate&ni poloha stehu (NS) nastavuje nasledujici pocate¢ni polohu stehu po odstfizeni nit¢ na
»pravou nebo levou®, jak je zndzornéno na vyobrazeni podle obr. 7A, pfi€emZ je inicializace
nastavena na pocatek levého stehu. Vlnity nebo zoubkovany steh a zakryty steh maji pfislu$né
pravé a levé &asti. V piipadé pravého vinitého ¢i zoubkovaného stehu a pravého zakrytého stehu
je potatek levého stehu nastaven jako pocatecni poloha stehu.

Poget stehit (NC) ptedstavuje pocet stehii vinitého a zakrytého stehu. V pfipad€ vlnitého stehu
pak ,,standard“ ma 24 stehii, ,,tvar pilmésice* méa 24 stehi a ,,stejnomérny“ ma 12 stehi a 24 ste-
hii. Zakryty steh je nastaven tak, Ze ma 3 az 250 stehu. Inicializace je nastavena tak, Ze ma 24 ste-
hi pro ,,standard®, ,tvar pilmésice a ,stejnomérny* u vlnitého stehu, a 4 stehy u zakrytého ste-
hu.

Kromé toho zhustény stehovy vzor (ktery je rovnéz nazyvan jako zhustény vzor), ktery ma byt
provadén na za¢4tku nebo na konci vzoru vykyvného pohybu jehly, je efektivni jak u pfimého
stehu, tak u dvoubodového klikatého stehu, trojbodového klikatého stehu, Etyfbodového klikate-
ho stehu a u obyéejného vzoru. Zhusténi je provadéno ve vzorové jednotce prostfednictvim nasta-
veni jednoho vzoru od zagatku stehu smérem zpét. Pocet zhusténi miize byt nastaven na 19 stehi
nebo méné. Kromé toho je zhusténé podavané mnoZstvi pro zhustény steh nastaveno prostied-
nictvim podavaciho kotoude 7 se stupnici pro zhustény steh. Napfiklad v ptipad€ Etyfbodového
klikatého stehu miize byt uplatitovano 6 vzord, jak je znazornéno na vyobrazeni podle obr. 7B.
JelikoZ jeden vzor ma 3 stehy, ¢ini pocet stehi 18.
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Zpisob volitelného nastaveni pro zhustény steh zahrnuje prvni zptisob provadéni zhu§téného ste-
hu se vzorem jinym, nez je vzor vykyvu jehly, druhy zpisob b&zného nastaveni pro zhustény
steh, kde je Sitka vykyvu jehly sniZena v ramci $itky vykyvu jehly (NW), podet stehii miize byt
nastaven a vykyv jehly je provadén ve stejném sméru béhem provozu jehly v ramci Sitky vykyvu
Jjehly (NW), a tieti zhustény steh bézného vzoru (originalni vzor).

U zpiisobu provadéni zhusténého stehu u zhusténého stehového vzoru jiného, nez je prvni vzor
vykyvu jehly, jsou zhustény stehovy vzor (PC), Sitka vykyvu jehly (CW) a pocet zhusténi (CC)
nastaveny pro kazdy zacatek zhusténého stehu a pro kazdy konec zhusténého stehu samostatné ze
vzoru vykyvu jehly. Poloha zakladni linie (NP), poloha reference zakladni linie (NPs) a zaCateéni
poloha stehu (NS) jsou shodné se vzorem vykyvu jehly.

Nyni bude popsén ptiklad, kdy po¢ate¢nim zhusténym stehovym vzorem je &tyfbodovy klikaty
steh. Vzorem vykyvu jehly je dvojbodovy klikaty steh a koncovym zhusténym stehovym vzorem
je trojbodovy klikaty steh, jak je zndzornéno na vyobrazeni podle obr. 7C.

TakZe pocatenim zhusténym stehovym vzorem je ¢tyibodovy klikaty steh, $ifka vykyvu jehly je
CWI1 a pocet zhusténi je tfi. Vzor vykyvu jehly, nasledujici za zhu§ténym stehem, je dvojbodovy
klikaty steh. V ptipadé vzoru vykyvu jehly po zatateEnim zhusténém stehu, kdy pocateéni poloha
neni vZdy stanovena jako dvoubodovy az étyfbodovy klikaty steh, je vykyvny pohyb jehly prova-
dén v pocate¢nim bodu vykyvného pohybu jehly v blizkosti koncové polohy zhusténého stehu.

Kromé toho v ptipadé, kdy koncova poloha zagatku zhusténého stehového vzoru nesouhlasi se
zatatkem vzoru vykyvu jehly, je rychlostni omezeni nastaveno pro jeden 1 steh po ukon&eni
zhusténého stehu. Koncovym zhusténym stehovym vzorem je dale trojbodovy klikaty steh, kdy
Sitka vykyvného pohybu jehly je nastavena na CW2 a pocet zhusténi je &tyfi. U koncového zhus-
téného stehu je vyzadovan jeden steh pro prechod od vzoru vykyvu jehly ke koncovému zhusté-
nému stehovému vzoru. Proto je pocet (zhusténi + jeden steh) nastaven na pocet zhusténych ste-
ha.

V ptipad€¢ druhého bézného zpisobu nastaveni pro zhuitény steh bude podan popis zplsobu
zmenSeni $ifky vykyvu jehly v ramci $itky vykyvu jehly (NW) pro nastaveni po&tu stehi a pro-
vadéni vykyvu jehly ve stejném sméru v ramci $itky vykyvu jehly (NW) béhem ovladani jehly.
U tohoto bé&zného zplisobu nastaveni mohou byt poc¢ateéni zhusténa $itka roztee (CPs), podet
stehli po¢ate¢ni zhusténé roztece (CNs), koncova zhusténa Sitka roztete (CPe) a polet stehil kon-
coveé zhustené rozteCe (CNe) nastaveny pro kazdy pocateéni zhustény steh a pro kazdy koncovy
zhustény steh, pfic¢emZ nemohou byt nastaveny tak, Ze

(zhusténa rozted) x (pocet stehli zhusténé roztede) > (3itka vykyvu jehly).

V piipadé, kdy je zhusténym stehovym vzorem dvoubodovy klikaty steh, je ptechodova itka vy-
kyvu jehly (NI) normélniho vykyvu jehly a vykyvu jehly zhusténé roztete dosazena odedtenim
mnozstvi vykyvi jehly p¥i zhusténé roztedi od §ifky vykyvu jehly. Je tak dosazeno:

(pfechodova sitka vykyvu jehly (NI)) = (3itka vykyvu jehly (NW) — (zhusténa rozted (CP*)) x
(pocet stehii zhusténé roztede (CN*)).

V piipadé€ trojbodového klikatého stehu je pfechodova $itka vykyvu jehly (NTe) dosazena tehdy,
pokud hodnota, ziskana odectenim mnoZstvi vykyvnych operaci jehly pfi zhuiténé roztedi od 3it-

oW

ky vykyvu jehly, je mensi, nez $itka vykyvu jehly pro jeden steh (NTs).

V piipadé trojbodového klikatého stehu, pokud je hodnota, ziskana odedtenim mnozstvi vykyv-
nych operaci jehly pti zhusténé roztedi od Sitky vykyvu jehly, vétsi, nez $itka vykyvu jehly pro
Jeden steh (NWs), je sitka vykyvu jehly, ziskana ode&tenim $itky vykyvu jehly pro jeden steh,
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nastavena jako pfechodova §itka vykyvu jehly (NI). Jsou tak postupné fizeny zhusténa roztec,
piechodovy vykyv jehly a vykyv jehly pro jeden steh.

Rovnéz u ¢tyfbodového klikatého stehu, pokud zbytek (NN), ziskany odectenim Sitky zhusSténé
roztee, je vétsi, nez $iika vykyvu jehly pro jeden steh, je hodnota NN podélena Sitkou vykyvu
jehly pro jeden steh, je hodnota NN podé&lena $itkou vykyvu jehly pro jeden steh, pticemz zbytek
je nastaven jako pfechodova Sifka vykyvu jehly (NI), a podil je nastaven jako pocet stehti jedno-
stehového vykyvu jehly (NCn).

Pocet zhusténych stehl je zbytkovym poétem stehti, ziskanym odectenim ,,poctu stehli zhusténé
roztece, prechodového poctu stehil a poctu stehii zbytkového vzoru®, pfi¢emz vzor vykyvu jehly
piedstavuje pocet okamziki, kdy mize byt stehovani provadéno s poctem stehi. Vzor, podrobe-
ny zhusténé rozteci, je rovnéz pocitan jako jeden vzor.

Na vyobrazeni podle obr. 8 jsou zobrazeny tfi vzory pocate¢niho zhusténého stehu.

V souladu s pfedmétem tohoto vynalezu jsou data o poloze zakladni linie obsahujici polohu
zékladni linie nebo reference zakladni linie, uloZena ve formé tabulky pro kazdy ze vzort vykyvu
jehly, tj. napfiklad pro dvoubodovy klikaty steh, trojbodovy klikaty steh a Ctyfbodovy klikaty
steh, jak je znazornéno na obr. 9.

To je provadéno prostiednictvim ovladani spinacl pro volbu vzoru vykyvu jehly, to znamena spi-
nace 50 pro dvoubodovy klikaty steh, spinace 51 pro trojbodovy klikaty steh a spinace 52 pro
¢tyibodovy klikaty steh, nasledné zapnutim spinace 61 polohy zékladni linie pro zvoleny vzor
vykyvu jehly za uéelem zvoleni jakékoliv reference zékladni linie (sttedové reference S, pravé
reference R, levé reference L), a zvySeni nebo snizeni polohy zakladni linie, zobrazené na zobra-
zovaci jednotce 48 pro vykyvny pohyb jehly, prostfednictvim spinacii 46 a 47 pro vstup pfedem
stanovené polohy zakladni linie. Takto zadana data jsou uloZzeny do paméti 26 ve formé tabulky,
znazornéné na vyobrazeni podle obr. 9.

Pokud je provadéno iti na zékladé vzoru vykyvu jehly, jsou zapnuty spinace 50 az 57 pro zvole-
ni pozadovaného vzoru vykyvu jehly. Soucasné jsou data o vykyvu jehly, odpovidajici piislusné-
mu vzoru vykyvu jehly, ulozena do paméti 26. Proto jsou data o vykyvu jehly ode¢itana a poloha
zékladni linie a reference zakladni linie, které odpovidaji vzoru vykyvu jehly, jsou odecitany
z tabulky, znazornéné na vyobrazeni podle obr. 9.

Ridici obvod 21 pro regulaci ota¢ek Siciho stroje a fidici obvod 24 pro regulaci vykyvného pohy-
bu jehly 3 ovladaji hlavni motor 1 a motor 11 pro vykyvny pohyb jehly 3 u Siciho stroje na zakla-
dé t&chto dat. Je tak vytvafen steh, ktery ma vzor vykyvu jehly, odpovidajici poloze reference
zakladni linie a zakladni linie.

Na vyobrazeni podle obr. 10 je znazornén vzor, vytvareny na zakladé tabulky podle obr. 9. Roz-
mezi vykyvu jehly kazdého vzoru je oznaceno pismenem W.

U dvojbodového klikatého stehu jsou data o vykyvu jehly (data o poloze jehly) pievedena na
data, u kterych je poloha zakladni linie nastavena na ,,0“, pfi¢emz je reference zékladni linie
nastavena do stiedové polohy S. Na zakladé dat je mechanizmus pro vykyvny pohyb jehly fizen
a ovladan tak, Ze je vytvafen stehovy vzor, odpovidajici poloze zakladni linie a reference zaklad-
ni linie, jak je zndzornéno na obr. 10A.

U trojbodového klikatého stehu jsou data o poloze jehly pievedena na data, u kterych je poloha

zékladni linie nastavena na ,,+1,0% pfi¢emz je reference zékladni linie nastavena na pravou
referenci R. Je tak vytvaien stehovy vzor, zndzornény na vyobrazeni podle obr. 10B.
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U ¢tyfbodového klikatého stehu jsou data o poloze jehly pfevedena na data, u kterych je poloha
zékladni linie nastavena na ,,—1,0%, pfiemz je reference zakladni linie nastavena na levou refe-
renci L. Je tak vytvaren stehovy vzor, ktery je zndzornén na vyobrazeni podle obr. 10C.

U provedeni pfedmétu tohoto vynalezu mé maximalni rozmezi vykyvu jehly velikost —5,0 az
+5,0. Takze pokud je stiedova reference nastavena s rozmezim vykyvu o velikosti napfiklad
5 mm, tak leva koncova poloha vykyvu jehly nebo prava koncova poloha vykyvu jehly ptesahuji
maximalni rozmezi vykyvu jehly Siciho stroje, pokud je poloha zakladni linie nastavena na +3,0
nebo —3,0. Takovéto nastaveni je proto odmitnuto.

Piestoze jsou v tabulce obsazeny jak poloha zakladni linie, tak i reference zakladni linie v za-
vislosti na vzoru vykyvu jehly, miZe byt uloZena pouze jedna poloha zdkladni linie a reference
zakladni linie.

TakZze reference zakladni linie a/nebo poloha zakladni linie optimalni zékladni linie jsou uloZzeny
pro kazdy vzor vykyvu jehly, pti¢emz tato data o poloze zdkladni linie jsou automaticky nastavo-
vana pro zvoleny vzor vykyvu jehly. Nelze proto chybné nastavovat data o poloze zakladni linie,
takZe je provadeén stehovaci vzor vykyvu jehly o vysoké kvalité.

Pokud maji byt data o poloze zakladni linie, jako jsou data o poloze zakladni linie nebo referenci
zakladni linie, zménéna, mize byt snadno provedeno vyrovnani polohy zakladni linie, pokud se
Jjehla pohybuje v synchronizaci se zménou. Proto je motor pro vykyvny pohyb jehly ovladan
v synchronizaci se vstupem polohy zékladni linie nebo reference zakladni linie pro pohyb jehly
do polohy reference zakladni linie nebo zakladni linie.

Jak je vidét na vyobrazeni podle obr. 11, tak pokud nastavovaci spina¢ 41 a spina 61 polohy
zakladni linie jsou zapnuty (kroky S1 a S2), pak je poloha zakladni linie zobrazena na zobrazova-
ci jednotce 48 (krok S4). Pokud jsou data zménéna prostiednictvim A+— spinace 46 nebo B+
spinaCe 47 (krok S5), je v kroku S6 zjistovano, zda se jehla Siciho stroje zastavila nebo neza-
stavila v horni poloze. To miiZe byt zji§téno prostiednictvim synchronizatoru 23.

Pokud doslo k zastaveni jehly v horni poloze, je ovladan motor 11 pro vykyvny pohyb jehly 3 pro
zajisténi pohybu jehelni ty¢e 2 nebo jehly 3 v souladu se zménou polohy zikladni linie, a to
v kroku S7. Pokud je pohyb uréen, je nastavovaci spina¢ 41 vypnut v kroku S8 a proces je ukon-
¢en. Pokud pohyb neni uren, navraci se proces do kroku S5, nagez se shora uvedeny postup opa-
kuje.

Pokud nedojde k zastaveni jehly v horni poloze v kroku S6, jsou data uloZena do paméti 26
v kroku S9 a je zjistovano, zda je nastavovaci spina¢ 41 zapnut (krok S10) a horni poloha je
zjist€na (krok S11). Poté se jehelni ty¢ 2 pohybuje na zakladé zmény polohy zakladni linie do
vstupni polohy zakladni linie (krok S$12).

Pokud je takto poloha zakladni linie zm&néna b&hem zastaveni v horni poloze, pohybuje se jehel-
ni ty¢ 2 rovnéz v synchronizaci s touto zménou (krok S7). Pokud je dal$i horni poloha zjisténa
(krok S11), jehelni ty¢ se pohybuje (krok S12). Pokud je rozhodnuti odmitnuto v krocich S2 a S5,
je proces ukoncen, pokud je nastavovaci spina¢ 41 stisknut jesté jednou a je vypnut, pfi¢emz se
proces navraci k po¢atku postupu, kdy nastavovaci spina¢ 41 neni stladen, aviak je zapnut (krok
S3).

Jak jiz bylo shora popsano, je poloha zékladni linie zmé&néna. Rovnéz v piipadsé, kdy je reference
zdkladni linie zménéna, pohybuje se jehelni ty¢ v zavislosti na zmé&né v souladu se vstupem nebo

se zménénou referenci zakladni linii stejnym zptisobem.

V ptipadé, kdy prvek 70 (viz obr. 2) pro vedeni §itého piedmétu ma byt sefizen, je takova zména
polohy zékladni linie nebo reference zakladni linie Gasto provadéna ve vztahu k $itému predmétu.
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Proto se jehelni ty¢ rovnéz pohybuje v synchronizaci se zménou polohy zékladni linie. V disled-
ku toho muiZe byt snadno provedeno vyrovnani polohy zakladni linie.

Pokud je naptiklad poloha zakladni linie nastavena do polohy svazku 70 a leva reference je zvo-
lena jako reference zakladni linie, je kazdy vzor vykyvu jehly vykyvnut na pravou stranu s vyuzi-
tim polohy prvku 70 jako zékladniho mista. Takze rovnéz v piipad¢, kdy je rozmezi vykyvu jehly
zménéno, neni nutno opétovné sefizovat polohu zakladni linie. V disledku toho lze zvysit pro-
duktivitu prace.

Pokud reference zakladni linie ma stfedovou referenci, pravou referenci a levou referenci, je vel-
mi obtizné vyrovnat polohu vykyvu jehly s pouzitim prvku 70, pokud je sttedova reference nasta-
vena jako reference zakladni linie. Reference zakladni linie mize byt zvolena ze stfedové refe-
rence, pravé reference a levé reference. Vzdy je spina€ 61 polohy zékladni linie zapnut, reference
zakladni linie je nastavena jako stfedova reference, prava reference a leva reference. Proto je
jakakoliv z referenci zvolena v zavislosti na poctu, kolikrat byl spina¢ 61 polohy zékladni linie
zapnut.

Pokud je reference zékladni linie nastavena na stfedovou referenci v kroku S20 podle obr. 12, je
rozmezi vykyvu jehly distribuovano s vyuzitim polohy zakladni linie jako stfedu v kroku S21 a je
zménéno na data o umisténi jehly. Pokud je naptiklad rozmezi vykyvu jehly predstavovano
pismenem W a poloha zékladni linie je predstavovana pismeny NP u dvoubodového klikatého
$vu, je dosazeno pravé polohy jehly NP + W/2 a levé polohy jehly NP — W/2.

Pokud je na druhé strané rozhodnuto, Ze bude zvolena prava reference jako reference zakladni
linie v kroku S22, jsou data o poloze jehly vytvafena na levé strané s vyuZitim maximalni pravé
polohy vykyvu jehly vzoru jako reference (zdkladni linie) v kroku S23.

Pokud je rozhodnuto, Ze bude zvolena leva reference, jsou data o umisténi jehly vytvafena na
pravé strané s vyuzitim maximalni levé polohy vykyvu jehly vzoru jako reference (zakladni linie)
v kroku S24.

U piikladu v kroku S23, pokud vzorem vykyvu jehly je bézny vzor a data o umisténi jehly jsou
D1, D2, D3... Dn, jsou ziskana data o umisténi jehly (NP — Dr) + Dn, pfi¢emz data o zékladni
linie jsou predstavovana znackou Dr.

Takto jsou vytvarena data o umisténi jehly v souladu s referenci zékladni linie. Hlavni motor
a motor pro vykyvny pohyb jehly jsou ovladany pro vytvafeni stehu, ktery ma vzor vykyvu jehly,
odpovidajici zvolené referenci zdkladni linie.

Pokud se jehla pohybuje v synchronizaci se vstupem polohy zékladni linie nebo reference zaklad-

ni linie u daného provedeni, neni synchronizaéni pohyb vzdy nezbytny.

Primyslova vyuzitelnost

Jak jiz bylo shora uvedeno, je v souladu s pfedmétem tohoto vynalezu alespofi jedna z referenci
zékladni linie a polohy zakladni linie optimalni zékladni linie uloZena pro kazdy vzor vykyvu
jehly, pfi¢emz tato data o poloze zakladni linie jsou automaticky nastavovana pro zvoleny vzor
vykyvu jehly. V disledku toho nemohou byt data o poloze zakladni linie chybn& nastavovana,
takze miZe byt provadéno stehovani vzoru vykyvného pohybu jehly o vysokeé kvalite.

V souladu s pfedmétem tohoto vynalezu pak v piipadé, kdy ma byt nastaven prvek pro vedeni

$itého predmétu, je takova zména polohy zékladni linie nebo reference zakladni linie Casto prova-
déna ve vztahu k $itému pfedmétu. V takovém piipad® se jehelni ty¢ rovnéZ pohybuje v souladu
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se zménou polohy zékladni linie. V disledku toho muze byt velmi snadno provadéno vyrovnani
polohy zakladni linie.

V souladu s predmétem tohoto vynalezu muze byt dale prava reference nebo leva reference zvo-
lena jako reference zékladni linie. Jehla tak muZze byt vykyvnuta na pravou stranu nebo na levou
stranu vzhledem k poloze zakladni linie u kazdého vzoru vykyvu jehly. Neni proto nezbytné opé-
tovné sefizovat polohu zakladni linie, a to i pfi zméné rozmezi vykyvného pohybu jehly.
V disledku toho miize byt zvySena produktivita prace.

PATENTOVE NAROKY

1.  Elektronicky Sici stroj pro $iti klikatym stehem pro vytvafeni stehu na tkaning prostfednict-
vim spoluprace jehly (3), uzplisobené pro svisly pohyb v koordinaci s hlavnim hiidelem, oto¢né
pohanénym hlavnim motorem (1), pfi¢emz $ici stroj obsahuje

ustroji pro podavani tkaniny, zahrnujici podavaé tkaniny, vystupujici na stehové desce (4) pro
podavani tkaniny, a

mechanizmus pro vykyv jehly (3), obsahujici motor (11) pro vykyv jehly (3) a spojovaci mecha-
nismus (12), pohanény motorem (11) ve sméru pii¢ném ke sméru podavani tkaniny,

vyznacdujici se tim, Ze Sicistroj dale obsahuje
pamét (26) pro ukladani dat vykyvu jehly (3), odpovidajicich vzoru vykyvu jehly (3),

spinaC (61, 46, 47) pro zadavani alespon jedné reference zakladni linie a polohy zékladni linie
vzoru vykyvu jehly (3), a

fidici obvod (24) pro regulaci vykyvu jehly (3) pro ovladani mechanizmu pro vykyv jehly (3)
pomoci motoru (11) pro pohyb jehly (3) ke vstupni referenci zakladni linie nebo do polohy
zékladni linie pro vytvafeni stehu, ktery vykazuje vzor vykyvu jehly (3), zaloZeny na datech
o vykyvu jehly (3).

2. Elektronicky Sici stroj pro Siti klikatym stehem podle naroku 1, vyznadujici se
tim, Ze fidici obvod (24) pro vykyv jehly (3) je uspofadan pro pohanéni motoru (11) tak, ze po-
kud svisle se pohybujici jehla (3) je umisténa nad stehovou desku (4), tak se jehla (3) pohybuje
ke vstupni referenci zakladni linie nebo do polohy zikladni linie.

3. Elektronicky Sici stroj pro §iti klikatym stehem podle naroku 1, vyznadujici se
tim, Ze fidici obvod (24) pro vykyv jehly (3) je uspofadan pro pohané&ni motoru (11) tak, ze

pokud svisle se pohybujici jehla (3) je umisténa nad stehovou desku (4) a je zastavena, tak se
jehla (3) pohybuje ke vstupni referenci zakladni linie nebo do polohy zékladni linie.

12 vykresi
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Seznam vztahovych znacek:

— hlavni motor

— jehelni ty¢

—jehla

— stehova deska

— ptitladna deska

— podavaci kotou¢ 6 se stupnici

— podavaci kotou¢ 7 se stupnici pro zhustény steh
— péka 8 pro zpétny steh

— spoustéci spinac

10 - ovladaci panel

11 —motor 11 pro vykyvny pohyb jehly 3
1la - stinici nebo kryci deska

12 - spojovaci mechanizmus

13 —snimac 13 pocatku

= BN I NV R ARV IR

el

20 —ovladaci pedal

21 -~ obvod 21 pro regulaci otagek §iciho stroje

22 - obvod 22 pro pohon hlavniho h¥idele Siciho stroje
23— synchronizitor

24— obvod 24 pro regulaci vykyvného pohybu jehly 3
25 —obvod 25 pro pohon vykyvného pohybu jehly 3
26 —pamét

27 - solenoid 27 zpétného stehovani

41 - nastavovaci spina¢ (SW)

42— spinag 42 pro zahdjeni zhuiténého stehu

42a — displej 42a svitici diody pro zahdjeni zhudt&ného stehu

43 —spinag 43 pro ukonéeni zhusténého stehu

43a — displej 43a svitici diody pro ukonéeni zhusténého stehu

44 - spina& 44 pro poloviéni steh (nebo jeden steh)

45 — spina& 45 pro zabranéni odstiihavani nité

45a — displej 45a svitici diody pro zabran&ni odsttihavani nite

46 -~ spinat 46 pro zvy3eni nebo sniZeni hodnoty zobrazené na zobrazovaci jednotce 48a
47 —spinat 47 pro zvySeni nebo sniZeni hodnoty zobrazené na zobrazovaci jednotce 48b
48 — zobrazovaci jednotka 48 pro vykyvny pohyb jehly

48a - dil¢&i zobrazovaci jednotka

48b — dil&i zobrazovaci jednotka

48c — dil¢i zobrazovaci jednotka

49  —spinag 49 pro zvoleni pfimého stehu vykyvného vzoru jehly

49a — displej 49a svitici diody pro pfimy steh

50 - spina¢ 50 pro dvoubodovy klikaty steh
50a — displej 50a svitici diody

51 —spina¢ 51 pro trojbodovy klikaty steh
51a —displej S1a svitici diody

52 —spinaé 52 pro &tytbodovy klikaty steh
52a —displej 52a svitici diody

53 —displej 53 pro levy zoubkovany okraj
53a — displej 53a svitici diody

54 —spina¢ 54 pro pravy zoubkovany okraj
54a - displej 54a svitici diody

55 —spinac¢ 55 pro levy zakryty steh

55a — displej 55a svitici diody

56 —spina¢ 56 pro pravy zakryty steh

56a - displej 56a svitici diody

57 - spinag 57 pro steh obvyklého vzoru
57a — displej 57a svitici diody
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58 —spina¢ 58 oznamujici polohu zastaveni

58a — displej 58a svitici diody oznamujici levé zastaveni
58b — displej 58b svitici diody oznamujici pravé zastaveni
59 - spina¢ 59 pro podrobné nastaveni

59a — displej 59a svitici diody pro podrobné nastaveni

60 —spina¢ 60 pro nastaveni po¢tu stehii

60a - displej 60a svitici diody pro nastaveni poctu stehil
61 —spina¢ 61 zakladni linie

6la — displej 61a svitici diody

62 - spinac 62 pro op&tovné nastaveni pocitadla spodni nite
63 —spina¢ 63 pocitadla ,,+“ a ,,—,, spodni nit&

64 — zobrazovaci jednotka 64 pocitadla spodni nit&
64a — dil¢i zobrazovaci jednotka

64b - dil¢i zobrazovaci jednotka

64c — dil¢i zobrazovaci jednotka

64d - dil¢i zobrazovaci jednotka

70 —prvek.
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OBR. 5
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OBR. 6
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OBR. 9

Vzor vykyvu jehly

Poloha zakladni

Reference zakladni

linie linie
Dvoubodovy 0 Sttedovd reference
klikaty steh (S)
Trojbodovy +1,0 Prava reference
klikaty steh (R)
Ctytbodovy -1,0 Leva reference
klikaty steh (L)
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OBR.10
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OBR. 12
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