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[54). Ochranné zariadenie chapadiel manipulatora

1

Ochranné zariadenie chépadiel manipulé-
tora je-vhodné nmajmé pre viacvretemovy ob-
rébaci automat. Pozostdva zo snimatov pri-
fommnosti obrobku, napojeny:ch na ovladacie
prvky hybnych: mechanizmov stroje. RieSe-
nym: problémom je Gfinné ochrana vklada-
ciehio & prekladacieho chépadla pri mini-
médlnej virobnej a' montafnej narotnosti
ochranného zariadenia: To sa dosahuje tym,
Ze snimad (11) pritomnosti obrobku (4) u-
miestneny ve vodorovnej casti (10) prekKla-
dacej drahy obrobku (4) je svojim prvym
spinaforn (13} zapojeny na oviddaci prvok
zvislého- posuvového zariadenia {9) manipu-
latora (5) a svojim druhym spinadom: (14)
na: spisdtaci prvok pracovného cyklu celého
stroja.
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Vynédlez sa tyka ochranného zariadenia
chépadiel manipuldtora, najmé u viacvrete-
nového obrdbacieho automatu, pozostdvaji-
ceho zo snimacdov pritomnosti obrobku, na-
pojenych na ovladdacie prvky hybnych me-
chanizmov stroija.

Podla stfasného stavu techniky je ochra-
na vkladacieho, ako aj prekladacieho ché-
padla proti ich poSkodeniu v pripade ne-
spravnej funkcie upinacich kliestin vretien
rieSend odpruZenim chépadiel. To vSak ne-
zaruduje signalizdciu poruchy ami blokova-
nie dalSieho pohybu manipuldtora, alebo
dalgieho cyklu stroja. Okrem po3kodenia
chédpadiel sa poSkodi aj obrobok, €im sa
zvy$uje nepodarkovost vyrobkov. V pripa-
de, Ze si  snimafe pritomnosti obrobku
umiestnené priamo v telese chéipadla, musia
byt{ vyvody tychto snimadov chybné a pri-
sposobené wertikdlnemu i horizontdlnemu
pohybu chéapadiel. Okrem toho, ak st ché-
padla relativne malé, ako je to v pripade
opracovania drobnych kovovych suciastok,
je aj techmické vyrieSenie ich umiestnenia
v. chdpadle néro¢né, najmd v pripade, ked
chdpadld preberaja obrobky pri vysokej
uhlovej rychlosti ich rotédcie, ktord im je
udelend v otoénych vretenédch.

Podstata .vyndlezu spodiva v tom, Ze-sni-
maf pritomnosti obrobku, umiestneny vo
vodorovnej Casti prekladacej drdhy obrob-
ku, je svojim prvym spinafom napojeny na
ovlddaci prvok zvislého posuvu chépadiel
manipuldtora a svojim druhym spinadom
na spistaci prvok pracovného cyklu stroja
ako celku, t.j. obrdbacieho automatu s ma-
nipuldtorom. Pod pritomnostou obrobku sa
rozumie jeho pritomnost v prekladacom
chépadle manipuldtora, pri¢om obrobok, ak
je spravne umiestneny v tomto chédpadle,
¢iastoZne z neho vycénieva.

Vyhodou ochranného zariadenia podla
vynélezu je, Ze pri velmi jednoduchom a vy-
robne nendrotnom usporiadani jednotlivych
snimadov pritomnosti obrobku sa dosiahne
u¢innd ochrana tak prekladacich chépadiel
manipuldtora, ako aj vkladacich chépadiel,
okrem toho sa vyli¢i moZnost poSkodenia
pracovanych vretien stroja, ako aj samot-
nych obrobkov pri ich vkladani a prekla-
dani do pracovnych wretien.

Priklad vyhotovenia ochranného zariade-
nia podla vynélezu je znadzorneny na vy-
kresoch, na ktorych obr. 1 predstavuje sche-
maticky narysny pohlad na vzdjomné uspo-
riadanie chédpadiel manipuldtora, smimadow
pritomnosti obrobku a pracovnych vretien
obrédbacieho stroja, obr. 2 schematické zné-
zornenie prekladacej drdhy obrobku v né-
rysnom pohlade, obr. 3 pédorysny pohlad
na snima¢ pritomnosti obrobku z obr. 2,
obr. 4 celkovy poédorysny pohlad na viac-
vretenovy obrabaci automat, na ktorom je
ochranné zariadenie podla vyndlezu in$ta-
lované.

Ochranné zariadenie podla vynélezu pozo-
stdva zo snimacov 11 pritomnosti obrobku 4,

4

ktoré signalizujd, &i obrobok 4 je alebo nie
je pritomny w prekladacom chépadle 7 ma-
nipuldtora 5. Okrem prekladacich chépadiel
7 je manipuldtor 5 vybaveny aj vkladacimi
chépadlami 6, vodorovnym posuvovym zaria-
denim 8 a zvislym posuvovym zariadenim 9.
Snima¢ 11 pritomnosti obrobku 4 je umiest-
neny vo vodorovnej ¢&asti 10 prekladacej
drahy obrobku 4, tj. drdhy, ktord obrobok
4 prekond pri zvislom, vodorovnom a opit
zvislom presuve od ototného pracovného
vretena 1 k pevnému pracovnému vretenu
2. Vsetky pracovné vretend 1, 2 s rozmiest-
nené na dvoch, navzdjom pohybovo viaza-
nych rotoroch 3 obrdbacieho automatu. Sni-
mad 11 je svojim prvym spinafom 13, kto-
Iy je tvoreny spinacou kontaktovou jednot-
kou, zapojeny na ovlddaci prvok zvislého
posuvového zariadenia 9 manipulédtora 5, a
svojim druhym spinafom 14, ktory je tvo-
reny rozpinacou kontaktovou jednotkou, za-
pojeny na spustaci prvok pracovného cykilu
celého stroja, oznadeny ako ,,.START CYK-
LU Snima& 11 pritomnosti obrobku 4 je
teda v danom pripade elektro-mechanicky,
pritom jeho prvy spina¢ 13 je ovladany vy-
kyvnou ovlddacou patkou 12 v smere 15
vpred presuvu obrobku 4, uchyteného v pre-
kladacom chépadle 7 a jeho druhy spinad
14 je ovlddany tou istou patkou 12 v sme-
re 16 spét.

Obrobok 4 v podobe polotovaru je z pri-
vodnych sklzov 17 zastuvany tlaénym koli-
kom 18 do vkladacieho chépadla 6. Ked sd
obidve chépadld 6, 7 w zdkladnej polohe,
t.j. ked prekladacie chdpadlo 7 je v osi oto€-
ného pracovného vretena 1, vykond mani-
puldtor 5 =zdvih smerom 19 hore, prifom
prekladacie chédpadlo 7 nabehne mna obro-
bok 4 upevneny v upinacej klieStine oto&-
ného pracovného vretena 1. Po uvolneni
obrobku 4 z tejto klieStiny ho prevezme
prekladacie chdpadlo 7 a zdvihom smerom
20 nadol sa manipuldtor 5 vréti do vycho-
diskovej polohy. V dalSej fdze sa chédpadla
6, 7 presiivaji vodorovnym smerom 15 vpred
k pevnému vretenu 2. Pri bezporuchovom
priebehu musi snimaé¢ 11 zaregistrovat pri-
tommost obrobku 4 v prekladacom chépad-
le 7. Obrobok 4 narazi svojou vy&nievaju-
cou d&astou na ovladaciu péZku 12, ktora
zopne kontakty prvého spinaca 13. Tieto
daja signél pre dalsi pohyb manipulé&tora 5.
V pripade poruchového stavu, ked prekla-
dacie chépadlo 7 neprevezme obrobok 4
z otofného vretena 1, sa prvy spinaé 13 ne-
uvedie do &innosti a tfm sa blokuje dalsi
pohyb manipuldtora 5. Na Kkontrolnom pa-
neli je zadroveil signalizovand porucha ,,PRE-
VZATY OBROBOK". Z prekladacieho chéa-
padla 7 v polohe, ked toto je w osi pevného
vretena 2, preberd obrobok 4 upinacia klies-
tina pevného vretena 2. Pri prestvani chéa-
padiel 8, 7 vodorovnym smerom 16 spét,
pri bezporuchovom priebehu, musi byt pre-
kladacie chépadlo 7 prdzdne. Snima& 11 re-
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gistruje mepritomnost obrobku 4, pridom
ovladacia pédka 12 zostdva v zdkladnej po-
lohe. Druhy spina¢ 14 preto ponechéva sig-
nadl k dalSiemu cyklu stroja. Ak upinacia
klieStina pevného pracovného vretena 2
neprevezme obrobok 4 z prekladacieho ché-
padla 7, tento pri spdtnom presivani sme-
rom 16 spdt narazi na ovlddaciu packu 12,
ktord rozopne Kkontakty druhého spinaca
14, blokuje dalsi cyklus stroja. Na komtrol-
nom paneli je zarovell signalizovand poru-
cha ,,ODOVZDANY OBROBOK".
Umiestnenim snimada 11 pritommosti ob-

robku 4 do wodorovnej ¢asti 10 prekladacej
dréhy obrobku 4 sa okrem horeuvedenej
zdkladnej kontrolnej ¢innosti, zameranej na
ochranu vkladacieho a prekladacieho cha-
padla 1, 2, t.j. kontroly prebratia obrobku 4
prekladacim chédpadlom 7 a uvolnenia toh-
to obrobku 4 z prekladacieho chépadla 7,
kontroluje @j prisun polotovarov, funkcia
upinacich kliestin otoéného pracovného vre-

‘tena 1 a pevného pracovmého vretena 2 a

ZiastoCne aj stav reznych néstrojov, pridom
sa zaroveil signalizuje miesto poruchy.

PREDMET VYNALEZU

Ochranné zariadenie chépadiel manipu-
latora, majméd u viacvretenového obrébacie-
ho automatu, pozostavajice zo snimacov
pritomnosti obrobku, napojenych na ovla-
dacie prvky hybnych mechanizmov stroja,
vyznadujice sa tym, Ze snimac¢ (11) pritom-
nosti obrobku (4), umiestneny vo vodorov-

nej casti (10) prekladacej drahy obrobku
(4), je svojim prvym spinafom (13} zapo-
jeny na ovladaci prvok zvislého posuvového
zariadenia (9) manipulatora (5) a svojim
druhym spindfom .(14) na spudtaci prvok
pracovného cyklu celého stroja.
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