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BABCOCK INDUSTRIES IIC.

"DISPOSITIVO AJUSTADOR D& CABO DE COLANDO"

A presente invengzo refere-se a2 um dispositivo
ajustador de um cabo de conzndo o, meis particulersente, a

2 szrem inseridos em trogos de ce-

(o

dispozitivos susceptiveis
bo de comendo, quer em pontos intermélios, quer nas termina-
cO0es adjecentes pere proporcionerem tenséo ao trogo de cebo,
por exemplo emn sistemas de trevoes ou embraiazens comandedos
por um cabo operzdo por um peiel,

Ila petente de invenglo U3 4-4 378 713 encontre
-se descrito um dispositivo ejustazdor de csbos de comando e
inclui uma caixe tubuler, que tem nume das extremidades un pri
meiro dispositivo ds fixegfo susceptivel de ser ligado num tro
go de cabo e na outre extremidade m2ios de posicionemento para
um elemento de terzinsgao que se estende de maneirs mdvel coa-
xislmente com a caixa tubuler entre ume posigfo completamente
recolhida na ceixe tubuler e uma posigao completemente esten-
dide pera fore da ceixa tubular, tendo o elemento de termine-
¢go formados na sua superficie recortes dentados periféricos
gue podem engrenar com elementos de pince e, ne sue extremide-

de afestada de ceixa tubular, um segundo dispositivo de fixa-
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¢ao susceptivel de ser ligedo ao trogo de cebo.

Sezundo a presente invencéo, o dispositivo in-
clui um primeiro meio eléstico que vpolariza mecanicanente o
elemento 42 terminzj&o no santido ds posicgéo completamente
recolhida no interior ds caixa tubular, tendo cada um dos ele
mentos de pinge wma porg&o de corpo e, estendando-se axialmen
te e partir da porg&o d= corpo, um brajo com ume porgiZo ter-
minal situada nos meios de posicionamento d2 modo & roder 4d:2
um arco limitedo em torno de um eixo na generazlidade tengenci
elmente a0 meio de posicionamento e por forma e efectuar um
movimento exiel limitedo em relaggo ao meio de posicionamento,
tendo cade porgao do corpo nela formedos, nas faces radialmen
te interiores, recortes dentedos adeptedos para cooperar com
0s recortes dentados no elemento de terminagdo, tendo o dispo
sitivo ainde um segundo meio eléstico que polariza mecanica-
mente os elz2mentos de pinga redielmente para dentro, uﬁa su-
perficie tronco-cbnica interna nos me2ios de posicionamento na
sua extremidede exielmente interior disposta para cooperar
com primeiras superficies tronco-cbnices de parte exterior
nos elemantos de pinca de modo qus o movimento aviel relsativo
dos meios de pinge num sentido exielmente pera fore da ceixa
tubulaer impele os elementos de pince radialmente pare dentro
e impele d2sse modo os recortes dentedos dos elementos de pin

¢c& pare engrenarem com oz recorites dentzdos no elanento de

Vel ezore descrever-s2 a presante invenceo, &
titulo de exemplo, com referenciz zos dessenhos an:sxos, parci-

elmente esqueméticos, cujes figuras representa::



A Tic, 1, une vista ein corte longitudinal de

um dispocitivo de comsndo por cabo, auto-zjustadio, nume conii

gureggo de engrenenmernto;

A Tig, 2, umz vista d2 uma porgao de fis. 1

(??

nwne escele emplisde

3, um corte treasversel feito
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A Jig. 4, waa viste correspondsnte & fig, 2,

mostrendo o dispozitivo ne configurecao de desengrenemen-

m
%

to.

Com referencia zos desenhos, o dispositivo de
comendo por cabo zuto-zjustzdo estd disposto pars ser interca
ledo num trogo de cabo (n&o representedo) e compreende um ele
mento de ligzc80 sob & forma de ume ceixa tubular (10) com
porgoes extremes revordeadas em ranhures em pezas intercela-
r2s terminais (11) e (12) pera manter es pecas intercaleres
terminais (11) e (12) na sua posicao. Urma barre (13) do ele-
mento de terminec2o estende-se através de urna ebertura na pe-
ca intercalar terminal (11) que serve pera posicionar a barre
do elzmento de terminzgi2o. O dispositivo & lizsdo num troco
de cebo com wa primeiro e um segundo dispositivos de fixaceao
(nzo representzdos) ne pece intercelar terminel (12) e ne bar
ra do elam=anto de terminazdo (13).

Clementos de exbraiagem sus lizem de mansire

novivel e ceixe tubular (10) e a barre (13) incluem trés
elenentos d: pinze (14) =situasdos ex torno da barre (13) num

ressalto elevedo (1lla) de pege intercalar terminal (11). de
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um dos elementos de pinga (14) tem nele fornada uma face
tronco-cbénica (15) ne primeire perte, externa, adapteada pere
se eplicar & ume superficie tronco-conice (16) na parte inter

ne na extraemidede interior exislmente 4o resszlto elevaio
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ar teraingl (11), sendo e sunerficie
(16) provida de uma fece em relevo (37), radiel e tendo um
éngulo do cone interno meior do gue o das feces (15) dos ele-
mentos &2 pince. Uma mola de rsteng@o circular (17) ecstende-
-se circularmente em renhuras (18) alinhadas em czda elemento
de pince (l4) pare solicitar elesticamznte os elementos de
pinca (14) redielmente pare dentro para entrarem em contecto
com o elemento de termineggo (13). Ume mola helicoidal (19)
interposta entre um batente ou ressalto (20) na pega interca-
lar terminel (11) e w: disco (21) fixedo ne extremidade de
barra do elesmento de terminzgao (13) solicita elasticamente

a barre do elemento de terminegeo (13) axialmente para dantro
da ceixa (1C), pera a direite ns fig. 1. Cada um dos elzmen-
tos de pinze (14) tem formedo um brajo ou flenge (22) que se
estende arvielmsnte, e tendo um rebordo (23) dirisido nera den
tro, cus s2 encaia d2 modo & poler roler, mas nermitindo o
movizanto axial, nw:e ranhura circuler (24) nz perte exterior
exielmente do ressalto 2levado (1lle), tznio o rebordo (23)
ume dimansgo auiazl m=n 1 sue & lorsure dz renure (24). is
faces interiores (25) Zos flanzes edep
tronco-chuice (26) no rzzszlto elevaio (lia). iAs faces interi
ores radielrente das porgdes do corpo dos elesentos de pinge
(14) e wme porggo da berre (13) tém renhures circuleres pare

former recortes dentzios (31) e (32), ecpejados exizlmznte e



pe

cooperantes, com perfil trianguler a 90°.

Um tubo eamovivel (27) mdvel axialmente, que se
estende atrevés da pege intercalar terminel (11) em torno da
barre do elzamento d- termins¢eo (13), tem urme extremidaie in-
terior elerzada (28) gue se encosta e um resselto (29) na pe-
¢a intercelar terminal (11) para reter o tubo (27) contre o
movimento exizlmante pzre fora e tem formade numa extrenidad:
dianteira ume superficie troncc-cbnica exterior (33). Nos ele
mentos de pincs (14) si3o formedas szzundas superficies (30)
tronco-cdnicas internes complementares.

Em funcionamanto, para instelar o dispositivo
nun trozo de cabo, como se mostra na fiz. 4, utiliza-se uae
ferramenta (35) pera deslocar o tubo de libertacso (27) pera
dentro da caixa tubular (isto &, pare a direite na fig. 4),
de modo que & suserficie tronco-cdnice (33) entrs em contactio

con az fszces troncc-cdnices (32) internas ‘o0os 2l-m=ntos iz

0]

pinze (14) e, continuzndo o movimento, impels os 2l:rmzntos asz

[4%]

pin-e por forrme & rodaren em toruo do rebordo (23), deslocan-

cortes dzritedos (32). Aplicz-s2 depois tansfo & barrz (13) =2
& ceiza tubuler (10) eir:vés Zos primeiro e sesw.do dispositi

del (19). Com & bzrre (13) na posicZo estendida 2 tendo sido
eplicziea e compressg&o necessérie & mole (19), encaizae-s:z ure
mole de fixeggo (ngo represeantziz) nos recortes dentzdos (32)
pere zromover o encosto contre 2 face (36) ce pese intercalar

e-se depois o dispositivo no trogo 4= czbo, frouxo,



nos primeiro e segundo iispositivos de fixagao ne peca inter-

caler (12) ne caixa tubular (10) e na barra (13). Uma vez fei

-~

te a ligacgéo, retira-se = mola de fixacdo, depois do que a
elasticidede da mola helicoidel (19) urovoca & retracgéo da
barra (13) exieslmente pare o interior da ceixa (10) e aplica
tensgo eo trogo de cabo., Depois de a mola em hélice (19) ter
atingido uma extensdo correspondente & tensZo no troco de ca-
bo, numa posigdo intermédia de retrac;zo da barra (13) no inte

rior de caixa tubuler (10), & elasticidzd: da nola de reten-

7]

cgo (17) & tal qus vence & componante radial da forga atrevé

dos recortes dentedos (31) e (32) e imvele os 2lam:intos ds

Is
(4

gn

~a (14) rzdialrente nere dentro pars feser engrenar 0s recor-
tes dentedos, ennuento desloce o tubo de libertegzo (27) axi-
elmente pare fore, limitando assim o movimento &xizal entre e
czixe tubular (10) e e bvarra (13). Se, lurante a utilizzséo,

e tenszo no czbo czir cuzixo da forge = :ercide pele molae heli

coidel (19) & ur ponto em gque & compon:nte radiel 4a forse

exceder & forga esxercide pela mola d= ten~Fo (17), estando
e berra (13) nurna posigéo intermé.ie de retrzcgfo, os elzmen-

tos de pince (14) s8o levados e rodar redialmente pars fore
(31) e (32) respectivos deslocam-sz psre ume nove posicéo exi
el relative pera restsurar o eguilibrio de forgas, pelo ajus-
tarento do comdrimento efectivo do trogo 2z cghbo dentro dos
linmites impostos pelo conmprimento dz czixa tubular (10), de-
pois do qus os recortes dentszdos engrenam dz novo.

Apliczndo meis tensgo eo trogo de cebo pars



efectuar & ectuagao do elemanto actuedo, a barra (13) dssloca
-se de uma curta disté@ncia exielwente para fora da caixe tubu
ler (10) de tal modo que as feces tronco-conicas (15) da par-

A

te externa dos elenzntos 42 pin-a (14) cont

& -

0

ctam com & supar-
ficie (16) tronco-cdnice interna do ressalto elevado (11la) pa
ra lever os recortes dentajos (31l) a enzrerar com 0S recortes

dentzdos (32) e, desse modo, efectuar a trans:isszo da tenseo

ct

[Sa]

o. Os rebordos (23) dirizidos para dzntro tem una

[N

Cctu

f
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e
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dimensco axiel menor do aus a larsura de ranhura circuler

'_l

i7eiro movimento relativo entre

[

(24) de modo qu2 permitem um

[6))
o
(b

03 elouznto

0
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pinca (14) e & pega intercalar (lla). A ligei
ra disparidade entre os éngulos dos cones de sup riicie (16)
e das faces (15) suxilie & polarize¢ao mecéanica dos elerentos
de pinge para dsntro, visto que a linhe de contacto entre es
feces 2 e intersecczo da suverficie (15) com a face em relevo
(37) tende & produzir um momento de roteceo dirigido rediel-
mente pera dentro sobre es porgoses dos elarentos de pince
adjecentes aos recortes dentedos (31).

Compreender-se-& que, en zlternativa, os recor
tes dentados podem ser forrmeados por w: fio de rosca helicoi-
dal em vez de por ranhuras circulares espajades exialmente.
Com wra tal disposicao, o tubo de libertacgéo (27) poies ser
omitido, se se desejer, visto qus & bzrra (13)
lhids de czixa (10) eplicando tenszo etravés dos prim2iro 2
sezundo dispositivos de fixageo e rodando & barra em relacio

& caixa d= modo aque & barre se deslojus pare fore palz accéo

4}

dz fori:a do0s recorties dantedos como

Py

ole 42 fixes&o emovivel & eplicz=les & barre ne nosia
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cao esteniide pera impelir o retorno de berra ao interior e
ceixa durinte & lige¢Zo do iispositivo num trojzo de cebo.
Compreznier-se-& einda que, =mbore a descrigé

enterior suponhz o di

(4]

positivo coro s2nio ligado num trogo de

by

1
s

[¢4)

cabo de nQcleo, de pr 2ncia nume dz3 suas extremidszdes, o
disposifivo podz2 ser modificado facilmente para ser lizedo
nurn trogo i2 conduta do cabo de comando. I'uma tal disposigao,
o cebo do nficleo estends-se centralmante através do dispositi
vo e e condute & lig=zde ne pega interceler terminel (12) e ne
barre (13), que sao feitos ocos para receber o czbo de nicleo,
Em elternetiva, & conduta sob & forma de une espiral enroleia

muito epertade podes ser substituida pela barra, desdie que is-

so seja possivel por consideracdes dz resistencia.
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Reivindicagodes
l.- Dispositivo ajustador de cabos de comando gue in-

clui uma caixa tubular (10), que tem numa das extremidades um
dispositivo de fixagao (12) que pode ser ligado num trogo de ca-
bo e, na outra extremidade, meios de posicionamento (11) para um
elemento de terminaqéo (13) gue se estende de maneira mdvel, coa-
Xialmente com a caixa tubular (10), entre uma posiqéo completamen
te recolhida no interior da caixa e uma posigao completamente
saida da caixa tubular, sendo o elemento de terminag¢do (13) pro-
vido na sua superficie com recortes dentados circulares (32) que
podem engrenar com elementos de pinca (14) e, na sua extremidade
afastada da caixa tubular, um segundo dispositivo de fixagao que

pode ser ligado ao trogo de cabo, caracterizado pelo facto de um

~—— — e — T

primeiro meio elastico (19) polarizar o elemento de terminagao me-
canicamente no sentido da posigao completamente recolhida na caixa
tubular, por os element;s de pinga (14) terem, cada um, uma porgéo
de corpo e, estendendo-se axialmente a partir da porgao do corpo,
um brago (22) com uma porgao terminal (23) situada nos méios de
posicionamento (11) por forma a rodar de um arco limitado sobre um
eixo na generalidade tangencial aos meios de posicionamento (11)

e de modo a executar um movimento axial limitado em relagao aos
meios de posicionamento (1l1), tendo cada porgao de corpo formado
em faces interiores radialmente recortes dentados (31) adaptados
para cooperar com os recortes dentados (32) no elemento de termina

¢ao (13), por segundos meios eldsticos (17) polarizarem mecanica-

mente os elementos de pinga (14) radialmente para dentro, por uma



superficie troncocdnica (16) interior nos meios de posicionamento
(11) na sua extremidade interior axialmente (lla) estar disposta
para colaborar com superficies troncocdnicas (15) exteriores nos
elementos de pinga (14), de modo que o movimento axial relativo
dos elementos de pinga (14), num sentido axialmente para fora da
caixa tubular (10), leva os elementos de pinga (14) radialmente
para dentro, levando assim os recortes dentados (31) dos elemen-
tos de pinga a engrenar com os recortes dentados (32) no elemento
de terminagao (13).

2,- Dispositivo ajustadarde cabos de comando de acordo
com a reivindicagao 1, caracterizado pelo facto de a porgdo ter-
minal de cada elemento de pinga (14) incluir um rebordo (23) di-
rigido para dentro adaptado'para ser colocado numa ranhura circu-
lar (24) dos meios de posicionamento, mas permitindo um movimento

axial limitado.

- 10~

3.- Dispositivo ajustador de cabos de comando de acordo

com as reivindicagdes 1 ou 2, caracterizado pelo facto de o angulo
do cone da superficie troncocdnica interior (16) nos meios de po-
sicionamento (11) ser ligeiramente menor que ¢ angulo do cone das
primeiras superficies troncocdnicas (15) exteriores nos elementos
de pinga (14).

4.- Dispositivo ajustador de cabos de comando de acor-
do com uma quaguer das reivindicag¢Oes anteriores, caracterizado
pelo facto de os segundos meios elasticos (17) incluirem uma mola
circular situada em ranhuras (18) alinhadas dispostas periferica-
mente nas faces exteriores radialmente dos elementos de pinga

(14) .



5.- Dispositivo ajustador de cabos de comando de acor-
do com uma gualquer das reivindicagoes anteriores, caracterizado
pelo facto de os recortes dentados (31,32) serem formados como
ranhuras de perfil triangular a 90° circulares afastadas axialmen
te.

6.- Dispositivo ajustador de cabos de comando de acor-
do com uma gualquer das reivindicagoes anteriores, caracterizado
pelo facto de os recortes dentados serem formados por filetes de
rosca helicoidal.

7.- Dispositivo ajustador de cabos de comando de acordo
com uma gqualquer das reivindicagBes anteriores, caracterizado pelo
facto de um tubo de libertagao (27) se estender coaxialmente com
e adjacente ao elemento de terminacgao (13), através dos meios de
posicionamento (1l1) e, na extremidade interior axialmente, ter
formada uma superficie troncocdnica exterior (33) disposta por
forma a cooperar com superficies troncocdnicas internas (30) nos
elementos de pinca (14) de modo que o movimento relativo do tubo
de libertagao (27) axialmente para dentro leva os elementos de
pinga (14) a deslocar-se radialmente para fora.

8.~ Dispositivo ajustador de cabos de comando de acordo
com a reivindicagao 7, caracterizado pelo facto de o tubo de liber-
tagao (27) ter formada na extremidade interior axialmente uma ca-
bega alargada (28) disposta por forma a poder assentar numa caixa
(29) nos meios de posicionamento (11).

9.- Dispositivo ajustador de cabos de comando de acordo
com uma qualquer das reivindicag¢des anteriores, caracterizado pelo
facto de o primeiro meio elastico (19) incluir uma mola helicoidal

que se estende entre uma sede (20) nos meios de posicionamento (11)



e um colar (21) fixado no elemento de terminagao numa porgao

terminal situada dentro da caixa tubular (10).

Lisboa, 9 de Outubro de 1987

O Agente Oficial da Propriedasts Industrial
[

P
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RESUMDO

"Dispositivo ajustador de cabo de comando”

A presente invengao refere-se a um dispositivo ajustador
de um cabo de comando para a ligagaoc e colocagao sob tens3do de um
trogo de cabo, que inclui uma barra (13) que constitui um elemento
de terminagdo gque se estende para o interior de uma caixa tubular
(10) através de um elemento de posicionamento ou pe¢a intercalar
(11). Elementos de pinga (14) polarizados mecanicamente por uma
mola circular (17) estao colocados na pe¢a intercalar (ll) e nele
sao formados recortes dentados (31) de perfil triangular a 900,
que colaboram com recortes dentados (32) na barra (13). Uma mola
helicoidal (19) gue actua entre a peg¢a intercalar (ll) e um colar
(21) na barra (13) actua por forma a produzir tensao no trogo de
cabo. Aplicando a tensao de actuagao ao dispositivo, a face tron-
cocdnica (l6) da pega intercalar (1ll) actua na primeira parte tron
cocdnica das faces (15) que tém um dngulo do cone ligeiramente
maior nos elementos de pinga para impelir os mesmos por forma a
aplicar-se e bloquear-se na barra (13). Um tubo de libertagao (27)
movel axialmente com uma cabega troncocdnica (33) colabora com as
segundas faces troncoconicas (30) nos elementos de pinga e € sus-
ceptivel de ser actuado para fazer rodar os meios de pinga radial-
mente para fora em torno dos bordos (23) assentes numa ranhura
mais larga (24) na pega intercalar para permitir a compressao da
mola (19) por tencionamento da barra (13). Se o trogo de cabo ten
der a ficar froﬁxo, a forca na mola-helicoidal (19) vence as compo-

nentes radiais das forgas ao longo dos recortes dentados (31,32)
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para permitir que os recortes dentados (31) se desloquem em rela-
¢ao aos recortes dentados (32) pelos elementos de pinga (14) que
rodam em torno dos bordos (23), eliminando assim o afrouxamento

do cabo.

Lisboa, 2 de Outubro de 1987

ic ‘adase Industrial
O Agente Oficial «'a Propriecaf
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