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PySrintdlaakeri monipuoliseen kdyttddn. - Rotationslager £o6r mang-

sidig anvidndning.

Keksinndn kohteena on laite monipuoliseen kdytt&dn tarkoitetussa py6-
rintdlaakerissa, jolloin ndmd laakerit tunnetaan pddasiassa siitd,
ettd ne muodostuvat parista rungosta, jotka on jArjestetty toinen
toisiinsa ja joiden vdliin on suljettu nestettd, jonka ohella toinen
mainituista rungoista on paikoillaan oleva ja toinen on py®riva

sekd samanaikaisesti kohotettavissa tai laskettavissa paikoillaan
olevaan runkoon nihden, jonka ohella neste, joka on molempien run-
kojen vdlissd, on jdrestetty kantamaan sen kuormituksen, joka lepdd
tai siirretddn pyérimislaakerin ylemmille, liikkuvalle rungolle,
Oleellista tdssd laitteessa on, ettd se kdyttdd aivan uudella ja kdy-
tdnndlliselld sekd tekniselld tavalla hyvidkseen Arkhimedeen ja

Pascalin lakien sopivaa yhdistelmdd.

Ne massat, jotka lepddvdt tai joita siirretidn niille mekanismeille,
voidaan siirtd3d huomattavasti vihidtehoisemmilla moottoreilla ja
luonnollisestikin siten myds mitd vdhdisemméilld energiankulutuksella.
Sellaisia mekanismeja voidaan kdyttdd laakeroitaessa pydrivid lavoja
ja runkoja, joita siirretddn lineaarisesti ja siten niitd voidaan
kdyttdd my6s rungoissa, jotka on varustettu sopivilla liikutuseli-

milld tai joita toiset vetdvdt ja jotka voivat olla samanlaisia ja



voidaan edelleen kédyttdd missd tahansa tédydellisessd mekanismissa

tai laitteessa, jota pidetddn py®&rividssd tai lineaarisessa liikkeessd
jésité paitsi silld on etuja seuraavassa mielessd: Vlrindnvaimennus-
kfky paranee, laite ei vaadi voitelua ja liikkeiden aikaansaamiseksi
k8ytetyt hammaspydrdt ja laakerit kuluvat vdhemm&dn, koska mainittujen
elinten tiytyy suorittaa vain vdhidn tydtd ylli selvitetyn painon-

vdhennyksen ansiosta.

Ndmd pydrimislaakerimekanismit voivat esiintyd missd sopivassa muo-~
dossa tahansa. Ne voivat olla sylinterimdisid, pydreitd, puolipydrei-
td, kartiomaisia tai minkd muun muotoisia tahansa, joka kulloinkin
katsotaan sopivaksi. Niinpd tietyissd tapauksissa ylempi runko, joka
muodostaa laitteen ja joka suorittaa pySrimisliikettd tai muissa ta-
pauksissa, jotka ovat tavallisimpia, suorittaa mainitut pydrimisliik-
keet sisempi runko, jolloin kulloisenkin tarpeen mukaan pydrimisakseli
voi olla pysty- tai vaakasuorassa ja myds jossakin erityisessd suo-
ritusmuodossa kallistuneessa asennossa. Ndmd mahdollisuudet muodon-
muutoksiin ja suorituskykyyn eividt vaikuta vahingollisesti keksinndn
yhtendisyyteen, koska mainitun periaatteen mukaan laakerimekanismi
muodostuu kahdesta toisiaan tdydentdvistd rungosta, joista toinen on
paikoillaan ja toinen liikkuu yl&s—-alas ja samanaikaisesti pydrivisti,

jolloin rungot sulkevat vdliinsd jonkin nestemddrin.

Namg tunmégﬁerkit pysyvdt muuttumattomina kaikissa suoritusmuodoissa,
joita selvitetddn eikd mydsk&ddn se aiheuta muutosta, ettd keksinnédn
mukaiseen laitteeseen voidaan sisdllyttdd tavanomaisia lisdelementteji,
kuten esim. joustavia letkuja ja liittymi&, laakereita, venttiileitid
nesteen kuljettamiseksi, sdhkOmoottoreita, hammasrattaita, kartiomai-
sia vaippoja ja muita, joita tavallisesti kdytetddn sellaisissa meka-

nismeissa, joita tdmdn tekniikan alalla on olemassa.

Seuraavassa keksintdd selitetddn ldhemmin viittaamalla oheisiin pii-~

rustuksiin, joissa:

Kuvio 1 esittdd osaksi leikkauskuvana pydrimislaakeria sivulta, joka
laite muodostuu kahdesta sylinteristd, joista sisempi on pydri-

vd ja ulompi paikoillaan oleva,

Kuviot 2, 3 ja 4 esittdviat poikkileikkauksia kuvion 1 linjoja I-1, «
II-II, ITII-III ja IV-1V. “



Kuvio 5 on samaten osittaisleikkauskuvio pyérimislaakerista, joka
muodostuu kahdesta sylinteristd, joista ulompi on pydriva

ja sisempi paikoillaan oleva.

Kuvio 6 esittdid myds osittaisleikkaussivukuvaa keksinndn mukaisesta
pyOrimislaakerista ja t&md mekanismi muodostuu sylinteripa-
rista, jolloin sisempi on pydrivd ja ulompi paikoillaan, ja
sitd paitsi on mainitun sisemmdn sylinterin akselin pdihin
jdrjestetty muutamia runkoja, jotka pydrivit yhdessd sen

kanssa.

Kuviot 7, 8 ja 9 esittdvidt laitteen ldpileikkausta niiden kuvioiden
mukaan, joita juuri on selvitetty, jolloin paikoillaan ole-

van lieridmdisen rungon muoto on litistetty sylinteri.

Kuviot 10, 11, 12 ja 13 esittédvdt rivid pyOSrivid laakerimekanismeja,
jotka ovat pddasiassa samanlaisia kuin edelld kuvatut, mutta
joiden pydrimisrunko on pallomainen, jolloin kuitenkin pai-

koillaan olevien runkojen muoto on litistetty pallomuoto.

Kuviot 14 ja 15 esittidvdt muutamia pydrimislaakerimekanismeja, jotka

kykenevédt tekemddn pallomaista liiketts.

Kuviot 16, 17, 18, 19 ja 20 esittidvit joitakin py®rivii laakerimeka-

nismeja, joiden pydrimisakseli on jidrjestetty pystysuoraan.

Kuviot 21 ja 22 esittdvdt vihdisempid muunnoksia juuri esitettyihin
laitteisiin, joista ne erocavat siini mielessd, ettd ne on va-
rustettu elohopeatiivisteelld, jonka avulla voidaan vastaan-
ottaa suuria rasituksia, jotka voisivat jollakin hetkelld
vyksinkertaisen noston vuoksi puristaa nesteen pydrivin laa-
kerimekanismin ulkopuolelle,

Kuvio 23 esittdd lopuksi venttiilid, jota yhtdlailla voidaan kdyttid
joissakin kuvatuissa pydrivissi laakerimekanismeissa, joiden

tarkoitus on sama kuin ylld kuvattujen laitteiden.

Kuvioista voidaan havaita, ettd py®drivdt laakerimekanismit voivat
omata mitd vaihtelevimpia muotoja ja asentoja aina kdytén mukaan
jossakin mekaanisessa laitteessa ja ne muqégéavat jo sindnsd@ tdydel-

lisen mekaanisen yksikén, joka ensi sijassa muodostuu py®rivien lavojen



pydrivdksi laakerimekanismiksi, jﬂgka lavat voivat liikkua lineaari-
sesti, esim. se pyOrivd laakerimekanismi, joka esitetddn kuviossa 1

ja joka muodostuu kahdesta sylinterimdisestd ontosta rungosta 1 ja 2,
jotka on jdrjestetty epdkeskoisesti ja joiden sisdlld on aksiaalinen
putki, jotta voitaisiin suorittaa vapaata kiertoliikettd akselilla 3.
Sen pddt on edelleen yhdistetty levyparilla, jotka on jdrjestetty
siten yhteen ja jotka ovat liikuteltavissa ylds—alas parissa pystysuo-
ria ohjaimia 5, jotka on jJirjestetty sylinterin 2 pdétyseindmiin.
Tamd sylinteri on paikoillaan oleva ja lepdd sopivalla alustalla 6,
joka pitdd sylinterin liikkumattomana. Siind tilassa, mikd muodostuu
sylintereiden 1 ja 2 vdliin ja joka on pieni, on saatettu nestettd 7,
jossa pydrivd sylinteri 1 kelluu samalla, kun paikoillaan olevassa
rungossa 2 on yldspdin osoittava aukko 8 ohjaamaan sisddn levymuotin,
koneen, rungon tai ajoneuvon kulman 9, joka on tarkoitettu siirrettd-
vdksi mainituilla mekanismeilla. Kun kyseessd on pydrivd lava, jirjes-
tetddn pydrividt laakerimekanismit yhtd suurin keskindisin etdisyyksin
pitkin sen alempaa keh&dd sekd sen painon ettd mahdollisesti sen pdilli
olevan kuorman vuoksi, joka tulee py&riville sylintereille mekanis-
meissa, kun ndmd sylinterit painuvat alaspdin kokonaislastin myotd,
kuten edelld on mainittu, ja aiheuttaa edelleen vaipumista siind nes-

temassassa, jossa se kelluu.

My8s muitakin konstruktioita voidaan siirtdi lineaarisuunnassa jois-
sakin mekanismeissa, jotka ovat samanlaisia kuin juuri kuvatut ja jotka
tdssd tapauksessa voidaan jdrjestdd yhtd suurin keskindisin et#disyyk-
sin pitkin esineen samansuuntaisia linjoja muodostamaan sen laatuinen
liikerata, joka voi esiintyd teissd ja vaunuissa ja jossa ilmenee ylds-
ja alaspdin olevia osuuksia sekd kdyrid, ja voidaan kontrolloida vetoa
siind yksik&ssd, joka on tarkoitettu siirrettidviksi ndiden ratojen
yldpuolelle kdytettdessd systeemid, jossa on kaapeleita, hammaspy8Sris
tai vastaavia, joita kulloinkin voidaan katsoa tarpeellisiksi. Seuraa-
vassa selvitetdin syistd, miksi tehoa siinid moottorissa, jota kidytetdin
liikkeen syynytt&miseen, voidaan vihentidi huomattavasti enemmin kuin
mitd tarvitaan tavallisten junien ja vaunujen siirtidmiseen, jotka

lepd&dvdt tdydelld painollaan rautatieraiteella.

PyOrivd laakerimekanismi, joka esitetddn kuviossa 1, on varustettu
suunnikasmaisilla tai sileilld rungoilla 4, joita voidaan siirt&i
ylOs-alassuunnassaoohjaimien 5 avulla tarkoituksella, ettd t&mid meka-

nismi aikaansaa parhaan mahdollisen tarkkuuden liikeisiin. Naita liik-



keitd voidaan samanaikaisesti kontrolloida sekd tarkkuudeltaan ettd
minimaaliselta kitkaltaan, jos ohjaimien 5 sijaan jdrjestetddn joita-
kin kulisseja tai uria ja viedddn ndihin aksein 3 pdit, jotka myds
voivat olla jdykdsti yhdistetyt pydrivdadn runkoon 1 ja pybrid siten

yhdess&d sen kanssa.

Niiden mekanismien lis&ksi, joita edelld on juuri kuvattu ja Jjotka

on tarkoitettu pyOrimddn kuormituksen alla, joka kuormitus vaikuttaa
ndihin mekanismeihin ylh&&1td alaspdin kdyvdssd suunnassa, voidaan
ajatella muitakin pydrimismahdollisuuksia samoinkuin tukia ja vas-
tuksia élaspain suunnassa. Ndmd laitteet on muodostettu samalla tavoin
kahdeksi ontoksi, sylinterimdiseksi rungoksi, joista sisempi 10 on
paikoillaan oleva ja ulompi 11 pydrivd, jonka sisiddn on jirjestetty
liikkumattomasti vakaa akselisuunnassa kulkeva akseli 12, jonka
ulossuuntautuvia pditd pidetddn kiinni konstruktiossa, joka kaikigsa
esiintyvissd tapauksissa v01 levata malnlttujen palden paalla ta1
valkuttaa koko painollaan jotakln palkkaa vasten 511ta rllppumatta.
Slsemman pa1k01llaan olevan ja ulomman pydrividn sylinterin vdliin on
jdrjestetty nestemassa 13, jota painaa ja v3intd& ulompi sylinteri,
jota voidaan siirtdd ylospdin ilman, ettd sen pydrimisakseli nojaa
kiinteddn akseliin sisemmidssd kiintedssd sylinterissid, koska t&td
varten on sylinterienvdliin jdrjestetty joitakin keskityselementtejd,
jotka voivat olla sen laatuisia kuin piirustuksissa on esitetty tai
niitd muistuttavia ja jotka estdvidt sen ympidrystdd joutumasta koske-
tuksiin jonkin l&hielementin kanssa. Ulomman py&rivdn sylinterin lii-
kettd ylds ohjataan siten, ettd sen pdissd on aksiaalisjia aukkoja 14,
joiden ldpi voidaan yksinkertaisesti ohjata kiintedn akselin 12 p&ait.
Samankeskisesti mainittujen aukkojen kanssa voidaan jdrjestdd jousta-
via tiivisteitd 15, jotka estdvdt sen nesteen, joka on laakerin
sisdlld, virtaamasta ulos. Sopivasti ja valittavissa olevalla tavalla
voi ulostuloputki, jossa aukot 14 ovat, olla varustettu tiivisteilli
16, joiden ympdrys nojaa ja pydrii kanavien 17 seindmid vasten pai-

koissa 18, johon kiintedt akselinp#it on kiinnitetty.

Tdllaista mekanismia, joka juuri on kuvattu, voidaan mm. kdyttdis
kompensoimaan pydrivien lavojen tai vastaavien epitasapainovaikutuk-
sia, jotka esineet nojaavat mainittuihin ensiksi kuvattuihin mekanis-
meihin ja joita niilld siirretd&n. Nami vaikutukset voivat aiheuttaa
epdkeskoista kuormitusta, koska muutamat kuvatuista mekanismeista

tietylld hetkelld saattavat joutua suuren paineen alaisiksi, joka voi



aiheuttaa lavojen vddntymistd nostosta huolimatta. Siind tarkoituk-
sessa, ettd saavutettaisiin absoluuttinen vaakasuora asema, pitdd

vhtd suurin keskindisin vdlein ja soveltamalla mahdollisimman soveliai-
ta muotoja jérjestdd edelld kuvattuja mekanismeja toiseen paikkaan,
jotka mekanismit voivat aiheuttaa tydntdd yléspdin ja sdilyttda seka
vastustaa vddntynyttd asentoa, joka saattaa kohdistua mainittuihin

lavoihin.

Sit4 paitsi voidaan ulomman pydrivédn sylinterin mekanismit yhdistdd
suoraan johonkin runkoon tai rakenteeseen, jolla ei ole muuta tuki-
pistettd kuin mitd mainitut sylinterit tarjoavat niin, ettd ulostydn-
tyvdt osat, jotka toimivat pydrind, samanaikaisesti ottavat koko kan-

natetun rungon painon vastaan.

Erds toinen mekanismi, joka esitetddn kuviogsa 6, muodostuu samaten

. kahdesta ontosta sylinteristd, joista sisempi 18 on pydrivd, kun taas
g ulompaa 20 pidetddn paikoillaan ainocastaan poﬁggievyn 21 vaikutuksesta.
Mainitun paikoillaan olevan suljetun sylinterin ympdrille on keskei-
sesti asennettu pari ulkosylintereitd 22, joista kustakin puuttuu
toinen pddtyseind ja joita pidetddn paikoillaan vain pyodrivén sylin-
terin 19 pdidstd ja jotka pydrivdt yhdessd tdmdn kanssa. Jotta t&dmd
olisi mahdollista, on paikoillaan olevan sylinterin 20 pidissd aksiaa-
lisesti sylinterimdisid rengaslaippoja, joissa voi olla pari kanavaa
23, joiden l&dpi ulottuvat pySrivdn sylinterin 19 akselin 24 p#&t, joka
sylinteri sitd paitsi Kelluu nesteessd 24', joka on saatettu paikoil-
laan olevaan sylinteriin 20. Kuvatussa mekanismissa voi samoin olla
jdrjestetty joitakin sopivia elastisia tiivisteitd 25 estémd&n maini-
tun nesteen ulostulo ja sitd paitsi esitetdidn keskityselementit,

jotka ovat identtisid keskenddn ja muistuttavat aikaisemmin kuvattuja.
TyOnnettdessd ja siirrettdessd jotakin runkoa ulomman sylinterin 22
pddlle vastaanotetaan sen paino kelluvan pydrdn 19 vajoamisella,

joka py®brd pydrii kokoonpuristuvassa nesteessé.

Tarkoituksella, ettd pySrividn rungon ylds-alas-liike tulisi pienem-
mdksi, mitd tarvitaan ja ettd samanaikaisesti se runko, johon kuuluu
41116, joka sis&@ltdd suuren midirdn nestettid, voisi reagoida tehok-
kaasti kuormituksille, kuten on kuvattu kuvioissa 7, 8 ja 9, on -

kuten kuviossa 7, joka esittdid kuvion 6 mukaisen laitteen lipileik-

kausta, on esitetty - muodostettu paikoillaan olevaan runkoon jossakin



mddrin latistettu sylinterimuoto ja akseli on pystysuorassa. Siti

paitsi Jja siksi, ettd nestesdilidrunko samanaikaisesti muodostaa

pyOrivdn rungon, voi kuvion 9 mukaan, joka esitt&dd kuvion 5 mukaisen
laitteen l&pileikkausta, myO6skin sisempi paikoillaan oleva runko 10'
olla latistettu ja sylinterimdinen muodoltaan samalla kun sen akseli

on vaakasuora.

Samaan periaatteeseen perustuen, mutta toiseen muotoon on samoin
aikaansaatu joitakin pydrivid laakerimekanismeja, esim. kuten ku-
vioissa 10, 11, 12 ja 13 esitetddn, joiden mekanismien muoto on pallo-

mainen.

Kuviossa 10 esitetddn pydrivd laakerimekanismi, joka muodostuu reidl-
lisestd pallosta 25, joka kelluu nesteessd, joka on sdilidsséd 26,
jonka muoto on latistetun pallomainen, ja kelluvan rungon ylempi
kalotti pistdd esiin aukosta, joka on mainitussa sdilidssd, joka on
kiinted. Kelluvan pallon p&d&dlle siirretddn tangentiaalisesti runko
pyOrivdn tai lineaarisen liikkeen avulla, jolloin mekanismi on varus-
tettu sopivilla elementeilld tarkoituksella, ettd kelluvan rungon
ympdrystd ja sdilidn pintaa ei saateta suoraan ﬁgketukseen, vaan voi-
daan kiertdd vapaasti toisiinsa katsoen niiden G;staavien alueiden

erityisen muotoilun vuoksi.

Kuviossa 1l esitetddn pyOrivd laakerimekanismi, joka muistuttaa

edelld kuvattuja ja joka muodostuu uimurista tai kelluvasta rungosta

27 ja sdilidstd 28, jotka tdsmddvidt edellid kuvattujen kanssa, mutta
joiden suoritusmuoto on omintakeinen sikili, ettd sdilidssid aukon
sijasté on sylinterimdinen kauluslaippa 29, jossa on sitd sivuavasti
pieni kuula 30, joka pydrii vapaasti ja joka lisdksi tangentiaalisesti
koskettaa uimurin runkoa ja ettd vasten mainittua kuulaa, jonka kalotti
pistdd ulos rengaslaipasta, nojaa ja ty®éntyy rungon pintaa vasten

liikkeessid oltaessa.

Jos niin katsotaan sopivaksi, voi pallomainen uimurirunko kiertyd
akselin ympéri, joka akseli on jidrjestetty sen vaakasuoraan ympyrdin
tehtyihin pystykanaviin, jotka on jdrjestetty s&iteissuunnassa keskelle
s81ili6td, jota suoritusmuotoa kiytdnndssi ei kuviossa esitetid, koska

johtosysteemi tdsm#d tai on lihes sama kuin kuviossa 1.

Jos halutaan vain samanlaista johdettavuutta, voidaan kdyttdd kuulaa,

mySs silloin, jos on kdytettdvd mekanismia, joka vaatii liikkeissd



suurta tarkkuutta, koska normaalisucritusmuodossa mainittu kuula on

riittdvén ohjattu jo yllad mainittujen kosketuskohtiensa toimesta.

On osoitettava sitd tosiseikkaa, ettd jos vain ulkomuoto sdilibssid
muutetaan, voidaan kdyttdd useampia séili@@ﬂ? 31, joiden kaikkien
sisdllyksen ympdrys on aivan sama, kuten kuvioissa 1O - 1l esitetddn,
ja ne voivat olla kulmikkaita ulkopinnaltaan siksi, ettd ne voidaan
saattaa pddllekkdin ja muodostaa siten yhtendinen kokonaisuus, jolloin
ainoastaan ylempi uimurinrunko 32 saatetaan massan avulla liikkeeseen.
Jotta tdmd suoritusmuoto olisi mahdollinen, on kaikissa kiertyvissa
mekanismeissa, jotka on saatettu piddlletysten, alaosassaan aukko,

joka on identtinen ylld kuvatun kansssa niin, ettd uimurirunkojen
 vaippapinnat ovat kosketuksissa ﬁ%kenéan, mutta on huomattava, ettd

fsellaisia reikid el tehdd alimpaan s&diliddn.

Kuviossa 13 esitetddn pyOrivd laakerimekanismi, joka edelleen on pal-
lomainen, mutta jolloin ylempi runko 33, joka on pydrivd, on kdytdn-
ndllisesti katsoen mainitulla tavalla pallomainen samalla, kun sisi-
runko 34, joka on kiinted, omaa latistetun pallomuodon ja sen akseli
on vaakasuorassa. Tadmdn tyyppinen mekanismi on vain modifioitu muoto

kuvion 5 mukaisesta laitteesta muunnettuna pallomuotoon.

Pallomuotoisia pyOrivid laakerimekanismeja esitetddn myds kuvioissa
14 ja 15. Ldhemmin sanottuna on kuviossa 14 uimurirunko 35, johon
kuuluu tanko 36, joka pistdd esiin sdilidn 38 aukon 37 lipi ja on
ylemmidstd pddstdédn ankkuroitu konstruktioon 39, jonka tarkoituksena
on aikaansaada kulmaliikkeitd vdhdiselld toimintasdteelld kaikkiin

suuntiin.

Kuviossa 15 esitetddn vastaava suoritusmuoto, mutta kuitenkin sen
elementti muodostuu vain pallomaisista osista, ja tdmi laite toimii

muutoin samalla tavalla.

PySrivdt tukimekanismit, joita on kuvattu ja jotka toimivat py®rind,
voivat mm. muodostaa pari ankkurointi- ja nivelpistettd perdvaunuille,

joita vetdvdt tonnistoltaan suuret kuorma-autot.

Seuraavassa kuvataan pydrivid tukimekanismeija, joiden pySrimisakseli
, on jdrjestetty pystysuoraan. Tkﬁté mekanismia voi vastakohtana kuva-

tuille mekanismeille, jotka enemmidnkin toimivat ryhmind lukuunotta-

b
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matta kuvioissa 14 ja 15 esitettyjd, kdyttdd myds toimimaan itsendi-
sesti ja se voi yksin karrtaa ja kddntdi kuormaa, joka laitteelle on

saatettu.

Kuvioissa 16, 17, 18 ja 19 esitetddn erilaisia suoritusmuotoja, jotka
muodostuvat, kuten kuviosta 16 ndhdddn, alkuaan sylinterimédisestd s&di-
liostd 40, jonka sisdlléd on uimurirunko 41, ja ndmd molemmat elementit
on jdrjestetty pystysuoraan sopivasti laitetuilla elementeilld sisd-
rungon ohjaamisen hoitamiseksi sekd sen kohottamiseksi ja laskemi-

seksi,

Kuvion 17 mukaan on sisdrunko 42 esitetyssd mekanismissa asennettu
akselille, joka ulottuu sdilidén 43 ylemmin seindpddn ldpi ja molemmat
pidennykset on sijoitettu keskityselementtipariin, esim. kauluslaip-
poihin 44, jotka muodostavat sopivan ohjainelementin ja jotka on
muodostettu sdilidn yld- ja alapdihin tarkoituksella parantaa sisemm&n
uimurirungon kiertymistd ja kohoamista, joka runko mainitun akselin
ansiosta ei joudu mihinkd&dn sivuttaisliikkeeseen sen kuorman joh-

dosta, joka on asetettu lavalle 45.

Siind mallissa, joka esitetdd@n kuviossa 18, on uimurirunko 46 jarjes-
tetty sdili®n 47 sisdédn, joka s8ilid on huomattavan korkea. Samanai-
kaisesti on sen akseli 48, jolle uimurinrunko on asennettu, korkeampi
kuin mainittu sdilid tarkoituksella, ettd kiytettiessd venttiilejid
nesteen kuljetukseen, lisdédntyy matka korotettaessa ja laskettaessa
kyseistd uimurirunkoa, jonka akseli lisdksi kannattelee lavaa 45,
joka mahdollisesti ja moottorilla synnytetyn impulssin avulla voi
kiertyd erityisesti, jos siihen kuuluvat jo esitetyt mekanismit ja
ne, joita tullaan kuvaamaan yksityiskohtaisesti.

Sellainen mekaaninen laite, joka esitet#didn kuviossa 18, voidaan ottaa
kdyttdon sindnsd tai ripustaa kattoon tai sopivaan kantoelimeen ja
viimeksi mainitussa tapauksessa on muutamia mekanismin elementteji
saatettu vastakkaisasentoon samanaikaisesti kuin se my®s on varus-

tettu tiivisteilld siind mddrin, etti neste ei voi virrata sHilidsti.

Siind tapauksessa, ettd eri suoritusmuodot, joita on kuvattu, eivdt
olisi riittdvid kiertdméddn lavaa, voisi uimurirungon muoto olla sy-
linterimdisen sijasta mydskin prismamainen, mikd tietystikin vaikuttaa

myds sdilidrunkoon.
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Kuviossa 19 esitetddn pydrivd laakerimekanismi, jonka sdilid 49 kes-
kikohdallaan muodostaa pystyakselin 50, joka voi olla ontto tai mas-
siivinen ja joka ympdrykseltddn on varustettu keskityselimelld ja
tijiviste-elementilli vaadittavassa miirin, jolloin sitd paitsi
uimurinrunko 51 on rengasmainen tarkoituksella mucdostaa putkimainen
leikkauskohta 52, johon sdilidn akseli menee ja mainittu sdilid voi
muodostaa tai vastaanottaa lavan 53, joka kulloinkin esiintyvdn tar-
peen mukaan voidaan varustaa yldaukolla 54, jolloin kuvion 19 mukaan
lava on muodostettu tédlld aukolla, kun taas kuviossa 20 ei sellaista

aukkoa esiinny.

Kuviossa 20 ndytetddn, kuinka sen laatuinen pydrivd laakerimekanismi
kuin kuviossa 20 esitetdan, voi kannatella pydrivid lavoja 55 katossa,
joka on kyllin kestdvad kantamaan siihen kytketyn painon. 8&4i1i6 56,
joka muodostaa putkimaisen keskirungon 57, ulottuu katosta alaspdin
samalla, kun uimurin 58 akseli, joka pistdd esiin mainitusta putki-
maisesta aukosta, on merkittdvdn pitkd ja sen alapddssd on lava 55

ja sen lisdksi sen toisessa pddssd on levy 59 uimurirungolla. Tdmdn
suoritusmuodon ansiosta eliminoituu tiiviste-elimien paikallaanolo,
joka elin vaaditaan pitdmddn nestettd kuvion 18 mukaisessa suoritus-~

muodossa.

Kuvioissa 21, 22 esitetddn muutamia pydrivid laakerimekanismeja, joi-
den pybrimiakseli on jdrjestetty pystysuoraan. Molemmat kuviot esittd-
vdt parannusta, jonka tarkoituksena on vastustaa voimakkaita ja dkil-
lisid kuormituksia, jotka tietyssd tilaisuudessa eivit voi vilttyid

- kohdistumasta uimurirungon nesteeseen, jolloin tdmi neste voi virrata
ulos sdilidstd. Tarkoituksella eliminnida t&mi varjopuoli on sdilids-—
sd, joka voi olla sylinterimdinen, rengasmainen tai muun muotoinen

ja joka on jdrjestetty saamaan sisdinsd uimurirungon, jossakin paikas-
sa sen ulkopinnalla, sen yldreunassa ja jos ylidseinimi on, jossakin
siind voi olla muodostettuna pydred kanava 60, joka osaksi on tdy-
tetty elohopealla 60' tai nesteelld, joka ei sekoitu siihen nestee-
seen, joka on sdilidssd 61 ja jonka tiheys my®skin on suurempi. T&-
hdn kanavaan on osaksi tehty pydred reuna 62 uimurirungolle 63 tai

sen lavaan ja joissakin tapauksissa se voi olla yhdistetty pydrimis-
akselin kanssa tai jonkin ohjaimen kanssa tarkoituksella, ettd maini-
tuissa paikoissa, jossa ylipaine saattaisi pakottaa nesteen sHilidstd,
on kelluva tiiviste, joka voi vastustaa mainitun nesteen tiivistee-

seen kohdistamaa voimaa ilman, ettd tiiviste rikkoutuu, ja tdmd on
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hyvin tédrked tekijd, koska lava, kun se on pydrivd, voi jatkaa kierty-
mistd elohopean nesteominaisuuksien tai jonkin muun sopivan tiheyden

omaavan nesteen nesteominaisuuksien vuoksi.

Muutamissa pyOrivissd laakerimekanismeissa, joiden pySrimisakseli on
jdrjestetty vaakasuoraan, niiden neste voi vaikuttaa kuormitukseen,
ja niihin on tehty sen tyyppinen venttiili, joka esitetddn kuviossa
23. Tdmd venttiili muodostuu kammiosta 64, joka johdon 65 vdlitykselld
on yhteydessd nesteeseen, joka on mekanismin sdilitssd@. Runkoa 66
pidetddn kelluvana ja sopivalla tavalla ohjattuna siind nesteessi,
joka on mainitussa venttiilin kammiossa, jota runkoa 66 voidaan nos-
taa ja laskea, ja edelleen kuuluu laitteeseen ulkopuolinen rengas-
laippa 67, joka on osaksi laskettu kanavaan 68, joka on muodostettu
mainitun kammion yldreunaan. Tdssd kanavassa on elohopeaa 69 tai
jotakin muuta nestettd, jonka tiheys on sopiva ja joka ei sekoitu
siihen nesteeseen, jota mekanismin sdili®ssd on, ts. kammion nestee-
seen, koska tdmd on samaa. Venttiilin uimurirungon 66 ylisivulla
voidaan tietyissd tapauksissa kdyttdd alaspdin suuntautuvaa painetta,
esim, pydrimisakselin tai muun osan 70 pddtd, joka kuuluu pydrivén
laakerimekanismin liikkuvaan runkoon samalla, kun venttiilin kammio
64 pysvy liikkumattomana mainitun mekanismin vakaassa rungossa,
jolloin kaikki vaatimukset tédytetddn siltd osin, ettd pydrividn laa-

kerirungon tulisi ottaa suurempia kuormia.

Oheisissa piirustuksissa on suuremman selvyyden aikaansaamiseksi
ylimitoitettu ne vdlimatkat, jotka ovat kahden rungon vdlillid, jotka
muodostavat kuvatut pySrivdt laakerimekanismit, mutta on osoitettava,
ettd todellisuudessa kyseisten pintojen vidlimatkat ovat minimaalisia
niin, ettd vaaditaan vain vdhdinen nestemidri kelluntavaikutuksen
aikaansaamiseksi ja ettd sitd paitsi toteutettaisiin vidlittdmisti
yl8spdin kohdistuvien reaktioiden ja ty®ntdjen iskut sopivalla nes-
tekorkeudella.

Neste voi kulloisenkin mekanismin rakenteen mukaan ja ennen kaikkea
sen painon mukaan, joka sen on kannettava, omata erilaisen tiheyden
Ja se voi tietystikin muodostua vedestd, 8ljystd, elohopeasta jne.
Mitd suurempi tiheys on, sitd suuremman painon voi laite ottaa ja
sitd paitsi sellaisissa nesteissd, jotka helposti haihtuvat ja joiden
vaakapinta on suojaamaton, kdyttdd tietty mddrd glykolia tim#n haih-

tumisen ehkdisemiseksi.
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Kun katsotaan sopivaksi, voidaan keksinndn mukainen mekanismi
varustaa venttiileilld sopivien nesteiden kuljettamiseksi, joilla
venttiileilld voidaan k&si- tai automaattikdyttOisesti ohjata neste-
tilavuutta samalla, kun ne voidaan pitdd liikkumattomina ilman, ettid
tdmd vaikuttaa uimurirungon ylés—-alas~liikkeisiin, kun ajatelléan
niitd erilaisia kuormia, joita kdytetddn. Sitd paitsi on todettava,
ettd sopivan kaikkien mainittujen elementtien yhdistelmdn ansiosta

on mahdollista valmistaa monen tyyppisid py®&rivid laakerimekanismeja
erilaisine rakenteineen, jos vain vdilytetddn oleelliset ominaisuudet
ja ennen kaikkea esilld olevassa tapauksessa voivat ontot rungot,
joita ei ole tarkoitettu nesteen ottamiseen, olla tdytety pienitiheyk-
siselld tdytteelld niin, ettd neste ei tunkeudu sisiddn joidenkin
halkeamien tms. kautta, joita mahdollisesti saattaa pintaan tulla,

Keksinndén puitteisiin ei kuulu elementtien .materiaalien, muotojen
ja mittojen valinta, vaan ndmd voidaan miidriti kdyttdaluetta ajatel-
len, ja yleisesti ottaen t&lld ei ole mit#dn vaikutusta keksinndn

oleelliseen kéidsitteeseen.
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Patenttivaatimukset

1. Laite pydrividssd laakerimekanismissa, tunnettu siitd,
ettd se muodostuu kahdesta ontosta rungosta, jotka on saatettu
sisdkkdin, jolloin runkojen vidliin on jidrjestetty nestettd, ettd
toinen nidistd rungoista on kiinted samalla, kun toinen on py®riva
sekd yl8s ja alassiirrettdvissd kiintedn rungon suhteen ja voi py&-
rimmékselillaan ottaa kulloisenkin tarpeen mukaisia asentoja, jotka
maézzttelee runkojen vdlinen neste, vastaanottamaan sen massan ai-
heuttamaa kuormitusta, joka lepdd ja jota siirrellddn laakerimekanis-
min liikkuvalla rungolla, joka voi olla lieritmdinen, pallomainen,
puolipallomainen tai joka voi olla katkaistun kartion muotoinen tai
vastaava siten eri yhdistelmind antamaan kaikki y1ll% mainitut omi-

naisuudet.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite, jossa sen pydrimisakseli

on vaakasuorassa, t unne t t u siitd, ettd rungot ovat lierid-
mdisid ja sisempi runko liikkuu ja kelluu ulommassa rungossa ole-
vassa nesteessd ja se on jirjestetty kiertymddn vapaasti ympdri ak-
selia, jonka pddt ovat pystysuorissa ohjaimissa tai urissa, jotka on
jadrjestetty kiintedn rungon pddtyseindmiin tarkoituksella, ettd
liikkuva runko pysyvdn liikkeen aikana voi suorittaa liikettd ylés
Ja alas sisten vaikuttaen sen massan aiheuttamaan kuormitukseen,
joka siirtyy tangentiaalisesti mainitun liikkuvan rungon ymparyk-
sellé,vminké ohella sivuamista voidaan sdddelld kiintedn rungon

vaipan yldosassa olevan aukon ansiosta.

3. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen laite, jossa on kaksi lie-
ridémdistd runkoa, joista sisempi on kiinted ja ulompi pydrivi,
tunnettu siitd, ettd sisempi lieribmidinen runko on yhdis-
tetty akselisuunnassaan kulkevaan akseliin, jonka p8#t on kiintedsti
laakeroitu joihinkin sopiviin paikkoihin koneessa, lavassa tai run-
gossa, joita voi tukea riviidenttisid mekanismeja, joista edelld
mainitaan ja jolloin tila molempien sylintereiden vdlissd on téytetty
nesteelld, milld on tietty ominaispaino, joka on sopiva, samalla

kun ulcmman py&rivén sylinterin pddtyseinidmissid on aksiaalisia
aukkoja, joiden ldpi helposti voidaan kuljettaa sen akselin pddt,
joka kuuluu kiintedidn sylinteriin pydrivissi laakerimekanismissa

ja joka my&s on varustettu sopivin tiivistein tai elastista letkua

olevin holkein, jotta estettdisiin sen sisilli olevan nesteen pois-—
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tuminen ja edelleen siihen kuuluu elementtejd, Jjotka voivat soveltua
ulomman pySrivin rungon parempaan ohjaamiseen sekd samalla estdd
ndiden mekanismin muodostavien kahden sylinterin ulkopintoja joutu-

masta kosketuksiin keskenddn.

4. Jonkin edelld olevan patenttivaatimuksen mukainen laite, t un -
nettu siitd, ettd se muodostuu ulommasta kiintedstda sylinteristd
ja pydrimittdémistd sisemmdstd sylinteristd, joka lisdksi on jdrjes-
tetty kohoamaan tai laskemaan jaettd sisdsylinterin pydrimisakselin
pddt on ohjattu pitkulaisten ulkosylinterin piddtyseinien aukkojen
kautta samanaikaisesti, kun ndmd ulostydntyvidt liikkuvan sylinterin
akselin pddt on ankkuroitu sylinterin runkoihin, jotka voivat tukea
sitd massaa, joka on tarkoitettu keksinnbn mukaisen pydrivdn laakeri-

“mekanismin kannettavaksi ja siirrettdvdksi.

5. Jonkin edelld olevan patenttivaatimuksen mukainen laite, t un -
nettu siitd, ettd kaikki lieridmidiset, kiintedt sopivat rungot
omaavat latistetun sylinterimuodon ja akselisuunta on sijoitettu
vaaka- tai pystysuunnassa tilan ajkaansaamiseksi niin, ettd laite
voi ottaa suuren mddrédn nestettd antaakseen tehokkaan vastavaikutuk-

sen niille kuormituksille, joita mekanismi kantaa.

6. Jonkin edelld olevan patenttivaatimuksen mukainen laite, t un -
nettu siitd, ettd pyOrivdn laakerimekanismin muoto on pallomainen
ilman, ettd se jollakin tavalla muuttaisi ylld mainittuja oleellisia
tunnusmerkkejd, jolloin mekanismin sdilid omaa pallomaisen tai latis-
tetun pallomaisen muodon ja ettd siind nesteessd, joka on mainitussa
s8dilidssd, kelluu ontto pallomainen runko, joka voi vapaasti pyorid
kaikkiin suuntiin tai on jdrjestetty kiertymiin siteissuunnassa
mahdollisuudella, ettd se voi liikkua ylés ja alas ja jonka yla-
kalotti pistdd esiin sdilibn ulkopuolelle siind olevasta aukosta,
minkd lisdksi t&11ld ulostydntyvdllid kalotilla voi levdtid ja siirtyi

se kuormitus, joka pydrividlle laakerimekanismille asetetaan.

7. Jonkin edelld olevan patenttivaatimuksen mukainen laite, t un -
nettu pallomaisesta sdilidstéd, jonka yldosassa on lieridmdinen
kauluslaippa, johon on j&rjestetty kuula, joka sivuavasti pydrii
suhteessa mainittuun kauluslaippaan ja pallomaiseen uimurirunkoon

ndhden, joka on jdrjestetty s&ilidn sisille, sen massan kannattele-
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miseksi ja siirtdmiseksi, mikd on tarkoitettu mainitun kuulamekanis-

min kannateltavaksi.

8. Jonkin edelli olevan patenttivaatimuksen mukainen laite, t un -
nettu siitd, ettd sen muoto on pallomainen ja niin muodostettu,
ettd sisdrunko on kiinted ja sen muoto on latistetun pallomainen
sekd sen akseli on vaakasuorassa samalla, kun ulompi pallomainen
runko, joka liikkuu ylds ja alas, on samanaikaisesti pyOrivd sellai-
sen ivelelimen vaikutuksesta, joka kuvataan patenttivaatimuksessa

3.

9, Jonkin edelld olevan patenttivaatimuksen mukainen laite, t un -
nettu siitd, ettd sen muoto on pddasiallisesti pallomainen tai
puolipallomainen ja sen uimurirungon yldosassa on pystysuora tanko,
joka pistdd esiin sdilidssd olevasta aukosta ja on pddtyosallaan
ankkuroitu rakenteeseen, joka suorittaa kulmaliikettd, jolla on

vdhdinen toimintasidde kaikkiin suuntiin.

10. Jonkin edelld olevan patenttivaatimuksen mukainen laite, t un -
nettu siitd, ettd se muodostuu lieridmlisestd sdiliOstd, jonka
sisdssd kelluu vastaavanlainen lieriﬁmai;en runko, jota sopivasti
ohjataan ympédryksestddn ja joka suorittaa pydrivdd liikettd ylos tai
alas, minkd ohella sen ylemmdssd pddtypinnassa on pystysuora tanko,
joka pistdd esiin sdilidn pdadssd olevasta aukosta ja on jdrjestetty
kannattamaan kuormia vastaanottavaa lavaa, minkd ohella py&rintdliike
on jdrjestetty moottorilla tai tavallisilla voimansiirtoelementeillsi,

jotka katsotaan sopiviksi.

11. Jonkin edelld olevan patenttivaatimuksen mukainen laite, t u n -
nettu siitd, ettd sen sisempi liikkuva runko on kiinnitetty
keskeiselle py&rimisakselille, jonka pdihin on j%iEiestetty pari
uraa, jotka tarttuvat ulkorungon tai sdilidn pHdtyseindmiin, ettd
namd urat on varustettu tarpeellisilla kuulalaakereilla tarkoituk-
sella, ettd aikaansaataisiin parempi py®8riminen sekid parannettu liike-
rata uimurirungon yl&s-alassuunnassa, jolloin n#diden korkeus tie-
tyissd suoritusmuodoissa voi olla huomattavasti pienempi kuin s&dilidn
korkeus, joka on varustettu sopivilla venttiileilld kuljettamaan nes-
tettd, ettd kuvatunlainen mekanismi on muodostettu vain kohottamaan
ja laskemaan kuormia ja jos halutaan suorittaa kannatetun lavan kier-
toliikettd, ei ole valttadmdtdntd, ettd nididen kahden, mekanismin muo-
dostavan rungon tasoprojektio on pyéred, vaan se voi olla prismamai-

nen, jos niin osoittautuu sopivaksi.
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12. Jonkin edelld olevan patenttivaatimuksen mukainen laite,
tunnettu sdilidstd, jonka keskelld on kiinted pystysuora
akseli, joka korkeudeltaan ja leveydeltddn on samanlainen tapauksen
kanssa ja joka voi samalla olla ontto tai massiivinen ja ympdryk-
seltdin varustettu niilld elementeilld, jotka tarvitaan siirtdmiseen
ja keskittdmiseen, minkd ohella uimurinrunko sitd paitsi on ympyran-
renkaan muotoinen ja sen keskelle on muodostettu putkimainen aukko
vastaanottamaan sdilidn kiinte&dtd akselia ja se voi kannattaa uimu-
rinrunkoa, joka pybrii ja nostetaan sekd lasketaan ohjaamalla ja
kd3dntamdlld kiintedlld lavan akselilla, joka mahdollisesti saman-
aikaisesti omaa rengasmaisen aukon, joka on yhtenevdinen sen kanssa,

mitd mainitulla akselilla mahdollisesti on.

13. Jonkin edelld olevan patenttivaatimuksen mukainen laite, t u n -
nettu siitd, ettd sdilid on lieridmdinen, rengasmainen tai vas-
taavan muotoinen vastaanottaakseen sisddnsd vastaavan uimurirungon,
jonka pydrimisakseli on jdrjestetty pystysuoraan ja sen sivuvaipan
jossakin kohdassa on sen yldpuolella ja johon sen yldseindmddn jir-
jestettynd, mihin sopivaksi on ndhty, pydred kanava, joka voi olla
osaksi tdytetty elohopealla tai muulla nesteelld, jonka ominaispaino
ylittdd sen nesteen ominaispainon, joka on sdilidssd ja joka ei
sekaannu tdmdn nesteen kanssa, minkd lisdksi elohopeassa tai muussa
sopivassa nesteessd on osittain upotettuna rengaslaippa lavalla tai
rungolla, joka kannattelee sitd ja on mahdollisesti yhdistetty pydri-
- misakseliin tai yksinkertaiseen ohjainlaitteeseen tarkoituksella,
ettd niissd paikoissa, joissa lavan ylikuormitus voi aiheuttaa nes-
teen virtaamista sdilibstd, muodostuu tiiviste, joka vastustaa ja
sietdd hyvin korkeita paineita ilman, ettd tiivistys huononee saman-

aikaisesti, kun lava jatkaa pyOrimistidin.

14. Jonkin edelld olevan patenttivaaatimuksen mukainen laite, t un -
nettu siitd, ettd sen pydrimisakseli on jirjestetty vaakasuoraan
ja ettd laitteeseen kuuluu sifonventtiili, johon kuuluu kammio,

joka on sopivalla johtimella yhteydessd sen nesteen kanssa, joka on
pydrivdssd laakerimekanismissa ja se sopivasti ohjaa sitd nestettd,
joka on venttiilin kammiossa, vielid on nouseva ja laskeva runko,

joka yldosassaan omaa ulkopuolisen rengaslaipan, joka on osaksi viety
alas kanavaan, joka on jdrjestetty mainitun kammion yldreunaan ja
jossa kanavassa on elohopeaa tai muuta nestettd, jonka ominaispaino

on sopiva ja joka neste ei sekaannu mekanismin s&ili®ssd olevan
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nesteen kanssa eikd senkddn, mikd on venttiilin kammiossa, joka on
samaa niin, ettd venttiilin uimurirunko, kun tiettynd ajankohtana
esiintyy alaspdin suuntautuvaa painetta py®rimisakselin pdissd

tai jossakin muussa osassa, joka kuuluu liikkuvaan runkoon py®riviédssid
laakerimekanismissa sekd venttiilin kammio jdd likkumattomaksi mai-
nitun mekanismin kiintedssd rungossa, minkd vuoksi mekanismin runko

voi vastaanottaa suuremman kuormituksen.

15. Jonkin edelld olevan patenttivaatimuksen mukainen laite, t un -
nettu siitd, ettd se voi olla varustettu sopivilla venttiileilld
nesteen kuljettamiseksi tarkoituksella, ettd kdsitoimisesti tai
automaattisesti médritettdisiin ndiden nesteiden mddrdd sitd kuormi-
tusta vastaan, jonka uimurirunko kannattaa minimaalisella ylds- tai
alasliikkeelld ja on ehdottoman liikkumattomasti mqigfgg rungon

tdssd suunnassa ja lisdksi ontot rungot, jotka muodostavat mainitun
mekanismin ja jotka eivdt ole muovautut s#dilidiksi, vaadittaessa
voivat olla tdytetyt matalan ominaispainon omaavalla materiaalilla
estdmddn nestettd tunkeutumasta lidpi ylimddridisistd halkeamista tai

vastaavista.

¢ A i i £
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PATENTKRALUV "

1. Anordnlng vid roterande lagermekanism, k & n n e-
tecknad  ddEr a v, att den bestar av tv3 lhéllga_
kroppar, som &r anbragta den ena i den andra, varvid en
viatska anordnats mellan krnpparna, att den ena av dessa
kroppar 4r stationdr, under dat att den andra &r rotarbar-
samt forskJutbar uppdt och nedét i furhéllanda till den sta-
tiondra kroppen.och kan pd sin rotationsaxel allt efter fére-
liggande behov inta olika lagen, 'som bastammes av vatskan
mellan de bdda kropparna, fir upptagands av belgstnlngan fran
den massa, som‘skéyl vila och Fﬁrflyttaé péd den rirliga
kroppen i lagermekanismen, som kan vara cylindrisk, sfirisk,
halvsfédrisk eller ha formen av en stympad kon e;lef liknande
for att ddrigenom i kombination gé alla-ovan n@mnda sgenskaper,

2, Anardning. enligt kravet l,‘; varvid dess rotations-
axel 4ar anordnad horisontellt, k a nne teecknad.

d 8 r a v, att kropparna &r cylindriska och den inre kroppen
rorlig och flytande i en vitska i den yttre kroppen och
anordnad att vridas fritt krihgien'éxel, vars éndér 8r upptagna
i vertikala gejder eller spé8r, vilka #r upptagna i #ndviggarna
pad den stationdra kroppen i dndam&l att den rdrliga kroppsn
under stindig rotation skall kunna utfdra en rérelse uppat

och nedadt for att pad sd& sitt motverka balastningen av den
massa, som forskjutes tangentisllt &ver omkretsen pa namnda
ridrliga kropp, varjamte man kan instilla tangeringeﬁ tack

vare en fdvre Bppning i omkretsen pa den station&ra kroppen,

5, Anordning enligt kravet 1 eller 2. med tvd cylindriska
kroppar, varvid den inre &r stetionér och den yttre roterande,
kd@nneteecknad d 8dr 2 v, att den inre cyling-
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riska kroppen dr férbunden med en axiell'axel,'va:s dndar

dr stationdrt lagrade vid ndgra la@mpliga stdllen vid maskinen,
~en plattform eller ett chassi, vilka kan stodas av en.rad iden-
tiska makanismar av ovan anglvet slag, och varvid utrymmet
mellan de tva cyllndrarna 8r fyllt med en vdtska, vilken har
BnLSpBCifik vikt, som &r lémplig, samtidigt som den yttre
roterande cylindern uppv1sar vid sina #ndvdggar négra axialla
dppningar, genom vilka med ldtthet kan f.Gras #ndarna pa den
axal, som hir till den statlonarq cylindern i den roterande
lagermakanismen och som #van Hr f8rsedd med lémpliga t#tningar
eller hylsor av slastiskt slag fdr att hindra utstrhmnlng av
vidtska i dess inre llksom mad alemant v11ka kan vara lampliga
for battre styrning av den yttre roterande kroppen samt fbr.
att hindra amkretsytqrna pa de tva cylindrarna, som bildar
mekanismen, att komma i kontakt med varandra..

4, Anordning enligt’négot'av-fﬁfegéends krav, k & n n e-
tecknad d%rav, att den bestadr av en yttre,
stationér’cyliﬁder och en inre roterande cylinder, som dessutom
dr anordnad att hdjas och sénkaé, och att @ndarna pd den inre
cylinderns rotatinnsaxel ér_Fardalganom nadgra langstrickta
Bppningar i den yttre cylinderns'éndytor samtidigt som dessa
utsk jutande dandar pd den rarllga cyllndarns axel ar forankrads
i négra cyllndxlska kruppar, pa vilka kan stoda den massa,
som’ dr avsedd att uppbaras och forsk jutas av den ruterande'
lagermekanlsmen enligt uppFlnnxngen.

5. Anordning enligt ndgot av fiéregdende krav, k 8 n n e-
tecknad ddrav, att alla cylindriska, stationira
kroppar ndr s& l&mpar sig, har tillplattad cylindrisk form
med i motsvarighet till det foreliggande fallet storaxeLn
F&r tvdrsnittet hos dessa beldgen vertikalt eller horisontellt
fFor anpassning av utrymmet sd, att det kan uppta en storre
mangd vdtska for effektiv motverkan av de belastningar, som

uppbdres av mekanismen.
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6. Anordnxng enligt ndgot av féregdends, krav,
k annetecknad " dAEr a v, att den roterande
lagermekanismen har sférisk form utan att detta p& nagot satt
férdndrar de ovan.angivna, vdsentliga kannatecken, varvxd
mekanismens behallare har sfarisk eller tillplattad sfarisk
form och att i den vétska, som férefinnes i namnda behallars,
flyter en ;héllg sfdrisk kropp, som kan fritt rotsra i alla
riktningar eller érAaqordnaU att uriﬂaa.diame@ralt med m& jlighet
att utféra rérelser uppdt och neddt ach vars Bvre kalott
utskjuter p& utsidan av behdllarsn genom en dppning i denna,
var jamte pa denné utsk jutande kalott kan vila och fdrskjutas:
den belastning, som upptas av den rbterbara'lagermekanismen.
' 7. Anordning enligt nidgot av féregdende krav, k dnn g~
t ecknad a v en sfﬁrlsk behéllare, vars dvre del
uppvisar enfcylindriék kragflans, i vilken dr anbragt en kula,
som roterar taﬁgentiellt i Fﬁrhéllaﬁde-till'nﬁmnda kragflans
och den sfidriska flottdrkroppen, som #@r anbragt i det inre av
behdllaren, for uppbdrning och forflyttning av den massa, vilken
dr avsedd att uppbiras av mekanismen p& nimnda kula.

8. Anordning enligt nlgot av fiéregdende krav, k & n n e-
tecknad d & r av, att den har sfarisk form och &r
utformad sd, att den inre krbppan’ér statibnér och har;till;
plattad sfarisk form med sin storaxel anbragt horisontellt,
under det att den yttre sféariska kroppen, som &r férskjutbar i
riktning uppat uchrnedét,.saﬁtidigt dr roterbar medelst ledorgan
av det slag, som anges i kravet 3, |

9. Anordning enligt nagot av foregdende krav, k 8 n n 8-
tecknad d dr av, att den har i huwudsak sfirisk
eller halvsférisk form och uppvisar vid den dvre delen av
flottérkroppen en vertikal stdng, som utskjuter genom en
Oppning i beh&llaren och &r forankrad med gin 8nddel vid en
konstruktion, som genomfdr vinkelrﬁrelseé med liten aktionsra-

die i alla riktningar.
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10, Anordnlng enligt négot av Pﬁregéende krav,.
"k danneteckn ad d&dr av, att dan.bastér
av en cylindrisk behéllare, i 'vars inre flyter -an likaledes
cylindrisk kropp, som léampligen &r styrd vid omkretsen och
utfor en roterande rirelse och &r anordnad att samtidigt
genomféra en rirelse uppét ellar nedét, varJamte dess Bvre
dndyta uppvisar &n vertikal stdng, som utskJuter genom en
Oppning vid &nden av behéllaren och anordnad att uppbéra
en plattform for upptagande av lastar, var jémte rotations-
rirelsen dr anpassad till en motor och vanllga transmissions-
element, vilka kan visa sig lampllga. _ _

A1, Anordnlng_enligt.négnt av Fﬁrégaande krav,
k annetecknad .d&rawv, att dess inre, rorllga
kropp &r fidst pd en central rotationsaxel, vars #@ndar &ar
anordnade i ett par spar, som_ar upptagna i den yttre kroppens
éller beh&llarens &ndvédggar, att desﬁa”épér dr férsedda msd
erforderliga kullager i sndam8l att Astadkomma en fdrbittrad
rotation samt en forbdttrad rﬁrelsebaha'i riktning uppdt och
neddt for Flottﬁrkroppen,luariganom denna vid vissa ut-
féringsformer kan,uppvisa avsevirt mindre h#jd #n behallaren,
som dr férsedd med lampliga ventiler fgr tillfsrsel och
"bortledande av vdtskan fir att nar en mékanism av beskrivet
slag har utformats blott f&r h&jning och sdnkning av laster
utan dessutom man OGnskar dverfdra en rotationsrﬁreise till
den uppburna plattformen, det ej &r nbdvéndigt att planprojek-
tignen av de tvd kropparna, som bildar mekanismen, &r _
cirkuléra utah‘uppvisar i stéllat'prismatisk'Form, ndr s& visar
"sig lampligt. | ) ‘

12, Anordning enligt n&got av fboregéende krav,
k@nnetecknad a v en behédllare, som vid sin

mitt uppvisar en stationdr, vertikal axel med hijd och bredd
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i- enlighet med det féreliggande fallet och 5amt%digt kan .
vara ihdlig sller massiv och vid sin omkrets vara férsedd
med de element, som &r arForderliga for forskjutning och
centrerlng, varJamte flottérkroppen dessutom uppvisar cirkulir
ringform och bildar vid sin mittdel en :orfo;migvbppnlng
Fir upptagande,av beﬁéllaraﬁs stationdra axel och kan bilda
_.ocﬁ upﬁbéra qutt&rkroppan;"som roterar och héjes och sinkes.
.undsr styfning‘och sVéngnihg pﬁ den atationéra'axeln'av en
plattform, som eventuellt samtidigt upptar en rlngformlg
Gppning, vilken sammanfaller med den som namnda axel eventuallt
uppvisar.

13, Anordning enligt ndgot av Fﬁregéande'krav{
k @& nnetecknad  d i r a v,.att behéllaren 8r cy-
lindrisk, ringformig eller har liknande form f&r att i sitt
inre uppta en motsvarande Flotturkropp, vars rotationsaxal
dr anordnad vertlkdlt och uppvisar v1d négot stdlle av sin
sidomantel, sin ovanaxda och vid anordnandet av Gvre #ndviggen
vid ndgot stélle .av denna, som visar sig lémplig, en cirkulér
kanal, som kan vara delvis fylld med kvicksilver eller annan
vétska av'lémpligt slag, vars specifika vikt ﬁverstiger
specifika vikten hos vitskan i behdllaren utan att vara
blandbar med denna vétska, varJamte i kv1ckslluret eller annan
lé&mplig vétska delvis neds@nkts en_Cerular ringfléns pa
plattformen eller kroppen, sam uppbéf denna; och eventuellt
dr fForbunden med rotationsaxeln eller en enkel styranordning
i dandamdl att vid dessa stéllen, vilka vid en dverlastning av
plattformen kén Fﬁiorsakas en utstrémning av viatskan i be-
h&llaren, bilda en tdtning, som &r i std&nd att motstd och
uppta mycket hoga tryck utan att forsdmra tdtningen, sam-
tidigt som plattformen fortsatter att rotera. |

14, Anordning enligt ndgot av fdregdende krav, k & n-
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netecknad d arav, att dess rotationsaxsl .
dr anordnad hbrisoﬁtgllt och att anordningén upgvisar
en sifonventil, som omfattar en kammare, vilken medelst en
ldmplig ledning stir i férbindelse med den vitska, som Fére-
Finneé i den roterande.lagermekanisman_och upptar gndér la8mpligqg
styrning i den vdtska, som &terfinnes i ventilens kammare,
en stigande och sjunkande krupp,ivilken‘vid sin divre dsl .
uppvisar en perifer ringflins, vilken delvis &r nedfdrd i
‘en kanal, som &r anordnad Qid.dan bvre kanten p& namnda
kammarse och vilken kanal innehdller .kvicksilver éller annan
vitska med lémplig specifik vikt, vilken vdtska ej &ar bland-
bar med vdtskan i mekanismens beh&llare och s&lunda den som
finns i ventilens'kammara, vilken &r denéamma,'sé att intilens
flottérkropp, nar vid en viss tidpunkt ett neddtriktat tryck
upptrédder vid dndarna av rotationsaxeln eller vid ndgon annan
del, som hor till den rbrliga kroppep i den roterande lagser.
mekanismen, under det att ventilens kammare forblir oréirlig
i den stationére kroppen hos ndmnda mekanism, varigenom
uppfylles alla nddvidndiga betingelser for att den riérliga
krappen i mekanismen skall kunna upptaga en stirre balastning.
15, Anordning enligt>négoﬁ av féregdende krav, k 8 n n e=
tecknad d d rav, att den kan vara forsedd med
léhpliga ventiler for £illfﬁrsal.och bortledande av vdtska
i #ndam&l att manuellt eller automatiskt bestdmma den mangd
av dessa vétskor-gentemot den.last, som uppbdres av flottir-
‘kroppen, med en minimal ‘rérelss upplt ellér neddt av denna ech
omfattande absolut urﬁrlighét i denna riktning av n#mnda .
~kropp och att dessutom de ih&liga kropparna, som Bildar namnda
mekanism bch som ej ar wtformade for att tjina som behallare,
i erforderligt fall kan vara fyllda med ett material med l&g
specifik vikt for att hindra vBtska att intrédnga genom en

icke avsedd spricka eller liknande,
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