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(34) Skrutkovacia jednotka s automatickou zmenou prevodu

Vyndlez sa tyka prevedenia skrutkovacej jednotky s asutomatickou zmenou prevodu

vo féze utahovania.

Doteraz je znéma skrutkovacia jednotka s automatickou zmenou prevodu, ktoré je pre-
vedend tak, Ze vo fdze skrutkovania sa rotainy pohyb motora redukuje cez planetové prevo-
dy, preskakovaciu spojku a cez jednosmernd zubovud spojku na néstrojové vreteno. Ked@ odpo-
rovy moment kI'i%a stupne, za¥ne preskakovacia spojka preskakovat a v désledku tocho pomo~
cou jednosmerhej zubovej spojky sa do prevodu zaradi dal3{ obyéajny planetovy prevod,
takZe vlastné utahovanie prebieha so znfZenymi otd¥kami a pri zvy8enom momente. SU zndme
riedenia, v ktorych sa miesto jednosmernej zubovej spojky pouzfva volnobeZka. ijit6 zné-
myni riedeniemi je moZné dosishnut potrebny stav, to je, aby volné skrutkovanie prebisha-
lo 8 vy33imi oté¥kemi a utehovanie s otddkemi nizkymi a velkym momentom. Tekéto usporia-
danie umoZfiuje pouzit motor mensieho vykonu, mendie rozmery jednotky a lep3ie sadanie

spoja utahovaného v d8sledku nizkych utahovacifch otdZok.

Nevyhodou doteraz zndmych skrutkovacich jednotiek je, Ze posledny planetovy prevod,
ktory sa zapina vo fdze utshovania, je prevedeny ako oby&ajny planetovy prevod, pozosté-
vajici z centrédlneho kola, jednoduchych satelitov uloZenych v und3adi a z korunového ko-

lesa s vnitornym ozubenim. Takéto zariadenie déva maximdlny prevod len asi 1:6, teda mdZe
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zabezpelit meximédlne Zestnédsobné zvySenie momentu utshovania vzhladom k momentu skrutko-
vania, Dalsou nevyhodou zndmych riedent je, %e su vzhladom na kondtrukciu posledného pla-
netového prevodu & automatického mechanizmu pre jeho ovlédanie rozmerné a pomerne 2z1oZi-

té, hlavne z hladiska potrebného podtu oby¥ajnych planetovych prevodov.

Vy58ie uvedené nevyhody zmierfiuje skrutkovacia jednotka s automatickou zmenou pre-
vodu podYa vyndlezu, ktorého podstatou je, Ze posledny reduk¥ny stupef planetového mecha-
nizmu je tvoreny zdvojenym satelitom, ktory je otodne ulo¥eny na unddali. Und3al je
s vystupnou hviezdicou jednosmernej trecej spojky spojeny cez preskakovaciu spojku. Hor-
né koleso zdvojemého satelitu je v zdbere s hnacim kolesom a 8 nehybnym kolesom. Dolné
koleso zdvojeného satelitu je v zébere 8 vystupnym korunovym kolesom, ktoré je prostred-
nictvom val¥ekov jednosmernej trecej spojky jednosmerne spojené s hviezdicou pevie spoje~-

nou 8 néstrojovym vretenom.

skrutkovacou jednotkou podla vyndlezu sa docieli planetovym prevodom so zdvojenymi
satelitmi, v kombindcii s preskakovacou a jednosmernou spojkou oproti doteraz zndmym
prevodom toho, %e jediny planetovy prevod plnf dve funkcie. Pri skrutkovan{ redukuje
oté¥ky motora na otd¥ky skrutkovenia, ¥im nahradzuje jeden obyZajny stdly planetovy pre-
vod a pri utahovanf redukuje otéZky ekrutkovania na oté¥ky utahovania, prilom pomer otd-~
%ok skrutkovania k otd¥kam utfshovenia mbZe byt podstatne v#¥3{ ako je u doteraz znémych

riefen{. Jedrotka zaberd mélo priestoru a je jednoduch4.

Na pripojenjch vykresoch je znézornené ;'arevedenie skrutkovacej Jjednotky s automa-
tickou zmenou prevodu, kde na obr, 1 jo nekreslend jej kinematickéd schéma, na obr. 2 je
nakresleny osovy rez skrutkovacej jednotky a na obr, 3 je nakresleny priedny reg rovi-
nou A-A z obr. 2. *

Skrutkovacia jednotka s autometickou zmenou prevodu pozostéva z pneumatického moto~-
ra 1, ktory je opatreny hnacim kolesom 2. Pneumaticky motor 1 je pevne uchyteny na fré-
me 23. Hnacie koleso 2 je v zébere & hornym kolesom 3 zdvojeného satelitu 4, pri&om hor-
né koleso 3 je v zébere tieZ s nehybnym kolesom 5 pevne spojenym 8 frémou 23. Dolné kole-
so 6 zdvojeného satelitu 4 je v zébere s v¥stupnym korunovym kolesom 7, ktoré je vo fré-
me 23 otofne uloZené prostrednictvom loZisk 20, 21. Zdvojeny satelit 4 je otod¥ne uloZeny
prostrednictvom &apu 8 na unédadi 9. Und¥al 9 je otolne uloZeny v lo%iskdch 1C, 11, pri-
Som lozisko 10 je prostrednictvom kriZku 27 pevne uloZené vo fréme 23 a loZisko 11
vo hviezdici 15, Hviezdica 15 je pevne spojend e néstrojovym vretenom 26. Ndstrojové
vreteno 26 je oto¥ne uloZend prostrednfcivom loZiska 22 v dolnom veku 24, pevne spojenom
s frémou 23, ktoré Jje zaistené poistnym kruzkom 25. V dolnom ¥ele unéSafa 9 sd v otvoroch
posuvne uloZené kolfky 12 na pruZinéch 13. Oproti kolikom 12 sd vo hviezdici 15 vytvore-
né jemky 14, &im je vytvorend preskakovacia spojke 16. Medzi hviezdicou 15 a vystupnym
korunovym kolesom 7 su uloZené valleky 17, ¢im je vytvorend jednosmernd trecia spojka 18.
Na héstrojové vreteno 26 sa uchytdva utahovacia kli¥ovéd koncovka /na obrédzku nezakresle-
né/.
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Funkcia skrutkovacej jednotky s automatickou zmenou prevodu je nasledovnd, Vo féze
pracovného eyklu, v ktorej prebieha skrutkovanie, prendSajui sa otd¥ky 2z pneumatického mo-
tora 1 cez und3al 9 a cez preskakovaciu spojku 16 na hviezdicu 15 a néatfojové vreteno
26. Pretofe otd¥ky unddala 9 a hviezdice 15 sd u daného planetového prevodu vy¥ie ako
ot4¥ky vystupného korunového kolesa 7, je jednosmernd trecia spojka 18 rozopnuté.

Ked hlava skrutkovanej skrutky dosadne na su¥iastku, néhle stipne odporovy moment,
hviezdica 15 sa zastavi a preskakovacia spojka 16 za¥ne preskakovat. PretoZe v tomto sta-
ve predbieha vystupné korunové koleso 7 hviezdicu 15, Jjednosmernd trecia spojka 18 sa
zapne, &im sa spojf hviezdica 15 s vystupnym korunovym kolesom 7. Hviezdica 15 sa tak
za¥ne oté¥at otdlkami vystupného korunového kolesa 7, teda nizkymi utahovacimi ot4Zkemi.

Po dosishnutf potrebného utahovacieho momentu daného tlakom vzduchu, sa pneumaticky

motor 1 zastavi. Po odpojenf privodu vzduchu je skrutkovanie ukomdené.

PREDMET VINAKLEZU

Skrutkovacia jednotka s automatickou zmenou prevodu, pozostédvajica z hnacieho moto-
ra spojeného s planetovym mechanizmom cez preskakovaciu spojku a Jjednosmernd treciu spoj-
ku s néstrojovym vretenom, vyznalujica sa tym, %e posledny reduk¥ny stupef planetového
mechanizmu je tvoreny zdvojenym satelitom /4/, otolne uloZenym na unédadi /9/, ktory je
8 vy¥stupnou hviezdicou /15/ jednosmernej trecej spojky /18/ spojeny cez preskakovaciu
spojku /16/, pridom horné koleso /3/ zdvojeného satelitu /4/ je v zébere s hnacim kole-
som /2/ a s nehybnym kolesom /5/ a dolné koleso /6/ zdvojeného satelitu /4/ je v zdbere
8 vystupnym korunovym kolesom /7/, ktoré je prostrednfctvom valZekov /17/ jednosmernej

trecej spojky /18/ jednosmerne spojené s hviezdicou /15/ pevae spojenou s néstrojovym

vretenom /26/.

3 vikresy
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