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Zatizeni pro manipulaci s dutinkami (3) mezi pfi€nym
zasobnikem (4) dutinek (3) a dvéma podélnymi
dopravniky (1, 2) dutinek (3) na textilnim stroji, zejména
na textilnim stroji pro vyrobu pfize, obsahujicim
mnozstvi pracovnich mist uspofadanych ve dvou fadach,
pfi¢emz podélné dopravniky (1, 2) dutinek (3) jsou
usporadany podél fad pracovnich mist a pti¢nému
zasobniku (4) je v pfedavaci poloze pfifazen prostiedek
pro vysunuti dutinky (3) ze zasobniku na predavaci
misto. Pfedavacimu mistu je pro kazdou stranu stroje
pfifazeno jedno manipulacni ustroji pro uchopeni dutinky
(3) a jeji pfeneseni na prislusny podélny dopravnik (1, 2)
dutinek (3).
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Zavizeni pro manipulaci s dutinkami u textilniho stroje

Oblast techniky

Zafizeni pro manipulaci s dutinkami mezi pfiénym zasobnikem dutinek a dvéma podélnymi
dopravniky dutinek na textilnim stroji, zejména na textilnim stroji pro vyrobu piize, obsahujicim
mnozstvi pracovnich mist uspofadanych ve dvou fadach, pficemz podélné dopravniky dutinek
jsou usporadany podél fad pracovnich mist a pficnému zasobniku je v predavaci poloze piitazen
prostredek pro vysunuti dutinky ze zasobniku na ptedavaci misto.

Dosavadni stav techniky

Textilni stroje, napiiklad stroje vyrabé&jici pfizi, obsahuji obvykle dvé tady vedle sebe
usporadanych pracovnich mist, pficemz jsou tyto fady k sobé piivraceny zady pracovnich mist.

Jednim z dtlezitych aspektli ekonomického provozu stroji vyrabé&jicich ptizi je zkracovani
vedlejSich pracovnich casli, které jsou napiiklad nutné pro vyménu plnych navinG pfize
vyrabénych na jednotlivych pracovnich mistech prazdnymi dutinkami.

Po signalu vydaném pracovnim mistem jde po vytvofeni navinu o rychlé¢ odebrani prazdné
dutinky ze zasobniku umisténého obvykle v ¢ele stroje, jeji premisténi na podélny dopravnik
vedeny podél fady pracovnich mist, dopravu k obsluhovanému pracovnimu mistu a umisténi
dutinky do navijeciho Gstroji pracovniho mista. Doba nutna pro provedeni tohoto procesu je
podstatné ovlivnéna kroky predani dutinky ze zasobniku na podélny dopravnik, pfi jejichz
provadéni je vyhodné zajistit spravnou smérovou orientaci dutinky, ktera obvykle neni vzhledem
ke stiedni pficné roviné symetricka, pfipadné se lisi tvar jejich upinacich cel.

U stroju, které jsou opatfeny jednim dopravnikem, ktery obloukem na jednom cele stroje
propojuje ob¢ tfady pracovnich mist, se dutinka m@ze dostat postupnym posunem kolem
pracovnich mist obou fad stroje az zp¢t k ¢elu stroje. Dutinky se v tomto pripad¢ vkladaji do
podélného zasobniku se stejnou orientaci. To umoziuje pouZit jednoho zasobniku, ve kterém jsou
dutinky ulozeny rovnobé&zné s podélnou osou stroje se stejnou orientaci a presunuji se pohybem
kolmym ke své ose na podélny dopravnik.

Tam, kde ma kazda fada pracovnich mist sviij podélny dopravnik, se obvykle pouZivaji dva
separatni zasobniky na cCele stroje s dutinkami uloZenymi rovnobézné s podélnou osou stroje,
pficemz orientace nesymetrickych dutinek v jednom dopravniku je opacna vzhledem k orientaci
dutinek ve druhému dopravniku.

Ve spole¢ném zasobniku pro obé strany stroje s oddélenymi podélnymi dopravniky jsou dutinky
obvykle ulozeny obsluhou se stejnou orientaci vzhledem k podélné ose stroje. To vyZaduje otacet
dutinky pted jejich ulozenim na podélny dopravnik té fady pracovnich mist, ktera vyzaduji
opacnou orientaci dutinek vzhledem k orientaci dutinek ulozenych v zasobniku. V nékterych
ptipadech provadi v ptipadé potieby obraceni dutinky az mechanizmus obsluzného zafizeni, coz

vvvvvv

Podle DE 19905856 Al jsou prazdné dutinky, jejichz osa je v celém procesu podavani
rovnobézna s podélnou osou stroje, predavany ze zasobniku na piicny podavac prekryvajici
podélné dopravniky obou stran stroje. Dutinka, jejiz orientaci je nutno zménit, propadne po
otevieni Soupatka kryjiciho otvor v nosné plose pticného dopravniku do kazety oto¢ného talite
umisténého pod pricnym dopravnikem. Po otoceni talite o 180° je z talife pfedana do piislusného
podélného dopravniku.
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Zafizeni podle dosavadniho stavu techniky, ktera maji podavat prazdné dutinky ze zasobniku ke
dvéma tadam pracovnich mist stroje, jsou nakladna, slozita a prostorové narocna. S tim souvisi i
vétsi pravdépodobnost jejich poruchy a nasledného preruseni vyrobniho procesu.

Cilem vynalezu je nedostatky dosavadniho stavu techniky odstranit, nebo alespon podstatné
Zmirnit.

Podstata vynalezu

Cile vynalezu je dosazeno zafizenim pro manipulaci s dutinkami, jehoz podstatou je to, zZe
predavacimu mistu je pro kazdou stranu stroje pfifazeno jedno manipulacni tstroji pro uchopeni
dutinky a jeji pfeneseni na prislusny podélny dopravnik dutinek.

Vyhodou je moznost pouziti spolecného zasobniku pro obé fady pracovnich mist stroje a
jednoduché uspotadani manipulacnich prostiedkti pro premisténi dutinek.

Vyhodné je, kdyz manipulacni ustroji obsahuje manipulacni rameno otocné ulozené kolem osy
rovnobézné s libovolnym pribéznym hiidelem stroje, pficemz je dale vyhodné, kdyz prostredky
pro uchopeni dutinky a jeji pfeneseni na piislusny podélny dopravnik dutinek jsou uspotadany na
manipula¢nim ramenu.

Z jednoduse definovaného pohybu vlastniho manipulacniho prostiedku vyplyva moznost pouziti
jednoduchych pohyblivych prvka.

Rovnéz je vyhodné, kdyZ jedno manipulacni Gstroji je opatieno prostiedky pro otoeni uchopené
dutinky o 180° do opacné polohy ¢el dutinky.

Tim je umoznéna jednotna orientace dutinek v pii¢éném zasobniku.

Podle vyhodného feseni je mezi manipulacnim ramenem a skiini pficného zasobniku usporadan
tekutinovy piimocary motor, ktery je jednim svym koncem kloubové piipojen k manipula¢nimu
ramenu a druhym svym koncem je kloubov¢ piipojen ke skiini pfi¢ného zasobniku.

Prostiedky pro uchopeni dutinky obsahuji stavitelné vedeni, které je upevnéno k volnému konci
manipulacniho ramena, na stavitelném vedeni upevnénou stavitelnou piilozku a linearni pohon,
jehoz hnaci ¢len je opatien pridrzovacim palcem. Pfitom je déle vyhodné, kdyz stavitelné vedeni
obsahuje svislou vodici pricku, stavitelna ptilozka obsahuje svislou ¢ast rovnobéznou se svislou
vodici prickou stavitelného vedeni a ptidrzovaci palec hnaciho ¢lenu linearniho pohonu sméfuje
k vodici piicce stavitelného vedeni, pfiCemz svisla cast stavitelné piilozky a vodici pricka
stavitelného vedeni jsou rovnobézné s libovolnym priibéznym hiidelem stroje.

Mechanizmus tohoto usporadani umoznuje jednoduchym zplsobem bezpecné uchopit dutinku,
prenést ji nad podélny dopravnik stroje a ulozit ji do néj. Pfitom nastavitelnost polohy
stavitelného vedeni a stavitelnych pfilozek zvySuji variabilnost zafizeni z hlediska vnéjSich
rozméri pouzivanych dutinek.

S vyhodou jsou vodorovna Cast a vodici pricka stavitelného vedeni jednoho manipulacniho
ramena opatieny vybranim, pficemz pod manipulacnimi rameny jsou uspofadany dorazy pro
podepfeni manipulacnich ramen v nakladaci poloze, ve které je stavitelné vedeni jednoho
manipulac¢niho ramena umisténo ve vybrani (5253) stavitelného vedeni druhého manipula¢niho
ramena.

Podstatnou vyhodou tohoto feSeni je to, ze uchopovaci prostiedky obou manipulacnich ramen
vytvareji v nakladaci poloze spolecny prostor, pfi¢emz po vsunuti dutinky do tohoto prostoru lze
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dutinku uchopit a prenést podle pozadavku pracovnich mist stroje kterymkoliv z obou
manipulacnich ramen.

Je vyhodné, Ze prostiedky pro otoCeni uchopené dutinky o 180° do opacné polohy cel dutinky
obsahuji oto¢ny pohon pevné spojeny s vodorovnou deskou tvofici konec manipulacniho ramena,
pii¢emz oto¢ny hiidel otocného pohonu vystupuje z oto¢ného pohonu svisle nahoru a na jeho
konci je kolmo k podélné ose otocného hiidele upevnéna upinaci deska, pfiCemz stavitelné
vedeni je upevnéno k této upinaci desce.

Takové usporadani je prostorové nenarocné, pricemz jako otoc¢ny pohon pouzivané pneumatickeé,
hydraulické nebo elektrické motory vykazuji vysokou provozni spolehlivost.

Objasnéni vykrest

Priklady provedeni vynalezu jsou schematicky znazornény na vykrese, kde znaci obr. 1 pohled na
pticny zasobnik dutinek ve sméru podélné osy stroje bez znazornéni mechanizmu pakového
manipulatoru, obr. 2 detailni pohled ve sméru ,,P“ zobr. 1 scasti manipulacniho pakového
mechanizmu, obr. 3 pohled na pii¢ny zasobnik dutinek ve sméru podélné osy stroje se
zvyraznénym mechanizmem pakového manipulatoru, obr. 4a narys detailu konce levého
manipulacniho ramena, obr. 4b pldorys k obr. 4a, obr. 5a narys detailu konce pravého

manipulacniho ramena a obr. 5b ptidorys k obr. 5a.

Priklady uskuteénéni vynalezu

Textilnim strojem je v piikladnych provedenich dopradaci stroj vyrabéjici piizi, obsahujici dvé
fady vedle sebe umisténych pracovnich mist, pficemz podél levé fady pracovnich mist je veden
samostatny levy podélny dopravnik 1 prazdnych dutinek 3 a podél pravé fady pracovnich mist je
veden samostatny pravy podélny dopravnik 2 prazdnych dutinek 3. Textilni stroj dale obsahuje
neznazornéné obsluzné zafizeni, které je v prikladném provedeni premistitelné podél obou fad
pracovnich mist po draze propojené obloukem v blizkosti ¢ela protilehlého vychozi poloze
obsluzného zafizeni, nebo obsahuje dvé obsluzna zafizeni v ptipad¢, Ze drahy podél jedné a druhé
fady pracovnich mist nejsou propojeny.

Zasoba prazdnych dutinek 3 piipravenych k jejich dopravé na piislusna pracovni mista textilniho
stroje je uloZena v pficném zasobniku 4 obvykle usporadaném na jednom cele textilniho stroje.
Pricny zasobnik 4 obsahuje nekoncity fetézovy podavac 41, jehoz draha je kolma na fady
pracovnich mist stroje. Retézovy podavaé je opatien vetknutymi nosnymi trny 411 pro uloZeni
prazdnych dutinek 3, pficemz osy nosnych trni 411 jsou rovnobézné s libovolnym priibéznym
hiidelem stroje. Dutinka 3 ve piikladném provedeni ma vzajemné odlisna Cela, a musi byt proto
do navijeciho ustroji pracovnich mist ulozena s piislusnou orientaci. Letmy konec nosného trnu
411 je opatien nakruzkem, kterym je na ném prazdna dutinka 3 axialné fixovana. Retéz 412
feté¢zového podavace 41 je pohanén krokovacim mechanizmem 413. Krokovaci mechanizmus
413 posunuje feté¢zovy podavac vzdy o jednu osovou rozte¢ nosnych trnii 411.

Piiblizn¢ uprostied horni vodorovné vétve tfetézového podavace 41, v misté, kde se vzdy po
ukonceni kroku krokovaciho mechanizmu 413 nachazi prazdna dutinka 3, je vytvoreno ve sméru
osy dutinky 3 zvySené kluzné vedeni 414. Z vnéjsi strany fetézu 412 je v tomto misté rovnobézné
s piivadénymi dutinkami 3 uspofadan pneumaticky valec 42, jehoZ zasunuta pistnice 421 je svym
Celem situovana v blizkosti el piivadénych dutinek 3. T¢leso pneumatického valce 42 je pevné
spojeno se skiini 43 zasobniku 4.

Ze strany volnych koncd nosnych trnid 411 fetézového podavace 41 je uspofadan manipulacni
pakovy mechanizmus 5. Jeho zakladnimi aktivnimi prvky jsou uhlova manipula¢ni ramena 51,
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52, ktera jsou otocné ulozena na Cepech 511, 521 upevnénych na skiini 43 zasobniku 4. Mezi
spodni casti manipulacnich ramen 51, 52 a skiini 43 zasobniku 4 jsou uspotradany pfimocaré
tekutinové motory 512, 522, kterymi jsou v prikladném provedeni pneumatické valce. T¢lesa
téchto pneumatickych valct jsou otocné uloZena na ¢epech 513, 523 upevnénych na skiini 43
zasobniku 4, pistnice pneumatickych valcti jsou svymi oky otoén¢ upevnény na Cepech 514, 524
umisténych na spodnich ¢astech manipula¢nich ramen 51, 52.

Volny konec vodorovné casti levého manipulacniho ramena 51 je tvofen deskou 515, k jejiz
spodni ploSe je pomoci neznazornénych Sroubli a distanéniho pouzdra svisle upevnén otoény
pohon 53, jehoz oto¢ny hifidel prochazi otvorem v desce 515. Na cele otoéného hiidele je
upevnéna neznazornéna upinaci deska, na niZ je pevné ulozeno stavitelné vedeni 516 se svislou
vodici ptickou 5161 opatienou uprostied svislym vybranim. Ke stavitelnému vedeni 516 je
pomoci neznazornénych Sroubll pfipevnéna svisla stavitelna piilozka 5162. Tato stavitelna
ptilozka 5162, vodorovna plocha stavitelného vedeni 516 a jeho vodici pticka 5161 tvoii prostor
prufezu ,,U*“, pifiCemz osa vzniklého korytkového prifezu je rovnobézna s osou kyvani
manipulacniho ramena 51. Ke stavitelnému vedeni 516 je dale pfipevnén linearni pohon 5163.
Vysuvny hnaci ¢len linearniho pohonu 5163 je opatien piidrzovacim palcem 5164 prochazejicim
vodici drazkou ve stavitelné ptilozce 5162.

Konec vodorovné casti pravého manipulacniho ramena 52 je pevné spojen se stavitelnym
vedenim 525 se svislou vodici pfickou 5251. Ke stavitelnému vedeni 525 je piipevnéna pomoci
neznazornénych Sroubli svisla stavitelna prilozka 5252. Tato stavitelna piilozka 5252, vodorovna
plocha stavitelného vedeni 525 a jeho vodici pficka 5251 tvofi prostor prurezu ,,U", pfiCemz osa
vzniklého korytkového prifezu je rovnob€zna s osou kyvani manipula¢niho ramena 52. Ke
stavitelnému vedeni 525 je dale pfipevnén linearni pohon 5254, jehoz vysuvny hnaci ¢len je
opatien piidrZzovacim palcem 5255 prochazejicim vodici drazkou ve stavitelné prilozce 5252.

Vodorovna plocha stavitelného vedeni 525 a jeho vodici pticka 5251 jsou opatfeny vybranim
5253. Sitka a délka vybrani 5253 jsou v¢€tsi, nez je Sitka a prislusna cast délky desky 515,
ptipadné stavitelného vedeni 516, levého manipula¢niho ramena 51. To umoziuje, ze deska 515,
ptipadné stavitelné vedeni 516, mlize byt vlozena do vybrani 5253 tak, ze vodorovné plochy
stavitelnych vedeni 516 a 525 mohou lezet v jedné roviné. Manipulacni ramena 51, 52 jsou v této
nakladaci poloze opfena svymi spodnimi plochami o dorazy 431.

PiidrZovaci palce 5164, 5255 maji v prikladném provedeni obdélnikovy prifez, jehoz Sifka je o
nutnou vuli umoziujici posuv palce mensi, nez §irka svislé vodici drazky ve stavitelnych
ptilozkach 5162, 5252. Toto feSeni brani pootoceni piidrzovacich palcti 5164, 5255. Jejich cela
mohou byt potom zkosena, pfipadné vyduté zaoblena, ¢imz jsou pfizplsobena tvaru valcového
povrchu dutinky 3.

Linearni pohony 5163, 5254 a oto¢ny pohon 53 jsou s vyhodou feSeny jako znamé pneumatické,
hydraulické, nebo elektrické motory.

Obsluha naplni pficny zasobnik 4 tak, Ze na trny 411 fetézového podavace 41 nasadi vSechny
prazdné dutinky 3 s orientaci odpovidajici potfebé pravé fady pracovnich mist textilniho stroje
tak, Ze prvni pfipravena dutinka 3 je ve sméru chodu fetézového podavace 41 v horni vodorovné
vétvi krok pfed mistem, na kterém je usporadano kluzné vedeni 414. Manipulacni ramena 51, 52
jsou sklopena v nakladaci poloze, ve které se opiraji svymi spodnimi plochami o dorazy 431
spojené se skiini 43 pricného zasobniku 4. V této poloze je deska 515 se stavitelnym vedenim
516 vlozena do vybrani 5253 stavitelného vedeni 525, takze vodorovné plochy stavitelnych
vedeni 516 a 525 lezi v jedné roving€. Pfidrzovaci palce 5164 a 5255 linearnich pohoni 5163 a
5254 jsou zasunuty. Tim je mezi svislymi vodicimi pfickami 5161, 5251 a pfisluSnymi
ptidrzovacimi palci 5164, 5255 linearnich pohondl 5163, 5254 vytvoren prostor, jehoz Sifka je
vetsi, nez vnéjsi primér dutinky 3. Spojeni stavitelnych ptilozek 5162, 5252 se stavitelnym
vedenim 516, 525 pomoci Sroubli umoziuje zménou polohy stavitelnych prilozek 5162, 5252
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zménit prostor pro dutinku 3 tak, ze lze v ramci polohy a zdvihu linearnich pohonti 5163, 5254
pouzit dutinek 3 rlizného priméru, piipadné neznazornénych dutinek kuzelovych.

Na zacatku obou podélnych dopravniki 1, 2 je uloZena vzdy alespon jedna prazdna dutinka 3.
Obsluzné zatizeni pristavené u obsluhovaného mista vyda v pfipadé potieby prazdné dutinky 3
signal, ktery zahaji kroky vedouci k presunuti dutinky 3 ulozené na pfislusSném dopravniku 1
nebo 2 na pracovni misto a k dopraveni prazdné dutinky 3 z pficného zasobniku 4 na piislusny
uvolnény podélny dopravnik 1, 2.

Piislusny pravy nebo levy podélny dopravnik 1, 2 je uveden do Cinnosti a na ném uloZena
prazdna dutinka 3 se pfesune k obsluhovanému pracovnimu mistu. Tam je prostfedky obsluzného
zatizeni pfemisténa znamym zptisobem do navijeciho Gstroji pracovniho mista.

Retézovy podavag 41 pohanény krokovacim mechanizmem 413 vykona jeden krok, pfi kterém se
prvni pfipravena dutinka 3 pozvedne na zvySené kluzné vedeni 414, ¢imz nakruzek nosného trnu
411 prestane jistit axialni polohu jim dopravené prazdné dutinky 3. Pistnice 421 pneumatického
valce 42 se vysune smérem k ¢elu dutinky 3, jeji neznazormény palec zachyti dutinku 3 lezici na
kluzném vedeni 414 a piesune ji pfi pokracujicim pohybu pistnice 421 z prostoru nosného trnu
414 do prostoru vytvofeného mezi svislymi vodicimi pfickami 5161, 5251 a pfisluSnymi
ptidrzovacimi palci 5164, 5255 linearnich pohonii 5163, 5254. Pistnice 421 se potom zasune zpét
do pneumatického valce 42.

V pripad¢, Ze obsluhované pracovni misto se nachazi v pravé fad¢ stroje, je uvedeno do ¢innosti
pravé manipula¢ni rameno 52 manipulac¢niho pakového mechanizmu 5.

Pridrzovaci palec 5255 linearniho pohonu 5254 pravého manipula¢niho ramena 52 se vysune a
dotlaci vloZzenou dutinku 3 na svislou vodici pficku 5251 stavitelného vedeni 525.

Pistnice ptimocarého tekutinového motoru 522 se vysune a natoci pravé manipulac¢ni rameno 52
kolem ¢epu 521 ve sméru hodinovych rucicek tak, Ze se dutinka 3 drzena na konci manipula¢niho
ramena 52 dostane do blizkosti pravého podélného dopravniku 2. Pridrzovaci palec 5255
linearniho pohonu 5254 se zasune smé¢rem do linearniho pohonu 5254, dutinka 3 se uvolni a
sklouzne po vnitini sténé stavitelné piilozky 5252 na pravy dopravnik dutinek 2, kde nahradi
spotfebovanou dutinku 3 a kde ztistava piipravena pro potiebu dal§iho pracovniho mista pravé
fady pracovnich mist. Pistnice pfimocarého tekutinového motoru 522 se zasune a pravé
manipulacni rameno 52 se vrati zpét do puvodni nakladaci polohy, ve které je podepfeno
dorazem 431.

V pripad¢, Ze obsluhované pracovni misto se nachazi v levé fad¢ stroje, je uvedeno do Cinnosti
levé manipula¢ni rameno 51 manipulacniho pakového mechanizmu 5.

Pridrzovaci palec 5164 linearniho pohonu 5163 levého manipulacniho ramena 51 se vysune a
dotlaci vloZzenou dutinku 3 na svislou vodici pficku 5161 stavitelného vedeni 516.

Pistnice pfimocarého tekutinového motoru 512 se vysune a zacne natacet levé manipulacni
rameno 51 kolem ¢epu 511 proti sméru hodinovych rucicek.

V priibéhu pohybu levého manipulacniho ramena 51 k levému podélnému dopravniku 1 se uvede
do cCinnosti oto¢ny pohon 53, jehoz hiidel s upinaci deskou a na ni ulozenym stavitelnym
vedenim 516 se pooto¢i o 180°. Toto pootoCeni hiidele je ukonceno pred dosazenim koncové
polohy manipulacniho ramena 51 v blizkosti levého podélného dopravniku 1. Dutinka 3 je tak
v prubéhu jejiho pfemisténi k levému podélnému dopravniku 1 otoCena o 180° a tim spravné
orientovana vzhledem k pracovnim mistim v levé tad¢ stroje. V této poloze manipulacniho
ramena 51 se pfidrZzovaci palec 5164 linearniho pohonu 5163 zasune smérem do linearniho
pohonu 5163, dutinka 3 se uvolni a sklouzne po vnitini stén¢ stavitelné prilozky 5162 na levy
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dopravnik dutinek 1, kde nahradi spotfebovanou dutinku 3 a kde zlistava ptipravena pro potiebu
dalsiho pracovniho mista levé fady stroje. Pistnice pfimocarého tekutinového motoru 512 se
zaCne zasouvat a levé manipulacni rameno 51 se vraci zpét do ptivodni nakladaci polohy, ve které
je podepieno neznazornénym dorazem. V pribéhu tohoto pohybu se uvede do ¢innosti otocny
pohon 53, jehoz hiidel s upinaci deskou a na ni ulozenym stavitelnym vedenim 516 se zacne
otacet zp€t do ptivodni polohy. Levé manipulacni rameno 51 se vrati zpét do ptivodni nakladaci
polohy, ve které je podepfeno dorazem 431.

V pripad¢ pouzivani symetrickych dutinek, které nevyzaduji orientaci pfi ukladani na pracovnim
misté stroje, neni otoény pohon 53 v pribéhu premisténi dutinky 3 z pficného zasobniku 4
k podélnému dopravniku 1 uvadén do Cinnosti.

Popsané zatizeni miZze slouzit k manipulaci s riznymi druhy valcovych i kuzelovych dutinek,
které musi byt pti ukladani na pracovnim misté stroje orientovany.

PATENTOVE NAROKY

1. Zafizeni pro manipulaci s dutinkami mezi pficnym zasobnikem dutinek a dvéma podélnymi
dopravniky dutinek na textilnim stroji, zejména na textilnim stroji pro vyrobu ptize obsahujicim
mnozstvi pracovnich mist uspofadanych ve dvou fadach, pticemz podélné dopravniky dutinek
jsou usporadany podél fad pracovnich mist a pficnému zasobniku je v predavaci poloze piitazen
prostiedek pro vysunuti dutinky ze zasobniku na predavaci misto, vyznaclujici se tim, Ze
predavacimu mistu je pro kazdou stranu stroje ptifazeno jedno manipulacni stroji pro uchopeni
dutinky (3) a jeji preneseni na ptislusny podélny dopravnik (1, 2) dutinek (3).

2. Zatizeni podle naroku 1, vyznacujici se tim, Ze manipulacni ustroji obsahuje manipulacni
rameno (51, 52) oto¢né ulozZené kolem osy rovnobézné s libovolnym pribéznym hiidelem stroje.

3. Zatizeni podle naroku 2, vyznadujici se tim, ze prostiedky pro uchopeni dutinky (3) a jeji
preneseni na prislusny podélny dopravnik (1, 2) dutinek (3) jsou uspofadany na manipula¢nim
ramenu (51, 52).

4, Zatizeni podle kteréhokoliv z pfedchozich narokli, vyznacujici se tim, Ze alespon jedno
manipulacni Ustroji je opatfeno rota¢ni pohyb vyvozujicimi prostfedky pro otoceni uchopené
dutinky (3) o 180° do opacné polohy ¢el dutinky (3).

5. Zafizeni podle kteréhokoliv z pfedchozich narokd, vyznadujici se tim, Ze mezi
manipula¢nim ramenem (51, 52) a skiini (43) pricného zasobniku (4) je uspotadan tekutinovy
ptimocary motor (512, 522), ktery je jednim svym koncem kloubové ptipojen k manipula¢nimu
ramenu (51, 52) a druhym svym koncem je kloubové pfipojen ke skiini (43) pti¢ného zasobniku

G2

6. Zatizeni podle kteréhokoliv z pfedchozich naroki, vyznacujici se tim, ze prostiedky pro
uchopeni dutinky (3) obsahuji k volnému konci manipulacniho ramena (51, 52) upevnéné
stavitelné vedeni (516, 525), a na stavitelném vedeni (516, 525) upevnénou stavitelnou piilozku
(5162, 5252) a linearni pohon (5163, 5254), jehoz hnaci clen je opatfen piidrzovacim palcem
(5164, 5255).

7. Zatizeni podle naroku 6, vyznacujici se tim, Ze stavitelné vedeni (516, 525) obsahuje
svislou vodici pricku (5161, 5251), stavitelna piilozka (5162, 5252) obsahuje svislou Cast
rovnobéznou se svislou vodici prickou (5161, 5251) stavitelného vedeni (516, 525) a piidrzovaci
palec (5164, 5255) hnaciho ¢lenu linearniho pohonu (5163, 5254) smétuje k vodici piicee (5161,
5251) stavitelného vedeni (516, 525), pfiCemz svisla cast stavitelné piilozky (5162, 5252) a
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vodici pricka (5161, 5251) stavitelného vedeni (516, 525) jsou rovnobézné s libovolnym
pribéznym hiidelem stroje._

8. Zatizeni podle kteréhokoliv z pfedchozich narokti, vyznadujici se tim, ze vodorovna Cast a
vodici pricka (5251) stavitelného vedeni (525) druhého manipula¢niho ramena (52) jsou opatieny
vybranim (5253), pficemz pod manipula¢nimi rameny (51, 52) jsou usporadany dorazy (431) pro
podepieni manipulacnich ramen (51, 52) v nakladaci poloze, ve které je stavitelné vedeni (516)
jednoho manipula¢niho ramena (51) umisténo ve vybrani (5253) stavitelného vedeni (525)
druhého manipulacniho ramena (52).

9. Zarizeni podle kteréhokoliv z naroki 4 az 8, vyznacujici se tim, ze prostredky pro otoceni
uchopené dutinky (3) o 180° do opacné polohy ¢el dutinky (3) obsahuji otoény pohon (53) pevné
spojeny s vodorovnou deskou (515) tvorici konec manipulaéniho ramena (51), ptiCemz otocny
htidel oto¢ného pohonu (53) vystupuje z otocného pohonu (53) svisle nahoru a na jeho konci je
kolmo k otocnému htideli upevnéna upinaci deska, pficemz stavitelné vedeni (516) je upevnéno
k této upinaci desce.

5 vykresi

Seznam vztahovych znacek

1 levy podélny dopravnik
2 pravy podélny dopravnik
3 dutinka

4 pti¢ny zasobnik

41  ftetézovy podavac

411 nosny trn

412 fetéz

413 krokovaci mechanizmus
414 kluzné vedeni

42 pneumaticky valec

421 pistnice (pneumatického valce)
43 skiin zasobniku

431 dorazy

5 pakovy mechanizmus

51  levé manipulacni rameno
511 cepramena

512 piimocary tekutinovy motor
513 Cep (skiing)

514 Cep (ramena)

515 deska

516 stavitelné vedeni

5161 svisla vodici pticka

5162 stavitelna piilozka

5163 linearni pohon

5164 piidrzovaci palec

52 pravé manipulacni rameno
521 ¢&ep ramena

522 piimocary tekutinovy motor
523 Cep (skiing)

524 Cep (ramena)

525 stavitelné vedeni

5251 svisla vodici pticka

5252 stavitelna piilozka

5253 vybrani
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5254 linearni pohon
5255 ptidrzovaci palec
53  otocny pohon



C7 307892 B6
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