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Nozyce hydrauliczne do ciecia materialu taSmowego,
pretowego i sztabkowego
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Wynalazek dotyczy nozyc hydraulicznych do cie-
cia materialu taSmowego, pretowego i sztabkowego
podczas jego ruchu, w ktéorym narzedzie tnace wy-
konuje ‘ruch wspélbiezny w stosunku do cietego
materiatu.

Znane sg nozyce o napedzie hydraulicznym i wy-
stepujacego w nich ruchu roboczego i wsp6lbiez-
nego. Te znane rozwigzania nozyc stosuje sie w za-
sadzie do ciecia w ruchu, materialéw sztywnych.
Materialy te umozliwiajg mocowanie do nich prze-
suwnego urzadzenia z narzedziem tngcym. Sztyw-
no§¢ cietego materialu pozwala takze na przesu-
wanie wspomnianego urzadzenia. Podczas ciecia
urzgdzenie to wykonuje ruch z predko$cig réwng
predko$ci biegngcego materialu. W tym rozwiaza-
niu w chwili przyspieszania powstaje po§lizg po-
wodujacy znaczny rozrzut bledéw w diugo$ci przy-
ciecia, Rozwigzan tego rodzaju nie mozna w ogéle
stosowaé dla materialéw niesztywnych. Ponadto
rozwigzania te maja takze i inne wady, jak na
przyklad trudno§é przestawiania ha inng dlugo$é
przyciecia i1 trudno$§¢ osiggniecia zgodno$ci ru-
chéw, to znaczy takich samych predkos$ci narzedzia
i cietego materialu.

Celem wynalazku jest usuniecie wymienionych
wad, czyli przede wszystkim zwiekszenie doklad-
no$ci w dlugoSci ciecia, umozliwienie ciecia nie-
sztywnych materialéw . oraz -ulatwienie przesta-
wiania nozyc na rézne dlugo$ci przyciecia. Aby
osiggnaé ten cel wytyczono sobie zadanie opraco-
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wania takfej konstrukcji nozyc hydraulicznych,
ktora dawala by ruch wspbéibiezny cietego mate-
rialu z narzedziem tngcym i zapewniala zaréwno
dokladno$¢ dlugoSci odcinania, jak i mozliwo§é
latwego przestawiania na rézna dlugo$é ciecia.

Zgodnie z wytyczonym zadaniem dokladng
wsp6tbiezno§é ruchu narzedzia tngcego i cietego
materialu uzyskuje sie wedlug wynalazku dzieki
odwzorowaniu ruchu materialu za pomoca zasto-
sowania ukladu kopiowania. Stan ten urzeczywist-
nia sie za pomocy zastosowania silownika i czuj-
nika kopiujacego, wspéipracujacych z odpowied-
nimi, znanymi elementami hydraulicznymi.

Takie skojarzenie podanych $rodkéw technicz-
nych umozliwia narzedziu tngcemu wykonywanie
ruchu zgodnego z ruchem cietego materiatu i co
za tym idzie uzyskanie pozgdanej dokladnoSci
ciecia.

Zastosowanie zatem wspomnianego uktadu ko-
piujgcego pozwala na przeniesienie sil potrzebnych
do przyspieszania -przesuwnej cze§ci urzadzenia
wspoltbieznego z cietego materialu na urzadzenie
wspomagajace i po zr6wnaniu predko$ci tej czesci
z predko$cia materiatu, dokladne kopiowanie jego
ruchu. Sila nacisku wywierana przez powierzchnie
czolowa cietego materialu na =zderzak kopiujacy
jest nieznaczna, natomiast dokladno§é kopiowania
ruchu cietego materialu jest stosunkowo duza.

Nozyce wedlug wynalazku wyjasniono na pod-
stawie ich przykladu wykonania.
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Przedmiot wynalazku uwidoczniono schematycz-
nie na rysunku.

Jak pokazano na rysunku nozyce wedlug wy-
nalazku skladajg sie giéwnie z noza nieruchomego
goérnego 3, ruchomego dolnego 3a i z dwéch obwo-
déw hydraulicznych: obwodu hydraulicznego na-
pedu ciecia i napedu posuwu. Obwody te zasila
olej 20 umieszczony w zbiorniku 19.

Obwdéd hydrauliczny napedu ciecia tworzg dwa
podobwody: podobwdéd gléwny i podobwdd ste-
rowniczy.

W skiad podobwodu gléwnego wchodzi cylin-
der 10, rczdzielacz giléwny 11, zawory przelewowe
12 i 13, pompa 14 oraz przewody hydrauliczne 27,
28, 32, 33, 34, 35.

Pcdobw6d sterowniczy tworzyg przede wszyst--

kim: rozdzielacz pomocniczy 9 i przewody hydra-
uliczne 29, 30, 31.

Obwéd hydrauliczny napedu posuwu sklada sie
z czujnika kopiujgcego 15, cylindra napedu posu-
wu nozyc 16, zaworu tloczkowego 17, pompy 18,
oraz przewodéw hydraulicznych 21, 22, 23, 24, 25,
26. Nalezy zaznaczy¢, ze czujnik kopiujacy 15 po-
dano jedynie przykladowo jako czujnik hydra-
uliczny. W istocie moze to byé czujnik dowolnego
rodzaju, na przykiad: pneumatyczny, elektrycz-
ny itp.

Przed tlokiem czujnika kopiujgcego 15 znajduje
sie zderzak 15b, zamocowany wahliwie do prze-
suwnego zestawu 15¢. Z nim laczy sie na stale
czujnik kopiujgcy 15. Cylinder 16 jest umocowany
do ramy urzadzenia podajacego 1 niepokazanej na
rysunku. Ttoczysko tego cylindra jest potgczone
7 rama nozyc 4.

Konstrukcja powyzsza stanowi zasadnicza cze§é
przedmiotu wynalazku. Pozostala cze§é konstrukeji
tworzy naped dolnego noza 3a. N6z ten jest polg-
czony z tloczyskiem cylindra 18, do ktérego zamo-
cowany jest zderzak 8. Rama nozyc 4 stanowi za-
mocowanie do dzwigni 6, zapadki 7 oraz dla cylin-
dra rozdzielacza pomocniczego 9. Zaczep nierucho-
my 5 jest osadzony na stale na ramie urzadzenia
podajgcego 1 niepokazanej na rysunku.

Przebieg pracy nozyc jest nastepujgcy: material
2 przeznaczony do obr6bki, na przyklad w ksztal-
cie pasma w celu pociecia go na plyty, wychodzi
z urzadzenia podajgcego 1. Po przejSciu miedzy
nozami 3 i 3a, pasmo czolem swym naciska na
zderzak 15b. Nacisk ten powoduje przesterowanie
czujnika kopiujacego 15. Nastepstwem tego jest
uruchomienie posuwu to znaczy wychylenie ramy
nozyc 4 z predko$cia odpowiadajgcg predkosci
ruchu pasma. Wychylenie ramy nozyc stanowi im-
puls dla ruchu ciecia. Ruch ramy nozyc 4 konczy
sie z chwilg usuniecia odcietej plyty. Wtedy naste-
puje szybki powr6t wspomnianej ramy 4 do poloze-
nia wyj§ciowego.

Rola cylindra 16 w tym ukladzie polega na poko-
naniu poczatkowej bezwladno$ci ramy nozyc 4
w okresie przyspieszania jej do predko$ci row-
nej predko$ci biegu taSmy: V. = V i na utrzyma-
niu tej predko$ci do chwili uciecia.

Nastepstwem wychylenia ramy nozyc 4 jest za-
czepienie dZwigni 6 o nieruchomy zaczep 5. Wsku-
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tek tego dzwignia 6 naciska na tloczek rozdzielacza
pcmocniczego 9. W ten sposéb rozdzielacz ten
przesterowuje sie do poltozenia odpowiadajacego
ruchowi roboczemu noza 3a. W potozeniu tym za-
padka 7 blokuje go.

Po wykonaniu ruchu roboczego zderzak 8 wy-
bija zapadke 7 i sprezyna rozdzielacza 9 przesu-
wa jego tloczek do polozenia pierwotnego odpowia-
dajgcego powrotnemu ruchowi noza 3a.

Rozdzielacz pomocniczy 9 w podobwodzie ste-
rowniczym obwodu hydraulicznego napedu ciecia
sieruje rozdzielaczem gléwnym 11, wspélpracujg-
cym z cylindrem 10. Zaw6r przelewowy 12 jest wy- -
regulowany na niskie ci§nienie dla ruchu jalowego
noza 3a. Natomiast zawér 13 na ciénienie wysokie
dla ruchu roboczego tegoz noza 3a.

Usuniecia odcietej ptyty powoduje zanik nacisku
na czujnik kopiujgcy 15. W wyniku nastepuje uru-
chcmienie posuwu powrotnego z predko$ciag ramy
nozyc 4: Vj > V.

W polozeniu wyjSciowym pompa 18 podaje olej
do zaworu tloczkowego 17, utrzymujgcego ci$nie-
nie w lewej komorze cylindra 16. Po przej$ciu przez
ten otwoér olej ptynie przewodami 23 i 26 poprzez
otwarta szczeline czujnika kopiujacego 15 i prze-
wodem 25 do zbiornika 19. Dzieki temu utrzymuje
sie w prawej komorze cylindra 16 ciSnienie zbli-
zone do atmosferycznego.

W chwili nacisku czola pasma 2 na ttoczek czuj-
nika kop:iujgcego 15 tloczek ten zamyka szczeling

‘'w cylindrze czujnika. Stan ten powoduje wyréw-

nanie sie ciénien po obu stronach tloka cylindra
16 oraz wyplyw oleju przez zawoér 17 i przewdéd 21
do zbiornika 19. Ruch tloka cylindra 16 i ramy no-
zyc 4 zaczyna sie w wyniku réznicy czynnego pola
powierzchni lewej i prawej strony wspomnianego
tloka. Gdy predko§¢ ramy nozyc 4 zréwna sie
z predko$cig pasma 2, wtedy ustala sie samoczyn-
nie takie przymkniecie wspomnianej szczeliny,
jakie zapewnia powyzsza predko$¢ na caly czas
ciecia.

Przy zaniku nacisku na czujnik kopiujgcy 15,
jego szczelina otwiera sie i ci$nienie w prawej ko-
morze cylindra 16 spada ponownie do zera. Wtedy
olej skierowany jest do lewej komory cylindra
16, powodujgc szybki powrét ramy nozyc 4 do po-
lozenia pierwotnego.

W podanym schemacie naped posuwu ramy no-
zyc 4 podano jedynie przykladowo jako pracujacy
na zasadzie kopialu hydraulicznego jednokrawe-
dziowego.

Zastrzezenie patentowe

Nozyce hydrauliczne do ciecia materialu tasmo-
wego, pretowego i sztabkowegd, wyposazone w néz
gérny i dolny, w ktérych noze te wykonujg ruch
wspélbiezny w stosunku do cietego materiatu i w
ktéorych ruch wsp6tbiezny i roboczy maja naped
hydrauliczny, znamienne tym, ze naped hydra-
uliczny ruchu wspélbieznego jest wyposazony
w czujnik kopiujacy (15).
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