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Wysiggnik teleskopowy

Przedmiotem wynalazku jest wysi¢gnik teleskopowy skiadajacy si¢ z jednego stalego segmentu i z co
najmniej dwoch segmentéw wysuwnych i urzadzefh zapewniajacych ruchy i synchronizacj¢ wysuwu i zsuwu
poszczegbinych segmentéw wysi¢gnika.

Znane s rozwigzania wysi¢ggnik Ow teleskopowych o kilku wysuwnych segmentach w ktérych stosowane
53 sitowniki hydrauliczne w ilodci rowne;j iloéci wysuwnych segmentdw, gdzie synchronizacja wysuwu i zsuwu
jest realizowana poprzez zespét sprz¢zonych zawordw zapewniajgcych synchroniczny wysuw i zsuw poszcze-
80Inych segmentdw.

Znane jest tez rozwigzanie wysiggnika teleskopowego skiadajgce si¢ z trzech wysuwnych segmentdw i
jednego stalego na przykiad w opisie patentowym RFN nr 2 751 108. Zawiera ono dwa sitowniki oraz zesp6t
ciegien wspétdzialajacych z nimi a synchronizacja wspéldzialania tych silownikéw jest realizowana za
pomocg hydraulicznego zaworu synchronizujgcego sterowanego poprzez ukiad linowy zamocowany na
odpowiednich segmentach wysiggnika tak jak to jest opisane na przykiad w patencie brytyjskim nr 1381 665.

Znane sg rdwnie2 wysig¢gniki z jednym cylindrem gdzie synchronizacja wysuwu tylko dwéch segmentéw
osiggnicta jest na drodze czysto mechanicznego sprze¢gnigcia sekcji wysuwnych ciggnami mi¢dzy sobg
opasanymi przez krgiek znajdujgcy si¢ na koficu cylindra.

Znane rozwigzania charakteryzuja si¢ skomplikowang budows, du2g iloscig zespotéw hydraulicznych,
szczegolnie sterujgcych synchronizacjg hydraulicznych silownikéw albo tez wymagaja grubych i mocnych
ciggien przenoszacych peine obciagzenie segment6éw teleskopowych.

Celem wynalazku jeskt opracowanie wysiggnika teleskopowego zawierajacego jeden segment staty i dwa
lub trzy wysuwne segmenty, w ktérych funkcj¢ wysuwu, zsuwu i synchronizacji tych ruchéw spetniaja tylko
jeden silownik hydrauliczny i zespét ciggien elastycznych, wyréwnawczych a tylko z jednym ciggnem no$nym
w przypadku trzech segmentéw wysuwnych.

Zgodnic 2 wynalazkiem cel ten spetnia wysig¢gnik teleskopowy w ukladzie dwéch wysuwnych segmentéw
lub trzech wysuwnych segment6w dzigki temu, 2e w skiad ukiadu ruch6éw i synchronizacji ruchu segmentéw
wysuwnych wchodzi teleskopowy sitownik hydrauliczny o odpowiednio dobranych przekrojach nurnika i
cylindra, usytuowany wewngtrz segmentéw wysi¢gnika, skiadajacy si¢ z cylindra zamocowanego swoim
koficem przy zakoficzeniu drugiego wysuwnego segmentu, drgzonego tloczyska zamocowanego swoim
koficem przy koncu pierwszego wysuwnego segmentu i drugiego toczyska lub nurnika, prowadzacego si¢ w
draeniu tloczyska, ktéry swoim koricem jest zamocowany do koficowej czgsci segmentu oraz zesp6t ciggien
elastycznych.
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Dla wysig¢gnika zdwoma wysuwnymi segmentami jest zastosowany tylko zesp6t dwoch ciggien z ktorych
pierwsze jest polaczone przy zakonczeniu drugiego wysuwnego segmentu i po przejsciu przez rolk¢ zamoco-
wang na koncu pierwszego wysuwnego segmentu, jest polaczone przy poczatku segmentu stalego, a drugie
Jjest potaczone przy zakoficzeniu drugiego wysuwnego segmentu i po przejéciu przez rolkg zamocowang na
poczatku pierwszego wysuwnego segmentu, jest potaczone przy poczatku segmentu stalego.

Dla wysi¢gnika z trzema wysuwnymi segmentami dochodzg dalsze dwa cig¢gna, z ktérych jedno jest
zamocowane jednym koricem przy poczatku pierwszego wysuwnego segmentu, a drugim przechodzgc przez
rolk¢ zamocowang na koricu drugiego wysuwnego segmentu, jest zamocowane przy kofcu trzeciego wysuw-
nego segmentu, a drugie cncgno jest zamocowane jednym koricem tez przy koinicu trzeciego wysuwnego
segmentu i przechodzac przez kragzek zamocowany na czolowej cz¢sci cylindra, jest polaczone drugim
koficem przy koficu pierwszego wysuwnego segmentu.

Takie skojarzenie srodkéw technicznych pozwolilo na zbudowanie wysiggnika teleskopowego z ukia-
dem napedu i synchronizacji ruchu poszczegéinych segmentéw o prostej i zwartej budowie, zawierajacej dwa
lub trzy segmenty wysuwne.

Przedmiot wynalazku w przykladzie wykonania jest przedstawiony na zataczonym rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia przekrdj wzdhuzny wysi¢gnika z dwoma wysuwnymi segmentami, a fig. 2—wysn¢gmk z
dodatkowym trzecim wysuwnym segmentem tez w przekroju wzdluznym.

Jak uwidoczniono na fig.1 wysi¢gnik teleskopowy 1 skiada si¢ z segmentu stalego 2, pierwszego
wysuwnego segmentu 3 drugiego wysuwnego segmentu 4, teleskopowego silownika hydraulicznego 5,
pierwszego ci¢gna 6 i drugiego ci¢gna 7, ukiadu zasilania 8 sitownika teleskopowego 8. Cylinder 9 sitownika
jest zamocowany jednym koiicem przez uchwyt 10 przy zakoficzeniu drugiego wysuwnego segmentu 4, a
tloczysko 11 z wydrazeniem 12 jest polaczone na koficu poprzez uchwyt 13 przy koticu pierwszego wysuw-
nego segmentu 3, natomiast tloczysko 14 lub nurnik prowadzace si¢ w drazeniu 12 poprzedniego tloczyska
11, jest polgczone poprzez lacznik 18 z zakoficzeniem segmentu stalego 2. Pierwsze ciggno 6 biegnie od
zakoficzenia 16 drugiego wysuwnego segmentu 4, przez rolk¢ 17 zamocowang na koficu pierwszego wysuw-
nego segmentu 3, do poczatku 18 segmentu stalego 2, a drugie ciggno 7 biegnie od poczgtku 18 segmentu
statego 2, przez rolk¢ 19 zamocowang na poczatku pierwszego wysuwnego segmentu 3 do zakoficzenia 16
drugiego wysuwnego segmentu 4. Sitownik jest zasilany czynnikiem roboczym uktadu zasilania 8 odpowied-
nio do kierunku ruchéw przewodami 20 i 21 w ogélnie znany sposéb.

Jak uwidoczniono na fig. 2, wysiggnik teleskopowy 1 ma zalo2ony trzeci wysuwny segment 22, ktéry jest
sprz¢2ony przez dwa ciggna 23 i 24 z pierwszym 3 i drugim 4 wysuwnym segmentem. Jedno ci¢gno 23 jest
zamocowane jednym koficem przy poczatku 28 pierwszego wysuwnego segmentu 3, a drugim po przejéciu
przez rolke¢ 26 zamocowang na koficu drugiego wysuwnego segmentu 4, jest zamocowane przy koricu 27
trzeciego wysuwnego segmentu 22, a drugie ciggno 24 jest zamocowane jednym koricem takze przy koficu 27
trzecicgo wysuwnego segmentu 22 i po przejéciu przez krazek 28 usytuowany na czotowej czgéci cylindra §jest
zamocowane drugim korficem przy koficu 29 pierwszego wysuwnego segmentu 3.

Dzialanie wysiggnika teleskopowego przy ukiadzie dwéch wysuwnych segmentéw 3i 4 jest nastgpujace.
Po doprowadzeniu czynnika roboczego, z ukladu zasilania 8 wysuw cylindra 9 i tloczyska 11 powoduje
wysuwanie pierwszego wysuwnego segmentu 3 i drugiego wysuwnego segmentu 4, a sprz¢zenie segmentéw
stalego 2 z wysuwnymi 3 i 4 przez zesp6i ciggien 6 i 7 zapewnia synchronizacj¢ ich ruchéw.

Przy trzech wysuwnych segmentach, wysuw trzeciego wysuwnego segmentu 22 i synchronizacja jego
ruchu przy wysuwie i zsuwie pozostalych segmentéw 4 i 8 jest realizowana dzigki sprz¢zeniu z tymi
segmentami za pomocy ci¢gien 23 oraz 24, ktére przechodzi przez krazek 28 usytuowany na czolowej czefci
cylindra 8.

Rozwigzanie wedtug wynalazku umozliwia zbudowanic wysi¢gnika teleskopowego w odmianie o dwéch
ruchomych segmentach, a wigc o wigkszej no$noéci przy mniejszym wysiggu i wysiggnika teleskopowego w
odmianie o trzech ruchomych segmentach o odpowiednio mniejszej noénosci lecz o zwigkszonym wysiggu.
To rozwigzanie o budowie modutowej pozwala na spenienie szerszego zakresu zapotrzebowania na urzadze-
nia dZwigowe pod wzgledem udZwigu i wysi¢gu i pozwala na uzyskanic t3 droga rOwniez oszcz¢dnosci
materiatéw konstrukcyjnych.

Przedstawione rozwiazanie w przykiadowym wykonaniu w zastosowaniu do zurawia, moze by¢ réwniez
zastosowane do innych urzadzes, jak na przyklad, podnosénikédw teleskopowych, masztéw i podobnych
urzgdzen, w ktérych wyst¢puje potrzeba stosunkowo znacznego zasi¢gu pracy.

(A9

Zastrzezenia patentowe

1. Wysiggnik teleskopowy skladajacy si¢ z segmentu stalego i co najmniej dwéch segmentéw rucho-
mych, majacy urzadzenie do nape¢du i synchronizacji ruchu segmentéw, znamienny tym, ze ma jeden
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teleskopowy sitownik hydrauliczny (S) samosynchronizujacy dzigki korzystnemu stosunkowi przekrojow
cylindra i nurnika, sktadajacy si¢ z cylindra (9) zamocowanego swoim koficem przez uchwyt (10) przy koncu
drugiego wysuwnego segmentu (4), drazonego tloczyska (11) zamocowanego swoim koficem przez uchwyt
(13) przy konicu pierwszego wysuwnego segmentu (3) i drugiego tloczyska (14) lub nurnika prowadzonego
wewnatrz pierwszego tloczyska (11), ktéry jest polagczony swoim koficem przez tacznik (15) do konca
segmentu stakgo (2), a elementami synchronizacji ruchu dwéch segmentéw (3, 4) lub trzech segmentéw (3, 4,
22) jest zespot ciggien elastycznych sprzegajacych segmenty miedzy sobg na posrednictwem zestawu rolek
(17, 19) lub (17, 19) i (26, 28).

2. Wysiegnik teleskopowy wedtug zastrz. 1, zawierajacy dwa ruchome segmenty, znamienny tym, ¢
pierwszy wysuwny segment (3) i drugi wysuwny segment (4) sg za sobg sprz¢zone dwoma ci¢gnami (6)i (7) z
kt6rych pierwsze (6) jest polaczone jednym korficem przy zakoriczeniu (16) drugiego wysuwnego segmentu
(4), a drugim, po przejéciu przez rolk¢ (17) zamocowang na koficu pierwszego wysuwnego segmentu (3), jest
potaczone przy poczatku (18) segmentu stalego (2), natomiast drugie ciggno (7) jest polaczone jednym
koficem przy koficu (16) drugiego wysuwnego segmentu (4), a drugim, po przejéciu przez rolk¢ (19)
zamocowang na poczatku pierwszego wysuwnego segmentu (3), jest polaczone przy poczgtku (18) segmentu
stalego (2). ’

3. Wysiegnik teleskopowy wedlug zastrz. | albo 2, zawierajacy trzy ruchome scgmenty, zamienny tym,
e trzeci wysuwny segment (22) jest sprz¢zony dwoma ciggnami (23) i (34) z pierwszym i drugim wysuwnym
segmentem (3), i (4) z ktérych jedno (23) jest zamocowsne jednym koficem przy poczatku (28) pierwszego
wysuwnego segmentu (3), a drugim przechodzac przez rolk¢ (26) zamocowang na koticu drugiego wysuw-
nego segmentu (4), jest zamocowane przy koficu (27) trzeciego wysuwnego segmentu (22), a drugie ciggno
(24) jest zamocowane jednym koticem przy koficu (27) trzeciego wysuwnego segmentu (22), i przechodzac
przez krazek (28) usytuowany na czolowej cz¢ci cylindra (9), jest potaczone drugim kodcem przy koficu (29)
pierwszego wysuwnego segmentu (3).
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