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Stykowa przetwornica pradu stalego na prad zmienny
Udzielono z moca od dnia 8 czerwca 1949 r.

Wynalazek dotyczy stykowej przetwornicy
pradu stalego na prad zmienny, zaopatrzonej w
drgajace styki, uruchamiane elektromagnetycz-
nie za pomoca jednej lub kilku kotwic drgaja-
cych. Elektromagnes napedowy -jest wzbudzany
impulsami pradu, ktére moga byé wytwarzane
w rézny sposdb, na przyklad za pomoca samo-
czynnego przerywacza. Jest rzecza znana, ze
przetwornice“tego rodzaju odznaczaja sie ta wa-
da, iz amplituda drgan, kotwicy elektromagnesu
i pobor mocy w obwodzie napedowym zaleza w
znacznym stopniu od wielkoSci napiecia zasila-
jacego, ktére wywoluje réwniez zmiany amplitu-
dy impulséw pradu, mogace z kolei wplywaé na
wielko§é okreséw zwierania stykow i czestotli-
wo§é drgan, co pocigga za soba niejednokrotnic
silne naprezenia mechaniczne drgajacych czesci.

W celu unikniecia powyzszej zaleznoSei lub
w celu odpowiedniego jej ograniczenia, mecha-
nizm napedowy jest zaopatrzony w oddzielne
styki sterujace, polaczone szeregowo z obwodem
napedowym i uruchamiane przez mechaniczne
drgania - odnoS§nych cze$ci przetwornicy. Styki
sterujace rozwieraja si¢ przynajmniej jeden

raz w ciggu kazdego okresu. drgan, skoro tylko
wielko§é ich amplitudy przekroczy pewna okres-
long warto§é. :

Przetwornica wedlug wynalazku jest uwi-
doczniona na rysunku, przy czym fig. 1 i 2 przed-
stawiaja uklad polaczen w przypadku - dwoéch
réznych postaci wykonania przetwornicy, fig. 3
przedstawia rzut pionowy przetwornicy, fig. 4
— przekrdj poziomy przetwornicy wzdluz osi 4
— 4, fig. 5 za§ — przekrdj pionowy przez jedna
z grup stykowych przetwornicy, uwidoczniona
w wiekszej podzialce.

Urzadzenie, napedzajace czeSci drgajace
przetwornicy, jest wykonane w postaci samo-
czynnego przerywacza, zasilanego pradem sta-
lym. Stosownie do schematu, przedstawionego
na fig. 1, styki drgajace sa uruchamiane kotwi-
ca 1 elektromagnesu 2, w ktérego obwéd wia-
czony jest nieruchomy, samoczynnie rozwierany
styk & i analogiczny, lecz drgajacy styk 4.Kot-
wica I jest osadzona na plaskiej sprezymie 5,
zamocowanej w punkcie 6 i niosacej styk 4 oraz
drgajacy styk sterujacy 7, wspélpracujacy z
nieruchomym stykiem 8. Styki 8 i 8 sa przy
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mocowane do plaskich sprezyn 17 i 12, " osadzo-
nych swym dolnym koficem w ramie przetwor-
nicy.- Styki te posiadaja przy tym pewna swo-
bode ruchéw, ograniczonych w kierunku dosrod-
kowym za pomoca zderzakéw 9 i 10. Sprezyny
11 i 12 dociskaja styki 8 i 8 do  wspélpracuja-
cych z nimi stykéw 4 i 7.

Zderzak 9 jest tak nastawiony, ze w poloze-
niu spoczynku styki $ i 4 sa zwarte, przy czym
rozwarcie ich nastepuje W()wc‘zé.s, gdy elektro-
magnes 2 zostaje wzbudzony, na skutek czego
kotwica 1 zostaje pociagnieta w lewo o kilka
dziesiatych milimetra. Zderzak 10 jest tak nas-
tawiony, ze styki 7 i 8 pozostaja zwarte, gdy
uktad drgajacy 1, 4, 5, 7 wykonuje drgania o
matej amplitudzie; je§li jednak wielko§é ampli-
tudy przekroczy pewna okre§lona wartosé, wow-

czas styk 8 nie moze nadazyé: za drgajacym w '
prawo stykiem 7, poniewaz przeciwdziala temu -

zderzak 10. Prad, przeplywajacy przez uzwoje-
nie elektromagnesu, zostaje wéweczas przerwany,
na skutek czego sita oddzialywania elektromag-
nesu na kotwice I ulega zmniejszeniu. Elektro-
magnes mozna wiee rozpatrywaé w tym przy-
padku jako pewnego rodzajuakumulator energii
magnetycznej, gromadzonejw nim przy kazdym
zamknieciu stykéw 38, 4 samoczynnego przery-
wacza. .

Skrécenie okresu, podezas ktérego energia
ta gromadzi si¢ w elektromagnesie, wywoluje
_ zmniejszenie szczatkowej energii magnetycznej
w rdzeniu elektromagnesu, w zwiazku z czym si-
la, z jaka oddzialywa on na kotwice 1, ulega
zredukowaniu. W ten sposéb wielko§é amplitudy
drgan kotwicy 1 =zostaje praktycznie biorac,
ograniczona do takiej wartosci, ze styki 7 i 8 sa
rozwierane w skrajnym polozeniu nawet wow-
czas, gdy napiecie zasilajace waha sie¢ w szero-
kich granicach.

Uzwojenie 2 jest tak wykonane, ze zadana
amplitude drgan osiaga sie przy najnizszym,
wystepujacym napieciu. '

Dzigki dziataniu specjalnego urzadzenia re-
gulacyjnego pobér moecy urzadzenia napedowego
zwigksza si¢ przy wzroScie napiecia zasilajace-
go tylko nieznacznie, dzigki czemu mozna dopu$-
cié¢ znaczne wahania tego napiecia bez potrzeby
przewijania uzwojenia 2. Réwnolegle do przery-
wacza oraz styku sterujacego przylaczony jest
uklad, ttumigcy iskrzenie na obu parach stykow
7, 8 i 8, 4 i skladajacy sie z kondensatora 13 i
opornika 14.

Réwnolegle do stykéw sterujacych 7, 8 mo-
ze byé przylaczony regulowany opornik 15, naj-
korzystniej o oporze omowym, ktérym reguluje
sie  przebieg zalezno$ci amplitudy drgan kot-
wiczki 7 od napigcia zasilajacego. Im mniejszy

jest bowiem opér opornika 15, tym silniej zaak-
centowana jest ta zalezno§é. Regulacja ta moze
byé réwniez stosowana woéwezas, gdy jest poza-
dana pewna okre§lona zmiana czestotliwosei
drgan w zalezno$ci od napigcia zasilajacego.

Uklad taki posiada ponadto te zalete, ze poz-
wala na szybsze uruchomienie wibratora, gdyz
na uzwojenie 2 dziala podczas uruchamiania go
pelne napiecie. S#yki sterujace ) sa tak dlugo
zwarte, jak dlugo nie zostanie osiggnieta pelna
amplituda drgan. Stwierdzono, ze jest rzecza
korzystna umiescié styki sterujace symetrycznie
w stosunku do stykéw przerywacza, jak to przed-
stawiono na fig, 2, dzigki czemu uzyskuje sie
szczegéblnie prosta budowe wibratora.

Mozliwe jest réwniez umieszezenie stykow
sterujacych w ten sposob, ze zostaja one otwarte
dopiero wtedy, gdy wielko§¢é amplitudy drgan
przekroczy pewna okreS§lona warto§é. Uklad tego
rodzaju. jest przedstawiony na fig. 2. Gdy tylko
wielko§¢ amplitudy drgan kotwicy I osiagnie
okre§long warto$é, zespolony z nia mechanicznie
drazek 16 wuderza o przedluzenie 17 plaskiej
sprezynki, na ktérej osadzony jest styk 7. Zale-
te tego rodzaju ukladu stanowi okoliczno§é, ze
unika si¢ w ten sp‘oséb' strat materialu, zwigza-
nych ze wzajemnym tarciem stykow 7 i 8.

Przetwornica, przedstawiona na fig. 3 —5,
jest zaopatrzona w pieé¢ grup stykéw 20, 21, 22,
23 i 24, uruchamianych za pomoca wspélnego
elektromagnesu i wspélnej kotwicy 26. Wspom-
niane grupy stykéw sa zmontowane wraz z elek-
tromagnesem na ramie, sktadajacej si¢ z dwéch
pionowych katownikéw 27, 28 oraz dwoéch pop-
rzeczek 29, 30- (fig. 5), z ktéorych goérna podtrzy-
muje elektromagnes, dolna za§ grupy sprezyn
stykowych. Rama ta jest zawieszona sprezynu-
jaco wewnatrz nieruchomej obudowy, utworzo-
nej przez dwa pionowe drazki lub plyty 31, 32
oraz dwie poprzeczki 33, 34. Zawieszenie to
sklada sie z oS$miu sprezyn 35, rozciggnietych
pochylo miedzy pionowymi katownikami 27 i
28 i poprzeczkami 33, 84, zgodne z fig. 3 i 4
Dzieki takiemu zawieszeniu wewnetrzna rama
moze sie swobodnie poruszaé¢ wzgledem obudowy
zewnetrznej, wykonujac wahania pod wplywem
mas drgajacych. Ruchy jej sa jednak ograniczo-
ne za pomoca wkladek gumowych 36, 37, osa-
dzonych na drazkach 381, 32 i wchodzacych w ko-
rytka 38, 89, przymocowane do katownikéw 27, 28,
przy czym luz miedzy korytkami 38, 39 i wklad-
kami 36, 37 jest wystarczajaco duzy.

Na fig. 5 uwidoczniono wyraZnie, ze kazda
grupa stykéw sklada si¢ z dwoéch sprezyn styko-
wych 40 i 41, ktére sa zaopatrzone na swych kon-
cach w styki 8 i 8, oraz ze sprezyny plaskiej
42, na ktérej gérnym koficu osadzona jest kot-



wica 26 elektromagnesu napedowego, zaopatrzo-
na w styki 7 i 4, wspélpracujace ze stykami 8 i
3. Sprezyny stykowe 40, 41 sa dociskane za pomo-
<3 sprezyn Srubowych 43, 44 do ramion 45, 46
zespotu, ograniczajacych ruch do§rodkowy spre-
zyn stykowych. Ramiona te sa réwniez sprezys-
te, jednak w mniejszym stopniu, niz sprezyny
40, 41, przy czym stopien ich sztywno$ci moze
by¢ regulowany za pomoca Srub 47, 48, wkreco-
nych w nie i przechodzacych przez otwory w
-dwéch symetrycznych podporach 49, 50. Podpory
te sa zmontowane wraz ze sprezynami stykéw
40, 41, 42 oraz ramionami 45, 46 we wspolnej
obudowie i potaczone ze soba za pomoca dwéch
Srub 51, 52. Cze$§é nosna obudowy jest utworzo-
na przez poprzeczke 30. Poza tym obudowa jest
zaopatrzona w podkladki 53, izolujace wewneg-
trzne czeSci urzadzenia. Podpory 49, 50 sa zao-
patrzone w S§ruby 54, 55, za pomoca ktérych mo-
zna zmieniaé naprezenie sprezyn 43, 44. Sruby
te sa wkrecone w gérne konce podpdr, zaopatrzo-
ne w szczeliny 56, 57.

Zastrzezenia patentowe

1. Stykowa przetwornica pradu statego na prad
zmienny z uruchamianymi za pomoca elek-
tromagnesu stykami. drgajacymi, znamienna
tym, ze jedno lub kilka. uzwojen elektromag-
nesu napedowego jest polaczonych szeregowo
ze specjalnymi stykami sterujacymi (7, 8),
uruchamianymi. przez mechaniczne drgania
odpowiednich narzadéw stykowej przetworni-
cy pradu, przy czym styki te sa rozwierane
podczas kazdego okresu drgan co najmniej
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jeden raz, mianowicie wéwezas, gdy wielko§é
amplitudy drgan przekroczy pewna okreslo-
ng wartosé, dzieki czemu uzyskuje sie zgda-
ng zalezno$¢ amplitudy drgan od napiecia,
zasilajacego elektromagnes. .
Stykowa przetwornica pradu wedlug zastrz.
1, znamienna tym, ze styki sterujace (7, 8)

sg polaczone szeregowo ze stykami (3, 4) sa-
moczynnego przerywacza pradu, przy czym
styki sterujace i styki przerywacza sa roz-
mieszczone symetrycznie wzgledem osi ukla-
du drgajacego. '

Stykowa przetwornica pradu wedlug zastrz.
2, znamienna tym, ze posiada opornik (15),
potaczony réwnolegle ze stykami sterujacy-
mi (7, 8) i shuzgcy do regulacji przebiegu
zalezno$ci amplitudy drgan od napiecia za-
silajacego.

" Stykowa przetwornica pradu wedlug zastrz.

1 — 3, znamienna tym, ze w obwodzie prze-
rywacza pradu znajduje sie¢ uklad (13, 14)
do tlumienia iskrzenia.
Stykowa przetwornica pradu wedlug zastrz.
1 — 4, znamienna tym, ze posiada rame (27,
28, 29, 30), w ktoérej zmontowane sa grupy
stykéw sterujacych i stykéw przerywacza i
ktéra jest zawieszona sprezynujaco ‘w obudo-
wie przetwornicy, bedac zdolma wykonywaé
drgania mechaniczne, przy czym na ramie
tej umieszezony jest elektromagnes, wspélny
dla wszystkich grup stykéw.
Marius Widakowich
Zastepca: inz. W. Zakrzewski
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