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(54) Zakizeni pro iipravu oranice

Vynaélez se tyka zafizeni pro tpravu oranice,
které se pouZivd k drobeni hrud a urovnani oranice
soucasné se sefovou orbou. Zaiizeni je pfipojeno
k pluhu, takZe agregit sluduje technologické ope-
race — orbu a pfipravu piidy pfed setim. Principial-
né lze viak zafizeni vyuZit v samostatné operaci
piedsetové piipravy pidy, po p¥islusném uzpiiso-
beni jeho pfipojovacich elementi k ramu $irokoza-
bérového stroje.

Jsou znama zafizeni pro tpravu oranice v sou-
pravé s pluhem, kterd jsou FeSena jako specialni
stroj na vlastnim podvozku. U t&chto strojii byva
zafazeno v sérii nékolik pracovnich orgdnd, které
se po pozemku pouze odvaluji. K dosaZeni vyhovu-
jictho G¢inku musi mit proto velkou hmotnost,
a vzhledem k fazeni riznych pracovnich organi za
sebou jsou pomérné velké. Neni-li zpracovavani
pida pfili§ vlhkd, lze timto strojem dosahnout
velmi dobré predsetové pfipravy. Tyto stroje
v agregaci s pluhem podstatné sniZuji manévrova-
telnost a neni moZno je transportovat spole¢né po
vefejnych komunikacich.

Déle jsou rovnéZ znama feseni, kde je zafizeni
pro upravu oranice pfipojeno k rdmu pluhu, nad
ktery se pfi manévrovani na souvrati a transportu
sklapi. ProtoZe se viak i zde pracovni orginy
vétSinou pouze odvaluji po pozemku, neni ani
s timto zafizenim dosahovino vyhovujici pfedseto-
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vé pfipravy pudy, protoze z diivodu moznosti
sklapéni je zafizeni hmotnostné i rozmérove znag-
né omezeno. Ani &asteéné vyuZiti hmotnosti pluhu
pouZitim pfitlaénych elementd nezlepSuje dosta-
te¢né praci takovychto zafizeni.

Uvedené funkéni nedostatky odstrariuje zafizeni
pro tpravu oranice dle vynalezu.

Zakladni vyznam vynalezu spodivd ve vytvofeni
lehkého, u¢inného a kompaktniho zafizeni, které
umoziiuje dokonalou pfedsetovou ptipravu pady.
Toho je dosaZeno tak, e kolmo k pracovnimu
smeru je uspofddan prvni pracovni vilec tvofeny
tenkymi kotoudi s pilovymi zuby, za nim nasledu je
druby pracovni valec tvofeny kotoudi, jejichz
obvod je opatfen $ikmymi hieby. Samogisticiho
ucinku pracovnich orgénti je dosaeno tak, Ze
kotoude jednoho valce zapadaji do mezer mezi
kotoudi valce druhého. Prvni vélec rozifezivi
a drobi skyvu v horni poloving oranice, druhy valec
drobi hroudy a urovnavi povrch pozemku. Pfitlag-
ny systém zafizeni, tvoteny pfi¢nou torzni pruZinou
s regulaci predpéti a rovnoramennym étyfkloubo-
vym mechanismem zvy3uje pfitlaénou silu pracov-
nich organi na ptidu, zajiStuje kopirovani pfinych
i podélnych nerovnosti povrchu a konstantni po-
mér mezi pracovni hloubkou prvniho a druhého
vélce.

Pfiklad provedeni zafizeni podie vynalezu je



znézornén na vykresu, pfi¢emz obr. 1 ptedstavuje
pohled ze strany a obr. 2 ptdorys zafizeni.

K rdmu pluhu 1 s radlicemi 2 je pfipojena
konzola 3, ukondéena &epem 4 konzoly 3, na némzZ
je vykyvné uloZen prostorovy rdm 5. Prostorovy
r4m 5 zahrnuje trubku 6 umisténou kolmo k pra-
covnimu sméru, kterou prochdzi torzni pruZina 7,
ktera je uprostied trubky 6 vetknuta do péky 8,
pii¢emz paka 8 prochazi otvorem 9. K trubce 6 je
pfipevnén drzdk 10, v jehoZ volném konci je
umisténa vykyvna matice 11, do které je nasroubo-
vén regulaéni §roub 12, ktery je upevnén v pace
8 pomoci vykyvného epu 13.

Volné konce torzni pruZiny 7 jsou vetknuty do
tahel 14, 14', které jsou vykyvné uloZena na trubce
6. K tahlam 14, 14’ jsou rovnéZ ptipojeny ndboje
15, 15’ nosného h¥idele 16, na kterém jsou
navle&eny kotoude 17 s pilovymi zuby. Na ndbojich
15, 15’ jsou rovnéz pfipojena ramena 18, 18'.
V zadni ¢asti ramen 18, 18’ jsou pevné pfipojeny
néboje 19, 19', v kterych je uloZen hfidel 20, na
kterém jsou navlefeny kotouce 21 s Sikmymi
hieby. K hornimu konci ramen 18, 18’ jsou
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prostfednictvim &epi 22, 22’ ptipojeny jednim
koncem vzpéry 23, 23'. Druhy konec vzpér 23,23’
je prostiednictvim Zepti 24, 24’ spojen s rameny
25, 25’ vytvofenych na trubce 6.

Celé zafizeni Ize sklapét z pracovni do transport-
ni polohy nad ram pluhu kolem &epu 4 konzoly
3 pomoci linedrniho hydromotoru 26 ovladaného
hydraulickym okruhemz kabiny traktoru. Lineérni
hydromotor 26 je pak svymi konci vykyvné pfipo-
jen ke konzole 3 a prostorovému ramu 5.

Zatizeni podle vynilezu pracuje tak, Ze oba
pracovni vélce 27, 28 jsou pomoci linedrniho
hydromotoru 26 sklopeny spole&né s prostorovym
ramem 5 do pracovni polohy, kde jsou pfitlatovéany

_do ptdy predpétim torzni pruziny 7. Velikost

predpéti 1ze nastavit podle hloubky orby a piidnich
podminek regula¢nim sroubem 12.

Pii najeti pracovnich vélci 27, 28 na pirekazku
v ptdé, dojde vlivem propruzeni torzni pruziny
7 k jejich vykyvnuti smérem vzhtru. V pfipadé
pFitné nerovnosti pozemku deformuji se jednotlivé
poloviny torzni pruZiny 7 nestejnomérné a pracov-
ni vélce 27, 28 kopiruji pficny sklon pozemku.

PREDMET VYNALEZU

1. Zatizeni pro upravu oranice, zejména pro
drceni hrud a rovnani povrchu piidy, jehoZ pracov-
ni orgdny sestdvaji jednak z prvniho vélce tvofené-
ho kotoudi s pilovymi zuby a jednak z druhého
pracovnibo vélce tvofeného kotouti s hfeby, kte-
rézto oba vilce jsou uloZeny prostfednictvim para-
lelogramového zvésu na ramu, vyznadené tim, Ze
k ramu pluhu (1) je pfipojena trubka (6) v niZ je
vetknuta torzni pruZina (7) jejiZ konce jsou spoje-

ny s téhly (14, 14') na nich? je uloZen nosny htidel
(16) prvniho pracovniho valce (27) spojeny rame-
ny (18, 18’) s hfidelem druhého pracovniho valce
(28).

2. Zatizeni pro Upravu oranice podle bodu 1,
vyznadené tim, Ze torzni pruZina (7) je vetknuta do
paky (8), jejizkonecje spojen regulaénim Sroubem
(12) s drzakem (10).

1 vykres-
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