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@, L'invention concerne une unité de support a rouleaux
formant glissiére lindaire utilisable par exemple dans une ma-
chine-outil ou un centre d'usinage. :

L'unité comprend deux barres de guidage 1 s'étendant dans
la direction longitudinale de la glissiére et pourvues de sur-
faces de roulement de rouleaux 4, 5, 6, 7, formées sur deux
surfaces latérales d'une nervure 2, 3, une table mobile 8
pourvue d'évidements longitudinaux 11, 12 dans lesquels sont
logés deux corps d'appui 15, 16 comportant des nervures de
guidage 18, 19, 20, 21 pourvues d'un c6té d'une surface de
roulement de rouleaux chargés 22, 23, 24, 25 et de l'autre
coté d'une surface de roulement de rouleaux non chargés 26,
27, 28, 29, les rouleaux chaigés B, étant en contact avec les
surfaces de roulement des barres de guidage suivant un angle
d'environ 45° par rapport 3 des lignes obliques imaginaires
passant chacune par le centre de la nervure de la barre de
guidage associée et coupant I'axe horizontal de l'unité & envi-
ron 45°

Unité de support 3 rouleaux constituant une glissiére linéaire. .
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La présente invention concerne wme unité de support & rouleaux constituant
une glissidre Linéaire, utilisable dans différentes partiesglissantes
telles que la semellede table d'unemachine-outil, le coulisseaud'un centre

d'usinage et le coullsseau d'un robot transporteur servant au transport altex-

natif d'un objet lourd. Dans la suite de la descrlptlon, on deSLgnera cette
unité de support par l'expression "glissiére linéaire 3 rouleaux".

Généralement une glissiére lﬁnealre a rouleaux
classique de ce type est construite de maniére qu'un corps
d'appui ayant une section droite en forme de U soit montér
de facon coulissante sur un arkre de guidage de section
droite sensi iblement trapézoidale par l'intermédiaire d‘'une
rangée de rouleaux cylindriques. La glissiére a rouleaux
ainsi constituée présente cependant 1l’inconvénient d'&tre
incapable d'absorber correctement des charges qui sont
appliquées dans des directions verticale et radialen En
outre, puisqu'une rainure de roulement de rouleaux servant
au guidage et a la recirculatioh des rouleaux cylindrigues
est directement formée dans chaque partie de bordage du
corps de glissiére, il est difficile d'effectuer des opéra-
tions de tournage et de rectification-lors de la réalisation
de la rainure de roulement de rouleaux. En outre, 1a’structu-
re de la 911551ere linéaire a rouleaux classique rend
désavantageusement impossible le reglage de la précharge
exercée sur les rouleaux cyl*ndr;ques lnterposes entre la
rainure de roulement prévué sur le corps de glissiére et la
rainure de roulement correspondante prévue sur la barre de
guidage. i '
’ Dans ces circonstances, l'invention a pour objet
principal de remédier aux inconvénients précités de 1l'art
antérieur.

En conséguence, un objet de 1l'invention est de
créer une glissiére linéaire & rouleaux pouvant absorber de
facon satisfaisante non seulement des charges qui lui sont
appliquées dans des directions verticale et radiale mais -
également des charges appliquées dams toutes les directions.

Un autre objet de i'invention est de créer une
glissiére linéaire 3 rouleaux qui facilite l'usinage de la
rainure de roulement de rouleaux et qui rende possible un
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libre réglage de la précharge appliquée aux rouleaux dans
la zone chargée.

Dans ce but, conformément a un aspect de l'inven-
tion, il est prévu une glissidre linéaire 3 rouleaux compre-
nant : une paire de barres de guidage de droite et de gauche
s'étendant dans la direction longitudinale de la glissiére
linéaire a rouleéux, chaque barre de guidage étant constituée
par un élément monokloc de section droite sensiblement
triangulaire comportant des surfaces de roulement de
rouleaux chargés formées sur les deux parties superficielles
latéralesrd'une nervure faisant saillie orthogonalement
du centre d'une partie éuéerfieielle inclinée extérieure ;
une table mobile constituée par un long &1ément monobloc
ayant une section droite sensiblement gn'forme de U et
disposée de maniére 32 chevauchéé 1e$ barres de gu;@age, l1a
takle mobile étant pourvue d*évidements longitudinaux respec-
tivement formés dans les surfaces intérieures opposées de ses
parties de bordage ; deux corbs d'appui-de'gauche et de
droite constitués chacun par un long élément monobloc de
section droite sensiblement triangulaire qui est vissé dans
1'évidement correspondant de la table mobiie, chaque corps
d'appui comportant deux nervures de guidage faisant respec-
tivement séillie des deux bords latéraux d'une partie super-

ficielle inclinée intérieure du corps d*appui, chaque nervure

de guidage comportant une surface latérale qui est définie
comme une. surface de roulement de rouleaux chargés et qui
est placée en regard de la surface de roulement de rouléaux
chargés correspondante de la barre de guidage associée
tandis que son autre surface latérale est définie comme une
surface de roulement de rouleaux non éhargés ; des rouleaux
en forme de barils adaptés pour une recirculation le long des
surfaces de roulement de rouleaux chargés et des surfaces
de roulement de rouleaux non chargés des corps d'appui et
pour entrer en contact avec les surfaces de roulement de
rouleaux charges des barres de guidage lors d'unm roulement
le long des surfaces de roulement de rouleaux chargés des

'corps d'appui + et un organe de retenue de rouleaux fixé sur

chacune des nervures de guidage en étant dirigé vers la partie
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superficielle inclinée intérieure correspondante du corps

‘d'appui associé et en étant adaﬁté pour guider lesrrouleaux

de facon & permettre leur recirculation dans l'intervalle
défini entre l'organe de retenue de rouléaux et la partie
superficielle inclinée intérieure ; les rouleaux se trouvant
dans la condition de'rduleau? chargés étant amenés en
contact avec les surfaces de roulement de rouleaux chargés
des barres de guidage avec un angle de contact d'énviron
45°, a 1l'intérieur du méme plan, par rapport a des lignes
okbliques imaginaires correspondantes passant chacune par le
centre de la nervure de la karre de guidage éssociée et
coupant l'axe horizontal de la glissiére linéaire suivant un
angle d'environ 45°. ) ' )

Il est a noter que les rouleaux en forme de barils
mentionnés ci-dessus peuvent 8tre remﬁééés par -des rouleaux
cylindriques. ' o , a '

D'autres caracterxst‘ques et avantages de l'lnven—

ion seront mis en évidence dans la suite de la descr;ptlon,
donnée a titre d'exemple non limitatif, en référence aux
dessins annexés dans lesquels :

la figure 1 est une vue en élévation de face d’'un mode de
réalisation d'une glissiére linéaire & rouleaux conforme a
la présente invention - ' '

la figure 2 est une vue en coupe en obliqueffaite suivant la
ligne II+II de la figure 1 ; ‘ 7 ‘ '
la figure 3(a) est une vue en coupe vertlcale d'un corps
d'appui retenant des rouleauxrpar 1'intermédiaire d'organes
de retenue, la coupe étant faite dans une partie intermédiaire
dudit corps dans la direction longitudinale ;

la figure 3(b) est une vue en élévation de face d'une partie

extréme du corps d'appui ;

la figure 3(c) est une vue en éiévation latérale du corps
d'appui ; 7 - ’

la figure 4(a) est une vue en coupe verticale d'un corps
d'appui, faite dans une partie intermédiaire de ceélui-ci dans
la direction longitudinale ; '

la figure 4(b) est une vue en plan du corps d*appui,

la figure 4(c) est une vue en élévation laterale du corps
dtappui
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la figure 5(a) est une vue en coupe verticale d'un organe
de retenue de rouleaux, faite au travers d’une gartie
intermédiaire dudit organe dans la direction longitudinale,
la figure 5(b) est une vue en élévation de face d'une partie
extrédme de l'organe de retenue de rouleaux ; ]
la figure 5(c) est une vue en clan de l'organe de retenue
de rouleaux ; " ) _
la figure 5(d) est une vue en élévation latérale de 1l'organe
de retenue de rouleaux ;
la figure 5(e) est une vue de dessous de l'organe de retenue
de rouleaux 7
la figure 6(a) est une vue en coupe verticale d‘'un corps
d'appui équipé d'organes.de retenue de rouleaux conformément
3 une modification de la glissiére linéaire i rouleaux, la
coute étant faite au travers d’une pértie intermédiaire dudit
corps dané la direction longitudina;e T
la fiéure 6(k) est une vue en élévation de face d'une partie
extréme du corps d'appui représenté sur la figure 6(a) ;
la figure 6(c) est une vue en élévation latérale du corgs
d'appui représenté sur la figure 6(a) ; 7
les figures 7(a), 7(b) montrent comment chaque rouleau
chargé entre en contact avec la karre de guidage
la figuré 8 est uhe vue en élévation de face d'un autre mode
de réalisation de la glissiére linéaire & rouleaux conforme a
1'invention 5- ' - '

la figure 9 est une vue en élévation latérale et en coupe

en obligue faite suivant la ligne IX~-IX de 1a'figure 8 ;

1a_figure-lo(a) est une vue en coupe verticale d'un corps
d*!appui retenant des rouleaux par l'intermédiaire d'organes
de retenue dans la glissiére lindaire & rouleaux de la fig. 8,
la coupe étant faite au travers d'une partie intermédiaire
dudit corps dans la direction longitudinale ;

 la figure 10(b) est une vue en élévation de face d'une partie

extréme du éorps d'appui représenté sur la figure 10(a) ;

la figurerlo(c) est uhe vue en élévation latérale du corps
dvappui réprésenté sur laffigure 10(a) :

la figure 11(a) est une vue en coupe verticale d'un corps

d'appui de la glissiére linéaire a rouleaux représentée sur
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la figure 8, la coupe étant faite au travers d‘une partie
intermédiaire dudit corps dans la direction longitudinale ;
la figure 11(b) est une vue en plan du corps d'appui repré-~
senté sur la figure 11l(a) ; o ) .

la figure 1ll(c) est une vue en élévation latérale du corps
d'appui représenté sur la figure_ll(é) } '

la figure 12(a) est une vue en coupe Verticale d'un organe

de retenue de rouleaux de la glissidre lindaire 3 rouleaux
représentée sur la figure 8, la coupe étant faite au travers
d'une partie intermédiaire de l'organe de retenue dans la
direction longitudinale ; -

la figure 12(b) est une vue en élévation de face d'une partie
extréme de l'organe de retenue de rouleaux'feprésenté sur

la figure_iz(a) s 7 . .

la figure 12(c) est une vue en plan de l'organe de retenue

de rouleaux représenté sur -la figure 12(a) ; - .

la figure 12(d) est une vue en élévation latérale de l'organe
de retenue de rouleaux représentéd sur lafigure 12(a) ;

la figure 12(e) est une vue de'dessods de l'organe de retenue
de rouleaux représenté sur la figure 12(a) ; ,

la figure 13(a) est une vue en coupe verticale d*un corps
d'appui équipé d'organes de rétenue'de rouleaux conformément
a une modification de la glissiére lindaire 2 rouleaux
représentée sur la figure 9, la coupe étant faite au travers
d'une partie intermédiaire du'Corps'd?appﬁi dans la direction
longitudinale ; 7 o 7 7
la figure 13(b) est une vue en élévation de face d'une partie
extr&me du corps d'appui représenté sur la figure l3(a)'; et
la figure 13(c) est une vue en élévation latérale du corps
d!appui représenté sur la figure 13(a). ,

_On va décrire dans la suite différents modes de
réalisation de la glissiére linédaire a rouleaux de 1'inven~
tion en référence aux dessins ci-joints. 7 :

En considérant d’abord les figures 1 a 7, qui
représentent en combinaison un moede de réalisation de la
glissiére linéaire & rouleaux conformément a un premier
aspect de 1l*invention, deux barres de guidage de droite et de
gauche 1, 1 sont montées sur un banc fixe par exemple et
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s'étendent dans la direction longitudinale du banc fixe.
Chaque barre de guidage 1 est constituée par un élément
monobloc ayant une section droite sensiblement triangulaire.
La barre de guidage 1(1) est pourvue de surfaces de roulement
de rouleaux chargés 4, 5 (6, 7) dui sont formées symétrique-~
ment sur les deux surfaces latérales d’une nervure 2(3)
faisant saillie orthogonalement du centre d'une surface
extérieure inclinde de 1'é1lément monobloc. Chacune des
surfaces de roulement de rouleaux chargés 4 3 7 est constituée
par une surface sphérique d’un profil identigue & la surface
périphérique extrieure de chaque rouleau B ayant une forme
de baril. B '

Une longue takle mobile 8 est constituée par un
élément monobloc de section droite,sénsiblement en forme de
U et elle est disposée de maniére a chééaucher'les barres de
guidage 1. La takle mobile 8 comporte des évidements longi-
tudinaux 11, 12 fdrmés dans les surfaces intérisures opposées
de parties de bordage 9, 10. Des trous traversants 13, 13
sont ménagés au travers de la partie supérieure de la table

mobile 8 afin d'&tre placés sur le cdté intérieur des évide-

~ments 11, 12. Un trou taraudé 14 est ménagé dans une partie

de bordage 10 de fag¢on a déboucher sur la face intérieure
d'un évidement 12. , :

' Deux corps d'appui de gauche et de droite 15, 16
sont respectivement interposés entre les barres de guidage
correspondantes 1 et les parties de bordage 9, 10 de la table
mobile 8. Chacum des corpé d'appui 15, ‘16 est constitué par
un élément monobloc qui est orienté dans la direction longi-~
tudinale de la table mobile 8 et qui a une section droite
sensiblement triangulaire. Les corps d'appui 15, 16 comportent
des parties superficielles inclinées extérieures 1l5a, 15a,
16a, 16a retenues a 1l'intérieur des évidements correspondants
11, 12 en étant fixées par des organes de fixation tels que
des koulons 17, 17, 17, 17 engagés dans les trous traversants
respectifs 13, 13, 13, 13 a partir de la face supérieure de
la partie suprieure. Il est a noter qu'ﬁn'bquian,l7a vissé
dans le trou f£ileté 14 est utilisé pour le réglage de préchar-
ge. Les.corps'd’appuirls, 16 sont pourvus, le long des deux
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bords latéraux de parties superficielles inclinées inté-
rieures 15b, 15b, 16k, 16k, de nervures de guidage 18 a 21
ayant une forme plane analogue a une voie ovale ) et
s'étendant dans la direction longitudinale des corps
d'appui 15, 16, Des surfaces de roulement de rouleaux
chargés 22 a 25 sont formées sur une des surfaces latérales
des nervures de guidage 18 a 21 pladées en regard des barres
de guidage 1 correspondantes. Les surfaces de roulement de
rouleaux chargés 22 a 25 s'étendent longitudinalement paral-
lélement aux surfaces de roulement de rouleaux chargés
correspondantes 4 a 7 des barres de guidage 1. D'autre part,
les nervures de guidage 18 a 21 sont pourvues sur leurs

autres surfaces latérales de surfaces de roulement de

- rouleaux non chargés 26 & 29, s'étendant longitudinalémenf

parallélement aux surfaces de roulement de rouleaux chargés
correspondantes 22 3 25. Les surfaces de roulement 22 a 25
sont en communication avec leurs surfaces derroulement .
correspondantes 26 a 29 par l'intermédaire dg‘parties de
renvoi de rouleaux demi-circulaifes 30, 30, 31,,31,fbrmées
sur les deux surfaces extr@mes de chacune des nervures de
guidage 18 a 21, en constituant ainsi quatre passages‘de
recirculation de rouleaux. Chacune des surfaces de roulement
de rouleaux chargés 22 .a 25, des sufféces de roulement de
rouleéux non chargés 26 a 29 et des parties de renvoi de
rouleaux 30, 30, 31, 31 est constituée par une surface
sphérique corresbondant'E.la'surfécé sphéridue extérieure des -
rouleaux B ayant chacun . une forme de baril. »

Des rouleaux chargés B1 soht en contact avec les
surfaces de roulement de rouleaux chargés correspondantes
4 34 7 et 22 & 25 des barres de guidage 1 et des corps d'appui
15, 16 comme indiqué sur la figure 1. Plus spécifijuement, les
rouleaux chargés Bl sont en contact avec les surfaces de
roulement de rouleaux chargés correspondantes 4 a 7 des barres
de guidage 1 suivant un angle de contact © d'environ 45°, a
1'intérieur du méme plan, par rapport a une ligne oblique
imaginaire passant par le centre de chacune des nervures 2, 3
des barres de guidage 1 et coupant 1l'axe horizontal X-X

suivant un angle d'environ 45°. La glissidre est par conséquent
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8
capakle de supporter des charges arpliquées dans %tsutes
les directions, c'est-a-dire dans des directions verticales,
horizontales et radiales. En outre, comme indigué sur la
Figure 7, la courkture de chacune des surfaces de roulement
de rouleaux chargés 4 a3 7 et 22 a 25 peut &tre rendue supé-
rieure a celle-du rouleau chargé'B1 ( cf£ figure 7(a)). 11
est également possikle de rendre la courkure de chaque

surface de roulement de rouleaux chargés égale a celle du

‘rouleau chargé B, ( cf figure 7(k)). Dans ce cas, la glissié-

re est avantageusement capakle d'avoir une plus grande
capacité de suppert de charge et de mieux remplir la fonction
d'alignement automatique, .

Des organes de retenue de ‘rouleaux 32 a 35 sont
v*sses sur les nervures de guidage respect;ves 18 a 21 des

“corps dlappui 15, 16 de maniére a dtre paralléles aux parties

superfic;elles'inql,nees intérieures correspondantes: 15k, 15k,
16k, 16b. Les rouleaux B en forme de karils sont regus et
retenus dans les espaces définis entre les parties superfi-
cielles inclinées intérieures 15k, 15k, 16k, 16k des corps
dtappui 15, 16 et les parties superficielles intérieures
correspondantes 32b é 35c des organes de retenue de rouleaux
32 3 35 de manidre que les deux surfaces extr@mes de chaque
rouleau B entrent en contact paralléle avec les parties
superf;c;eiles correspondanfes. En conséquence, une*plufalité
de rouleaux B en forme de barils exécutent une recirculation
fout en tournant autour de leurs propres axes le long des -
surfaces de roulement de rouleaux chargés 22 a 25 et des
surfaces de roulement de rouleaux non charges 26 a 29 des
corps d'appui 15, 16. Comme le montre cla;rement'la figure 7,
les rouleaux en forme de barils B, qui effectuent une rec‘r-
culation, comportent leurs deux surfaces extrémes gui sont
retenues dans de petits intervalles par les parties superfi-
cielles inclinées intérieures 15b, 15b, 16k, 16k des corps
d'appu; 15, 16 et les parties superficielles intérieures 32k
a 35b des organes de retenue de rouleaux 32 a 35. En consé-
quence il est possible d'empecher tout biaisement ( oscilla-
tion des axes longitudinaux ) des rouleaux, ce qui permet

d'assurer un déplacement uniforme de la table mobile 8.
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Les organes de retenue de rouleaux 32 a 35 servent
par conséquent & permettre une recirculation correcte des
rouleaux 8 en forme de barils. Pour cette raison, comme
indiqué sur la figure 5, les organes de retenue de rouleaux
32 3 35 sont respectivement constitués par des éléments de
recouvrement 32a a 35a ayant chacun une forme pléne sensi-~
blement en forme de voie et complétement ouverts déns une de
leurs parties linéaires. En outre les éléments de recouvre-~
ment 32a & 35a comportent respectivement des parties de
guidage linéaire 32c & 35c servant & guider des rouleaux
non chargés B, et des parties de guidage curviligne 324 a
354 relides de facon continue avec les deux extrémités
respectives des parties de guidage linéaire 32c a 35c en vue
dt'assurer le guidage des rouleaux B lors de leur remvoi. Il
est a noter gue puisque les rouleaux chargés Bl'entrént en
contact avec les surfaces de roulement de rouleaux chargés
4 3 7 des barres de guidage 1, 1 tout en faisant saillie
partiellement des organes de retenue de rouleaux 32 a 35,
les cdtés des organes de retenue de rouleaux 32 & 35 qui sont
placés & l'opposé des parties de guidage linéaire 32¢ a3 35c
servant au guidage des rouleaux non chargés B, sont ouverts
sur toutes leurs longueurs. .

En outre, pour empécher les rouleaux chargés By de
s'échapper et pour faciliter 1'assemblage de la glissiéxe
conforme 3 l'invention, des saillies de retenue 32¢ 3 35e _
servant a retenir la péfiphérie extérieure de chaqué rouleau
B sont respectivement prévues aux extrémités libres des
parties superficielles intérieures 32b a 35b des oréanes de
retenue de rouleaux 32 & 35. En ouire, des éléments de
montage 36, 36 ayant une section droite sensiblement en
forme de U sont respectivement vissés dans les évidements -
intérieurs des corps d'appui 15, 16 dans des positidns
situées entre deux organes de reteanue ée‘rodleaux 32, 33
d'une paire et deux organes de retenue de rouleaux 34, 35
d'une autre paire. Les éléments de montage 36, 36,qﬁi
s'étendent longitudinalement, servent a retenir avec'possi—
bilité de roulement la périphérie intérieure de chaque rouleau
B,
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Les figures 8 a 13, en combinaison, représentent
un autre mode de réalisation de la glissiére linéaire a
rouleaux conforme a un second aspect de l'invention, ol
les mémes composants du second mode de réalisation de
1'invention qui concordent avec ceux du premier'mode de
réalisation décrit ont été désignéé par les mémes références
numériques. A la différence des rouleaux B en forme de barils
du premier mode de réalisation décrit, on utilise dans ce
second mode de réalisation dés_rouleaux cylindriques B',
La construction et le fonctionnement de ce mode de réalisa-
tion sont identiques a ceux du premier mcde de réalisation
décrit, excepté que, en correspondance a la forme des rouleaux
B’, une surface plane est utilisée pour constituer chacune
des surfaces deé roulement de rouleaux chargés 4! a 7' des
barres dé'guidage, dés surfaces de roulement de rouleaux

S

chargés 22! a 25", des surfaces de roulement de rouleaux neon
chargés 26' a 29' et des §atties de renvoi de rouleaux 30',
31! des corps dlappui.

La différence effective entre le rouleau en forme
de baril et le rouleau chindrique utilisés comme éléments
de roulement va &tre décrite dans la suite en référence i la
figure 7. Le rouleau B en forme de baril a une plus grande
capacité de portance de charge et une meilleure fonction
d'alignement que le rouleau cylindrique B*. Plué'spécifique—
ment, dans le cas du rouleau B en formé'de'bafil, puisqu‘une
suffacé.sphérique est utilisée pour constituer 2 la fois la
surface périphérique extérieure du rouleau chargé Bl'et

chacune des surfaces de roulement de rouleaux chargés 4 a 7

et 22 a 25, le rouleau chargé B, est en contact ponctuel

ou linéaire avec les surfaces de roulement de rouleaux
chargés 4 & 7 et 22 & 25 et il est par conséquent déformé
élastiquement quand une charge lui est appliquée afin de
permettre une augmentation de sa.capacité de support de _
charge. En outre le rouleau chargé B, en contact ponctuel ou
linéaire avec les surfaces de roulement de rouleaux chargés
432 7 et 22 & 25 peut osciller latéralement par rapport a son
point centralrservané de point d’appul et en conséquence il

&tablit une plage d'alignement aussi grande que 1t'amplitude
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d'oscillation.

La glissiére linéaire a rouleaux conforme a
1'invention, avant la construction et fonctionnant comme
décrit ci-dessus, offre les divers avantages suivants :
la glissiére linéaire a rouleaux peut supporter de facon
satisfaisante des charges qui lui sont appliquées dans
toutes les_directions, clest~a-dire des directioné'yerticales,
horizontales et radiales, puisque les rouléaux chargés sont
amenés en contact avec les .surfaces correspondantes de '
roulement de rouleaux chargés prévues sur les barres,dex
guidage suivant un angle de contact d'environ 45°, a 1'inté-
rieur du méme plan, par rapport aux lignes obliqﬁes imaginai-~
res correspondantes passant chacune par le centre de la
nervure de la bkarre de guidége asScciéé-ét coupant 1'éxe.
horizontal suivant un angie d’environ 45°. En outre puisque:
les corps d'appui sont formés séparément de la table mqbiie'

_ et ont des dimensions réduites, il devient aisé d'effectuer

des opérations de tournage et de rectification lors de la
réalisation des surfaces de roulement de- rouleaux sur les
corps d'appui. Cette facilité de réadisation des surfaces de
roulement de rouleaux permet de réduire les frais de fabrica-
tion des corps d'appui. En outre la glissiére peut &tre faci-~
lement produite et assemblée avantageusement, puisqu'il est
possible de former instantanément des espaces dans lesquels
les rouleaux chargés et non chargés sont regus et déplacés.
en cours de roﬁlement simplement par fixation des organes’ de
retenue de rouleaux sur lés corps d'appui. Egalement il est
possible d'appliquer une précharge ( pré-compression )
appropriée aux rouleaux<chargés simplement par,uh réglage de
serrage de chaque vis utilisée pour le montégevdes corps
dtappui, comme des éléments séparés, sur la tabkle mobile.
En conséquence il est avantageusementﬂpossible d'augmenter
la rigidité de la glissiére dans son ensemble tout en
assurant une recirculation uniforme des rouleaux.

7 Bien entendu l'invention n'est pas limitée aux
exemples de réalisation ci-dessus décrits et représentés, a
partir desquels on pourra prévoir d'autres modes et d'autres

formes de réalisation, sans pour cela sortir du cadre de
ltinvention. )



10

15°

20

25

30

35

2546586

12
REVENDICATIONS

L. Unité de support a rouleaux formant glissiere linéaire, comprenant

- une paire de barres de guidage de droite et de gauche

(1 ) s'étendant dans la direction longitudinale de ladite
unité , chaque barre de guidage étant constituée par un
élément monokloc de seétion droite senéiblement triangulaire

- comportant des surfaces de roulement de rouleaux chargés

( 4, 5 ; 6, 7) formées sur deux pafties superficielles
1étérales d'une nervure (2 : 3 ) faisant saillie orthogona-~
lement du centre d'une partie superf‘c elle inclinée exté-
rieure de 1'élément monobloc '

- une table mobile (8) constituée par un long élément monokloc
de sectlon droite sensiklement en forme de U d‘sposee de
man‘ere a chevaucher lesdites karres de gu*dage (1), ladite
table mobile étant pourvue d'ev-dements long‘tud~naux '
(11, 12) formés respectivement dans des surfaces ‘nter‘eures
opppsees de parties de kordage (9, 10) de la table ;

- uné'paire de corps d‘appﬁi de droite et de gauché (15, 16)
chacun constitué par un long élément monobloc de section
droite sensikblement triangulaire qui est_vissé dans 1l'évide-~
ment cofrespondant de ladite takle mokile (8), chaque corgps
d'appui comportant une paire de nervures de guidage (18,'19;
20, 21) faisant saillie respectivement des deux bords
latéraux d'une partie superficielle inclinée-iﬁtérieure
dudit cbrpsrd’appui (15, 16), cﬁaque'nervure de guidage
compoffant—une'éurface latérale définie comme une surface
de_roulement de rouleaux chargés placée en regard de la
sdrface de roulement de rouleaux chargés'éorrespondante

(22, 23 ; 24, 25 ) de la rarre de guidage associée et uner
autre surface latérale définie comme une surface de roulement
de rouleaux non chargés (26, 27; 28, 29 ) ;

~ des rouleaqx en forme de barils (B ; Bl' B, ) adaptés pour
une recirculation le long desdites surfaces de roulement

de rouléaux,chargés et desdites éurfaces de roulement de
rouleaux non chargés desdits corps d'appui (15, 16) et pour
entrer en contact avec lesdites surfaces de roulement de
rouleaux chargés desdites barres de guidage (1) lors d‘un

roulement le long des surfaces de roulement de rouleaux
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chargés desdits corps d’appui (15, 16 ) ; et
- un organe de retenue de rouleaux (32, 33, 34, 35) fixé
sur chacune desdites nervures de guidage (18, 19, 20, 21)
de maniére 4 8tre dirigé vers la partie,sugerficielle
inclinée intérieure correspondante du corps &“appﬁi associé
et adapté pour guider lesdits rouleaux de maniére qu'ils
puissent recirculer dans l'espace défini entre ledit organe
de retenue et ladite partie superficielle inclinée intérieure
correspondante,
- caractérisée en ce que lesdits rouleaux se trouvant dans
11état de rouleaux chargés (Bl) sont amenés en contact avec
lesdites surfaces de roulement de rouleaux chargés (4, 5, 6,
7) desdites karres de guldage suivant un angle de contact
d'environ 45°, & l'intérieur du méme plan, par rapport a des
lignes obliques imaginaires corresppndantes passant chacune
par le centre de ladite nervure de la barre'ae guidage '
associée et coupant 1l'axe horizontal de ladite unité de
support gyivant un angle d'environ 45°. :
2. . Unité de support 3 rouleaux selon la revendica-
tion 1,,caractérisée en ce que chaque organe de retenue
de rouleaux (32, 33, 34, 35) est pourvu a l'extrémité libre
de sa partie superficielle intérieure d'une saillie de
retenue (32e, 33e, 34e, 35e ) pour retenir la périphérie
extérieure de chacun desdits rouleaux en forme de barils
(By? B ) et en ce que chaque corps dvappui (15, 16) comporte
un element de montage (36) de section sensiblement en forme
de U qui est vissé dans son évidement intérieur dans une
positionrsituée entre les orgenes de refenue de rouleaux
associés, ledit élément de montage s’étendant longitudinale-
ment et servant a retenivr avec possibilité de roulement ia
périphérie intérieure de chacun desdits rouleaux en forme de
barils (Bl B, ).
3. Unzte de suppert: & rouleaux selon 1'une ou-
1'autre des revendickions 1 et 2, caracterlsee en ce que
lesdites surfaces de roulement de rouleaux chargés (22, 23,
24, 25) sont en communication avec des surfaces correspondan-
tes de roulement de rouleaux non chargés (26, 27, 28, 29) par

'intermédiaire de parties demi—cirCuieires de renvoi de
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rouleaux (30, 30, 31, 31) formées sur les deux surfaces
extrémes de chacune des nervures de guidage (18; 19, 20, 21),
en constituant ainsi des passages'de recirculation de
rouleaux, et en ce que chacune desdites surfaces de roule-
ment de rouleaux_chargés (22, 23, Eép 25), desdites surfaces
de roulement de rouleaux non chargés (26, 27, 28, 29) et
desdites parties de renvoi de rduleauk (30,‘30, 31, 31), est
constituée par une surface sphérique correspohdant ala
surface sphérique extérieure desdits rouleaux en forme de
barils (B,, B, ).
4 .Unité de support & rouleaux formant glissidre lndaire comprenant:
-~ une paire de barresrde guidagé de droite et de gauche
(1) s'étendant dans la direction longitudinale de ladite
glissiére, chague barre de guidage étant constituée par un
élément monobloc de section droite'sénsiblement triangulaire
comportant des surfaces de roulement de rouleaux cha;gés
(4*, 5'; 6', 7*) formées sur deux parties superficielles
latérales d'une nervure (2 ; 3) faisant saillie orthogonale~
ment du centre d'une partie superficielle inclinée extérieure
de 1l'élément monobloc, ' ,
_ une table mobile (8) constituée par un long élément
monobloc de $ection droite sensiblement en forme de U disposée
de maniére 3 chevaucher lesdites barres de guidage (1),
ladite takle mobile étant pourvue d'ev‘dements long‘tudlnaux
(11, 12) formés respectivement dans des surfaces intérieures
opposées de parties de bordage (9, 10) ‘de 1la table ;
- une paire de corps d'appui de droite et de gauche (15, 16)
chacun constitué par un long élément moncbloc de section
droite sensiblement triangulaire qui est vissé dans 1l'évide-
ment correspondant de ladite table mobile (8), chaque corps
d!appui comportant une paire de nervures de guidage (18, 19 ;

. 20, 21)'faisant'saillie respectivement des deux bords

latéraux d'une partie superficielle inclinde intérieure
dudit corps d'appui (15, 16), chaque nervure de guidage

comportant une surface latérale définie comme une surface

" de roulement de rouleaux chargés placés en regard de la

surface de roulement de rouleaux chargés'correspondante
(22', 23°% ; 24%, 25') de la barre de guidage associée et
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et une autre surface latérale définie comme une surface

de roulement de rouleaux non charéés (26%, 27'; 28", 29' ) ;
- des rouleaux cylindriques (B' ; Bfl, B'2 ) adaptés pour
une recirculation le long desdites surfaces de roulement

de rouleaux chargés et desdites surfaces de roulement de
rouleaux non chargés desdits corps d'appu1 (lS 16) et

pour entrer en contact avec lesdites surfaces de roulement
de rouleaux chargés desdites barres de guidage (1) lors d'un
roulement le long des surfaces de roulement de rouleaux
chargés desdits corps d'appui (15, 16) ;

~ des rouleaux cylindriques (B' ; B'l, B’é) adaptés pour une
recirculation le long desdites surfaces de roulement de
rouleaux chargés (22%, 23", -24',6 25' ) et desdites surfaces*
de rouleaux non charges (26, 27', 28°', 29') desdits corps
d'appui (15, 16) et pour entrer én contact avec lesdites
surfaces de roulement de rouleaux chargés (4*, 5', 6", 7")
desdites barres de guidage (l)-ldrs d'un rquleméntrle long
desdites surfaces de roulement de rouleaux chargés (22*, 23',
24%, 25') desdits corps d'appui (15, 16) ; et

- un organe de retenue de rouleaux (32, 33, 34, 35) fixé sur
chacune desdites nervures de guidage (18, 19, 20, 21)

de raniére a &tre dirigé vers la partie superficielle
inclinée intérieure correspondante du corps d'appu; associé
et adapté pour guider lesdits rouleaux (B')de manidre qutils
puissent recirculer dans l'espace deflnl entre ledit organe
de retenue et ladite partie superf‘qlelle lncl‘nee intérieure
correspondante, ' '
-caractérisée en ce que lesdits rouleaux se trouvant dans
1'état de rouleaux chargés sont amenés en contact avec
lesdites surfaces de roulement de rouleaux éhargés (4,5

6', 7') desdites barres de guidage (1) suivant un angle de
contact dlenviron 45°, & 1l'intérieur du mé&me plan, par
rapport a des lignes obliques imaginaires correspondantes
passant chacune par le centre de ladite nervure de la karre
de guidage associée et coupant l'éxe horizontal de ladite
unité de support suivant un angle d'environ 45°.

5. Unité de suppért A rouleaux selon la revendication

4, caractérisée en ce gque chaque organe de retenue de rouleaux
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(32, 33, 34, 35) est pourvu a l'extrémité likre de sa
partie superficielle intérieure dtune saillie de retenue
(32e, 33e, 34e, 35e) pour retenir la gériphérie extérieure
de chacun desdits rouleaux en forme de karils (E1 BZ) et
en ce que chaque,corps dtappui (15, 16) comporte un élément
de montage (36) de section sensitlement en forme de U qui
est vissé dans son évidement intérieur dans une positioﬁ
située entre les organes de retenue de,réuleaux associés,
ledit élément de montage s’étendaht lonqitudinaiement et
servant a retenir avec possikilité de roulement la périphérie
intérieure de chacun desdits rouleaux en forme de karils
(Bl, B, ).
6. '~ Unité de support a rouleaux selon l'une ou

.,l'autre des revend‘cat¢ons 4 et 5,. caractérisée en ce .que

lgsd‘tes surfaces de roulement de rouleaux chargés (22', 23°',
24', 25' ) sont en communication avec leurs surfaces corres-
condantes de roulement de rouleaux non chargés (26', 27',
28', 29') par l'intermédiaire de parties demi-circulaires

de renvoi de rouleaux (30', 30', 31', 31' ) formées sur les
deux surfaces extrémes de chacune des nervures de gu‘dage

en constituant ainsi des passages de recirculation de
rouleaux, et en.ce que chacune desd*tes surfaces de roulement
de rouleaux chargés (22°', 231, 24, 25' ), desdites surfaces
de roulement de rouleaux non charbés {261, 27', 28', 29') et
desd‘tes parties de renvoi de rouleaux (30', 30°', 31!, 31")
est const*tuee par une surface plane correspondant a la
surface perlpherlque extérieure desdxts rouleaux cylindri-

ques (B?).
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