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napedzajacego nastawniki lub rozruszmiki wielostopniowe
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Uklad do automatycznego sterowania pracg
silnika pradu stalego, napedzajgcego nastawniki
lub rozruszniki wielostopniowe, przeznaczony jest
zgodnie z wynalazkiem do sterowania napedem
nastawniké6w 1 rozrusznikéw wielostopniowych,
majgcych gtéwne zastosowanie przy rozruchu
wszelkiego rodzaju pojazdéw trakcyjnych.

Uklad moze byé stosowany réwniez do rozru-
chu silnik6w prgdu stalego napedzajacych inne
urzgdzenia.

W dotychczas stosowanych ukladach sterowania
pracg silniké6w napedzajacych nastawniki i roz-
ruszniki, przekaZnik sterujacy posiada dwa lub
trzy uzwojenia.

Przy dwéch uzwojeniach wystepujg: uzwojenie
pradowe, przez ktére plynie prad silnika steruja-
cego przez rozrusznik i uzwojenie napieciowe do
regulacji $redniej wartoSci pradu rozruchu.

Uklad ten ma zasadniczg wade polegajaca na
zbyt wolnym reagowaniu czlonu wykonawczego
(silnika napedzajgcego rozrusznik) na zmiany war-
toS§ci prgdu w obwodzie giéwnym napedu. Praca
tego ukladu jest niekorzystna przy matej iloSci
stopni rozruchowych (kilkanasScie).

Przy trzech uzwojeniach wystepuja oprécz dwéch
wymienionych wyzej uzwojen, uzwojenie dodat-
kowe wilgczone w szereg z silnikiem napedzajacym
rozrusznik.

" W tym ukladzie uzyskuje sie impulsowe zasi-
lanie silnika napedzajgcego rozrusznik dzigki drga-
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niom stykéw przekaZnika zaljczajacych silnik,
wywolanym przez wspélprace uzwojenia dodatko-
wego z pozostalymi dwoma uzwojeniami przy
wzroScie pragdu rozruchu do wartoSci bliskiej na-
stawieniu przekaZnika.

Uktlad ten pracuje prawidlowo przy duzej iloSci
stopni rozruchowych (powyzej siedemdzesieciu).
Przy matej iloSci stopni rozruchowych przy kté-
rych wahania warto§ci pradu rozruchu sa duze,
przekaZnik nie pracuje w sposéb drgajgcy. Stru-
mieh uzwojenia dodatkowego przekaZnika jest
niewystarczajacy do spowodowania drgan stykéw
przekaznika i wskutek tego praca ukladu staje
sie¢ podobna do pracy ukladu z przekaZnikiem po-
siadajgcym dwa uzwojenia.

Oméwionych wyzej wad wystepujacych w obec-
nie stosowanych ukladach nie posiada niZzej opi-
sany uklad dzieki odpowiedniemu wlaczeniu uzwo-
jenia dodatkowego przekaZznika, co jest przedmio-
tem wynalazku. Znamienng cechg wynalazku jest
wlaczenie dodatkowego uzwojenia przekaZnika sa-
moczynnego rozruchu w obwo6d réwnolegly do
uzwojenia wirnika silnika napedzajacego nastaw-
nik lub rozrusznik. )

Polaczenie takie pozwala na piynne wykony-
wanie rozruchu pojazdu lub innego urzadzenia,
oraz zapewnia mozliwo§é lagodnego narastania
pradu rozruchu, nawet przy nier6wnomiernym
rozmieszczeniu katowym stopni rozruchowych na-
stawnikéw i rozrusznikéw. Warunkiem prawidlo-
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wej pracy ukladu jest mniejszy od' catkowitego
czasu rozruchu, czas wtasny calego obrotu na-
stawnika. .

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
ktadach wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia schemat ukladu elektrycznego przy
zastosowaniu w ukladzie szeregowego silnika prgdu
stalego, a fig. 2 przedstawia schemat ukladu elek-
trycznego przy zastosowaniu w ukladzie boczni-
kowego silnika pradu stalego.

Uklad wedlug wynalazku z zastosowaniem sze-
regowego silnika pradu stalego zilustrowany na
fig 1 sklada sie z szeregowego silnika pradu
statego 1, przekaznika samoczynnego rozruchu 2,
opornikéw dodatkowych 3 i 4 oraz stycznika za-
laczajacego uklad 5.

Przekaznik samoczynnego rozruchu 2 posiada
trzy uzwojenia, a mianowicie: uzwojenie prgdowe
6, przez ktére przeptywa prad rozruchu, uzwoje-
nie dodatkowe 7, wlaczone w obwéd réwnolegly
do wirnika silnika 1, ktérego kierunek przeptywu
jest zgodny z kierunkiem przeptywu uzwojenia
pradowego 6 i uzwojenie regulacyjne 8, zastoso-
wane w celu regulacji wartoSci prgdu rozruchu.

Ponadto przekaznik samoczynnego rozruchu 2
posiada sprezyny 9 o kierunku dzialania zazna-
czonym strzalkg na fig. 1, dwa styki stale 10 i 11
oraz jeden styk ruchomy 12, przy czym w stanie
bezpradowym styki 10 i 12 sg zwarte.

Podczas regulacji pradu rozruchu $rodkowy styk

ruchomy 12 wibruje w poblizu lewego styku 10
lub przemieszcza si¢ na strone prawg do styku 11
i zwiera obw6d wirnika silnika 1. Dzialanie ukla-
du wg wynalazku przedstawionego przykladowo
na fig. 1 jest nastepujace. Zamkniecie stycznika
5 powoduje przeplyw pradu i w obwodzie.
~Jedna cze$¢é tego pradu oznaczona symbolem
i, ptynie przez wirnik silnika, druga natomiast
cze$é pradu oznaczona symbolem i, ptynie przez
obw6d bocznikujgcy wirnik. Warto§ci tych prgdéw
sg zalezne od oporno§ci poszczegbélnych gatezi i od
wartoSci sity elektromotorycznej silnika.

W uzwojeniu wzbudzenia silnika 13 plynie prad
catkowity i. W miare powiekszania sie predko$ci
obrotowej silnika warto§ci pradu i; maleje, a war-
to§é pradu i, roénie.
~ Zjawisko to wywoluje dwa efekty majace wplyw
na prace ukladu, zmniejsza sie predko$é ustalona
silnika 1, wzrasta przeplyw uzwojenia dodatko-
' wego 7 przekaznika samoczynnego rozruchu 2.
~ Silnik napedzajacy nastawnik, lub rozrusznik
zwiera opory rozruchowe i powoduje narastanie
pradu rozruchu w obwodzie gt6wnym. W momen-
cie gdy suma przeplywéw uzwojenia pradowego
6 i uzwojenia dodatkowego 7 przekroczy warto§é
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odpowiadajgcg nastawieniu przekaznika samo-
czynnego rozruchu 2, woéwczas obwo6d zasilania
silnika zostaje przerwany przez rozwarcie stykéw
10 i 12. Nastgpi to przy mniejszej od nastawionej
warto$ci pragdu w obwodzie gitéwnym, co jest
spowodowane wspo6tdziataniem wspomnianego
wzrastajgcego przeptywu uzwojenia dodatkowego
7 z uzwojeniem pradowym 6. Z chwilg zaniku
pradu w obwodzie silnika nastepuje réowniez za-
nik przeplywu uzwojenia dodatkowego 7.

Sprezyna 9 powoduje ponowne zwarcie stykéw
10 i 12 a silnik w dalszym ciggu obraca nastaw-
nik lub rozrusznik i zwiera opory rozruchowe,
powodujac dalszy wzrost pradu rozruchu. Nastepne
przerwanie obwodu silnika (rozwarcie stykéw 10
i 12) nastapi przy wiekszej wartoSci pradu w ob-
wodzie gléownym -i mniejszym pradzie i, oraz
mniejszej predko$ci obrotowej silnika niz przy
pierwszym zadzialaniu. W ciggu kilku podobnych
cykli prad rozruchu osiggnie warto$ci statycznego
nastawienia przekaznika samoczynnego rozruchu.

‘Po tym ruch nastawnika lub rozrusznika zostaje

przerwany do momentu przekroczenia przez prad
rozruchu dolnej granicy regulacji przekaznika
samoczynnego rozruchu.

Dalsza praca ukladu przy ustalonej S$redniej
warto$ci pradu rozruchu odbywa sie skokowo.
Dziatanie takie spowodowane jest drgajacq pracg
styku ruchomego. :

Ruch drgajacy tego styku wywolany jest poja-
wieniem sie i zanikaniem strumienia uzwojenia
dodatkowego 7, ktéry wspomaga strumien uzwo-
jenia pradowego 6.

Uktad wedlug wynalazku z zastosowaniem bocz-
nikowego silnika pradu statego, na rysunku fig. 2
sklada sie z pozostatych elementéw takich jak
uklad z zastosowaniem silnika szeregowego.

Réwniez dzialanie tego ukladu jest takie same
jak ukladu z silnikiem szeregowym.

Zastrzezenie patentowe

Uktad do automatycznego sterowania pracg sil-
nika pradu stalego, napedzajgcego nastawniki lub
rozruszniki wielostopniowe, zawierajacy szeregowy.
lub bocznikowy silnik pradu stalego oraz prze-
kaZznik samoczynnego rozruchu, znamienny tym,
ze silnik (I) posiada wlaczony w obwéd boczniku-
jacy wirnik uzwojenie dodatkowe (7) przekaznika
samoczynnego rozruchu (2) wspomagajace uzwoje-
nie pradowe (6) tego przekaZnika.
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