Sverige

(73) Patenthavare:
(72) Uppfinnare:

(74) Ombud:
(54) Bendmning:

(56) Anforda publikationer:

(67) Sammandrag:

P D P

a2 Patentskrift

21) Patentansdkningsnummer:
45) Patent meddelat:
22
24) Lépdag

30) Prioritetsuppgifter:

)
)
41) Ansdkan allmant tillganglig:
) Ingivningsdag:

)

)

1351255-3

2016-03-01
2015-04-24
2013-10-23
2013-10-23

Scania CV AB, 151 87 S¢dertélje SE

Fredrik Roos, Segeltorp SE

Mikael Ogren, Sédertalje SE

w0 SE 538 101 C2

(51) Int.Cl.:

GO01G 19/08 (2006.01)
B60W 30/188 (2012.01)
B60W 40/13 (2012.01)

Mimmi Westman, Scania CV AB, 151 87, S&dertélje SE
Estimering av parametrar for berdkning av &tminstone en kraft verkande

pé ett fordon
SE 536124 C2

Foreliggande uppfinning hanfor sig till ett féorfarande for

estimering av atminstcne en fdrsta respektive en andra

parameter vid ett fordon,

motor for dverfdring av en drivkraft

ett drivhjul,

Traction

varvid namnda fordon innefattar en
) till atminstone

varvid nédmnda férsta respektive andra parameter

utgdr parametrar vid berdkning av atminstone en kraft verkande

pa namnda fordon,
massa (my) for namnda fordon.

- estimera ndmnda fdrsta parameter

(my)

varvid ndmnda férsta parameter utgdérs av en

ForZarandet innefattar att:

nar namnda drivkraft

(Fpuion) £6r ndmnda fordon uppfyller ett forsta villkor, och

- estimera nadmnda andra parameter
namnda drivkraft (F

fran namnda férsta villkor skiljt,

Traction

villkor.

(Fuocor mer? Crosiree? Cairros) NETY

) fér nédmnda fordon uppfyller ett andra,
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Patentkrav

1. Forfarande for estimering av atminstone en fdérsta
respektive en andra parameter vid ett fordon, varvid ndmnda

fordon innefattar en motor fo6r overfdring av en drivkraft

(F,

macion ) C1ll dtminstone ett drivhjul, varvid namnda fdérsta
respektive andra parameter utgdr parametrar vid berdkning av
atminstone en kraft verkande pa ndmnda fordon, varvid niamnda
férsta parameter utgdrs av en massa (my) for namnda fordon,
kannetecknat av att forfarandet innefattar att:

- estimera namnda forsta parameter (my) ndr namnda drivkraft

( F,

Traction )

f6r namnda fordon uppfyller ett férsta villkor, och

- estimera namnda andra parameter (Fioge1 err? Croliresi Cairres) NAr

namnda drivkraft (F,

Traction )

f6r ndamnda fordon uppfyller ett andra,

fran namnda férsta villkor skiljt, villkor, varvid =

22— F8rfarande—enligt—kravI,—varvid-namnda férsta

villkor f6r nadmnda drivkraft (F,

Traction

) utgdrs av att namnda

drivkraft (F

acion ) OVerstiger en forsta kraft, och varvid namnda

andra villkor fo6r nadmnda drivkraft (F,

Traction )

utgdrs av att nadmnda

drivkraft (F,

Traction )

dr lika med eller understiger en andra,

jamfoért med ndmnda forsta kraft maximalt lika stor, kraft.

32. Forfarande enligt krav l—edder—2, vidare innefattande
att estimera nédmnda andra parameter (kaa_mr; Cro11res: Cairres)
ndr lutningen (a) for det underlag pa vilket ndmnda fordon
fardas understiger en foérsta lutning, sdsom en lutning
relativt ett horisontalplan maximalt uppgadende till en

godtycklig lutning i intervallet *#(0-0.1) radianer, eller *(0-

0.05) radianer.

43. Forfarande enligt krav 1 eller 2, vidare innefattande

att estimera ndmnda foérsta parameter (my) och/eller namnda
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andra parameter (Fuoder erri Crolires; Cairres) NAr hastigheten for

nédmnda fordon overstiger en forsta hastighet.

54. Forfarande enligt nagot av kraven 1-43, vidare
innefattande att estimera ndmnda andra parameter (Fuode1 Erri
Crollres; Cairres) NAr accelerationen for nadmnda fordon maximalt
uppgadr till en fdrsta acceleration, sdsom en acceleration
maximalt uppgdende till #0,1 m/s® eller +0,05 m/s?, eller en

tillamplig acceleration i intervallet 0-+0,1 m/s?2.

65. Forfarande enligt nagot av kraven 1-54, varvid n&mnda
estimering av ndmnda forsta respektive andra parameterviarde
utgdr parametrar i en berdkningsmodell representerande

kérmotstandskrafter verkande pa nadmnda fordon.

+6. Forfarande enligt krav €5, vidare innefattande att

estimera nédmnda fdrsta respektive andra parametervidrde genom

utnyttjande av ndmnda berdkningsmodell.

87. Forfarande enligt krav €5 eller #6, vidare
innefattande att estimera ndmnda andra parametervidrde vid ett
flertal hastigheter fér namnda fordon, och tilldmpa olika

vdrden for ndamnda andra parametervdrde vid olika hastigheter

vid berdkning enligt nadmnda berdkningsmodell.

98. Forfarande enligt krav 87, varvid namnda andra
parametervdarde utgdr ett parametervarde representerande en
sammanlagd avvikelse for atminstone tvad estimerade krafter och
motsvarande verkliga krafter verkande pd namnda fordon, vidare
innefattande att:

- baserat pa nadmnda estimeringar vid ndmnda flertal
hastigheter, faststdlla en fordelning fér nidmnda avvikelse

mellan ndmnda atminstone tv& estimerade krafter.
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| +69. Forfarande enligt nagot av kraven €5-98, varvid

namnda berdkningsmodell innefattar namnda drivkraft (F, och

Traction )

atminstone en ytterligare kraft.

| +310. Férfarande enligt krav 369, varvid namnda

dtminstone en ytterligare kraft utgdérs av en eller flera av,
eller en representation av den sammanlagda kraften av en eller
flera av: rullmotstandskraft, luftmotstandskraft,

gravitationskraft.

+211. Forfarande enligt krav 36—9 eller %10, varvid

estimering av ndmnda forsta parametervarde utfdrs nidr namnda

drivkraft (F,

Traction )

dr stdrre an ndmnda atminstone en ytterligare

kraft.

+312. Forfarande enligt ndagot av foregdende krav, vidare
innefattande att, ndr ndmnda fdrsta eller andra parameter har
estimerats, nyttja denna estimering vid estimering av den

andra av namnda parametrar.

+413. Forfarande enligt ndgot av fdregaende krav, vidare
innefattande att, ndr en tidigare estimering av nidmnda fdrsta
eller andra parametervdrde har utférts, och vid en pafdljande
estimering av ndmnda forsta eller andra parametervirde, vikta
namnda estimering med atminstone en respektive tidigare utférd

estimering av nédmnda parametervarde.

+514. Forfarande enligt nagot av foregaende krav, varvid
namnda andra parametervarde utgdr ett parametervarde
representerande en estimering av en avvikelse mellan en
estimerad kraft och en motsvarande verklig kraft verkande pa

namnda fordon.



| +615. Forfarande enligt krav 1514, varvid namnda avvikelse
representerar en sammanlagd avvikelse for ett flertal verkliga

krafter verkande pa namnda fordon.

I +16. Forfarande enligt krav +5-14 eller 3615, vidare
innefattande att:
- med ndmnda motor fdrbunden med nadmnda drivhijul, utfora en
forsta estimering av ndmnda andra parametervirde,
- med ndmnda motor frikopplad fran ndmnda drivhjul, utféra en
andra estimering av namnda andra parametervidrde, och
- genom utnyttjande av ndmnda forsta respektive andra

estimering av ndmnda andra parametervidrde, faststdlla en

avvikelse fOr en uppstrdoms nadmnda frikoppling hadnférlig kraft.

+817. Forfarande enligt nagot av foregdende krav, varvid
namnda andra parameter utgdrs av en pa ndmnda fordon verkande
kraft eller en parameter genom utnyttjande av vilken en pa

namnda fordon verkande kraft kan berdknas.

3918. Forfarande enligt nagot av féregaende krav, vidare

innefattande att estimera ndmnda andra parameter (Fuoge: mrr;

Crolires: Cairres) nar namnda drivkraft (F, for nadmnda fordon

Traction )
understiger en kraft motsvarande en forutbestamd andel av ett

maximalt avgivbart vridmoment for namnda motor.

| 2619. Forfarande enligt krav 19, varvid namnda
forutbestamda andel motsvarar maximalt 40% av nadmnda maximalt

avgivbara vridmoment.

| 23+20. Forfarande enligt nagot av foregaende krav, vidare
innefattande att anpassa atminstone ett av ndmnda forsta
respektive andra villkor under fard med ndmnda fordon, varvid
namnda forsta respektive andra villkor &ndras sd att villkoren

for estimering uppfylls mer s&dllan.
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2221. Forfarande enligt ndgot av féregdende krav, varvid
ndmnda estimering av atminstone en av ndmnda fdrsta respektive
andra parameter utfdrs baserat pa en verkan av atminstone tva

krafter pa namnda fordon under en tidsperiod to-tenqg.

2322. Forfarande enligt krav 2221, varvid ndmnda estimering
utfors baserat &dven pa atminstone en av:

- en hastighetsférandring for ndmnda fordon under nadmnda
tidsperiod tg—teng; och

- en hoéjdférandring for ndmnda fordon under ndmnda tidsperiod

tO— tend-

2423. Forfarande enligt krav 22-21 eller 2322, varvid
namnda tidsperiod ty-tenq motsvaras av en stridcka xp—x., vilken

tillryggaldggs under namnda tidsperiod to-tepg.

2524. Datorprogram innefattande programkod, vilket néar

namnda programkod exekveras i1 en dator astadkommer att nadmnda

dator utfdér foérfarandet enligt nagot av patentkrav 1-2423.

2625. Datorprogramprodukt innefattande ett datorléasbart
medium och ett datorprogram enligt patentkrav 2524, varvid
namnda datorprogram &r innefattat i namnda datorldsbara

medium.

2726. System for estimering av dtminstone en forsta
respektive en andra parameter vid ett fordon, varvid namnda
fordon innefattar en motor for overfédring av en drivkraft

( Frucion ) till atminstone ett drivhjul, varvid nidmnda foérsta
respektive andra parameter utgdr parametrar vid berdkning av
atminstone en kraft verkande p& ndmnda fordon, varvid nimnda
férsta parameter utgdrs av en massa (my) fér ndmnda fordon,
kdnnetecknat av att systemet innefattar organ f&r att:

- estimera namnda fdrsta parameter (my) ndr nadmnda drivkraft

( Fpeion ) £0r ndmnda fordon uppfyller ett férsta villkor, och
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- estimera nédmnda andra parameter (Fuode1 erri Croliresi Cairres) nNAar

namnda drivkraft (F,

Traction )

f6r ndmnda fordon uppfyller ett andra,

fran namnda foérsta villkor skilijt, villkor, varvid namnda

foérsta villkor for namnda drivkraft (F

Traction )

utgdrs av att

namnda drivkraft (F,

Traction )

overstiger en forsta kraft, och varvid

ndmnda andra villkor fdr nadmnda drivkraft (F

Traction )

utgdrs av att

namnda drivkraft (F,

Traction

) dr lika med eller understiger en

andra, jamfért med ndmnda forsta kraft maximalt lika stor,

kraft.

2827. Fordon, kénnetecknat av att det innefattar ett system

enligt krav 2726.
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