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Urzadzenie do podnoszenia zwtaszcza o napedzie hydraulicznym

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do podnoszenia zwtaszcza o napedzie hydraulicznym dla koparek
i Zurawi, a w szczegdlnosci koparko-zurawi hydraulicznych, przystosowane do pracy wszystkimi osprzetami
linowymi stosowanymi na koparkach, zurawiach i koparko-zurawiach mechanicznych, a gtéwnie: dzwigowym
Zz dwoma niezaleznymi hakami, chwytakowym dwulinowym, zgarniakowym, kafarowym.

W dotychczas spotykanych rozwigzaniach koparek hydraulicznych do napedu osprzetéw uzywa sie
powszechnie cylindrow hydraulicznych. Stosowanie wciggarek hydraulicznych o ruchu obrotowym jest stosunko-
wo rzadkie i ma miejsce gtdwnie w odniesieniu do osprzetdéw dzwigowych z jednym hakiem. Znane rozwigzania
mechanizmow podnoszenia z reguty s3 jedno-wciggarkowe i w wiekszosci nie zapewniajg aiternatywnej mozli-
wosei nroly osprzetami linowymi i kopigcymi bez potrzeby demontowania mechanizmu podnoszenia. Spotykane
rozwigzania mechanizméw podnoszenia nie majg takze z reguty mozliwosci swobodnego opuszczania, gdyz
powszechnie stosuje sie state, nieroztaczne sprzezenie bebna wciagarki z jego napedem. Sporadycznie stosowane
sg na koparkach mechanizmy podnoszenia dwubebnowe jednakze sg to najczesciej zespoty dwdch indywidual-
nych wciggarek zabudowywanych niezaleznie od siebie, przewaznie na cztonath osprzetu przez co zmniejsza sig
statecznos¢ koparki. Natomiast mechanizmy dwubebnowe we wspdlnym korpusie, w ktérych by taby mozliwosé
usuwania w sposob tatwy jednej weciaggarki, tak w wytwdrni jak i w warunkach polowych na koparce nie sg
spotykane.

Celem wynalazku jest umozliwienie tatwej realizacji alternatywnej pracy osprzetami linowymi i kopigcymi
bez potrzeby demontazu mechanizmu podnoszenia oraz realizacja niezaleznego napedu dwdch lin, koniecznych
dia poruszania elementéw roboczych wszystkich stosowanych dotad na koparkach mechanicznych linowych
osprzetow roboczych i przez to umozliwienie realizacji tych osprzetéw na koparko-zurawiach hydraulicznych.

Mechanizm podnoszenia, wedtug wynalazku, ztozony z dwdch niezaleznie dziatajgcych wciagarek usytu-
owanych posobnie, uruchamianych wspélnym napedem hydraulicznym jedno lub wielosilnikowym, osadzonych
we wspolnym korpusie, wmontowany jest w rame koparko-zurawia poprzez potaczenie przegubowe iciegna
ustalajace. Skrzynie przektadniowe przenoszace ruch z silnika hydrauliczn:go na bebny linowe dostosowane sg
tak do silnika szybkoobrotowego jak i tez wolnoobrotowego. Bebny linowe, utozyskowane cbrotowo na watach
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skrzyni przekfadniowej, bolaczone sg z tymi watami poprzez sprzegta cierne oraz z korpusem mechanizmu
podnoszenia poprzez hamulce cierne. Wspomniane sprzegta i hamulce sterowane sg hydraulicznie z zaworu
podwdjnie zwrotnego, rozdzielaczy i cylindréw jednostronnego dziatania wyposazonych w sprezyny. Zasilanie

~ silnika hydraulicznego, wzglednie zespotu silnikéw, odbywa sie przez sekcje rozdzielacza tréjpotozeniowego
. przez co mozliwe jest odwrécenie biegu silnika. Mechanizm podnoszenia wedtug wynalazku daje sie sprowadzié
' d& postaci jednobgbnowej przez odjgcie czesci pokrywy skrzyni przektadniowej i obejmy korpuci, Sic. wyinwn-

tohame watu wraz z kotem zebatym i bebnem i z2toZeniem z powrctem poisywy skrzyni wraz z uszczelnie-
mem Naped i sterowanie hydrauliczne mechanizmu podnoszenia wedtug wynalazku mogg by¢é zastapione
na(pedem i sterowaniem pneumatycznym przez zastapienie uktadu przewodowego zamknietego uktadem
przewodowym otwartym, wyposazonym w rozdzielacze z zaworami spustowymi i zastapienie silnika hydraulicz-
nego pneumatycznym, albo mogq byé zastapione napedem i sterowaniem elektrycznym przez zastapienie silnika
hydraulicznego silnikiem elektrycznym, zawordw i rozdzielaczy przetacznikami elektrycznymi, cylindréw luzow-
nikami elektromagnetycznymi lub-elektrohydraulicznymi oraz ztaczy obrotowych hydraulicznych elektrycznyml
ztgczami obrotowymi.

Mechanizm podnoszenia wedtug wynalazku posiada liczne zalety. Moze byé montowany i demontowany
jako dodatkowe wyposazenie maszyny podstawowej (korpusu maszyny) nie kolidujace z potozeniem wysiegnika,
co zapewnia mozliwo$é alternatywnej pracy osprzetami sztywnymi albo linowymi bez potrzeby demontazu
mechanizmu podnoszenia; umozliwia silnikowe podnoszenie i opuszczanie oraz swobodne opuszczanie przy stero-
waniu tylko dwoma dzwigniami recznymi bez potrzeby stosowania dodatkowych pedatéw, co znakomicie
utatwia prace operatora i przeciwdziata jego zmeczeniu przy réGwnoczesnym zagwarantowaniu realizacji takich
osprzetow jak dzwigowy z dwoma hakami, zgarniakowy, chwytakowy dwulinowy i kafarowy i tym samym
zagwarantowaniu realizacji idei koparko—zurawia mechanicznego na koparce hydraulicznej; umozliwia prze-
chodzenie od mechanizmu uniwersalnego do uproszczonego, zapewniajacego realizacje tylko osprzetu dzwigo-
wego, a przez to dostosowanie do potrzeb uzytkownikéw, ktérzy przewidujac ograniczone, jednocelowe zastoso-
wanie chcg mniej ptaci¢ za koparko-zuraw.

Urzadzenie wedtug wynalazku uwidocznione jest na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia mechanizm
podnoszenia wraz z jego napedem i sterowaniem w odmianie z silnikiem szybkoobrotowym, fig. 2 przedstawia
mechanizm podnoszenia wraz z jego napedem i sterowaniem w odmianie z silnikiem wolnoobrotowym, wysoko-
momentowym, fig. 3 przedstawia mozliwos¢ przejscia od wykonania uniwersalnego do uproszczonego, jednocelo-
wego w przypadku odmiany z silnikiem wolnoobrotowym, wysokomomentowym, fig 4, przedstawia mozliwo$¢
przejscia od wykonania uniwersalnego do uproszczonego, jednocelowego w przypadku odmiany z silnikiem
szybkoobrotowym, fig. 5 przedstawia sposéb mocowania obu odmian mechanizmu na korpusie maszyny niezalez-
nie od potozenia wysiegnika.

Mechanizm podnoszenia napedzany silnikiem szybkoobrotowym sktada sie: ze skrzyni przektadniowej
wielostopniowej 1 z dwoma watami wyjsciowymi — watem 2, na ktérym utozyskowany jest beben 4 i watem 3,
na ktérym ufozyskowany jest beben 5. Wciggarka ,,2”" wyposazona jest w sprzegto cierne 7 i hamulec cierny 6.
Wciggarka ,,1” wyposazona jest w sprzegto cierne 9 i hamulec cierny 8. Naped mechanizmu podnoszenia sktada
sie z wybranej sekcji 10 jednego z rozdzielaczy maszyny, uzywanych do sterowania bsprzetem kopigcym, zaworu
krzyzowego 11, silnika hydraulicznego szybkoobrotowega 12. —

Sterowanie wciagarek sktada sie: z zaworu podwdjnie zwrotnego 13, rozdzielacza 14, ztacza obrotowego
15, cylindra 16 witaczajacego sprzegto 9, cylindra 17 wytaczajacego hamulec 8, rozdzielacza 18, ztacza obroto-
wego 19, cylindra 20 wtaczajacego sprzegto 7, cyllndra 21 wytaczajacego hamulec 6. Mechanizm osadzony jest
na korpusie 22.

Mechanizm podnoszenia napedzany silnikiem wolnoobrotowym, wysokomomentowym sktada sig: ze
skrzyni przektadniowej, rozdzielczej 1 z dwoma watami wyjsciowymi — watem 2, na ktérym utozyskowany jest
beben 4 i watem 3, na ktérym utozyskowany jest beben 5. Wciaggarka ,,2"" wyposazona jest w sprzegto cierne 7
i hamulec cierny 6. Wciagarka ,,1”" wyposazona jest w sprzegto cierne 9 i hamulec cierny 8. Naped mechanizmu
podnoszenia sktada sie z wybranej sekcji 10 jednego z rozdzielaczy maszyny, uzywanych do sterowania osprzg-
tem kopigcym, zaworu krzyzowego 11, silnika hydraulicznego wolnoobrotowego, wysokomomentowego 12.
Sterowanie wciagarek sktada sie: z zaworu podwdjnie zwrotnego 13, rozdzielacza 14, ztacza obrotowego 15,
cylindra 16 wtaczajacego sprzegto 9, cylindra 17 wytaczajacego hamulec 8, rozdzielacza 18, ztacza obrotowego
19, cylindra 20 wtaczajacego sprzegto 7, cylindra 21 wytaczajacego hamulec 6. Mechanizm osadzony jest na
korpusie 22. . ' :

Mechanizm podnoszenia wedtug wynalazku dziata w spos6b nastgpujacy: po wtaczeniu sekcji 10 na state,
przez zablokowanie jej dzwigni wtaczajacej, zostaje uruchomiony silnik 12, ktéry poprzez skrzynie przektadnio-
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wa wielostopniowa 1 lub skrzynie przektadniowa, rozdzielaczg 1 (zaleznie od tego czy jest to mechanizm
z silnikiem szybkoobrotowym, czy tez wolnoobrotowym) uruchamia waty 2 i 3, ktére obracajg sie ze statq
predkoscia. Réwnoczesnie olej pod cisnienier poprzez zawdr podwdjnie zwrotny 13 kierowany jest do rozdziela-
czy 14 i 18. W przypadku, gdy rozdzielacze 14 i 18 s3 ustawione w potozeniu neutralnym, olej doptywa poprzez
ztacza obrotowe 15 i 19 do cylindréw 16 i 20 wytaczajacych sprzegta 9 i 7 i pokonujac opér sprezyn powoduje
wytaczenie sprzegiet, a rGwnoczesnie z cylindréow 17 i 21 odptywa olej do zlewu i sprezyny, w ktére wysposa-
Zone s3 te cylindry, zaciskaja hamulce 6 i 8 unieruchamiajac bebny 4 i 5. Jezeli rozdzielacz 14 albo 18 zostanie
wychylony w ktdras strone, to zaleznie od kierunku wychylenia wciagarka ,,1"" albo wciagarka ,,2’ bedzie
obracaé sie pod dziataniem odpowiedniego watu (2 albo 4) powodujgc podnoszenie silnikowe lub tez bedzie
obraca¢ sie¢ swobodnie pod dziataniem obcigzenia zawieszonego na linie realizujagc swobodne opuszczanie,
Obracanie weciaggarek bedzie rezultatem przetaczeri wynikajacych ze schematu rozdzielaczy 14 i 18. Oprécz
podnoszenia silnikowego i swobodnego opuszczania mozna realizowaé na obu wciggarkach mechanizmu podno-
szenia silnikowe opuszczanie. W tym celu potrzebne jest jedynie przeciwne przetaczenie sekcji 10 i odwrécenie
biegu watéw 2 i 3, a przez to przy witaczeniu rozdzielaczy 14 i 18, jak dla silnikowego podnoszenia uzyska si¢
silnikowe opuszczanie, Przy wszystkich tych kombinacjach, operujac oddzielnie rozdzielaczami 14 i 18 uzyskuje
si¢ niezalezne dziatanie bebndéw 4 i 5. Zawor krzyzowy.11 nie ma bezposredniego wptywu na prace mechanizmu
podnoszenia, a jego zadaniem jest utrzymywanie rownomiernego biegu silnika 12 i utrzymywanie okreslonego
cis$nienia w obwodzie napedu i sterowania mechanizmu podnoszenia.

Mechanizm podnoszenia tak w odmianie z silnikiem szybkoobrotowym jak i wolnoobrotowym daje sie
tatwo sprowadzi¢ od postaci uniwersalnej do postaci uproszczonej jednocelowej z zastosowaniem do osprzetu

"~ dzwigowego z jednym hakiem. Realizuje sie to przez: odjecie pokrywy 23 skrzyni przektadniowej 1 i odjecie

obejmy 24, a nastepnie wymontowanie watu 3 wraz z kotem zebatym 25 i wciggarka ,,2"'. Po tych demontazach
zaktada sie z powrotem pokrywe 23 i uszczelnia otwdr, przez ktéry wyprowadza sie wat 3. Elementy podlega-
jace demontazowi i powtérnemu montazowi przy przechodzeniu od mechanizmu uproszczonego do uniwersalne-
go zaznaczone s3 na figurach 3 i 4 cienka linia konturowa. Mechanizm podnoszenia w obu odmianach montuje sie
na korpusie maszyny w sposéb nie kolidujacy z ruchami wysiegnika i w osi podtuznej koparki przez oparcie jego
korpusu 22 o wspornik 26 doinej czesci wysiegnika 27, bedacy integralnym elementem ramy 28 nadwozia
koparki, oraz uchwycenie korpusu 22 mechanizmu podnoszenia ciggnami 29 do ramy nadwozia koparki. Réwno-
czesnie montujac dolng czesé wysiegnika 27, dostosowana do poruszania uktadem dwéch cylindréw wychylania
30 o elementach przytaczeniowych umozliwiajacych potaczenie wysiegnika 27 z pozostatymi elementami 31
osprzetu kopiacego, pokazanymi cienkim konturem na fig. 5, uzyskuje sie mozliwos¢ wyprowadzenia liny ciag-
nacej 32 poprzez prowadnice liny 33 pod stopa dolnej czesci wysiegnika 27. Mozliwe jest tez prowadzenie liny
ciagnacej 32 do gtowicy wysiegnika kratowego 34, réwnolegle do liny podnoszacej 35, jak to pokazano linig
przerywang na fig. 5.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do podnoszenia, zw’fz;szcza o napedzie hydraulicznym szczeg6lnie dla koparko-zurawi hydra-

-"ulicznych, znamienne tym, Ze ztoZone jest z dwdch niezaleznie dziatajacych wciagarek (4), (5), usytuowanych

posobnie, uruchamianych wspdlnym napedem hydraulicznym jedno lub wielosilnikowym (12), osadzonych w kor-
pusie (22) i wmontowane jest wrame koparko-zurawia (28) poprzez potaczenie przegubowe (36) oraz ciggna
ustalajace (29).

2. Urzadzenie do podnoszenia wedtug zastrz. 1, znamienne tym, Ze skrzynie przektadniowe (1), (1°)
przenoszace ruch obrotowy z silnika hydraulicznego (12), (12’) na waty wyjsciowe (2), (3), sa dostosowane tak
do silnika szybkoobrotowego (12) jak i do wolnoobrotowego (12°).

3. Urzadzenie do podnoszenia wedtug zastrz. 1 i 2, znamienne tym, ze bebny linowe (4), (5), utozysko-

~ wane na watach (2), (3), potaczone s3 z tymi watami poprzez sprzegta cierne (7), (9), oraz z korpusem (22)

mechanizmu podnoszenia poprzez hamulce (6), (8) przy czym tak sprzegta (7), (9), jak i hamulce (6), (8), sg
sterowane hydraulicznie z zaworu podwajnie zwrotnego (13), rozdzielaczy (14), (18), i cylindréw jednostronnego
dziatania (16), (17) (20) i (21), wyposazonych w sprezyny.

4, Urzadzenie do podnoszenia wedtug zastrz. 1, 2 i 3, znamienne tym, ze zasilanie silnika hydraulicznego
lub zespotu silnikéw (12) odbywa sig przez sekcje (10) rozdzielacza tréjpotozeniowego, przez co mozliwe jest
odwrdécenie biegu silnika.

-
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5. Urzadzenie do podnoszenia wedtug zastrz. 1, 2, 3 i 4, znamienne tym, ze daje sie sprowadzi¢ do postaci
jednobebnowej przez odjecie pokrywy (23) skrzyni przektadniowej (1) i obejmy (24) i wymontowanie watu (3)
wraz z kotem (25) i bebnem (5) i zatozenie z powrotem pokrywy (23) wraz z uszczelnieniem.

6. Urzadzenie do podnoszenia wedtug zastrz. 1, 2, 3, 4 i 5, znamienne tym, 2e naped i sterowanie hydra-
uliczne moga byé zastapione napedem i sterowaniem pneumatycznym przez zastapienie uktadu przewodowego
zamknietego uktadem przewodowym otwartym, wyposazonym w rozdzielacze z zaworami spustowymi i silnika
hydraulicznego pneumatycznym, albo moga by¢ zastapione napedem i sterowaniem elektrycznym przez zamiane
silnika hydraulicznego silnikiem elektrycznym, zawordw i rozdzielaczy (10), (13), (14), (18) przetacznikami
elektrycznymi, cylindréw (16), (17}, (20), (21), luzownikami elektromagnetycznymi lub eiektrohydrauticznymi
oraz ztaczy obrotowych hydraulicznych (15), (19), elektrycznymi ztaczami obrotowymi.
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