en Pl 0712245-4 A2

* B R P I 7 12 2 4 5 A2

o
(22) Data de Dep6sito: 24/04/2007 (51) Int.CL.:
. _ ) (43) Data da Publicacao: 17/01/2012 GO6F 3/048
Renuybll{;:baLFederai’wa do‘ Bl’?allr (RP' 2141) GO6F 3/033
sttt adg Cog;é:s:io Exlarior GOGF 3 IO 41

(54) Titulo: METODO;PRODUTO DE PROGRAMA DE
COMPUTADOR; DISPOSITIVO ELETRONICO; E
MODULO DE TECLA MULTIFUNCIONAL PARA
ROLAGEM

(30) Prioridade Unionista: 09/05/2006 US 11/431,144
(73) Titular(es): Nokia Corporation
(72) Inventor(es): Antti-Pekka Syrjanen, Pekka Ketola

(74) Procurador(es): Araripe & Associados

(86) Pedido Internacional: PCT IB2007001065 de 24/04/2007

(87) Publicacao Internacional: wo 2007/132305de
22/11/2007

(67) Resumo: METODO; PRODUTO DE PROGRAMA DE
COMPUTADOR; DISPOSITIVO ELETRONICO; E MODULO DE
TECLA MULTIFUNCIONAL PARA ROLAGEM. A especificagdo e os
desenhos apresentam um novo método, aparelho e produto de
software para combinar rolagem com um desempenho de tecla
multifuncional. Um médulo de tecla multifuncional para rolagem pode
compreender uma unidade de tecla multifuncional e uma unidade de
sensor de toque para rolagem dotada de uma area sensivel do tipo
borda que circunda, de modo substancial, a unidade de tecla
multifuncional para fornecer um movimento de rolagem de informacdes
correspondentes a tarefa pré-determinada e ao movimento deslizante
do objeto, de acordo com um critério pré-determinado, em um visor de
um dispositivo eletrénico. O médulo de sensor do sensor de toque de
rolagem pode compreender uma diversidade de eletrodo (por exemplo,
2 eletrodos capacitivos) dispostos em fileiras e coluna para formar uma
matriz e configurados para fornecer coordenadas cartesianas.
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“METODO; PRODUTO DE PROGRAMA DE COMPUTADOR; DISPOSITIVO
ELETRONICO; E MODULO DE TECLA MULTIFUNCIONAL PARA ROLAGEM”
Prioridade e Referéncia Cruzada ao Pedido Relacionado

O presente pedido reivindica prioridade sobre o Pedido de Patente de
Numero de Serie U.S.11/431.144, depositado no dia 9 de maio de 2006.
Campo Técnico

Essa invengdo refere-se, de modo geral, a dispositivos eletronicos e, de

modo mais especifico, a uma rolagem de combinacdo com um desempenho de tecla

multifuncional.

Técnica Anterior

Existem muitos estilos de dispositivos de entrada para a execugio de
operagdes em diversos dispositivos eletrénicos. Por exemplo, os dispositivos de entrada
podem incluir (mas sem cardter restritivo): botdes, comutadores, teclados, mouses,
mouses estaciondrios, mesas sensiveis ao toque, joysticks, telas sensiveis ao toque, etc.
Cada um desses dispositivos de entrada possui vantagens e desvantagens que sio levadas
em consideragdo no projeto do dispositivo eletronico. Em dispositivos manuais (por
exemplo, portiteis), os dispositivos de entrada s3o, de modo geral, botdes selecionados e
comutadores, os quais podem ser de natureza mecénica e fornecer um controle limitado
em relagdo ao movimento de um cursor (ou outro seletor) para realizar a selegio. Também
¢ possivel utilizar dispositivos de entrada usando-se telas de exibigdo sensivel ao toque,
por exemplo, em assistentes digitais pessoais (PDA). Ao usar uma tela sensivel ao toque,
um usuario realiza uma sele¢do na tela de exibi¢do apontando diretamente para objetos na
tela fazendo uso de uma caneta ou de um dedo.

A quantidade de contetido pessoal em telefones méveis estd aumentando de
modo rapido. Realiza-se, de modo tipico, uma busca no contetido em formatos de lista ou
grade, como uma lista de agenda telefénica ou uma lista de imagens. Na maioria dosr
telefones moéveis, existem teclas exclusivas para rolagexﬁ para esquerda/direita ou para
cima/para baixo. Tais teclas podem ser satisfatérias para executar tarefas simples, porém
onde se necessita de uma rolagem ativa com freqiiéncia, por exemplo, em listas longas, as

mesmas podem ser dificeis de operar e podem produzir erros com facilidade (por
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exemplo, devido a movimentos errados do dedo). Uma rolagem baseada em toque (por
exemplo, introduzida pela APPLE COMPUTERS) pode ser usada para rolar listas, porém
tal solu¢do nao € adequada em algumas aplicagdes em que a rolagem em duas diregoes
ndo € suficiente. Em outras palavras, a ferramenta de rolagem baseada em toque por si s6
carece de capacidade de ser ajustada e otimizada para as inimeras tarefas diferentes que
sdo oferecidas em dispositivos méveis modernos.

Revelagdo da Invencado

De acordo com um primeiro aspecto da inveng¢@o, um método compreende:
fornecer uma entrada de tecla através de uma acdo de entrada do usuario para uma
unidade de tecla multifuncional de um méddo de tecla multifuncional de rolar de ou
conectado a um dispositivo eletrérico, sendo que a entrada de tecla seleciona uma tarefa
pré-determinada; fornecer uma entrada de atuagdo de mo6dulopara rolagem através de uma
acdo de entrada adicional do usuédrio usando-se um movimento deslizante de um objeto
em uma area sensivel de uma unidade de sensor de toque para rolagem do médulo de
tecla multifuncional para rolagem, em que a unidade de sensor de toque para rolagem é
configurada para possuir uma area sensivel, de modo substancial, ao redor da unidade de
tecla multifuncional; e fornecer, em resposta a2 entrada de tecla e 2 entrada de atuagdo
para rolagem, um movimento de rolagem de informagdes correspondentes a tarefa pré-
determinada em um visor do dispositivo eletrérico, em que o movimento de rolagem das
informag¢des no visor corresponde, de modo adicional, ao inovimento de rolagem do
objeto de acordo com o critério pré-determinado para:rolagem de combinacio com um
desempenho de tecla multifuncional no dispositivo eletrénico.

De acordo, ainda, com o primeiro aspecto da invengdo, o médulode tecla
multifuncional para rolagem pode ser conectado ao dispositivo eletrorico através de uma
conexdo elétrica ou sem fio. \

De acordo, ainda, com o primeiro aspecto da invengdo, o- movimento
deslizante pode ser detectado através de uma diversidade de eletrodos contidos em um
modulo de sensor da unidade de sensor de toque para rolagem; em que os eletrodos sio
dispostos em fileiras e colunas para formar uma matriz e configurados para fornecerem

coordenadas cartesianas de um local do objeto durante 0 movimento deslizante na area
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sensivel da unidade de sensor de toque para rolagem. Além disso, a diversidade de
eletrodos podem ser eletrodos capacitivos. Além disso, a diversidade de eletrodos podem
ser quatro eletrodos capacitivos.

De acordo ainda com o primeiro aspecto da invengo, a are a sensivel pode
ter um formato de, a0 menos, um de: a) uma borda, b) uma borda substancialmente
circular, ¢) uma borda que circunda completamente a unidade de tecla multifuncional, d)
uma borda que circunda parcialmente a unidade de tecla multifuncional, €) uma borda
oval, e f) uma borda substancialmente retangular ou quadrada.

De acordo, ainda, com o primeiro aspecto da invengio, a tecla
multifuncional pode ser uma de: a) uma tecla de navegagdo em 5 diregcdes, b) uma tecla
de navegacdo em 9 diregdes e ¢) uma tecla de navegagio analdgica.

De acordo, ainda, com o primeifo aspecto da inveng¢ao, a entrada de tecla e
a entrada de atuag@o para rolagem podem ser fornecidas por meio de um toque mecénico
do objeto, o qual €, ao menos, um de: a) uma caneta € b) um dedo.

De acordo, ainda, com o primeiro aspecto da inveng@o, o sensor de toque
para rolagem pode compreende um moédulo de sensor configurado para detectar o
movimento deslizante do objeto usando-se, ao menos, um de: um método perceptivo
resistivo, um método perceptivo capacitivo, um método perceptivo de onda acistica de
superficie, um método perceptivo de pressao, um método perceptivo de detec¢io e um
método indutivo.

De acordo, ainda, com o primeiro aspecto da inven¢do, antes de fornecer o
movimento de rolagem das informag¢des, o método pode compreender: determinar, de
acordo com o critério anterior, uma taxa da rolagem das informagdes no visor usando-se
uma velocidade do movimento deslizante do objeto.

De acordo, ainda, com o primeiro aspecto da invengio, o método pode
compreende, de modo adicional: fornecer um sinal de retorno sobre o movimento
deslizante do objeto ou sobre a rolagem das informagdes no visor usando-se, a0 menos,
um dos recursos a seguir: a) um retorno visual, b) um retorno auditivo e c) um retorno
haptico.

De acordo, ainda, com o primeiro aspecto da inven¢do, o movimento
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deslizante de um objeto na area sensivel em uma dire¢io no sentido horar io pode
corresponder ao movimento de rolagem das informag6es no visor em uma direcdo pré-
selecionada € o movimento deslizante de um objeto na 4 rea sensivel em uma direcdo
anti-horar io pode corresponder ao movimento deslizante das informagdes no visor em
uma dire¢do adicional oposta a direg¢ao pré-selecionada.

De acordo, ainda, com o primeiro aspecto da invengdo, o dispositivo
eletrénicopode ser configurado para alterar o critério pré-determinado em resposta a uma
entrada de fungado para rolagem.

De acordo, ainda, com o primeiro aspecto da invengdo, o dispositivo
eletrénico pode ser um dispositivo de comunicagdo sem fio, um dispositivo eletroni®
portat il, um dispositivo eletronicondo-portati 1, um computador, um computador portét il,
um dispositivo de comunicagdo moével, um telefone com camer a sem fio ou um telefone
moével.

De acordo com um segundo aspecto da invengdo, um produto de programa
de computador compreende: uma estrutura de armazenamento legivel por computador que
incorpora um cédigode programa de computador no mesmo para execugdo através de um
processo de computador com o c6édigode programa de computador, em que o dito cdligo
de programa de computador compreende instrugdes para executar o método do primeiro
aspecto da invenc@o, indicado como desempenhado por qualquer componente ou uma
combinagdo de componentes do dispositivo eletréico.

De acordo com um terceiro aspecto da invencio, um dispositivo eletrorico
compreende: um médulo de tecla multifuncional para rolagem que compreende: uma
unidade de tecla multifuncional reativa 2 entrada de tecla fornecida através de uma acao
de entrada do usuério, sendo que a entrada de tecla seleciona uma tarefa pré-determinada;
uma unidade de sensor de toque para rolagem reativa a uma entrada de atuagio para
rolagem fornecida por uma ag¢do de entrada adicional do usudri o usando-se um
movimento deslizante de um objeto em uma 4re a sensivel da unidade de sensor de toque
para rolagem, em que a unidade de sensor de toque para rolagem é configurada para
possuir uma area sensivel substancialmente circunda a unidade de tecla multifuncional;

um visor configurado para exibir informagdes; e um processo configurado para fornecer
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um movimento de rolagem das informagdes correspondentes a tarefa pré-determinada no
visor, em que o movimento de rolagem das informagdes no visor corresponde, ainda, ao
movimento deslizante do objeto de acordo com de um critério pré-determinado para
combinar a rolagem com o desempenho de tecla multifuncional no dispositivo eletrdnico,

De acordo, ainda, com o primeiro aspecto da invengdo, uma unidade de
sensor de toque para rolagem pode compreender um médulo de sensor com uma
diversidade de eletrodos configurados para detectar o movimento deslizante, em que os
eletrodos sao dispostos em fileiras e colunas para formar uma matriz e configurados para
fornecerem coordenadas cartesianas de um local do objeto durante 0 movimento deslizante
na area sensivel. Além disso, a diversidade de eletrodos podem ser eletrodos capacitivos.
Além disso, a diversidade de eletrodos podem ser quatro eletrodos capacitivos.

De acordo, ainda, com o primeiro aspecto da invengdo, a 4drea sensivel
pode ter um formato de, a0 menos, um de: a) uma borda, b) uma borda substancialmente
circular, c) uma borda que circunda completamente a unidade de tecla multifuncional, d)
uma borda que circunda parcialmente a unidade de tecla multifuncional, €) uma borda
oval, e f) uma borda substancialmente retangular ou quadrada.

De acordo, ainda, com o terceiro aspecto da invengdo, a tecla
multifuncional pode ser uma de: a) uma tecla de navegagio em 5 diregdes, b) uma tecla
de navegacdo em 9 dire¢des e c) uma tecla de navegagio analbgica.

De acordo, ainda, com o primeiro aspecto da invencdo, a entrada de tecla e
a entrada de atuag¢@o para rolagem podem ser fornecidas por meio de um toque mecanico
do objeto, o qual é, a0 menos, um de: a) uma caneta e b) um dedo.

De acordo, ainda, com o terceiro aspecto da inven¢do, o sensor de toque
para rolagem pode compreende um moédulo de sensor configurado para detectar o
movimento deslizante do objeto usando-se, ao menos, um de: um método perceptivo
resistivo, um método perceptivo capacitivo, um método perceptivo de onda acustica de
superficie, um método perceptivo de pressio, um método perceptivo de detecgdo e um
método indutivo.

De acordo, ainda, com o terceiro aspecto da inven¢do, o processador pode

ser configurado para determinar, de acordo com o critério pré-determinado, uma taxa da
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rolagem das informag¢des no visor usando-se uma velocidade do movimento deslizante do
objeto.

De acordo, ainda, com o terceiro aspecto da invencio, o movimento
deslizante de um objeto na area sensivel em uma direcdo no sentido horér io pode
corresponder ao movimento de rolagem das informagdes no visor em uma diregdo pré-
selecionada € o movimento deslizante de um objeto na 4 rea sensivel em uma direcio
anti-horar io pode corresponder ao movimento deslizante das informacgdes no visor em
uma direcdo adicional oposta a diregao pré-selecionada.

De acordo, ainda, com o terceiro aspecto da invencdo, o dispositivo
eletrénicopode ser configurado para alterar o critério pré-determinado em resposta a uma
entrada de fun¢ao para rolagem.

De acordo com um quarto aspecto da inven¢do, um médulo de tecla
multifuncional para rolagem compreende: um mdlulo de tecla multifuncional para rolagem
que compreende: uma unidade de tecla multifuncional reativa 2 entrada de tecla fornecida
através de uma ac¢do de entrada do usuar io, sendo que a entrada de tecla seleciona uma
tarefa pré-determinada; uma unidade de sensor de toqﬁé para rolagem reativa a uma
entrada de atuagdo para rolagem fornecida por uma agdo dé entrada adicional do usuari o
usando-se um movimento deslizante de um objeto em uma 4rea sensivel da unidade de
sensor de toque para rolagem, em que a unidade de sensor de toque para rolagem é
configurada para possuir uma area sensivel substancialmente circunda a unidade de tecla
multifuncional; um visor configurado para exibir informacdes; e um processo configurado
para fornecer um movimento de rolagem das informagdes correspondentes a tarefa pré-
determinada no visor, em que o movimento de rolagem das informagdes no visor
corresponde, ainda, ao movimento deslizante do objeto de acordo com de um critério pré-
determinado para combinar a rolagem com o desempenho’ de teclda multifuncional no
dispositivo eletrérico,

De acordo, ainda, com o quarto aspecto da invengio, o moédulo de tecla
multifuncional para rolagem pode ser parte do dispositivo eletronico.

De acordo, ainda, com o quarto aspecto da invencdo, o rhédulo de tecla

multifuncional para rolagem pode ser conectado ao dispositivo eletrorico através de uma
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conexao elétrica ou sem fio.

De acordo, ainda, com o quarto aspecto da invencdo, a unidade de sensor
de toque para rolagem pode compreender um médulo de sensor com uma diversidade de
eletrodos configurados para detectar o movimento deslizante, em que os eletrodos sdo
dispostos em fileiras e colunas para formar uma matriz e configurados para fornecerem
coordenadas cartesianas de um local do objeto durante o movimento deslizante na irea
sensivel. Além disso, a diversidade de eletrodos podem ser eletrodos capacitivos. Além
disso, a diversidade de eletrodos podem ser quatro eletrodos capacitivos.

De acordo ainda com o quarto aspecto da invengdo, a area sensivel pode
ter um formato de, ao menos, um de: a) uma borda, b) uma borda substancialmente
circular, ¢) uma borda que circunda completamerte a unidade de tecla multifuncional, d)
uma borda que circunda parcialmente a unidade de tecla multifuncional, e) uma borda
oval, e f) uma borda substancialmente retangular ou quadrada.

De acordo, ainda, com o quarto aspeér::o da invengao, a tecla multifuncional
pode ser uma de: a) uma tecla de navegagdo em 5 dire¢des, b) uma tecla de navegacao
em 9 diregdes e c) uma tecla de navegagio analdgica.

De acordo, ainda, com o primeiro aspectsé da invengio, a entrada de tecla e
a entrada de atuac@o para rolagem podem ser fornecidas por meio de um toque mecinico
do objeto, 0 qual é, ao menos, um de: a) uma caneta e b) um dedo.

De acordo, ainda, com o quarto aspecto da invengdo, o sensor de toque
para rolagem pode compreende um médulo de sensor configurado para detectar o
movimento deslizante do objeto usando-se, a0 menos, um de: um método perceptivo
resistivo, urﬁ métodon perceptivo capacitivo, um método perceptivo de onda acdstica de
superficie, um método perceptivo de pressao, um método perceptivo de deteccio e um
método indutivo.

De acordo, ainda, com o quarto aspecto da invengdo, o movimento
deslizante de um objeto na area sensivel em uma direcdio no sentido horar io pode
corresponder ao movimento de rolagem das informagGes no visor em uma diregio pré-
selecionada e o movimento deslizante de um objeto na 4 rea'sensivel em uma diregdo

anti-horér io pode corresponder ao movimento deslizante das informagbes no visor em
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uma dire¢do adicional oposta a direcio pré-selecionada.
Breve Descricdao dos Desenhos

Para uma melhor compreensdo da natureza e dos objetos da presente
invengdo, € feita referéncia a descri¢do detalhada seguinte considerada em conjunto com
os desenhos a seguir, nos quais:

A Figura 1 € um diagrama em bloco de um dispositivo eletrérico dotado de
um moédulo de tecla multifuncional para rolagem para combinar a rolagem com um
desempenho de tecla multifuncional, de acordo com uma modalidade da presente
invencio;

As Figuras 2a, 2b e 2c sdo vistas de topo de um moédulo de tecla
multifuncional para rolagem, em que a 4re a sensivel de uma unidade de sensor de toque
para rolagem possui o formato de: a) uma borda ciicular que circunda completamente a
unidade de tecla multifuncional conforme mostrado na Figura 2, b) uma borda que
circunda parcialmente a unidade de tecla multifuncional conforme mostrado na Figura 2b,
e ¢) uma borda substancialmente retangular que circunda parcialmente a unidade de tecla
multifuncional conforme mostrado na Figura 2c, de acordo com modalidades da presente
invengao; »

A Figura 3 € uma representacdo esquemdiica de um dispositivo eletrénico
com uma vista de secao transversal de um mdlulo de tecla multifuncional para rolagem
para combinar a rolagem com um desempenho de tecla multifuncional, de acordo com
uma modalidade da presente invengzo;

A Figura 4 € uma representacdo esquematic-a de um médulo de tecla
multifuncional para rolagem com uma unidade de sensor de toque para rolagem dotada de
um moédulo de sensor que compreende quatro eletrodos capacitivos retangulares em um
esboco de matriz como sensores de toque para fornecer ¢oordenadas cartesianas sobre um
local de um objeto deslizante em uma &4rea sensivel da unidade de sensor de.toque para
rolagem, de acordo com uma modalidade da presente invengao; €

A Figura 5 € um fluxograma para combinar a rolagem com um desempenho
de tecla multifuncional, de acordo com uma modalidade da presente invengio;

Maneiras para Executar a Invengao
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Um novo aparelho, método e produto de software sio apresentados para
combinar a rolagem com um desempenho de tecla multifuncional para aplicagio em um
dispositivo eletrtnico, aperfeicoando, desse modo, capacidades de navegagio do
dispositivo eletrénico sem aumentar a complexidade da interface com o usuirio e sem
adicionar a area de superficie geral no dispositiv o eletrénico.

De acordo com uma modalidade da presente inven¢do, um médulode tecla
multifuncional para rolagem pode compreender uma unidade de tecla multifuncional (por
exemplo, uma tecla de navegagdo em 5 dire¢des, uma tecla de navegagdo em 9 direcdes,
uma tecla de navegac@o analégica, etc.) € uma unidade de sensor de toque para rolagem
dotada de uma area sensivel que circunda substancialmente a unidade de tecla
multifuncional. A area sensivel pode possuir um formato de uma borda (por exemplo, em
um formato de uma borda substancialmente circular, uma borda substancialmente
retangular ou quadrada, uma borda oval, etc.), que circundam completa ou parcialmente a
unidade de tecla multifuncional. O dispositivo eletrénico pode ser (mas sem caréter
restritivo) um dispositivo de comunicagdo sem fio, um dispositivo eletrénico portat il, um
dispositivo eletrérico ndo-portét il, um computador, um computador portitil, um
dispositivo de comunicagdo moével, um telefone com cimera sem fio ou um telefone
movel. A unidade de tecla multifuncional pode possuir teclas N (por exemplo, uma tecla
de navegacdo em 5 dire¢Oes, uma tecla de navegacdo de 9 diregcdes. Etc.) e cada tecla
pode identificar funcGes K (por exemplo, através de pressido continua), em que N e K sdo
nimeros inteiros de, ao menos, um valor de um e K multiplicado por N é igual a dois ou
mais.

De acordo com uma modalidade da presente inveng¢do, um usui rio pode
fornecer uma entrada de tecla através de uma agio de entrada do usuério para a tecla
multifuncional, selecionando, dessa forma, uma tarefa pré-determinada, por exemplo,
para revisar uma longa lista de itens (outras tarefas podem ser a selegdo multiplas de
rolagem ou a visualiza¢do de muitas imagens, etc.). Em seguida, o usuar io pode fornecer
uma entrada de atuac@o para rolagem através de uma agdo de entrada do usudri o usando-
se um movimento deslizante (ou um movimento continuo) de um movimento objeto (por

exemplo, um dedo ou uma caneta) na 4rea sensivel do tipo borda da unidade de sensor de
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toque para rolagem. Em resposta a entrada de tecla e 2 entrada de atuagio de rolagem, o
dispositivo eletrérico € configurado para fornecer (por exemplo, vide um exemplo da
Figura 3) um movimento de rolagem de informagdes correspondentes 2 tarefa pré-
determinada (isto €, rolar a lista) em um visor do dispositivo eletrénico, em que o
movimento de rolagem de ditas informagdes no visor correspondem, de modo adicional,
ao movimento deslizante do objeto de acordo com um critério pré-determinado.

Por exemplo, mover o objeto (isto é, o dedo) no sentido horirio na area
sensivel da unidade de sensor de toque para rolagem pode avancar a lista no visor em uma
direcdo (por exemplo, "para cima" ou "para esquerda"), enquanto que mover o dedo no
sentido anti-horér io na 4rea sensivel da unidade de sensor de toque para rolagem
avangara a lista no visor em outra direcdo oposta (por exemplo, "para baixo" ou "para
direita"). Ademais, o dispositivo eletrorico pode ser configurado para determinar, de
acordo com o critério pré-determinado, uma taxa da rolagem das informacdes no visor
usando-se uma velocidade do movimento deslizante do objeto. Geralmente, a taxa de
rolagem pode ser alterada para um novo valor (através de um acréscimo pré-selecionado)
se a velocidade do movimento deslizante alcanga um valor pré-selecionado e/ou apG
manter o dito valor pré-selecionado para um periodo de tempo pré-determinado.

Ademais, de acordo com uma modalidade da presente invengdo, a atuacdo
do sensor de toque para rolagem pode ser fornecida usando-se um método perceptivo
resistivo, um método perceptivo capacitivo, um método perceptivo de onda acistica de
superficie, um método perceptivo de pressdo, um método de detecgio optica, um método
indutivo e similares ou uma combina¢io desses (por exemplo, uma combina¢io de
métodos de toque resistivos e capacitivos). Ademais, o dispositivo eletrdnico pode ser
configurado para comutar a fungio de rolagem "ligar" e "desligar", por exemplo, ligando-
se ou desligando-se o sensor de toque de rolagem em resposta a um comando proveniente
do usuiério.

Ainda, um sinal de retorno para um usuir io acerca do movimento
deslizante do objeto (por exemplo, o dedo) ou acerca da rolagem das informagdes no visor
podem ser fornecido usando-se um retorno visual (por exemplo, a area sensivel da

unidade de sensor de toque para rolagem acende quando a fungdo de rolagem esta
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"ligada" ou a luz pode suceder o toque do dedo), um retorno auditivo (por exemplo, a
velocidade de rolagem pode ser identificada através de um som de distancia diferente),
um retorno haptico (por exemplo, a velocidade de rolagem pode ser identificada através
de uma freqiiéncia de vibragdo diferente do dispositivo eletrénico) e/ou um retorno tati 1
(por exemplo, integrando as chaves de teclado).

A Figura 1 mostra um exemplo, entre outros, de um diagrama em bloco de
um dispositivo eletroni® (por exemplo, um telefone mével) 10 dotado de um médulo de
tecla multifuncional 16 para rolagem para combinar a rolagem com um desempenho de
tecla multifuncional junto com um bloco de teclas 14 e um visor 12, de acordo com uma
modalidade da presente invencdo. O bloco de teclas 14 é opcional no dispositivo 10.

O moédulo 16 compreende uma unidade de tecla multifuncional 20 e uma
unidade de sensor de toque para rolagem 18 dotada de uma 4area sensivel (por exemplo,
em um formato de uma borda circular) que circunda, de modo substancial, a unidade de
tecla multifuncional. A atuacdo de sensores da unidade 18 pode ser fornecida usando-se
um método perceptivo resistivo, um método perceptivo capacitivo, um método perceptivo
de onda acustica de superficie, um método perceptivo de pressdo, um método de detecgio
optica, um método indutivo e similares. O mdlulo 16 pode ser usado em uma interface
com o usuario (UI) principal do dispositivo eletrénico 10, conforme mostrado na Figura
1, em uma cobertura para a Ul ou similares.

As Figuras 2a mostra um exemplo, entre outros, de uma vista de topo de
um modulode tecla multifuncional para rolagem 16 , em que a area sensivel 18a de uma
unidade de sensor de toque para rolagem 18 possui o formato de: a) uma borda circular
que circunda co'mpletamente a unidade de tecla multifuncional conforme mostrado na
Figura 2, b) uma borda que circunda parcialmente a unidade de tecla multifuncional
conforme mostrado na Figura 20, e c¢) uma borda substancialmente retangular que
circunda parcialmente a unidade de tecla multifuncional 20.

Por exemplo, mover o objeto (isto é, o dedo) no sentido horario em uma
direcao 15 na 4rea sensivel 18a de uma unidade de sensor de toque para rolagem 18
avangcara as informagdes correspondentes a tarefa pré-determinada (por exemplo, uma

lista, uma sele¢do, uma imagem, etc.) no visor 12 (ndo mostrado na Figura 1) em uma
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diregcdo (por exemplo, "para cima" ou "para esquerda"), enquanto que mover o dedo no
sentido anti-horari o em uma dire¢do 17 na 4 rea sensivel 18a na unidade de sensor de
toque para rolagem 18 (por exemplo, mostrado na Figura 1 e 3) avangara a lista no visor
12 em outra dire¢@o (por exemplo, "para baixo" ou "para direita"). Ainda, observa-se que
em uma modalidade possivel, a 4rea sensivel 18a da unidade de sensor de toque para
rolagem 18 pode ser dividida em setores independentes M (M =32 no exemplo da Figura
2a) 18-1, 18-2, ..., 18-M de tal modo que quando o objeto (por exemplo, o dedo) desliza
através da area sensivel 18a do tipo borda da unidade 18, multiplos sinais de posigio
provenientes de todos os setores dentre os setores 18-1, 18-2, ..., 18-M que estio em
contato com o objeto podem ser usados pelo dispositivo eletrorico 10 para determinar a
dire¢3o e a velocidade do objeto que definird o movimento de rolagem das informacdes
no visor 12, de acordo com o critério pré-determinado ,conforme explicado acima. A
unidade de tecla multifuncional 20 no exemplo da Figura 2a possui 5 teclas 20-1, 20-2,
..., 20-5 e cada tecla pode identificar miiltiplas fungdes (por exemplo, através de pressio
continua).

A Figura 2b mostra outro exemplo, dentre outros, de uma vista de topo de
um moédulo de tecla multifuncional para rolagem 16a, em 'que a 4 rea sensivel 18a-1 de
uma unidade de sensor de toque para rolagem 18 possui o f(\)tmato de uma borda circular
que circunda parcialmente (metade de um cir culo) a unidade \\de‘ tecla multifuncional 20.
Essa operacdo € similar & operacdo do médilo de tecla mul&ifuncional 16 mostrado na
Figura 2a com a tunica diferenca de que, na Figura 2b, ao invés\lde percorrer um circulo
completo enquanto desliza em uma dire¢do, o objeto pode retof;\riar ao inicio da borda
(por exemplo, 180 graus aparte) e continuar deslizando na mesm& direcéio, facilitando,
dessa maneira, a rolagem das informagdes no visor 12 na mesma \diregdo. O exemplo
mostrado na Figura 2b pode fornecer economias adicionais em espago € custo de sensor.

A Figura 2c mostra outro exemplo, dentre outros,- de uina vista de topo de
um moédulo de tecla multifuncional para rolagem 16b, em quea 4rea sensivel 18a-2 da
unidade de sensor de toque para rolagem 18 possui o formaté de uma borda
substancialmente retangular que circunda a unidade de tecla multifuncional 20. Essa

operagdo € similar & operagdo do moédulode tecla multifuncional 16 mostrado na Figura
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2a com a unica diferenca de que a 4 rea sensivel 18a-2, na Figura 2c, possui, de modo
substancial, um formato de um retidngulo ao invés de um circulo. O exemplo mostrado na
Figura 2¢ pode fornecer economias adicionais em espago.

A Figura 3 mostra um exemplo, dentre outros, de uma representacio
esquematica de um dispositivo eletronico 10 com uma vista de se¢do transversal do
modulo de tecla multifuncional para rolagem 16 para combinar a rolagem com um
desempenho de tecla multifuncional, de acordo com uma modalidade da presente
inven¢d@o. O mddulo de tecla multifuncional para rolagem 16 pode ser uma parte do
dispositivo eletrénico 10 ou o méddo 16 pode ser uma unidade separa (por exemplo, um
controle remoto) de um dispositivo eletroérico 10a, conforme mostrado na Figura 3. Em
seguida, o médulo 16 pode ser conectado ao dispositivo eletrérico 10a através de uma
conexao elétrica ou sem fio.

O mo6dulo 16 compreende a tecla multifuncional 20 com as teclas mostradas
20-1, 20-2 e 20-3 e a unidade de sensor de toque para rolagem 18 que compreende a area
sensivel 18a e um médub de sensor (4rea) 18b que compreende, tipicamente, um ou uma
diversidade de eletrodos. O usudrio pode fornecer um comando ligar/desligar de fungio
de rolagem para um bloco ligar/desligar de fungdo de rolagem 28 para ligar ou desligar os
sensores do m6dub 18b através do fornecimento de um sinal ligar/desligar 46a para um
acionador e controlador de sensor de posi¢ao 22 e ligar e desligar, de modo subsegiiente ,
um sinal acionador de sensor 34, respectivamente. Durante a operagdo do dispositivo
eletronico 10, o usuario pode fornecer um sinal de entrada de tecla 44, por exemplo, para
a tecla 20-3, conforme mostrado na Figura 3, selecionando. em seguida, uma tarefa pré-
determinada (por exemplo, revisar uma lista longa de itens), Em resposta 2 entrada de
tecla 44, a unidade 20 fornece um sinal de identidade de fungdo 42 para um acionador e
controlador de tecla 24 que o encaminha (vide sinal 42a) para um processador 26. Foi
observado que o médub 20 pode ser, de modo geral, meios para fornecer uma entrada de
tecla ou uma equivaléncia estrutural (ou estrutura equivalente) da mesma. Ademais, o
modulo 18 pode ser, de modo geral, meios para fornecer uma entrada de atuacido de
rolagem através de uma agdo adicional de entrada do usuirio usando-se um movimento

deslizante de um objeto ou uma equivaléncia estrutural (ou estrutura equivalente) do
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mesmo. Ademais, o moddulo 26 pode ser, de modo geral, meios para fornecer o
movimento de rolagem de informagdes ou uma equivaléncia estrutural (ou estrutura
equivalente) do mesmo.

Em seguida, o usuédrio pode fornecer uma entrada de atuagdo de rolagem
45 usando-se um movimento deslizante de um dedo ou uma caneta em uma 4rea sensivel
(borda) 18a da unidade de sensor de toque para rolagem 18. Em resposta 2 entrada de
atuacdo de rolagem 45, os sensores do méddo de sensor 18b pode fornecer um sinal de
identidade de atuacdo 36 para o acionador e controlador de sensor de posicdo 22 que, em
resposta ao sinal 36, pode gerar um sinal de posi¢cdo atuador 38 que indica, por exemplo,
coordenadas da area sensivel 18a da unidade 18 tocada pelo usuirio como uma fungio
de tempo, € pode fornecer o sinal 38 para um processador 26. O processador 26, usando
os sinais 38 e 42a como entradas, pode determinar, por exemplo, uma dire¢io do
movimento de objeto e/ou a velocidade de deslizamento do objeto (o dedo ou a caneta) na
area sensivel (borda) 18a da unidade 18 e pode, adicionalmente, gerar e fornecer (por
exemplo, usado uma memoria31 para armazenar informacdes a serem exibidas) um sinal
de informacGes de rolagem 40 para facilitar um movimento de rolagem de informagdes
correspondentes a tarefa pré-determinada (indicada pelo sinal 44) no visor 12 do
dispositivo eletrénico 10, em que o movimento de rolagem da dita informa¢io no visor
corresponde, de modo adicional, ao movimento deslizante do objeto de acordo com um
critério pré-determinado, conforme descrito acima.

Observou-se que o dispositivo eletrénico lQ pode ser configurado para ser
capaz de alterar o critério pré-determinado, se necessérioly em resposta a uma entrada de
funcdo de rolagem 47 proveniente de um usuér io forneciéo ao processador 26. Ainda, o
sinal de retorno para um usuério sobre o movimento desliz:ainte do objeto (por exemplo, o
dedo) ou sobre a rolagem da informag¢des no visor 12 po_’i_ie ser fornecido usando-se um
bloco de retorno 30 que fornece um sinal apro;j{"riado para os transdutores
correspondentes, incluindo (mas sem carater restritivo) um;f retorno visual (por exemplo, a
area sensivel 18a da unidade de sensor de toque para rolz%gem 18 pode acender quando a
fun¢do de rolagem estd "ligada" ou a luz pode suceder’f(‘) toque do dedo), um retorno

auditivo (por exemplo, a velocidade de rolagem pode ser identificada por um som de
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distanc ia diferente) e/ou um retorno haptico (por exemplo, a velocidade de rolagem pode
ser identificada por uma freqiiéncia de vibragao diferente do dispositivo eletronico 10).

De acordo com uma modalidade da presente invengdo, o bloco 26, 22, 24,
28 ou 30 pode ser implantado como um bloco de software ou um bloco de hardware ou
uma combinacdo desses. Ademais, o bloco 26, 22, 24, 28 ou 30 pode ser implantado
como um bloco separédo ou pode ser combinado a qualquer outro bloco do dispositivo
eletronico 10 ou pode serdividido em diversos blocos de acordo com suas funcionalidades.

De acordo com uma modalidade da presente invengdao, o médulode sensor
18b pode detectar a posi¢do do objeto na area sensivel 18 usando-se diferentes
abordagens, por exemplo, angulos radial ou polar de detecgio. De acordo com uma
modalidade adicional da presente invencgdo, a detecgdo da posicdo (ou movimento
deslizante) do objeto na area sensivel 18 pode ser fornecida pelo médulode sensor 18b
que compreende uma diversidade de eletrodos configurados para detectar o movimento
deslizante, em que os eletrodos sdo dispostos em fileiras € colunas para formuldrio uma
matriz e configurados para fornecer coordenada cartesianas de um local do objeto durante
o movimento deslizante na 4rea sensivel 18a. Por exemplo, a diversidade de eletrodos
podem ser eletrodos capacitivos (por exemplo, que compreende 4 eletrodos capacitivos).
Os eletronice de percepgdo (por exemplo, o mdalulo 22 na Figura 4) podem ser usados,
em seguida, para detectar uma alteracdo na capacitacdo do eletrodo quando o objeto (por
exemplo, um dedo) passa sobre a matriz.

A Figura 4 mostra um exemplo, entre outros, de uma representagio
esquematica de um médilo de tecla multifuncional para rolagem 16 com uma unidade de
sensor de toque para rolagem dotada de um médulo de sensor que compreende quatro
eletrodos capacitivos retangulares 18b-1, 18b-2, 18b-3 e 18b-4 em um esbogo de matriz
como sensores de toque para fornecer coordenadas cartesianas (usando direg¢des X e Y
mostradas como 19a e 19b) de um local de um objeto deslizante em uma 4rea sensivel
18a da unidade de sensor de toque para rolagem, de acordo com uma modalidade da
presente invenc¢do. O sistema de coordenadas cartesianas é utilizado para as fileiras e
colunas que correspondem as posi¢cdes X e Y do objeto na 4rea sensivel 18a durante a

movimentacdo do objeto (por exemplo, um dedo) na direcdo 17 ou 15.
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A Figura 5 mostra um fluxograma para combinar a rolagem com um
desempenho de tecla multifuncional, de acordo com uma modalidade da presente
invengao.

O fluxograma da Figura 5 representa somente uma situagdo possivel entre
outras. Ademais, a ordem das etapas mostradas na Figura 5 ndo sio absolutamente
exigidas, portanto, em principio, as diversas etapas podem ser realizadas fora de ordem.
Em um método, de acordo com a primeira modalidade da presente invencio, em uma
primeira etapa 50, o usuirio fornece um comando "ligar" de fungdo de rolagem que liga
os sensores do modulo desensor 18b.

Em uma préximaetapa 52, o usuér io fornece a entrada de tecla para uma
tecla/funcdo (tarefa pré-determinada) de uma unidade de tecla multifuncional 20 para
gerar o sinal de identidade de funcdo de tecla 42. Em uma pr6xima etapa 54, o sinal de
identidade de func@o de tecla é encaminhado para o processador 26, por exemplo, através
do acionador e do controlador de tecla 24.

Em uma préxima etapa 56, o usuirio fornecer a entrada de atuagio para
rolagem para a area sensivel 18a da unidade de sensor de toque para rolagem 18 (que
circunda a unidade de tecla multifuncional 20), por exemplo, usando-se um movimento
deslizante do objeto (por exemplo, um dedo) em uma 4rea (borda) sensivel 18a da
unidade de sensor de toque para rolagem 18 para gerar o sinal de identidade atuagio 36.
Em uma préximaetapa 58, o sinal de posi¢cdo de atuagdo 38 (indicativa de uma posicio do
dedo na 4rea de borda sensivel 18a da unidade de sensor de toque para rolagem 18) é
gerado em resposta ao sinal de atuag@o 36 e fornecido a um processador 26.

Em uma préximaetapa 60, o processador 26 gera o sinal de informacdes de
rolagem para controlar um movimento de rolagem de informagdes correspondentes 2
tarefa pré-determinada (isto €, para rolar a lista) no visor 12 usando-se o sinal de posi¢ao
atuador 38 e o sinal de identidade de funcdo de tecla 42a e fornece o sinal de informagoes
de rolagem 40 para o visor 12, em que o movimento de rolagem das informagcdes no visor
12 corresponde ao movimento deslizante do objeto, de acordo com o critério pré-
determinado. Finalmente, em uma préxima etapa 62, o processador pode fornecer a

entrada ao bloco de geracdo de retorno 30 e o sinal de retorno (por exemplo, visual,
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auditivo, hép tico, etc.) concernente a rolagem das informagdes pode ser fornecido, de
modo adicional, ao usuério.

Conforme explicado acima, a invengdo fornece um método e um
equipamento correspondente que consiste em diversos méddo que fornecem a fungio para
o desempenho das etapas do método. Os mdlulos podem ser hﬁplantados como hardware
ou podem ser implantados como software ou firmware para execugdo por um processador
de computador. Em particular, no caso de firmware ou software, a invengdo pode ser
fornecer como um produto de programa de computador, incluindo-se uma estrutura de
armazenamento legivel por computador que incorpora um cédgo de programa de
computador (isto €, o software ou firmware) nesse para execugdo pelo processador de
computador.

Observou-se que as diversas modalidade da presente invencio ora citadas
podem ser utilizadas de modo separado, combinado ou combinado seletivamente para
aplicac¢des especificas.

Deve-se compreender que as disposicdes supracitadas sdo somente
ilustrativas da aplicacdo dos principio descritos pelas modalidade da presente invengio.
Indmeras modificagdes e disposi¢des alternativas podem ser desenvolvidas pelos versados
na técnica sem que se desvie do escopo da presente invengdo, e pretende-se que as

reivindicagdes em anexo cubram tais modificacoes e disposigdes.
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REIVINDICACOES

1. Método, CARACTERIZADO pelo fato de:

fornecer uma entrada de tecla através de uma acio de entrada do usuar io
para uma unidade multifuncional e de miltiplas teclas de um médulo de tecla
multifuncional para rolagem de ou conectado ao dispositivo eletrénico, sendo que a dita
entrada de tecla seleciona uma tarefa pré-determinada;

fornecer uma entrada de atuagido para rolagem através de uma agio de
entrada do usuario usando-se um movimento deslizante de um objeto em uma irea
sensivel de uma unidade de sensor de toque para rolagem do dito médulo de tecla
multifuncional para rolagem, em que a dita unidade de sensor de toque para rolagem é
configurada para possuir uma irea sensivel que circunda substancialmente a dita unidade
de multiplas chaves e multifuncional; e

fornecer, em resposta a dita entrada de tecla e 2 entrada de atuagio de
rolagem, um movimento de rolagem de informagdes correspondentes a tarefa pré-
determinada em um visor do dito dispositivo eletrorico, em que o dito movimento de
rolagem de ditas informagdes no visor corresponde, de modo adicional, ao dito
movimento deslizante do objeto, de acordo com o desempenho no dito dispositivo
eletronico.

2. Método, de acordo com a reivindicacio 1, CARACTERIZADO
pelo fato de que o dito médulode tecla multifuncional para rolagem é conectado ao dito
dispositivo eletrorico através de uma conexio elétrica ou sem fio.

3. Método, de acordo com a reivindicacio 1, CARACTERIZADO
pelo fato de que o dito o movimento deslizante pode ser detectado através de uma
diversidade de eletrodos contidos em um médub de sensor da unidade de sensor de toque
para rolagem, em que os eletrodos sdo dispostos em fileiras e colunas para formar uma
matriz e configurados para fornecer coordenadas cartesianas de um local do objeto durante
o movimento deslizante na area sensivel da unidade de sensor de toque para rolagem.

4, Método, de acordo com a reivindicagio 3, CARACTERIZADO
pelo fato de que a dita diversidade de eletrodo sdo eletrodos capacitivos.

5. Método, de acordo com a reivindicagio 3, CARACTERIZADO
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pelo fato de que a dita diversidade de eletrodos sdo quatro eletrodos capacitivos.

6. Método, de acordo com a reivindicagio 1, CARACTERIZADO
pelo fato de que a dita 4 rea sensivel possui um formato de, ao menos, um de:

uma borda,

uma borda substancialmente circular,

uma borda que circunda completamente a dita unidade multifuncional e de
multiplas teclas,

uma borda que circunda parcialmente a dita unidade multifuncional e de
multiplas teclas,

uma borda oval, e

uma borda substancialmente retangular e quadrada.

7. Método, de acordo com a reivindicacio 1, CARACTERIZADO
pelo fato de que a dita unidade multifuncional e de miltiplas teclas é uma de:

uma tecla de navegag¢do em 5 direcdes,

uma tecla de navegacdo em 9 direcdes,

uma tecla de navegacio analdgica.

8. Método, de acordo com a reivindicagio 1, CARACTERIZADO
pelo fato de que a entrada de tecla e a entrada de atuagdo de rolagem sio fornecidas por
meio de um toque mecanico do objeto, o qual €, ao menos, um de: Uma caneta e um
dedo.

9. Meétodo, de acordo com a reivindicacio 1, CARACTERIZADO
pelo fato de que o dito sensor de toque para rolagem compreende um moédulo de sensor
configurado para detectar o dito movimento deslizante do objeto, usando-se, a0 menos,
um de: um método perceptivo resistivo, um método perceptivo capacitivo, um método
perceptivo de onda acustica de superficie, um método perceptivo de pressdo, um método
de detecgdo optica e um método indutivo.

10. Método, de acordo com a reivindicagdo 1, CARACTERIZADO
pelo fato de que antes do dito fornecimento do dito movimento de rolagem das ditas
informagdes, sendo que o método ¢ CARACTERIZADO pelo fato de:

determinar, de acordo com o critério pré-determinado, uma taxa da dita
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rolagem das ditas informacdes no visor usando-se uma velocidade do dito movimento

deslizante do objeto.

11. Método, de acordo com a reivindicagio 1, CARACTERIZADO
pelo fato de:

fornecer um sinal de retorno sobre o dito movimento deslizante do objeto
ou sobre a dita rolagem das ditas informag¢des no visor usando-se, a0 menos, um de:

um retorno visual,

um retorno auditivo, e

um retorno haptico.

12. M¢étodo, de acordo com a reivindicagio 1, CARACTERIZADO
pelo fato de que o movimento deslizante de um objeto na area sensivel em uma diregio
no sentido horéri o pode corresponder ao movimento de rolagem das informacdes no visor
em uma direcdo pré-selecionada e o movimento deslizante de um objeto na 4rea sensivel
em uma dire¢do anti-horario pode corresponder ao movimento deslizante das informagdes
no visor em uma dire¢@o adicional oposta a diregio pré-selecionada.

13. Método, de acordo com a reivindicagio 1, CARACTERIZADO
pelo fato de que o dito dispositivo eletronicoé configurado para alterar o dito critério pré-
determinado em resposta a uma entrada de fungao de rolagem.

14. Método, de acordo com a reivindicagio 1, CARACTERIZADO
pelo fato de que o dispositivo eletrénico pode ser um dispositivo de comunica¢io sem fio,
um dispositivo eletrtico portéti 1, um dispositivo eletréniconao-porta til, um computador,
um computador portat il, um dispositivo de comunicagio mével, um telefone com cam era
sem fio ou um telefone médvel.

15. Produto de programa de computador, CARACTERIZADO pelo fato
de compreender: uma estrutura de armazenamento legivel por computador que incorpora
um cédigode programa de computador no mesmo para execugdo através de um processo
de computador com o cédigo de programa de computador, em que o dito cédigo de
programa de computador compreende instrugdes para executar o método do primeiro
aspecto da invencdo, indicado como desempenhado por qualquer componente ou uma

combinacdo de componentes do dispositivo eletrdico.
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16. Dispositivo  eletrénico, CARACTERIZADO pelo fato de
compreender:

um modulo de teclamultifuncional para rolagem que compreende:

uma unidade multifuncional e de miltiplas teclas, responsiva a uma entrada
de tecla fornecida por uma agdo de entrada do usudri o, sendo que dita entrada de tecla
seleciona uma tarefa pré-determinada;

uma unidade de sensor de toque para rolagem responsiva a entrada de
atuacdo de rolagem fornecida por uma a¢do de entrada adicional do usuari o usando-se
um movimento deslizante de um objeto em uma 4rea sensivel da dita unidade de sensor
de toque para rolagem, em que a dita unidade de sensor de toque para rolagem é
configurada para possuir uma irea sensivel que circunda substancialmente a dita unidade
multifuncional e de miltiplas teclas;

um visor configurado para exibir informagdes, e

um processador configurado para fornecer um movimento de rolagem de
informagdes correspondentes a tarefa pré-determinada no visor, em que o dito movimento
de rolagem de ditas informagbes no visor corresponde, de modo adicional, ao dito
movimento deslizante do objeto, de acordo com o desempenho no dito dispositivo
eletronico.

17. Dispositivo eletronico, de acordo com a reivindicagio 16,
CARACTERIZADO pelo fato de que a dita unidade de sensor de toque para rolagem
compreende um médulo de sensor com uma diversidade de eletrodos configurados para
detectar o dito movimento deslizante, em que ditos eletrodos sdo dispostos em fileiras e
colunas para formar uma matriz e configurados para fornecer coordenadas cartesianas de
um local do dito objeto durante o dito movimento deslizante na area sens ivel.

18. Dispositivo  eletrénico, de acordo com a reivindicagio 17,
CARACTERIZADO pelo fato de que a dita diversidade de eletrodo sio eletrodos
capacitivos.

19. Dispositivo eletronico, de acordo com a reivindicagao 17,
CARACTERIZADO pelo fato de que a dita diversidade de eletrodo sio quatro eletrodos

capacitivos.
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20. Dispositivo eletrénico, de acordo com a reivindicacdao 16,
CARACTERIZADO pelo fato de que a dita 4rea sensivel possui um formato de, ao
menos, um de:

uma borda,

uma borda substancialmente circular,

uma borda que circunda completamente a dita unidade de muiltiplas teclas e
multifuncional,

uma borda que circunda parcialmente a dita unidade de miiltiplas teclas e
multifuncional,

uma borda oval, e

uma borda substancialmente retangular e quadrada.

21. Dispositivo eletronico, de acordo com a reivindicacio 16,
CARACTERIZADO pelo fato de que a dita unidade multifuncional e de multiplas teclas é
uma de:

uma tecla de navegagido em 5 direcoes,

uma tecla de navegacdo em 9 diregdes,

uma tecla de navegacao analdgica.

22. Dispositivo eletronico, de acordo com a reivindicagio 16,
CARACTERIZADO pelo fato de que a entrada de tecla e a entrada de atuagdo de rolagem
sdo fornecidas por meio de um toque mecanico do objeto, o qual é, a0 menos, um de:
Uma caneta e um dedo.

23. Dispositivo eletronico, de z;t;ordo com a reivindicacio 16,
CARACTERIZADO pelo fato de que o dito sensor de toque para rolagem compreende um
modulo de sensor configurado para detectar o dito >"{novirnento deslizante do objeto,
usando-se, ao menos, um de: um método perceptivo \ii\TeSiStiVO, um método perceptivo
capacitivo, um método perceptivo de onda acistica de silperficie, um método perceptivo
de pressdo, um método de detecgdo Gptica e um método i:ﬁidutivo.

24. Dispositivo eletronico, de aco;ﬁo com a reivindicagcio 16,
CARACTERIZADO pelo fato de que o dito procesSadbr € configurado para determinar,

\
de acordo com o critério pré-determinado, uma taxa da rolagem das informagdes no visor

t

T — L
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usando-se uma velocidade do movimento deslizante do objeto.

25. Dispositivo eletrénico, de acordo com a reivindicagio 16,
CARACTERIZADO pelo fato de que o movimento deslizante de um objeto na 4rea
sensivel em uma dire¢d o no sentido hora rio pode corresi)onder ao movimento de rolagem
das informagdes no visor em uma dire¢do pré-selecionada e o movimento deslizante de
um objeto na area sensivel em uma diregdo anti-hordri o pode corresponder ao
movimento deslizante das informag¢des no visor em uma direcio adicional oposta a
direcdo pré-selecionada.

26. Dispositivo eletrénico, de acordo com a reivindicagio 16,
CARACTERIZADO pelo fato de que o dito dispositivo eletrorico é configurado para
alterar o dito critério pré-determinado em resposta a uma entrada de fungio de rolagem.

27. Moddulo de tecla multifuncional para rolagem, CARACTERIZADO
pelo fato de que compreende:

uma unidade multifuncional e de miiltiplas teclas, responsiva a uma entrada
de tecla fornecida por uma acdo de entrada do usudri o, sendo que dita entrada de tecla
seleciona uma tarefa pré-determinada; e

uma unidade de sensor de toque para rolagem responsiva a entrada de
atuaéﬁo de rolagem fornecida por uma agdo de entrada adicional do usudri o usando-se
um movimento deslizante de um objeto em uma 4rea sensivel da dita unidade de sensor
de toque para rolagem, em que a dita unidade de sensor de toque para rolagem é
configurada para possuir uma area sensivel que circunda substancialmente a dita unidade
multifuncional e de miltiplas teclas,

em que um dispositivo eletrorico é configurado para fornecer um
movimento de rolagem de informagdes correspohdentes a tarefa pré-determinada em um
visor do dispositivo eletrénico,em que o dito movimento de rolagem de ditas informacdes
no visor corresponde, de modo adicional, ao dito movimento deslizante do objeto, de
acordo com o critério pré-determinado, para combinar a rolagem com o desempenho de
tecla multifuncional no dito dispositivo eletrdnico. |

28. Moédulo de tecla multifunciot%gl para rolagem, de acordo com a

reivindicagdo 27, CARACTERIZADO pelo fato de que a dita tecla multifuncional de

\

e
§
\
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rolagem € uma parte do dito dispositivo eletrénio.

29. Moédulo de tecla multifuncional para rolagem, de acordo com a
reivindicagao 27, CARACTERIZADO pelo fato de que o dito moédulo de tecla
multifuncional para rolagem é conectado ao dito dispositivo eletrénico através de uma
conexao elétrica ou sem fio.

30. Moddulo de tecla multifuncional para rolagem, de acordo com a
reivindicagao 27, CARACTERIZADO pelo fato de que a dita unidade de sensor de toque
para rolagem compreende um moédulo de sensor com uma diversidade de eletrodos
configurados para detectar o dito movimento deslizante, em que ditos eletrodos sdo
dispostos em fileiras e colunas para formar uma matriz e configurados para fornecer
coordenadas cartesianas de um local do dito objeto durante o dito movimento deslizante na
area sensivel.

31. Mddulo de tecla multifuncional para rolagem, de acordo com a
reivindicagio 30, CARACTERIZADO pelo fato de que a dita diversidade de eletrodos
sS40 sensores capacitivos .

32. Moddulo de tecla multifuncional para rolagem, de acordo com a
reivindicagdo 30, CARACTERIZADO pelo fato. de que a dita diversidade de eletrodos
S30 quatro sensores capacitivos.

33. Método, de acordo com a reivindicagdo 27, CARACTERIZADO
pelo fato de que a dita 4 rea sensivel possui um formato de, a0 menos, um de:

uma borda, ‘

uma borda substancialmente circular,

uma borda que circunda completamente a dita unidade de miiltiplas teclas e
multifuncional,

uma borda que circunda parcialmente a dita unidade de muiltiplas teclas e
multifuncional,

uma borda oval, e

uma borda substancialmente retangular e quadrada.

34. Moédulo de tecla multifuncional pa;;i rolagem, de acordo com a

reivindicagido 27, CARACTERIZADO pelo fato de t(Eue a dita unidade de tecla
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multifuncional é uma de:

uma tecla de navegacao em 5 diregoes,

uma tecla de navegacdo em 9 direcoes,

uma tecla de navegacido analdgica.

35. Moédulo de tecla multifuncional para rolagem, de acordo com a
reivindicagdo 27, CARACTERIZADO pelo fato de que a entrada de tecla e a entrada de
atuacdo de rolagem s3o fornecidas por meio de um toque mecénico do objeto, o qual é,
a0 menos, um de: Uma caneta e um dedo.

36. Médulo de tecla multifuncional para rolagem, de acordo com a
reivindicacdo 27, CARACTERIZADO pelo fato de que o sensor de toque para rolagem
compreende um mdédulo de sensor configurado para detectar o movimento deslizante do
objeto usando-se, ao menos, um de: um método perceptivo resistivo, um método
perceptivo capacitivo, um método perceptivo de onda acistica de superficie, um método
perceptivo de pressdo, um método perceptivo de detecgdo e um método indutivo.

37. Moédulo de tecla multifuncional para rolagem, de acordo com a
reivindicagdo 27, CARACTERIZADO pelo fato de que o movimento deslizante de um
objeto na area sensivel em uma dire¢dio no sentido horar io pode corresponder ao
movimento de rolagem das informagdes no visor em uma diregio pré-selecionada e o
movimento deslizante de um objeto na drea sensivel em uma diregio anti-hora rio pode
corresponder ao movimento deslizante das informagdes no visor em uma direcdo adicional

oposta a direcdo pré-selecionada.
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h 4

O usuario fornece um comando “ligar’ de fungdo de rolagem que liga 0s
sensores de uma unidade de sensor de togue para rolagem

/ 50

v

O usudrio fornece uma entrada de tecla para uma tecla/fungéo particular de uma unidade
de tecla muttifuncional para gerar um sinal de identidade de fungéo de tecla

/ 52

k.

O sinal de identidade de fungdo de tecla é fornecido ao processador

|54

4

O usudério fornece uma entrada de atuagéo de rolagem, por exemplo, através do
movimento deslizante de um dedo em uma érea de borda sensivel da unidade de sensor
de tocue para rolagem (8 qual circunda a unidade de tecla multifuncional) para gerar um

sinal de identidade de etuagio

b

O sinal de posigdo de atuador (indicativo de uma posigdo do dedo na area de
borda sensivel de uma unidade de sensor de toque para rolagem) é gerado
em resposta ao sinal de identidade de atuagdo e fornecido a um processador

/ 58

y

O processador gera um sinal de informagdes para rolagem para controlar o
movimento de rolagem de informagdes correspondentes a tarefa
pré-determinada em um visor usando-se o sinal de posigdo de atuadore o
sinal de identidade de fung8o de tecla e fomece o sinal de informagdes para
rolagem para um visor

/- 60

K

O processador fornece uma entrada para um bloco de geragéo de retormo e
um sinal de retorno {por exemplo, auditivo, visual, tatil, etc.) é fornecido para o
usuario

/62

Figura 5
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~ RESUMO \
METODO; PRODUTO DE PROGRAMA DE COMPUTADOR;

'DISPOSITIVO ELETRONICO; E MODULO DE TECLA MULTIFUNCIONAL

PARA ROLAGEM?”,
A especxﬁcag:ao e os desenhos apresentam um novo método, aparelho e
produto de software para combmar rolagem com um desempenho de tecla multlfuncmnal.

Um moédulo de tecla multifuncional para rolagem pode. compreender uma

A

“unidade de tecla multifuncional e uma unidade de sensoride toque para rolagem dotada de

uma érea sensivel do tipo borda que circunda, de modo substancial, a unidade de tecla -

multifuncional para fornecer um moviménto de rolagem de informagées correspondentes 2

tar_ef'a pré-determinada e ao movimento deslizante do objéto, de acordo com um critério

pré-determinado, em um visor de um dispositivo eletrénico. O médulo de sensor do

- sensor de toque de rolagem pode comprecnder uma diversidade de eletrodo (por exemplo

2 eletrodos capacitivos) dlspostos em fileiras e coluna para formar uma matriz e

conﬁgurados para fornecer coordenadas cartesianas.
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