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!‘.(57) Anotace:
Inkrementalni snimag (1) polohy sedla, spojeny
pruznou spojkou s pohybovym Sroubem poho-

nu sedla je svfm vystupem piipojen na vstup
tvarovaciho obvodu (2), vstup prvniho bista-
bilntho klopného obvodu (3) typu D a prvni

vstup druhého bistabilniho klopného obvodu
{4) typu D, k jehoZ druhému vstupu je piipojen
vystup referenéniho spinace (8). Vystup tvarova-
ciho obvodu {(2) spoletné s vystupem prvniho
bistabilniho klopného obvodu (3) typu D je spo-
jen s prynim vstupem mikroprocesoru (5), do

jehoZ druhého vstupu je pfipojen vystup druhé-
ho bistabilniho klopného obvodu (4) typu D a do
jehoZz tretiho vstupu je pfipojen vystup ridici
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klavesnice (7) a vystup spinace (9) nulovani.
Vystup mikroprocesoru (5) je pfipojen na vstup
zobrazovace (8).
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Vyndlez se tyka zarizeni pro odmérovani polohy sedla fezacek
paplru, opatfeného inkrementdlnim snimacdem polohy sedla spojenym
pruzZnou spojkou s pohybovym Sroubem pohonu sedla.

V soucasné dobé jsou na fezackach papiru pouZivédna odméro-
vaci zarizeni bud inkrementdlni, nebo absolutni. Zatimco zarizeni
pro absolutni odmérovani ukazuje polohu sedla ihned po zapnuti
stroje, je nutno inkrementdlni odméfovéni nejprve zcejchovat, coZ
se provede prejetim sedla pres referenéni bod.

Nevyhodou inkrementdlniho odméfovdni Jje nutnost reference
pfi zapnuti stroje, nevyhodou absolutniho odméfovani je jeho
nékladnost. : .

V soucCasnosti znadmé zarizeni pro odmérovéni polohy sedla
fezacek papiru vyuzivd dopredné a zpétné zapojeni dvou ¢itadu
pfipojenych pres prepina¢ ke snimac¢i polohy, pfidemZ volbou jed-
noho z c¢itac¢ld je na displeji zobrazovana absolutni poloha sedla
fezacky papiru, zatimco volbou druhého ¢itade je zobrazovan roz-
mér odrezavané sSirky papiru. ~

Nevyhodou tohoto zarizeni je =zejména jeho mald spolehlivost
dand sloZitosti a dale obcasné generovani impulsu vinou chvéni
rezacky.

Kone¢né je znadmo i dalsi inkrementdlni zarizeni pro odméro-
vdni polohy sedla fezadky papiru realizované jiZ na bazi mikro-
procesoru, které do jisté miry odstranuje nevyhody vyse uvedeného
zarizeni.

Jeho nevyhodou vSak Jje, Ze vzhledem k tomu, 32e k prvotnimu
zpracovanl a vytvarovanl impulsu 2z inkrementdlniho snimace vyuzi-
va stejné zapojeni jako predch021 zarizeni, zUstdvd i 2zde slozi-
tost vstupnich obvodi.

Uvedené nevyhody dosavadnich typu do znaéné miry odstranuje
zarizeni pro odmérovani polohy sedla fezacek paplru podle vynale—
zu, jeho?Z podstatou je, Ze inkrementdlni snimaé¢ polohy sedla je
svym vystupem p¥ipojen na vstup tvarovaciho obvodu, vstup prvniho
bistabilniho klopného obvodu typu D a na prvni vstup druhého
bistabilniho klopného obvodu typu D, Kk jehoZ druhému vstupu je
prlpOJen vystup referenéniho spinacde. Vystup tvarovaciho obvodu
Jje spolecne s vystupem prvniho bistabilniho klopného obvodu typu
D spojen s prvnlm vstupem mikroprocesoru. Do druhého vstupu
mikroprocesoru Jje zapojen vystup druhého bistabilniho klopného
obvodu typu D, do tretiho Vstupu mikroprocesoru je zapojen vystup
¥idici klavesnlce a vystup spinac¢e nulovdni. Vystup mikroproceso-
ru je pripojen na vstup zobrazovade.

Vyhody zarizeni pro odmérovani polohy sedla ¥ezadek papiru
podle vynalezu spocivaji zejmena v podstatnem sniZeni vyrobnich
nakladdi, Jjednoduchosti zapojeni, a tim zvyseni spolehllvostl,
v Uspore elektrické energie, moZnosti primého provozu zarizeni
jak v metrické mire, tak i v palcich a s tim souvisejici moZnosti
vyvozu na ruzné zahraniéni trhy.

A
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Vynalez bude diale podrobnéji popsadn podle pripojeného vykre-
su, na némZ je zndzornéno blckové schéma prikladného provedeni
zafizeni pro odmérovani polohy sedla rezadek papiru podle vyndle-
zu. :

V pfikladném provedeni je inkrementdlni snimad 1 polohy sedla
spojen svym vystupem se vstupem tvarovaciho obvodu 2, ktery je
tvoren dvojici invertorfi, ddle potom se vstupem prvniho bistabil-
niho klopného obvodu 3 typu D a prvnim vstupem druhého bistabil-
niho klopného obvodu 4 typu D, k jehoZ druhému vstupu je pFipojen
vystup referenéniho spinade 6. Vystup tvarovaciho obvodu 2 je
spole¢né s vystupem prvniho bistabilniho klopného obvodu 3 typu
D pripojen na prvni vstup mikroprocesoru 5. Vystup druhého bista-
bilniho klopného obvodu 4 je zapojen do druhého vstupu mikropro-
cesoru 5. Do tfetiho vstupu mikroprocesoru 5 je pripojen vystup
fidici kldvesnice 7 a vystup spinade 9 nulovéni. Vystup mikropro-
cesoru 5 je pripojen na vstup zobrazovace 8.

V ¢innosti zarizeni pro odmérfovdni polohy sedla rFezadek
papiru podle vyndlezu prejede sedlo rezadky pres referenéni spi-
na¢ 6, ktery v prikladném provedeni vySle impuls v okamZiku, kdy
je niZ vzddlen od sedla rezadky 220 mm. Pri posuvu sedla rezacky
se otac¢i inkrementdlni snima¢ 1 polohy sedla, ktery vysila &teci
impulsy v prubéhu svého otdc¢eni. Impulsy z inkrementalniho snima-
¢e 1 polohy sedla a referené¢niho spinade 6 prichdzeji na prvni
a druhy vstup druhého bistabilniho klopného obvodu 4 typu D, na
jehoZ vystupu se v pripadé jejich koincidence objevi impuls, kte-
ry po svém prichodu na druhy vstup mikroprocesoru 5, ktery je
vstupem pferuseni, zajisti nastaveni zafizeni do vychoziho stavu..
Impulsy z inkrementdlniho snimac¢e 1 polohy sedla jsou dale priva-
dény do tvarovaciho obvodu 2 tvofeného v prikladném provedeni
kaskadou invertori a do prvniho bistabilniho klopného obvodu 3
typu D, ktery zajistuje filtraci impulsf, kterou se m& zabranit
kmitani ddaje tim, Ze v urdéitém dhlovém rozmezi otddeni inkremen-
tdlniho snimade 1 polohy sedla =zajisti odedteni pouze jediného
impulsu. Vystup z tvarovaciho obvodu 2 spoleéné s vystupem prvni-
ho bistabilniho klopného obvodu 3 typu D pfichdzi na prvni vstup
mikroprocesoru 5, Ktery je testovacim vstupem a vstupem &itade
mikroprocesoru 5. Mikroprocesor 5 potom po zpracovdni vstupnich
Gdaju zobrazi soucasny stav, dany podtem impuls® inkrementalniho
snimac¢e 1 polohy sedla, naéitanym od nastaveni na zobrazovaci 8.
Kazdy pruchod sedla fezacCky pfes referenéni spinaé 6 sebou nese
znovunastaveni zarizeni. Ridici klévesnice "7 pro zménu reZimi je
opatfena tla¢itkovou matici, kterou se nastavuje reZim odmé¥ovani
~redlné miry, reZim prouzkovdni a prepindni odmérovani v milimet-
rech nebo v palcich. Zarizeni je opatf¥eno spinadem 9 nulovani,
ktery spind pri kazdém rezu. Automatické nulovani tezem se prova-
di v reZimu prouZkovani.
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PATENTOVE NAROKY

Zarizeni pro odmérovani polohy sedla Fezadek papiru opatrené
inkrementalnim snimacem polohy sedla spojenym pruZnou spojkou
s pohybovym Sroubem pohonu sedla, vyznacujici se tim, Ze inkre-
mentalni snima¢ (1) polohy sedla je svym vystupem spojen se vstu-
pem tvarovaciho obvodu (2), vstupem prvniho bistabilniho klopného
obvodu (3) typu D a prvnim vstupem druhého bistabilniho klopného
obvodu (4) typu D, do jehoZ druhého vstupu je pfipojen vystup
referenéniho spinace (6), pricemZ vystup tvarovaciho obvodu (2)
a vystup prvniho bistabilniho obvodu (3) typu D je spojen s prv-
nim vstupem mikroprocesoru (5), do jehoZ druhého vstupu je pripo-
jen vystup druhého bistabilniho klopného obvodu (4) typu D a do
jehoZ tretiho vstupu Jje pfipojen vystup fidici klavesnice (7)
a vystup spinac¢e (9) nulovéni, kde vystup mikroprocesoru (5) je
zapojen do vstupu zobrazovace (8).

1 vykres
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