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置

(57)摘要

一种能够同时旋转多块建筑幕墙的旋转装

置，涉及建筑幕墙的旋转装置的技术领域，其包

括机架、主驱动机构、副驱动机构、旋转机构及建

筑幕墙，所述主驱动机构包括电动机A、丝杆、滑

块A以及滑轨A，所述副驱动机构包括连接杆、固

定柱、滑块B、滑轨B、固定座以及驱动组件，所述

连接杆的一端铰接于滑块A上，连接杆的另一端

固定连接有固定柱，固定柱与滑块B转动连接，滑

块B滑动连接于滑轨B上；该能够同时旋转多块建

筑幕墙的旋转装置能够对旋转式建筑幕墙进行

快速旋转，不需要工作人员还使用人力来对其旋

转，旋转的方式省时省力，旋转效率较高。
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1.一种能够同时旋转多块建筑幕墙的旋转装置，其特征在于：包括机架、主驱动机构、

副驱动机构、旋转机构及建筑幕墙，所述机架上安装有主驱动机构，主驱动机构上连接有数

量为一个以上的副驱动机构，副驱动机构连接于旋转机构的一端，旋转机构的另一端连接

于建筑幕墙，所述主驱动机构包括电动机A、丝杆、滑块A以及滑轨A，所述电动机A的电机轴

连接于丝杆，丝杆连接于滑块A,滑块A滑动连接于滑轨A上，所述滑块A连接有副驱动机构，

所述副驱动机构包括连接杆、固定柱、滑块B、滑轨B、固定座以及驱动组件，所述连接杆的一

端铰接于滑块A上，连接杆的另一端固定连接有固定柱，固定柱与滑块B转动连接，滑块B滑

动连接于滑轨B上，滑块B上还固定连接有固定座，固定座上连接有驱动组件。

2.根据权利要求1所述的能够同时旋转多块建筑幕墙的旋转装置，其特征在于：所述驱

动组件包括电动机B以及齿轮A，所述电动机B安装在固定座上，电动机B的电机轴连接于齿

轮A。

3.根据权利要求1所述的能够同时旋转多块建筑幕墙的旋转装置，其特征在于：所述旋

转机构包括齿轮B以及支杆A，所述齿轮B啮合连接于齿轮A，齿轮B上连接于支杆A的一端，支

杆A的另一端固定连接于建筑幕墙。
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一种能够同时旋转多块建筑幕墙的旋转装置

技术领域

[0001] 本实用新型涉及建筑幕墙的旋转装置的技术领域，尤其是一种能够同时旋转多块

建筑幕墙的旋转装置。

背景技术

[0002] 建筑幕墙指的是建筑物不承重的外墙护围，通常由面板(玻璃、金属板、石板、陶瓷

板等)和后面的支承结构(铝横梁立柱、钢结构、玻璃肋等等)组成，而在现今的建筑幕墙都

是呈固定的形式固定在建筑物的外墙上，而这种建筑幕墙不利于建筑物内部的通风，这时，

人们就发明了一种能够旋转的建筑幕墙，进而改善建筑物内部的通风情况，这时就涉及能

够旋转建筑幕墙的旋转装置。

[0003] 现今在对旋转式建筑幕墙进行旋转时，通常都是通过工作人员对其进行旋转操

作，而旋转式建筑幕墙的重量都非常大，所以通过人手来旋转该旋转式建筑幕墙较为费力，

且在对旋转式建筑幕墙旋转的时候，只能够对一块旋转式建筑幕墙进行旋转，无法同时旋

转一块以上的旋转式建筑幕墙，旋转效率较低。

实用新型内容

[0004] 本实用新型所要解决的技术问题是提供了一种能够同时旋转多块建筑幕墙的旋

转装置，其能够对旋转式建筑幕墙进行快速旋转，不需要工作人员还使用人力来对其旋转，

旋转的方式省时省力，旋转效率较高。

[0005] 为解决上述技术问题，本实用新型所采用的技术方案是：一种能够同时旋转多块

建筑幕墙的旋转装置，包括机架、主驱动机构、副驱动机构、旋转机构、建筑幕墙以及回拉机

构，所述机架上安装有主驱动机构，主驱动机构上连接有数量为一个以上的副驱动机构，副

驱动机构连接于旋转机构的一端，旋转机构的另一端连接于建筑幕墙，所述副驱动机构上

还安装有回拉机构，所述主驱动机构包括电动机A、丝杆、滑块A以及滑轨A，所述电动机A的

电机轴连接于丝杆，丝杆连接于滑块A,滑块A滑动连接于滑轨A上，所述滑块A连接有副驱动

机构，所述副驱动机构包括连接杆、固定柱、滑块B、滑轨B、固定座以及驱动组件，所述连接

杆的一端铰接于滑块A上，连接杆的另一端固定连接有固定柱，固定柱与滑块B转动连接，滑

块B滑动连接于滑轨B上，滑块B上还固定连接有固定座，固定座上连接有驱动组件。

[0006] 所述驱动组件包括电动机B以及齿轮A，所述电动机B安装在固定座上，电动机B的

电机轴连接于齿轮A。

[0007] 所述旋转机构包括齿轮B以及支杆A，所述齿轮B啮合连接于齿轮A，齿轮B上连接于

支杆A的一端，支杆A的另一端固定连接于建筑幕墙。

[0008] 本实用新型提供了一种能够同时旋转多块建筑幕墙的旋转装置，其能够对旋转式

建筑幕墙进行快速旋转，不需要工作人员还使用人力来对其旋转，旋转的方式省时省力，旋

转效率较高。
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附图说明

[0009] 图1为本实用新型能够同时旋转多块建筑幕墙的旋转装置的结构示意图；

[0010] 图2为本实用新型能够同时旋转多块建筑幕墙的旋转装置的侧示图。

具体实施方式

[0011] 如图1-2所示，一种能够同时旋转多块建筑幕墙的旋转装置，包括机架1、主驱动机

构、副驱动机构、旋转机构、建筑幕墙6以及回拉机构，所述机架1上安装有主驱动机构，主驱

动机构上连接有数量为一个以上的副驱动机构，副驱动机构连接于旋转机构的一端，旋转

机构的另一端连接于建筑幕墙6，所述副驱动机构上还安装有回拉机构，所述主驱动机构包

括电动机A201、丝杆202、滑块A203以及滑轨A204，所述电动机A201的电机轴连接于丝杆

202，丝杆202连接于滑块A203,滑块A203滑动连接于滑轨A204上，所述滑块A203连接有副驱

动机构，所述副驱动机构包括连接杆301、固定柱302、滑块B303、滑轨B304、固定座305以及

驱动组件，所述连接杆301的一端铰接于滑块A203上，连接杆301的另一端固定连接有固定

柱302，固定柱302与滑块B303转动连接，滑块B303滑动连接于滑轨B304上，滑块B303上还固

定连接有固定座305，固定座305上连接有驱动组件。

[0012] 所述驱动组件包括电动机B306以及齿轮A307，所述电动机B306安装在固定座305

上，电动机B306的电机轴连接于齿轮A307。

[0013] 所述旋转机构包括齿轮B401以及支杆A402，所述齿轮B401啮合连接于齿轮A307，

齿轮B401上连接于支杆A402的一端，支杆A402的另一端固定连接于建筑幕墙6。

[0014] 具体实施过程如下：在使用的过程中，当工作人员需要对旋转式建筑幕墙6进行旋

转时，启动电动机A201，通过电动机A201的电机轴的转动带动与其连接的丝杆202的转动，

通过丝杆202的转动带动与其连接的滑块A203沿滑轨A204的长度方向进行移动，通过滑块

A203的移动带动与其铰接的连接杆301的移动，通过连接杆301的移动带动与其连接的固定

柱302移动，通过固定柱302的移动带动与固定柱302连接的滑块B303沿滑轨B304的长度方

向移动，通过滑块B303的移动带动与其连接的固定座305的移动，通过固定座305的移动带

动与其连接的电动机B306的移动，通过电动机B306的移动带动与其电机轴连接的齿轮A307

的移动，进而使齿轮A307与齿轮B401啮合，当齿轮A307与齿轮B401啮合时，启动电动机

B306，通过电动机B306的电机轴的转动带动与其连接的齿轮A307的转动，此时需要旋转的

副驱动机构上的齿轮A307与齿轮B401会呈啮合状态，同时齿轮B401会根据齿轮A307的转动

而转动，通过齿轮B401的转动带动与其连接的支杆A402的转动，通过支杆A402的转动带动

与其连接的建筑幕墙6的转动，按照上述操作步骤，可以同时实现旋转多个建筑幕墙，节约

了时间，提高了旋转效率。此外，当该装置不需要旋转时，通过主驱动机构带动副驱动机构

中向机架内的方向移动，从而使齿轮A307与齿轮B401脱离啮合，此时无法通过启动电动机

B306而带动建筑幕墙6旋转，避免儿童等误操作而损坏建筑幕墙，提高了幕墙转动的安全可

靠性。该装置中的电动机A201与电动机B306均通过控制器进行控制，控制器为现有技术，控

制器可以采用MCU芯片控制也可以采用PLC控制系统进行控制。

[0015] 该装置能够同时对多块旋转式建筑幕墙进行快速旋转，不需要工作人员还使用人

力来对其旋转，旋转的方式省时省力，旋转效率较高。

[0016] 上述的实施例仅为本实用新型的优选技术方案，而不应视为对于本实用新型的限
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制，本实用新型的保护范围应以权利要求记载的技术方案，包括权利要求记载的技术方案

中技术特征的等同替换方案为保护范围。即在此范围内的等同替换改进，也在本实用新型

的保护范围之内。
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图1
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图2
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