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Zafizeni obsahuje pohanéné vieteno (4), rovnéZ pohanény
balonovy omezovaé (6) s vnitfnim pracovnim povrchem (17)
pro styk s pfizi (P) a nehybnou omezovaci sténu (25) pro
rotujici otevienou smytku (18). Omezovaci sténa (25) je
uspofédana v koaxidlnim vztahu k vietenu (4) a s radidlnim
odstupem obklopuje spodni konec balonového omezovade
(6). Za iZelem zvjﬁéni stability spradaciho nebo skaciho
procesu je alesporti na &asti nehybné omezovaci stény (25)
vytvotena skluzova plocha (26), ktera se z oblasti prvniho
styku s p¥izi (P) ve sméru ke spodnimu konci omezovaci stény
(25) oddaluje od osy (7) vietena (4).
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Vretenové spiadaci nebo skaci zafizeni

Oblast techniky

Vynélez se tyka vietenového spfadaciho nebo skaciho zafizeni, které obsahuje
- vieteno pro dutinku opatfené pohonem,

- balonovy omezovac, ktery obklopuje vieteno, ma vnitfni pracovni povrch pro styk s pfizi a je
rovné€z opatien pohonem, a

- nehybnou omezovaci sténu, ktera v radidlnim odstupu obklopuje spodni konec balonového
omezovace.

Dosavadni stav techniky

Vietenové spiadaci nebo skaci zafizeni vySe uvedeného provedeni je zndmo z WO 97/32065.
Jeho principem je, Ze ptize prechazi z pracovniho povrchu balonového omezovace pfimo na
dutinku vietena v rotujici oteviené smycce, vytvarené odstfedivou silou v pfizovém tseku mezi
pracovnim povrchem a dutinkou, pficemz délka rotujici oteviené smycky se redukuje nehybnou
omezovaci sténou, ke které prize ptiblizn€ v radialnim sméru vybiha a se kterou se styka.

Nedostatek je v tom, Ze pfi vysoké provozni rychlosti pfize dochazi k nadmémému zahfivani
piize a souéasti, které s ni pfichazeji do styku. Toto nadmémé zahfivani, které se projevuje
hlavné v oblasti rotujici oteviené smy€ky, miZe negativn€é ovlivnit jakost pfize, zejména ptize
z termoplastickych chemickych vlaken, ktera jsou tavitelna jiz pti relativné nizké teploté, a také
stabilitu spradaciho nebo skaciho procesu.

Podstata vynéalezu

Ukolem vynélezu je navrhnout u zafizeni ivodem zminéného druhu a provedeni jednoducha
konstrukéni opatieni, ktera odstraiiuji uvedeny nedostatek.

Tento ukol je v podstaté vyfeSen tim, Ze alespori na ¢asti omezovaci stény je vytvorena skluzova
plocha, ktera se z oblasti prvniho dotyku pfize ve sméru k spodnimu konci omezovaci stény od
osy vietena oddaluje.

V disledku tohoto opatfeni pfize pfi pfichodu na omezovaci sténu kluznym zpisobem méni svij
smeér ve prospéch pohybu podél omezovaci st€ny a vyhyba se tak tzv. tvrdému dopadu. To se
pfiznivé projevuje tim, Ze mezi pfizi a omezovaci sténou vznikaji mensi tfeci sily, které jiz
nejsou schopny zplsobit neZddouci nadmémé zahfivani ani odirani pfize a/nebo omezovaci
stény. Podle vynilezu je pak vyhodné, kdyZ je skluzova plocha tvorena kuZelovou skluzovou
plochou, konkéavni skluzovou plochou nebo konvexni skluzovou plochou, nebot’ jejich pomoci
1ze vytvofit vhodné podminky pro zpracovani Sirokého sortimentu vldkenného materialu véetné
termoplastickych chemickych viaken.

Skluzova plocha mizZe byt Gcelné vytvofena také z alespoii dvou na sebe navazujicich dil¢ich
kuzelovych ploch. Toto provedeni ma v podstaté stejné ucinky, jako konkavni plocha nebo
konvexni plocha, je vSak oproti témto zhotovitelné pomoci jednodussich vyrobnich postupt.
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Podle vynilezu je dale vyhodné, kdyZ skluzova plocha pfechizi v mist& svého nejvétsiho
primé&ru do zadrzovaci plochy, jejimz uelem je udrZet rotujici otevienou smyeku, respektive jeji
vratny ohyb, v kaZdém pfipad€ na skluzové plo3e. Pfitom miZe mit tato zadrZovaci plocha v celé
své délce stile stejnou vzdalenost od osy vietena, takze ma prakticky valcovy tvar. Nebo mize
byt tato zadrzovaci plocha také ucelné vytvofena tak, Ze se ve sméru od skluzové plochy
priblizuje k ose vietena, a potom je vyhodné jeji kuZelovité provedeni.

Podle dal3iho vytvoteni vynalezu je proti skluzové plofe nasmérovéan vystup $térbiny pro vedeni
rotujici oteviené smycky. Pritom je tato Stérbina vymezena prvni ob&Znou ventilaéni plochou
upravenou na spodnim konci balonového omezovace a protilehlou prvni usmériiovaci sténou pro
vzduch, kterd je uspofdddna na nehybném prstenci axidlné pfisazeném k spodnimu konci
balonového omezovace, pfi¢emz prvni usmérfiovaci sténa pro vzduch soudasné tvoifi vodici
hranu pro pfizi. Pfi rotaci balonového omezovage tim vznika ve térbin& vzduchovy proud, ktery
sméfuje ven ke skluzové plose a zajidtuje tak Ginné chlazeni a &idt&ni prize a soudasti, které
prichazeji do tfeciho styku s pfizi, tak jako orientované odvadéni negistot uvolnénych z piize
a téchto soucasti.

Ukinky vzduchového proudéni Ize potom zvysit a proud vzduchu lépe usmémit pomoci ptidav-
ného foukaciho ustroji, jehoZ vystup je vymezen omezovaci sténou a spodnim okrajem balono-
vého omezovace. Toto foukaci dstroji potom podle vynalezu sestiva z druhé obéZné ventila&ni
plochy, ktera je upravena na vn&jsim obvodé balonového omezovade tak, Ze se smérem k jeho
spodnimu konci rozsituje, a z druhé usmériiovaci stény pro vzduch, které je nehybna a v radiél-
nim odstupu obklopuje druhou ob&znou ventila&ni plochu. Pfitom je podle vynalezu téelné, kdyz
druha usmériiovaci st&na pro vzduch je tvofena prodlouZenim omezovaci stény.

Pro dosaZeni velmi nizkych hodnot vzijemného tieni mezi pfizi a skluzovou plochou je podle
vyndlezu vyhodné, kdyz omezovaci sténa ma alespoii na skluzové plode mensi povrchovou
drsnost neZR, = 0,4 p.

Pro Zadouci rychly odvod tepla z oblasti kontaktu pfize s omezovaci sténou je podle vynélezu

vyhodné, kdyZz omezovaci sténa ma alespoii na skluzové plose tepelnou vodivost alespoil
0,15 cal .cm™ . s™ . °C"", méfeno pHi teplots 18 °C.

Piehled obrazki na vykresech

Dal3i znaky a vyhody vyndlezu vyplyvaji z nasledujiciho popisu prikladd provedeni, které jsou
schematicky znazornéné na pfipojenych vykresech, kde znadi:

obr. 1 vietenové spradaci zafizeni v asteEném osovém fezu - pohled z boku,
obr. 2 a 3 vzdy detail ,,A“ z obr. 1 ve zvétSeném méfitku,

obr.4 a 5 dv& varianty provedeni zadrzovaci plochy, vZdy na &istedn& a v osovém fezu
znazornéné omezovaci sténé, a

obr. 6 a 8 tfi varianty provedeni skluzové plochy, vZdy na &isteéné a v osovém fezu zndzoméné
omezovaci sténé.
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Piiklady provedeni vynalezu

Vietenové spradaci zafizeni podle obr. 1 zahrnuje ptivadéci Gstroji 1 vldkenného ttvaru 2, krutné
a navijeci dstroji 3, které je tvofeno vietenem 4 pro dutinku 5 pro navijeni pfize P a balonovym
omezovatem 6 zvonkového tvaru, ktery koaxialné obklopuje vieteno 4 majici vertikalni osu 7.
Vieteno 4 je zaroveri rotorem vietenového elektromotoru 8, ktery je prostfednictvim nosného
ramene 9 uchycen na neznazornéné vietenové lavici, ktera probiha viemi spfadacimi zafizenimi
spiadaciho stroje a ktera se znamym zpuisobem pohybuje nahoru a dolii ve sméru dvojité Sipky
10 za G&elem vystavby pfizového navinu N.

ZGzena hiidelova ¢ast 11 balonového omezovade 6 je naproti tomu rotorem, ktery je soucasti
jeho hnaciho elektromotoru 12, pfi¢emz smysl otaCeni balonového omezovace 6 (viz Sipku 13) je
shodny se smyslem otaceni vietena 4 (Sipka 14). Tento hnaci elektromotor 12 je prostfednictvim
svého nosného ramena 15 uspofadén na neznazornéné nehybné ramové konstrukci spradaciho
zafizeni resp. spfadaciho stroje.

Samoziejmé je také mozné takové usporadani vietenového spradaciho zafizeni resp. vietenového
spfadaciho stroje, u néhoz je hnaci elektromotor 12 balonového omezovale 6 uspofddan na
lavici, ktera se pohybuje nahoru a doli za ucelem vystavby pfizového navinu N namisto
vietenové lavice. Toto usporadani viak nenf znazorn€no.

Pfivadéci ustroji 1 je tvofeno vystupnimi valci 16 déle blize neznazornéného priitahového ustroji.
Stiskova linie té&chto vystupnich véalci 16 lezi v ose 7 vietena 4 a tvofi tak kontrolni misto
zadatku tvorby piizového balonu B, takZe zde neni nutny zadny dalsi pfizovy vodic.

Balonovy omezova¢ 6 méa pracovni povrch 17 pro styk spfizi P na svém vnitinim obvodé.
Ve shod& s WO 97/32065 prechazi pfize P z tohoto pracovniho povrchu 17 pfimo na dutinku §
jako tzv. rotujici oteviena smyc¢ka 18, ktera zde vznikd nésledkem rotaéniho pohybu pfize P
kolem osy 7 vietena a odpovidajiciho plisobeni odstredivé sily.

Na spodnim konci balonového omezovage 6 (obr. 1 a 2) je upravena prvni obézna ventilacni
plocha 19a, ktera je kolma na osu 7 vietena 4. K balonovému omezovaci 6 je pak axialn€ pfisa-
zen prstenec 20, ktery je prostfednictvim svého nosného ramena 200 uchycen na neznazornéné
ramové konstrukci spfadaciho zafizeni resp. spfadaciho stroje. Na horni &asti prstence 20 je
protilehle vzhledem k prvni obézné ventila¢ni ploSe 19a upravena prvni usmériovaci plocha 21a
pro vzduch, kterad sou€asné tvofi vodici element pro pfizi P a pfechazi do vnitini nalevkovité
Casti prstence 20. Prvni usmériovaci plocha 21a a prvni obéZna ventilaéni plocha 19a zaroven
vymezuji §térbinu 22 pro rotujici otevienou smycku 18, kterd ma vstup 23 umistén blize k ose 7
a vystup 24 dale od osy 7 vieten 4.

Omezovaci sténa 25 je prostfednictvim svého nosného ramena 250 uchycena rovnéZz na
neznazornéné nehybné ramové konstrukci spradaciho zafizeni resp. sprddaciho stroje. Pfitom je
uspofddana koaxialné s balonovym omezovalem 6 tak, Ze sradidlnim odstupem obklopuje
spodni konec balonového omezovace 6 a tento zarovei axidln€ piesahuje.

Na omezovaci sténé 25, kterd ma rotacni tvar, je v oblasti prvniho dotyku pfize P vytvorena
skluzova plocha 26, ktera se z této oblasti ve sméru ke spodnimu konci omezovaci stény 25 od
osy 7 vietena 4 oddaluje. V piikladu provedeni podle obr. 1 a 2 je skluzova plocha 26 tvofena
kuzelovou skluzovou plochou 26a, pfi¢emz Ghel a, ktery svira jeji povrska s osou 7 vietena 4,
s vyhodou ¢ini 10°.
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Proti skluzové plose 26 je nasmérovéan vystup 24 $térbiny 22. Omezovaci sténa 25 a vné&jsi sténa
27 prstence 20 vymezuji odvadéci kanal 28 pro necistoty, ktery mize byt pneumaticky napojen
na neznidzornéné sbérné Ustroji pro nedistoty.

Béhem provozu jsou vietenu 4 udileny otacky, jejichz pofet je podstatné vy3Si nez
25000 . min™. Ve stejném smyslu a pfinejmen$im stejn& rychle je pohanén balonovy omezovag
6. Prvni ob&€zna ventilaCni plocha 19a, kterd ma v pfipad¢ takové rychlosti otaCeni balonového
omezovale funkci obé&Zného kola ventilatoru, zpisobuje rychly pohyb vzduchu ve sméru
z balonového omezovace 6 ven. Tento pohyb vzduchu je vSak usmériiovan prvni usmériiovaci
plochou 21a, takZe vznika prvni vzduchovy proud 29a, ktery proudi pfes Stérbinu 22 ve sméru od
vstupu 23 k vystupu 24. Po priichodu $térbinou 22 se prvni vzduchovy proud 29a dostava na
skluzovou plochu 26, ktera ho odklani do odvadéciho kanélu 28 pro necistoty.

Prize P béZi od pfivadéciho ustroji 1 pres pracovni povrch 17 balonového omezovade 6
a §térbinu 22 k pfizovému navinu N na dutince 5. Pfitom na ni stile pisobi odstfediva sila. Pfi
pfichodu do oblasti vstupu 23 §térbiny 22 tedy nejdiive vybihd ven z balonového omezovace 6
do polohy rotujici oteviené smy&ky 18 a teprve odtud je, v diisledku piisobeni navijeciho tahu,
pfivadéna k pfizovému navinu N. KdyZ se vSak pfize P dostane ven z balonového omezovace 6,
narazi piiblizn€ v radidlnim sméru na omezovaci sténu 25, kterd vymezuje délku rotujici
oteviené smycky 18. Tim dochédzi k nahlé zméné€ pohybové rychlosti pfize P a tedy i jeji
hybnosti, ktera je spojena s vytvafenim impulzni sily.

Kdyby méla nyni omezovaci sténa valcovy tvar, byla by zména rychlosti pohybu pfize
v radidlnim sméru absolutni, coZ znamend, Ze by doSlo k Gplnému zastaveni pohybu pfize
a impulzni sila by dosdhla maximalni velikosti. Nasledny pohyb pfize ve smyslu rotace rotujici
oteviené smy¢ky by potom byl doprovazen vznikem tfecich sil o nezadouci velikosti.

Avsak ve skute€nosti je zde vySe uvedena skluzova plocha 26, takze v misté prvniho kontaktu
piize P s omezovaci sténou 25 dochazi k rozkladu pohybové rychlosti V ptize P a impulzni sily F
(obr. 3) na tangenciélni slozku Vt resp. Ft a normélni slozku Vn resp. Fn, pfi¢emz pro velikost
trecich sil je rozhodujici velikost normalni slozky Fn impulzni sily F. Z tohoto rozkladu potom
vychézi velikost normalni slozky Fn impulzni sily F vZdy menSi nezZ je velikost impulzni sily F,
takZze takeé tfeci sily a odpovidajici zahfivani pfize a/nebo omezovaci st€ny jsou o to mensi.

Tangencialni slozka Ft impulzni sily F uvadi pfizi do pohybu podél skluzové plochy 26
a umoziiuje tak jeji plynuly pfechod do tvaru rotujici oteviené smycky 18.

K omezeni nadmé€mého zahtivani pfize a soucasti pfichazejicich do styku s touto pfizi ucelné
prispiva také prvni vzduchovy proud 29a, ktery proudi v oblasti skluzové plochy 26. Jeho ucinek
pak miize byt jeSt¢ zvySen pomoci druhého vzduchového proudu 29b, ktery pfichazi shora do
oblasti podél skluzové plochy 26, aby pak spolu s prvnim vzduchovym proudem 29a tuto oblast
opustil pres odvadéci kanal 28 (obr. 3). Tento druhy vzduchovy proud 29b je pfitom vyrabén
pomoci zvlastniho foukaciho ustroji 30, které sestiva z druhé ob&€zné ventilatni plochy 19b,
ktera je upravena na vné€jSim obvodé balonového omezovale 6 tak, Ze se smé€rem k jeho
spodnimu konci rozSituje, a z druhé usmériovaci plochy 21b pro vzduch, ktera s radidlnim
odstupem nehybné obklopuje druhou ob&Znou ventilaéni plochu 19b. Pritom druha usmériovaci
plocha 21b je tvofena prodlouZenim omezovaci stény 25 v odpovidajicim sméru a vystup 31
foukaciho ustroji 30 je vymezen druhou usmériovaci plochou 21b pro vzduch a protilehlou
obvodovou ¢asti spodniho konce balonového omezovace 6.

Pritomnost prvniho vzduchového proudu 29a, podporovaného druhym vzduchovym proudem
29b, ma navic vyhodu v tom, Ze tento prvni vzduchovy proud 29a poméha odstredivé sile, ktera
plisobi na pfizi P, ve vybihani pfize P z balonového omezovace 6 za Gi€elem vytvofeni rotujici
oteviené smycky 18 na zalatku spradaciho procesu a nasledné v napinani rotujici oteviené
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smyCky 18 pred navijenim pfize. Je-li to pfitom Zadouci, miZe byt také (celné pfizpisobena
rychlost proudéni prvniho vzduchového proudu 29a, a sice prostiednictvim zmény velikosti
Stérbiny 22, coZ lze snadno udélat tim, Ze se prstenec 20 posune v axialnim sméru do odpovida-
jici vzdalenosti od spodniho konce balonového omezovade 6 (neni znazornéno).

Podle obr. 4 miZe byt provedeno to, Ze skluzova plocha 26 prechazi v misté svého nejvétsiho
pruméru do zadrZzovaci plochy 30a, kterd mé v celé své délce stejnou vzdalenost od osy 7 vietena
4. Naproti tomu podle obr. 5 miize byt provedeno, Ze skluzova plocha 26 pfechazi v mist& svého
nejvétdiho priméru do zadrZovaci plochy 30b, ktera se ve sméru od skluzové plochy 26 pfibli-
zuje k ose 7 vietena 4. Ukelem t&chto zadrZovacich ploch je udrZet pfizi, resp. vratny ohyb
rotujici oteviené smycky 18, v kazdém ptipadé na skluzové plose 26. K tomuto GZelu se hodi
ruzné tvary zadrZovaci plochy. Z vyrobnich diivodi je viak nejvhodnéjsi valcova plocha nebo
kuzelova plocha, jak také na obr. 4 a 5 znazornéno.

Skluzova plocha 26, kterou je vidét na obr. 1 aZ 5, je vzdy tvofena kuZelovou skluzovou plochou
26a. V praxi v3ak pfichazi v uvahu také jiné tvary, a sice hlavné tvofici kfivka, jejimz prib&hem
Ize ovliviiovat podminky pro urdité technologické potieby spfadaciho systému.

Tak napfiklad na obr. 6 je zndzornéna skluzova plocha 26 ve tvaru konkéavni skluzové plochy
26b, ktera je vyhodna pro spfadani zejména hrubsich bavinénych ptizi nebo ptizi ze smé&si baviny
a chemickych vlaken, popfipadg pfizi jen z chemickych vlaken, takZe se jedna o pfize, které maji
v rotujici oteviené smycce vyssi délkovou hmotnost a také pfizi, jejichZz vlakenny material je
teplem snadno tavitelny. Vyhodna je napiiklad konkavni skluzova plocha 26b, jejiz tvofici
kiivka mé tvar Casti paraboly, kterd probiha tak, Ze sek nachézejici se v mist& prvniho styku
pfize P se skluzovou plochou 26 ma nejmensi spad. Z rozkladu sil na obr. 6 je ziejmé, Ze je
podstatné mens$i normalni slozka Fn, ¢imZ je i v mist& prvniho styku pfize s konkavni skluzovou
plochou 26b vyhodné mensi odpovidajici tfeci sila. Tangencialni slozka Ft ale ptevadi pfizi
v rotujici oteviené smyéce 18 po pfichodu na skluzovou plochu 26 do mist vzdalengjSich od osy
7. Tim, Ze se spad tvofici kiivky od mista prvniho styku pfize s konkavni skluzovou plochou 26b
velmi rychle zvétuje, pohyb piize po skluzové plose 26 se zastavi, takze dale naroste délkova
hmotnost rotujici oteviené smycky 18 a tudiz ani navijeci napéti. Na zaklad& toho lze jednak
GCeln€ ovlivnit tfeci poméry v oblasti prvniho styku pfize se skluzovou plochu 26 a jednak
vyladit optimalni poméry tahovych sil pfi navijeni pfize. To je velmi dileZité zejména u pkizi
s velkou délkovou hmotnosti, u nichz se vétSi hmota promita do v&t3i odstfedivé sily, kterd na
pfizi v rotujici oteviené smycce 18 plsobi.

Tvar konkévni skluzové plochy 26b je dobie vyuZitelny také u jemnych ptizi obsahujicich podil
chemickych vlaken, pokud by mél spfadaci proces probihat pfi velmi vysokych rychlostech,
napriklad pfi v&t§im podtu otaek vietena nez 50 000 . min™.

Obr. 7 potom ukazuje piikladné provedeni skluzové plochy 26 ve tvaru konvexni skluzové
plochy 26¢. Tento kovexni tvar je vyhodny pro spiddani zejména jemnych bavlnénych pfizi,
které maji v rotujici oteviené smycce 18 velmi malou délkovou hmotnost a v disledku toho na né
také plsobi pfiméfené mala odstfediva sila. Je-li potom tvofici kfivkou konvexni skluzové
plochy 26¢ napiiklad €ast paraboly, je tato uspofadéana tak, Ze dsek nachézejici se v mist&
prvniho styku pfize se skluzovou st€nou 26 mé nejvétsi spad. Pfize mize byt proto po pFichodu
na konvexni skluzovou plochu 26¢ zatizena vét$i normalni slozkou Fn impulzni sily F (obr. 7),
protoZe jeji velikost nebude nezadoucné velka. Tangencialni slozka Ft impulzni sily F pievede
pfizi do mist s men$im spadem, kde tato tangencialni slozka Ft jiZz progresivné nartistd. To je
doprovéazeno zvétSovanim hmotnosti pfize v rotujici oteviené smycce 18 a tim vyhodné&j3im
zvySenim navijeciho napéti.
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Skluzovéd plocha 26 nemusi mit vpodélném sméru nutné plynuly prib&h. Na obr. 8 je
znazornéno piikladné provedeni skluzové plochy 26, ktera sestavéa ze dvou na sebe navazujicich
dil¢ich ploch 26d, 26e.

Podstatné je, aby odpor povrchu skluzové plochy 26 proti pohybu ptize P byl co nejmensi, a to
jak v obvodovém, tak i v podélném sméru. Z tohoto divodu je nutné, aby povrch omezovaci
stény 25, ktery pfichazi do styku s pfizi, tzn. alespoii v oblasti skluzové plochy 26, mél vzdy
mensi drsnost nez R, = 0,4 p.

Pro Zadouci rychly odvod tepla z mist kontaktu pfize s omezovaci sténou 25 je vyhodné, kdyZz ma
tato sténa alespofi v oblasti skluzové plochy 26 tepelnou vodivost alespoii 0,15 cal.cm™.s™.°C!,
méfeno pfi 18 °C. Tuto podminku spliiuje napiiklad ocel nebo mosaz. Vyhodn&jsi vsak je,
zejména pro vysoké rychlosti pfedeni pfizi z termoplastickych vlken, kterd maji relativng nizky
bod taveni, kdyZ jsou tyto materily jest& v oblasti vykazujici skluzovou plochu 26 povrstveny
materidlem o jest€ vyssi tepelné vodivosti, naptiklad stfibrem. V tom ptipadé bude totiz teplo
odvadéno az 7krat rychleji. Je viak také moZné pouZit hlinik, ktery tvofi zékladni material a ktery
je opatien tenkou vrstvou vhodného tvrdého kovu, napt. chromu.

Je samoziejmé, Ze vySe popsané vietenové spiadaci zafizeni miZe pracovat také jako skaci
zafizeni. Vtom pfipadé jsou vlidkennym ttvarem 2 jednotlivé pfize, které jsou pfividény
pfivadécim ustrojim 1 z pfislu$nych, nezndzoménych pfedlohovych civek. Skaci proces potom
probih4 podobné jako spfadaci proces, aviak jeho vysledkem je skana ptize.

PATENTOVE NAROKY

1. Vietenové spradaci nebo skaci zafizeni, obsahujici vieteno (4) pro dutinku (5) opatfené
pohonem, které je obklopeno balonovym omezovatem (6) opatfenym vnitinim pracovnim
povrchem (17) pro styk spfizi (P) a rovnéz pohonem, pfi¢emz spodni konec balonového
omezovace (6) v radialnim odstupu obklopuje nehybna omezovaci sténa (25), vyznacdujici
se tim, Ze alespoii na Casti nehybné omezovaci stény (25) je vytvofena skluzova plocha (26),
ktera se z oblasti prvniho styku pfize (P) ve sméru k spodnimu konci omezovaci stény (25) od
osy (7) vietena (4) oddaluje.

2. Vietenové spiadaci nebo skaci zafizeni podle naroku 1, vyznaéujici se tim, Ze
skluzovou plochu (26) tvoii kuZelova skluzova plocha (26a).

3. Vietenové spiadaci nebo skaci zafizeni podle naroku 1, vyznaéujici se tim, Ze
skluzovou plochu (26) tvofi konkavni skluzova plocha (26b).

4. Vietenové spradaci nebo skaci zafizeni podle naroku 1, vyznaéujici se tim, Ze
skluzovou plochu (26) tvofi konvexni skluzova plocha (26c).

S. Vietenové spradaci nebo skaci zafizeni podle naroku 1, vyznaéujici se tim, Ze
skluzova plocha (26) sestava z alespoii dvou na sebe navazujicich dil¢ich kuzelovych ploch (26d,
26¢).

6. Vietenové spradaci nebo skaci zafizeni podle naroku 1, vyznaéujici se tim, Ze
skluzova plocha (26) prechazi v misté¢ svého nejvét§iho priméru do zadrovaci plochy (30a),
ktera ma v celé své délce stejnou vzdalenost od osy (7) vietena (4).
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7. Vietenové spfadaci nebo skaci zafizeni podle naroku 1, vyznadujici se tim, Ze
skluzova plocha (26) pfechazi v misté svého nejvétsiho priméru do zadrZovaci plochy (30b),
ktera se ve sméru od skluzové plochy (26) pfiblizuje k ose (7) vietena (4).

8. Vietenové spfadaci nebo skaci zafizeni podle naroku I, vyznac€ujici se tim, Ze
proti skluzové ploSe (26) je nasmérovan vystup (24) Stérbiny (22) pro vedeni rotujici oteviené
smycky (18) pfize, pfi€emz tato §t€rbina (22) je vymezena jednak prvni ventiladni ob&znou
plochou (19a), kterd je upravena na spodnim konci balonového omezovade (6), a jednak
protilehlou prvni usmériovaci sténou (21a) pro vzduch, kterd je uspofddina na nehybném
prstenci (20), ktery je axidln& pfisazen k balonovému omezovali (6) a soucasné tvofi vodici
hranu pro pftizi (P).

9. Vietenové spiadaci nebo skaci zafizeni podle ndroku 1, vyznadujici se tim, ze
omezovaci sténa (25) a spodni konec balonového omezovace (6) vymezuji vystup (31) foukaciho
ustroji (30).

10. Vietenové spradaci nebo skaci zafizeni podle ndroku 9, vyznadujici se tim, Ze
foukaci ustroji (30) sestava z druhé obézné ventilaéni plochy (19b), ktera je upravena na vnéj$im
obvodé balonového omezovade (6) tak, Ze se smérem k jeho spodnimu konci rozsifuje, a z druhé
usmériiovaci stény (21b) pro vzduch, ktera je nehybna a s radialnim odstupem obklopuje druhou
obéznou ventila¢ni plochu (19b).

11. Vietenové spradaci nebo skaci zafizeni podle naroku 10, vyznacéujici se tim, Ze
druha usmérriovaci sténa (21b) je tvofena prodlouZenim omezovaci stény (25).

12. Vietenové spiadaci nebo skaci zafizeni podle ndroku 1, vyznadujici se tim, Ze
omezovaci sténa (25) ma alespoii na skluzové plose (26) povrchovou drsnost mensi nez R, =
0,4 p.

13. Vietenové spfadaci nebo skaci zatizeni podle naroku 1, vyznacujici se tim, Ze

omezovaci sténa (25) ma alespori na skluzové plose (26) tepelnou vodivost alespori
0,15cal.ecm™ .57 . °C”, méteno pti teplots 18 °C.

3 vykresy
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