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{(57) Anotace:
Okrouhly pletaci stroj obsahuje jehelni valiec (1) spfaXeny s
ekektromotorem (4}, ktery je propojeny s tidici jednotkou (13).
ptiem? nad jehelnim valoem (1) je uspotadany pfistrojovy
tali¥ (5) sptazeny s dalsim elektromotorem (7), ktery je
propojeny s fidici jednotkou (13}, a stfihaci kotou¢ (8).
Stfihaci kot ué (8) je uspotadany samostiing pohyblive
nezavisk na plistrojovém @lifi (5) a je spfaZeny s vlastnim
ekektromotorem (12), ktery je propojeny s Fidici jednotkou
{13).
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Okrouhly pletaci stroj

Oblast techniky

Vynalez se tyka okrouhlého pletaciho stroje, ktery obsahuje jehelni valec
spraZeny s elektromotorem, nad kterym je uspofadany pfistrojovy talf¥ spfazeny
s elektromotorem a stfihaci (pilovy) kotoug.

Dosavadni stav techniky

V sou€asné dobé je znama Fada riznych konstrukci okrouhlych pletacich
stroji urenych pfedevsim pro vyrobu punéochového zbozi. Ve viech
pripadech pfitom tyto pletaci stroje obsahuji pohanény jehelni valec a nad nim
usporadany pohanénym pfistrojovy talif, ke kterému je pevné pfipojen stfihaci
(pilovy) kotou€ ureny pro stifhani koncl a za&atkd niti pii stfidani vodida. Ve
valné vetsiné piipadd se pro pohon téchto prvkl vyuZiva jeden centralni pohon
- elektromotor, a pfevodové mechanismy tvofené ozubenymi koly. Pro snizeni
prostorovych narokud tohoto feSeni byly postupné navrzeny daii dva systémy.
U prvniho z nich, zndmého napriklad z CZ 1986-1550 jsou pfistrojovy talif a
jehelni valec zviast spfaZeny s individualnimi elektromotory, zatimco u druhého,
znamého naprikladez CZ 1987-5382 jsou oba tyto prvky spfaZeny s jednim
spolecnym elektromotorem a pfistrojovy talif navic s dal$im pomocnym
elektromotorem. Nevyhodou obou t&chto feSeni je pevné spojeni stiihaciho
kotouCe s pfistrojovym talifem, pfi kterém oba tyto prvky vykonavaji spoleény
pohyb, pficemz ve skutednosti jsou poZadavky na pohyb kaZdého z nich zcela
odlisne. Diky tomu pUsobi b&hem provozu okrouhlych pletacich stroju na jejich
ram pomémé velké dynamické namahani a soulasné je spotfebovavano
zbyte¢né vysoké mnoZstvi energie, v disledku &ehoZ rostou jejich provozni
naklady.

Cilem vynalezu je odstranit nevyhody stavu techniky navrhem nového
typu okrouhlého pletaciho stroje, u kterého by se stiihaci kotoud mohl
pohybovat podle aktualnich poZadavk, bez ndvaznosti na pohyb pristrojového
talife, pfipadné jehelniho valce.
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Podstata vynalezu

Cile vynalezu se dosahne okrouhlym pletacim strojem, ktery ohsahuje
jeheini valec spfaZeny s prvnim elektromotorem, nad kterym je uspofadany
pfistrojovy talif spfaZeny s druhym elektromotorem a stfihaci (pilovy) kotoug,
jehoz podstata spociva vtom, Ze stiihaci kotou& je uspofadany samostatné
pohyblivé nezavisle na pfistrojovém talifi a je spfazeny s vlastnim
elektromotorem, piitemZ v3echny elektromotory jsou propojeny s fidici
jednotkou,

S vyhodou je stfihaci kotou¢ uloZen nad pfistrojovym talifem na stejném
hfideli.

V prvni z variant je pfistrojovy talif uloZen na hfideli pevné a stfihaci
kotou¢ voiné otoin&, pficemz je swviastnim elektromotorem spfaZen
prostfednictvim vhodného znamého pfevodu, napfiklad femenového pievodu,
Fetézového pfevodu, pfevodu ozubenymi koly, nebo magnetického pfevodu.

Vdruhé zvariant je naopak pfistrojovy talif uloZen na hfideli voln&
otocneé a stiihaci kotou¢ je na stejném hiideli uloZzen pevné.

Ve vsech variantach je pro dosaZeni poZadovaného pohybu stiihaciho
kotouce vyhodné, pokud je stfihaci kotout spiazen s krokovym elektromotorem,

Prehled obrazku na vykrese

Na pfilozeném vykrese je na obr. 1 schematicky znazormnén fez
okrouhlym pletacim strojem podle vynalezu.

Priklady provedeni vynalezu

Podstata vynalezu bude vysvétlena na pfikladu provedeni okrouhlého
pletaciho stroje znazornéného na obr. 1. Znamy okrouhly pletaci stroj obsahuje
mj. jehelni valec 1 spfaZeny prostfednictvim prevodu tvofeného ve
znazornéném pfikladu provedeni ozubenymi koly 2 a 3 s elektromotorem 4,
ktery zajiStuje jeho pohon. Nad jehelnim véalcem 1 je otoéné usporadan
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pfistrojovy talif § s navéSovacimi platinami 51 nebo pletacimi jehlami ulozenymi
v neznazoménych radialnich drazkach, ktery je bez stfihaciho kotoude.
Pristrojovy talif

[1,]

je pfitom pevné uloZen na hfideli 6 sprazeném
s elektromotorem

I~

, ktery zajiStuje jeho pohon. Vzhledem k tomu, Ze funkce
téchto soudasti, jejich mozné konstruk&ni varianty a zplsoby jejich uloZeni
v neznazomeném ramu pletaciho stroje jsou veobecn& znamé a nejsou
pfedmetem vynalezu. Na hfideli 6 je nad pfistrojovym talifem 5 volné oto&n&
prostiednictvim naboje 81 s nezndzoménym loZiskem uloZen stiihaci (pilovy)
kotou¢ 8. Ten je prostfednictvim pfevodu, kterym je ve znazornéném piikladu
provedeni femenovy pievod tvofeny Femenicemi 9 a 10 a femenem 11, spfazZen
s vlastnim elektromotorem 12, s vyhodou krokovym elektromotorem, ktery
zajistuje jeho pohon. VZechny ftfi elektromotory 4, 7 a 12 jsou piitom
elektronicky propojeny s fidici jednotkou 13, kterd Fidi jejich chod dle
nastaveného typu, vzoru a/nebo dalSich parametrl vyrobku, a tak vytvafi
polohovou vazbu mezi jehelnim vélcem 1, pfistrojovym talifem 5 a stfihacim
kotoucem 8. Diky tomuto uspofadani je pohyb stfihaciho kotouée 8, na rozdil od
feSeni znamych ze stavu techniky, nezavisly na pohybu pfistrojového talife 5i
jeheiniho valce 1, coz umozZiiuje vzajemné oddélit jejich pohyb die aktuaini
potieby. To je vyhodné zejména z toho dlvodu, Ze jehelni véalec 1 je v pohybu
obvykle po celou dobu procesu pleteni vyrobku, stfihaci kotouz 8 maximainé
polovinu této doby a pfistrojovy talif 5 b&hem této doby provadi pouze nékolik
malo otacek. Oddéleni pohybl a pohonl téchto prvk( tak pFinasi vedle
zefektivnéni pletaciho procesu také nezanedbatelnou usporu energie a snizeni
dynamického namahani rdmu pletaciho stroje, jehoZ konstrukci je tak mozno
Zjednodusit, pfipadné odlehgit.

V dalsich variantach provedeni je stfihaci kotou& 8 spiazeny s viastnim
elektromotorem 12 jinymi zndmymi druhy pfevodu, napfiklad fetézovym
pfevodem, pfevodem ozubenymi koly, magnetickym pfevodem, kde je stfihaci
kotouC 8 opatfen permanentnimi magnety, pfipadné pomocnym diskem
s permanentnimi magnety, atd.

V jinych neznazorné&nych variantdch provedeni je ulozeni pfistrojového

talife 5 a stfihaciho kotouce 8 a jejich spfazeni s pohonem feSeno opaéné nez
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ve varianté znazornéné na obr. 1, pficem2 stfihaci kotoud 8 je na hiideli 6
spfazeném s vhodnym elektromotorem 7, napfiklad krokovym, uloZen pevné,
zatimco pfistrojovy talif 5 je na tomto hfideli 6 uloZzen voln& oto&né a
prostfednictvim vhodného pievodu je spfaZen sjinym elektromotorem 12.
Obecné vSak miiZe byt stiihaci kotoud 8 uloZen nezavisle na pristrojovém talifi
5 i jinak, napfikiad na samostatném hfideli, apod.

Stiihaci kotout 8 pouZity u okrouhlého pletaciho stroje podle vynalezu je
pfitom principieiné stejny jako stavaijici stfikacl kotouge, s tim rozdilem, Ze je
opatfen nabojem 81, a pfipadné daigimi a/nebo jinymi prostfedky pro spfaZeni
s elektromotorem 12. V daldich variantach provedeni vynalezu je mozZné
vhodnym zplUsobem upravit konstrukci a/nebo tvar bfitu a/nebo pfizplsobit
otacky stiihaciho kotoule 8, a to zejména pro zvySeni trvanlivost jeho bfitu a
prodlouZeni doby jeho pouZivani.

Podstata vynalezu je pouZitelna u vdech stavajicich typ( okrouhlych
pletacich stroji, které vyuzivaji stfihaci kotou&, bez ohledu na ZpUsob spiaZeni
jehelniho valce 1 a pfistrojového talife 5 s elektromotorem/elektromotory, které
zajistuji jejich pohyb. S vyhodou je pak pouZiteina zejména u punéochovych
pletacich stroji.
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1. Okrouhly pletaci stroj, ktery obsahuje jehelni valec (1) spraZeny
s elektromotorem (4), ktery je propojeny s fidici jednotkou (13), pfitemZ nad

;4 jehelnim vélcem (1) je uspofadany pfistrojovy talif (5) sprazeny s dal$im
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elektromotorem (7), ktery je propojeny s Fidici jednotkou (13), a stithaci (pilevy)r
kotouc (8), vyznatuijici se tim, 2e stfihaci kotout (8) je uspofadany samostatné

pohyblivé nezavisle na pfistrojovém talifi (5), a je spfazeny s viastnim

elektromotorem (12), ktery je propojeny s fidici jednotkou (13).

2. Okrouhly pletaci stroj podle naroku 1, vyznaéujici se tim, Ze stfihaci
kotou€ (8) je uloZen nad pfistrojovym talifem (5) na stejném hiideli (6).

3. Okrouhly pletaci stroj podle naroku 2, vyznadujici se tim, ze
pristrojovy talif &5) je na hfideli (6) uloZen pevné a stiihaci kotoud (8) je na
stejném hiideli (f) ulozen volné otoéné.

4. Okrouhly pletaci stroj podle libovoiného z narokil 1 a2 3, vyznadéujici
se tim, Ze stiihaci kotou¢ (8) je spfaZen s vlastnim elektromotorem (K 12)
prostfednictvim femenového pFevodu.

5. Okrouhly pletaci stroj podle libovolného z naroki 1 aZ 3, vyznacéujici
se tim, Ze stfihaci kotoué (8) je spfazen s vlastnim elektromotorem (X, 12)
prostfednictvim fetézového pfevodu.

6. Okrouhly pletaci stroj podle libovolného z naroki 1 az 3, vyznacujici
se tim, Ze stfihaci kotoué (8) je spfazen s vlastnim elektromotorem (K 12)
prostrednictvim pfevodu ozubenymi koly.

7. Okrouhly pletaci stroj podle libovolného z narokd 1 a3 3, vyznadéujici
se tim, Ze stfihaci kotoug (8) je spfazen s viastnim elektromotorem (% 12)
prostfednictvim magnetického prevodu.
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8. Okrouhly pletaci stroj podle naroku 2, vyzna&ujici se tim, Ze
pristrojovy talif (5) je na hfideli (6) uloZen voln& oto&né a stiithaci kotoud (8) je
na stejném hfideli (6) uloZzen pevné.

9. Okrouhly pletaci stroj podle libovolného z pfedchazejicich naroka,
vyznacujici se tim, 2e stfihaci kotou¢ (8) je spfaZzen s krokovym
elektromotorem (%, 12).
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