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Vyndlez sa tyka prevedenia krokovacieho
zariadenia karuselového pracovného stroja.

Doteraz zndme krokovacie karuselové pra-
covné stroje maji pohon otofného stola a
ovlddanie vykyvnych nositov vzéjomne od-
deleny a byvd zaistovany najtastejsie pneu-
matickym, alebo hydraulickym pohonom.
Pohyby jednotlivych mechanizmov st funkc-
ne najéastejSie zviazané pomocou elektric-
kého ovlddania na zdklade signdlov z kon-
covych spinatov. Nevyhodou tohoto ovlada-
nia krokovacieho zariademia je jeho zloZi-
tost, energetickd narotnost a celkovad funk-

cia je zévisla na spravnej funkcii koncovych

spinacov.

Porucha niektorého z nich obyajne zna-
mend havériu zariadenia, preto sa dopliiuji
efte havarijnymi koncovymi spina&mi, ¢o
ovlddanie zariadenia e8§te viac komplikuje.
K nevyhoddm krokovacich zariadeni s pneu-
matickym pohonom eSte pristupuje ich
hlutnost a poZiadavka mastenia pneuma-
tickych valcov a taZkosti so spdtnym od-
stratiovanim oleja z vyfukového wvzduchu.
Nevyhodou pneumatického pohonu je aj vy-
sokd cena stlaeného vzduchu a mnajmé
nerovnomerny chod zariadenia pri jeho
premennom zataZeni.

Vyssie uvedené nedostatky st odstrdnené
krokovacim zariadenim karuselového pra-
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covného stroja podla vyndlezu, ktorého pod-
statou je, Ze na pohonovy hriadel je pripojena
hnacia ¢ast mailtézskeho mechanizmu a
hnand tast je pripojend na otofny stél. Na
pohonovy hriadel je pripojend aj kluka, na
ktorej je kibovo uloZend ojnica, ktorej dru-
hy koniec je kibovo uloZeny ma pdke kyvne
uloZenej ma fréme zariadenia. Na pake je
vedla ojnice uloZené kyvné tiahlo, ktoré je
prostrednictvom kibu uchytené na vertikal-

‘niom tiahle, ktorého horny koniec je pripo-

jeny ovlddacimi ramenami na vykyvné no-
site. Do podstaty patri aj to, Ze volny koniec
péky je opatreny vodiacou kladkou zasahu-
jicou medzi bo&né vodiacé lSty.
Krokovacim zariadenim karuselového pra-
covného stroja sa docieli toho, Ze jednotlive
mechanizmy maji plynuly rozbeh a dobeh
a vdaka mechanickej vézbe jednotlivé po-
hyby na seba aj plynule mavézuji. Vynale-
zom sa podstatne zniZila ndro¢nost ovldda-
nia zariadenia, pretoZe k jeho ovladaniu
postatuje jeden koncovy spina€, ktorého
pripadné zlyhanie nezapritini havériu za-
riadenia, ale len zopakovanie kroku. Na po-
hon zariadenia je moZné pouZit elektromo-
tor s prevodovkou, alebo hydromotor, kto-
rych chod je tich§, nendrodny na tdrZbu a
dostatone tvrdy, takZe zmena zataZenia
zariadenia sa mneprejavi na jeho pynulostl
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chodu. Krokovacie zariadenie je konstrukéne
jednoduché, priestorovo nendrotné a je moz-

. né ho spolu i s pohonovou jednotkou umiest-
nit na pevnej centrdlnej ¢asti stroja.

Na vykresoch sti znédzornené dve prikladné
prevedenia krokovacieho zarladenia karuse-
lového stroja, kde na obr. 1 je schematicky
nakresleny stroj s vfkyvnymi nosiémi v pra-
covnej polohe, na obr. 2 je schematicky na-
kreslené druhé prevedenie stroja s vykyvny-
mi nosi¥mi v hornej polohe pri otd&ani
otofného stola, na obr. 3 je schematicky na-
kresleny pddorys stroja a na obr. 4 je ma-
kresleny rez rovinou A—A z obr. 2.

Krokovacie zariadenie karuselového pra-
covného stroje, napriklad ultrazvukovej &is-
ticky, pozostdva z pohonového hriadela 1,
ktory je cez prevody pripojeny ma pohono-
vi jednotku (na obr. nezakreslenii). Na po-
honovy hriade! 1 je pripojend hnacia &ast
13 maltézskeho mechanizmu 18, Ktorého
hnand ¢ast 14 je pripojend na otodny stdl
15 stroja. Na pohonovy hriadel 1 je pripoje-
nd aj kluka 2, na ktorej je klbovo uloZena
ojnica 3 prostrednictvom gulového &apu 4.
Druhy koniec ojnice 3 je taktieZ opatreny
gulovym ¢apom 4, prostrednictvom ktorého
je klbovo uloZend na pake 5. Pédka 5 je
kyvne uloZend na fréme 6 stroja. Na pdke 5
je vedla ojnice 3 uloZené kyvné tiahlo 8,
ktoré je prostrednictvom kibu 9 mchytené
na wvertikdlnom tiahle 10. Vertikdine tiahlo
10 je posuvne uloZené prostrednictvom sto-
jana 19 na otofnom stole 15. Na hornom
konci vertikdlneho tiahla 10 si pripojené
ovlddacimi ramenami 11 Styri vykyvné no-
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sife 12, ktoré st kyvne uloZené ma konzo-
liach 20 otogného stola 15. Jeden vykyvny
noci¢ 12 je v polohe, kde je vytvorené na-
kladacie a vykladacie pracovisko spracova-
vanych sudiastok. Ostatné tri vykyvné noside

sl v polohédch, kde sti umiestnené tri vane 21.

Druhé prevedenie stroja je zhodné s prvym,
ale volny koniec péky 5 je opatreny vodia-
cou kladkou 17 zasahajlicou medzi bo&né
vodiace liSty 18 pevne uchytené na fréme
6 sroja.

Pri ot4€ani hriadela 1 sa v prve] féaze
prostrednictvom kluky 2 a ojnice 3 stlaca
smerom dolu pdka 5, &im sa kyvnym tiahlom
8 presiiva smerom dolu vertikdlne tiahlo 10,
ktoré prostrednictvom ovladacich ramien 11
vyklopia vykyvné nosite 12 smerom hore.
Pred hornou tvrdatou vykyvnych mosidov 12
sa dostane do zdberu maltézsky mechaniz-
mus 16, ktory poototi oto¢ny stél 15 o jednu
rozte. V poslednej fdze pohybu sa vykoné
sklopenie vykyvnych nosiov 12 do dolnej
polohy. Jednotlivé pohyby krokovacieho za-
riadenia ‘maji plynuly rozbeh a dobeh a
tiastotne sa prekryvaji. Jedem krok zaria-
denia sa vykond za jednu otdku hriadela
1. V naklédacej polohe sa na vikyvny nosit 12
naloZia sticiastky uréené ma &istenie. V prvej
vani 21 sa wvykond ultrazvukové d&istenie,
v druhej oplach s konzervéciou a v tretej
vani 21 sa vykona osuSenie siifiastok. Takto
olistené, nakonzervované a osusené sudiast-
ky sa v polohe makladania a vykladania,
vyloZia a naloZia sa dalSie sitiastky urfené
k Cisteniu a tak sa cely cyklus opakuje.

PREDMET VYNALEZU

1. Krokovacie zariadenie karuselového
pracovného stroja, na ktorého ototnom stole
st vykyvne usporiadané noside, pritom po-
hon otofného stola a ovlddanie nositov je
odvodené od pohonového hriadela, vyzna&u-
Jice sa tym, Ze na pohonovy hriadel (1) je
pripojend jednak hmacia &ast (13) maltéz-
ského mechanizmu (16), ktorého hnand
Cast (14) je pripojend na oto¥ny stol (15),
a jednak kluka (2}, na ktore] je klbovo u-
loZend ojnica (3], ktorej druhy koniec je

klbovo uloZeny na péke (5), kyvne uloZenej
na fréme (6) stroja, pri€om na pdke (5) je
vedla ojnice (3) uloZené kyvné tiahlo (8),
ktoré je prostrednictvom kibu (9) uchytené
na vertikdlnom tiahle (10}, na ktorého hor-
ny koniec st pripojené ovlddacimi ramena-
mi (11) vykyvné nosite (12).

2. Krokovacie zariadenie podla bodu 1,
vyznatené tym, Ze volny koniec paky (5] je
opatreny vodiacou kladkou (17) zasahujd-
cou 'medzi botné vodiace listy {18).

2 listy vykresov
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