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Opis wynalazku

Niniejsze ujawnienie dotyczy dziedziny technologii kontroli bezpieczenstwa, a w szczegdInosci
uktadu do kontroli bezpieczenstwa do pojazdu oraz sposobu kontroli bezpieczenstwa do pojazdu.

W powiazanym stanie techniki istnieja dwa tryby tworzenia obrazu podczas procesu kontroli bez-
pieczenstwa pojazdu, w ktérych jeden stanowi tworzenie obrazu transmisyjnego promieniowania rent-
genowskiego, a drugi stanowi tworzenie obrazu rozproszenia wstecznego promieniowania rentgenow-
skiego.

Podczas procesu szybkiej kontroli pojazdu z wykorzystaniem tworzenia obrazu transmisyjnego,
poniewaz istnieje potrzeba przepuszczenia wysokiej dawki promieniowania rentgenowskiego przez po-
jazd, to moga wystapi¢ pewne szkody wyrzadzone osobom w kabinie. Jezeli jednak unika sie skanowa-
nia kabiny i skanuje sie tylko nadwozie przy duzej dawce, to niemozliwe jest sprawdzenie przedmiotu
ukrytego w kabinie, zmniejszajac w ten sposéb skrupulatnosé kontroli.

Technologia tworzenia obrazu rozproszenia wstecznego stanowi technologie tworzenia obrazu
przez wykrywanie fotonéw rozproszenia wstecznego obiektu, przy zastosowaniu wiazek promieniowa-
nia rentgenowskiego do oswietlania obiektu, ktéry ma zalety niskiej dawki promieniowania, wrazliwosci
na materiaty o matej masie i tworzenia intuicyjnych obrazéw. Jednak promieniowanie rentgenowskie do
tworzenia obrazu rozproszenia wstecznego ma stosunkowo matg site penetracji, mozliwe jest jedynie
tworzenie obrazu ptytkiej warstwy powierzchniowej obiektu, ktéry ma byé kontrolowany, a przy stosun-
kowo matej sile penetracji niemozliwe jest kontrolowanie w gtab wnetrza obiektu.

Jednym z celdéw niniejszego ujawnienia jest zaproponowanie rozwigzania polegajacego na prze-
prowadzeniu kontroli bezpieczehstwa pojazdu z wykorzystaniem transmisji promieniowania rentgenow-
skiego w potaczeniu z rozproszeniem wstecznym, poprawiajac w ten sposéb wynik kontroli bezpieczen-
stwa, zapewniajac jednoczesnie bezpieczenstwo oséb w kabinie.

W zwiazku z powyzszym, zgodnie z jednym z aspektéw, wynalazek zapewnia ukfad do kontroli
bezpieczehstwa do pojazdu, zawierajacy detektor rozproszenia wstecznego, ktéry pozostaje w stanie
roboczym, skonfigurowany do przeprowadzania wykrywania rozproszeniem wstecznym na kazdej cze-
8ci pojazdu, ktéry ma by¢ skontrolowany, przy czym detektor rozproszenia wstecznego jest umiesz-
czony na podtozu lub osadzony w podtozu, umieszczony na suficie, zamocowany na gérnej ramie, i/albo
stoi na bocznej powierzchni kanatu, oraz detektor transmisji skonfigurowany do przeprowadzania wy-
krywania transmisyjnego pojazdu, ktéry ma by¢ skontrolowany. Ponadto uktad do kontroli bezpieczen-
stwa do pojazdu zawiera sterownik skonfigurowany do wtaczania generatora promieniowania detektora
transmisji po tym, jak kabina pojazdu, ktéry ma by¢ skontrolowany, jest wyznaczona do opuszczenia
obszaru wykrywania transmisyjnego zgodnie z danymi wykrywania rozproszeniem wstecznym, przy
czym sterownik zawiera jednostke okreslajaca potoZzenie docelowe skonfigurowana do okreslania poto-
zenia docelowego kabiny wzgledem obszaru wykrywania rozproszeniem wstecznym po ustaleniu, ze
kabina opuszcza obszar wykrywania transmisyjnego zgodnie z potozeniami obszaru wykrywania roz-
proszeniem wstecznym i obszaru wykrywania transmisyjnego, jednostke okreslajaca potozenie kabiny
skonfigurowana do okreslania potozenia wzglednego kabiny wzgledem obszaru wykrywania rozprosze-
niem wstecznym zgodnie z danymi wykrywania rozproszeniem wstecznym, oraz jednostke poczatkowa
skonfigurowana do witaczania generatora promieniowania detektora transmisji, gdy kabina osiagnie po-
tozenie docelowe, przy czym, zaleznos$¢ potoZzenia miedzy obszarem wykrywania transmisyjnego a ob-
szarem wykrywania rozproszeniem wstecznym zawiera umieszczony przed obszarem wykrywania roz-
proszeniem wstecznym obszar wykrywania transmisyjnego wzgledem kierunku przemieszczania po-
jazdu, albo obszar wykrywania transmisyjnego umieszczony za obszarem wykrywania rozproszeniem
wstecznym wzgledem kierunku przemieszczania pojazdu i obszar wykrywania transmisyjnego jest po-
taczony z obszarem wykrywania rozproszeniem wstecznym, albo obszar wykrywania transmisyjnego
umieszczony za obszarem wykrywania rozproszeniem wstecznym wzgledem kierunku przemieszczania
pojazdu i obszar wykrywania transmisyjnego zachodzi na obszar wykrywania rozproszeniem wstecz-
nym.

Korzystnie, jednostka okreslajaca potozenie kabiny jest skonfigurowana do okreslania potozenia
wzglednego kabiny wzgledem obszaru wykrywania rozproszeniem wstecznym za pomoca przetwarza-
nia obrazu.

Korzystnie, w przypadku gdy obszar wykrywania transmisyjnego umieszczony jest przed obsza-
rem wykrywania rozproszeniem wstecznym wzgledem kierunku przemieszczania pojazdu, sterownik
jest skonfigurowany do okreslania predkoséci pojazdu zgodnie z warunkami zmian danych wykrywania
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rozproszenia wstecznego, oraz okreslania czasu ,t” wymaganego do osiagniecia przez kabine obszaru
wykrywania transmisyjnego po przejsciu przez obszar wykrywania rozproszeniem wstecznym zgodnie
z odlegtoscia miedzy obszarem wykrywania rozproszeniem wstecznym a obszarem wykrywania
transmisyjnego, i gdy kabina pojazdu przechodzi przez obszar wykrywania rozproszeniem wstecznym,
wiaczenia generatora promieniowania detektora transmisji po opéznieniu ,t”.

Korzystnie, w przypadku gdy obszar wykrywania transmisyjnego umieszczony jest za obszarem
wykrywania rozproszeniem wstecznym wzgledem kierunku przemieszczania pojazdu, a obszar wykry-
wania transmisyjnego jest potaczony z obszarem wykrywania rozproszeniem wstecznym, sterownik jest
skonfigurowany do wtaczania generatora promieniowania detektora transmisji po ustaleniu, ze kabina
catkowicie weszta do obszaru wykrywania rozproszeniem wstecznym zgodnie z danymi wykrywania
rozproszeniem wstecznym.

Korzystnie, w przypadku gdy obszar wykrywania transmisyjnego umieszczony jest za obszarem
wykrywania rozproszeniem wstecznym wzgledem kierunku przemieszczania pojazdu, a obszar wykry-
wania transmisyjnego zachodzi na obszar wykrywania rozproszeniem wstecznym, sterownik jest skon-
figurowany do wtaczania generatora promieniowania detektora transmisji, gdy kabina jest wyznaczona
do opuszczenia obszaru wykrywania transmisyjnego zgodnie z danymi wykrywania rozproszeniem
wstecznym oraz nakfadajacego sie obszaru wykrywania transmisyjnego i obszaru wykrywania rozpro-
szeniem wstecznym.

Korzystnie, sterownik jest ponadto skonfigurowany do wytaczania generatora promieniowania
detektora transmisji, gdy pojazd catkowicie opuséci obszar wykrywania transmisyjnego.

Korzystnie, sterownik jest ponadto skonfigurowany do generowania informacji kontroli bezpie-
czenstwa pojazdu zgodnie z danymi wykrywania rozproszeniem wstecznym i danymi wykrywania
transmisyjnego.

W innym z aspektéw, wynalazek zapewnia sposéb kontroli bezpieczehstwa pojazdu obejmujacy
pozyskiwanie danych dotyczacych wykrywania rozproszeniem wstecznym kazdej czesci pojazdu, ktory
ma by¢ skontrolowany, za pomoca detektora rozproszenia wstecznego, ktéry pozostaje w stanie robo-
czym, oraz okreslanie potozenia wzglednego kabiny pojazdu, ktéry ma by¢ skontrolowany, do obszaru
wykrywania transmisyjnego zgodnie z danymi wykrywania rozproszeniem wstecznym. Ponadto, sposéb
kontroli bezpieczehstwa pojazdu obejmuje wtaczanie generatora promieniowania detektora transmisiji
po ustaleniu, Ze kabina opuscita obszar wykrywania transmisyjnego obejmuje okreslanie potozenia do-
celowego kabiny pojazdu, ktéry ma by¢ skontrolowany, wzgledem obszaru wykrywania rozproszeniem
wstecznym, gdy kabina opuszcza obszar wykrywania transmisyjnego zgodnie z potoZzeniami obszaru
wykrywania rozproszeniem wstecznym i obszaru wykrywania transmisyjnego, okre$lanie potozenia
wzglednego kabiny wzgledem obszaru wykrywania rozproszeniem wstecznym zgodnie z danymi wy-
krywania rozproszeniem wstecznym, oraz wtaczenie generatora promieniowania detektora transmisji,
gdy zostanie ustalone, Zze kabina osiagneta potozenie docelowe.

Korzystnie, okreslenie potozenia wzglednego kabiny pojazdu, ktéry ma byé skontrolowany, do
obszaru wykrywania transmisyjnego, i wtaczenie generatora promieniowania detektora transmisji po
ustaleniu, ze kabina opuscita obszar wykrywania transmisyjnego, obejmuje okreslanie predkosci po-
jazdu zgodnie z warunkami zmian danych wykrywania rozproszenia wstecznego, oraz okreslanie czasu
»" wymaganego do osiagniecia przez kabine obszaru wykrywania transmisyjnego po przejsciu przez
obszar wykrywania rozproszeniem wstecznym zgodnie z odlegtoscia miedzy obszarem wykrywania roz-
proszeniem wstecznym a obszarem wykrywania transmisyjnego, oraz gdy kabina pojazdu przechodzi
przez obszar wykrywania rozproszeniem wstecznym, wtaczenie generatora promieniowania detektora
transmisji po opdznieniu ,t”, przy czym obszar wykrywania transmisyjnego jest umieszczony przed ob-
szarem wykrywania rozproszeniem wstecznym wzgledem kierunku przemieszczania pojazdu, albo wia-
czanie generatora promieniowania detektora transmisji po ustaleniu, ze kabina catkowicie weszta do
obszaru wykrywania rozproszeniem wstecznym zgodnie z danymi wykrywania rozproszeniem wstecz-
nym, przy czym obszar wykrywania transmisyjnego umieszczony jest za obszarem wykrywania rozpro-
szeniem wstecznym wzgledem kierunku przemieszczania pojazdu, oraz obszar wykrywania transmisyj-
nego jest potaczony z obszarem wykrywania rozproszeniem wstecznym, albo wtaczanie generatora
promieniowania detektora transmisji, gdy kabina jest wyznaczona do opuszczenia obszaru wykrywania
transmisyjnego zgodnie z danymi wykrywania rozproszeniem wstecznym oraz naktadajacego sie ob-
szaru wykrywania transmisyjnego i obszaru wykrywania rozproszeniem wstecznym, przy czym obszar
wykrywania transmisyjnego umieszczony jest za obszarem wykrywania rozproszeniem wstecznym



4 PL 244062 B1

wzgledem kierunku przemieszczania pojazdu, a obszar wykrywania transmisyjnego zachodzi na obszar
wyKkrywania rozproszeniem wstecznym.

Korzystnie, potozenie wzgledne kabiny wzgledem obszaru wykrywania rozproszeniem wstecz-
nym jest okreslane przez przetwarzanie obrazu zgodnie z danymi wykrywania rozproszeniem wstecz-
nym.

Korzystnie, sposéb kontroli bezpieczenstwa do pojazdu obejmuje ponadto wytaczenie generatora
promieniowania detektora transmisji, gdy zostanie ustalone, ze pojazd catkowicie opuscit obszar wykry-
wania transmisyjnego.

Korzystnie, sposob kontroli bezpieczeristwa do pojazdu obejmuje ponadto generowanie informa-
cji kontroli bezpieczenstwa pojazdu zgodnie z danymi wykrywania rozproszeniem wstecznym i danymi
wykrywania transmisyjnego.

Wedtug niektérych postaci wykonania niniejszego ujawnienia zapewniony jest uktad do kontroli
bezpieczenstwa do pojazdu. Uktad do kontroli bezpieczenstwa do pojazdu zawiera: detektor rozprosze-
nia wstecznego skonfigurowany do przeprowadzania wykrywania rozproszenia wstecznego w pojez-
dzie, ktéry ma by¢ kontrolowany, detektor transmisji skonfigurowany do przeprowadzania wykrywania
transmisji pojazdu, ktéry ma byé kontrolowany, oraz sterownik skonfigurowany do wtaczania generatora
promieniowania detektora transmisji po tym, jak kabina pojazdu, ktéry ma by¢ kontrolowany, jest wy-
znaczona do opuszczenia obszaru wykrywania transmisji zgodnie z danymi wykrywania rozproszenia
wstecznego.

W niektérych postaciach wykonania sterownik jest skonfigurowany do okreslania, czy kabina
opuszcza obszar wykrywania transmisji zgodnie z réznica potoZzenia miedzy obszarem wykrywania roz-
proszenia wstecznego a obszarem wykrywania transmisji, a takze potozeniem wzglednym kabiny do
obszaru wykrywania rozproszenia wstecznego.

W niektérych postaciach wykonania sterownik zawiera: jednostke okres$lajaca potozenie doce-
lowe skonfigurowana do okreslania potozenia docelowego kabiny wzgledem obszaru wykrywania roz-
proszenia wstecznego po ustaleniu, ze kabina przechodzi od obszaru wykrywania transmisji zgodnie
z potozeniami obszaru wykrywania rozproszenia wstecznego i obszaru wykrywania transmisji, jed-
nostke okreslajaca potozenie kabiny skonfigurowana do okreslania potozenia wzglednego kabiny wzgle-
dem obszaru wykrywania rozproszenia wstecznego zgodnie z danymi wykrywania rozproszenia wstecz-
nego, oraz jednostke poczatkowa skonfigurowana do wtaczania generatora promieniowania detektora
transmisji, gdy kabina osiagnie potozenie docelowe.

W niektérych postaciach wykonania jednostka okres$lajaca potozenie kabiny jest skonfigurowana
do okreslania potozenia wzglednego kabiny wzgledem obszaru wykrywania rozproszenia wstecznego
za pomoca przetwarzania obrazu.

W niektérych postaciach wykonania, potozenia obszaru wykrywania transmisji i obszaru wykry-
wania rozproszenia wstecznego sa zasadniczo takie same, a sterownik jest skonfigurowany do wiacza-
nia generatora promieniowania detektora transmisji, gdy kabina jest wyznaczona do opuszczenia ob-
szaru wykrywania rozproszenia wstecznego zgodnie z danymi wykrywania rozproszenia wstecznego.

W niektérych postaciach wykonania, obszar wykrywania transmisji umieszczony jest za obsza-
rem wykrywania rozproszenia wstecznego wzgledem kierunku przemieszczania pojazdu, a obszar wy-
krywania transmisji jest potaczony z obszarem wykrywania rozproszenia wstecznego, oraz sterownik
jest skonfigurowany do wtaczania generatora promieniowania detektora transmisji po tym, jak kabina
zostanie catkowicie wprowadzona do obszaru wykrywania rozproszenia wstecznego zgodnie z danymi
wykrywania rozproszenia wstecznego.

W niektérych postaciach wykonania, obszar wykrywania transmisji umieszczony jest za obsza-
rem wykrywania rozproszenia wstecznego wzgledem kierunku przemieszczania pojazdu, a obszar wy-
krywania transmisji pokrywa sie z obszarem wykrywania rozproszenia wstecznego; oraz sterownik jest
skonfigurowany do wiaczania generatora promieniowania detektora transmisji, gdy kabina jest wyzna-
czona do opuszczenia obszaru wykrywania transmisji zgodnie z danymi wykrywania rozproszenia
wstecznego oraz naktadajacego sie obszaru wykrywania transmisji i obszaru wykrywania rozproszenia
wstecznego.

W niektdérych postaciach wykonania detektor rozproszenia wstecznego umieszczony jest na jed-
nej albo wiecej powierzchni bocznej, czesci dolnej lub gérnej kanatu, przez ktéry przechodzi pojazd,
ktéry ma by¢ kontrolowany.

W niektdérych postaciach wykonania sterownik jest ponadto skonfigurowany do wytaczania gene-
ratora promieniowania detektora transmisji, gdy pojazd catkowicie opusci obszar wykrywania transmisji.
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W niektérych postaciach wykonania sterownik jest ponadto skonfigurowany do generowania in-
formaciji kontroli bezpieczenstwa pojazdu zgodnie z danymi wykrywania rozproszenia wstecznego i da-
nymi wykrywania transmisiji.

Taki uktad do kontroli bezpieczeristwa do pojazdu moze okreslaé potozenie wzgledne kabiny po-
jazdu w stosunku do obszaru wykrywania transmisji zgodnie z danymi wykrywania rozproszenia wstecz-
nego na podstawie wykrywania rozproszenia wstecznego przeprowadzonego na pojezdzie. Kiedy ka-
bina opuszcza obszar wykrywania transmisji, generator promieniowania detektora transmisji jest na-
stepnie wtaczany, aby umozliwi¢ wykrycie transmisji innych czesci pojazdu oprocz kabiny i unikna¢ wy-
krycia transmisji kabiny, umozliwiajac jednocze$nie wykrycie rozproszenia wstecznego catego pojazdu.
W ten sposob poprawiony zostaje wynik kontroli bezpieczenstwa, przy jednoczesnym zapewnieniu bez-
pieczenstwa osob w kabinie.

Wedtug innych postaci wykonania niniejszego ujawnienia zapewniony jest sposéb kontroli bez-
pieczenstwa pojazdu. Sposdb kontroli bezpieczeristwa pojazdu zawiera: pozyskiwanie danych dotycza-
cych wykrywania rozproszenia wstecznego pojazdu, ktéry ma by¢ kontrolowany, okreslanie potozenia
wzglednego kabiny pojazdu, ktéry ma by¢ kontrolowany, do obszaru wykrywania transmisji zgodnie
z danymi wykrywania rozproszenia wstecznego, oraz wtaczenie generatora promieniowania detektora
transmisji po ustaleniu, ze kabina jest wyznaczona do opuszczenia obszaru wykrywania transmisji.

W niektdrych postaciach wykonania, okreslenie potozenia wzglednego kabiny pojazdu, ktéry ma
by¢ kontrolowany, zgodnie z danymi wykrywania rozproszenia wstecznego, zawiera: okreslenie poto-
zenia wzglednego kabiny wzgledem obszaru wykrywania transmisji zgodnie z réznica potozenia miedzy
obszarem wykrywania rozproszenia wstecznego a obszarem wykrywania transmisji, a takze wzgled-
nego potozenia kabiny wzgledem obszaru wykrywania rozproszenia wstecznego.

W niektdrych postaciach wykonania, okreslenie potozenia wzglednego kabiny pojazdu, ktéry ma
by¢ kontrolowany, do obszaru wykrywania transmisji, i wtaczenie generatora promieniowania detektora
transmisji po ustaleniu, ze kabina jest wyznaczona do opuszczenia obszaru wykrywania transmisji za-
wiera: okreslenie docelowego potozenia kabiny pojazdu, ktéry ma by¢ kontrolowany, wzgledem obszaru
wykrywania rozproszenia wstecznego, gdy kabina opuszcza obszar wykrywania transmisji zgodnie
Z potozeniami obszaru wykrywania rozproszenia wstecznego i obszaru wykrywania transmisji, okresle-
nie potozenia wzglednego kabiny wzgledem obszaru wykrywania rozproszenia wstecznego zgodnie
z danymi wykrywania rozproszenia wstecznego, oraz wlaczenie generatora promieniowania detektora
transmisji, gdy zostanie ustalone, Zze kabina osiagnie potoZzenie docelowe.

W niektérych postaciach wykonania potozenie wzgledne kabiny wzgledem obszaru wykrywania
rozproszenia wstecznego jest okreslane przez przetwarzanie obrazu zgodnie z danymi wykrywania roz-
proszenia wstecznego.

W niektérych postaciach wykonania sposéb kontroli bezpieczenstwa pojazdu zawiera ponadto:
wytaczenie generatora promieniowania detektora transmisji, gdy zostanie ustalone, Ze pojazd catkowi-
cie opuscit obszar wykrywania transmisji.

W niektérych postaciach wykonania sposéb kontroli bezpieczenstwa pojazdu zawiera ponadto:
generowanie informaciji kontroli bezpieczernstwa pojazdu zgodnie z danymi wykrywania rozproszenia
wstecznego i danymi wykrywania transmisji.

Za pomoca takiego sposobu potoZzenie wzgledne kabiny pojazdu w stosunku do obszaru wykry-
wania transmisji moze zostaé okreslone zgodnie z danymi wykrywania rozproszenia wstecznego na
podstawie wykrywania rozproszenia wstecznego przeprowadzonego na pojezdzie. Gdy kabina opusz-
cza obszar wykrywania transmisji, generator promieniowania detekcji transmisji jest nastepnie wia-
czany, aby umozliwi¢ wykrycie transmisji innych czesci pojazdu oprécz kabiny i uniknaé wykrycia
transmisji kabiny, umozliwiajac jednoczesnie wykrycie rozproszenia wstecznego na catym pojezdzie.
W ten sposdb poprawiony zostaje wynik kontroli bezpieczenstwa, przy jednoczesnym zapewnieniu bez-
pieczenstwa osob w kabinie.

Niniejsze ujawnienie zapewnia réwniez sterownik do kontroli bezpieczenstwa do pojazdu. Ste-
rownik do kontroli bezpieczenstwa do pojazdu zawiera: pamiec, oraz procesor potaczony z pamiecia,
przy czym procesor jest skonfigurowany do przeprowadzania sposobu kontroli bezpieczenstwa pojazdu,
jak wspomniano powyzej, w oparciu o instrukcje przechowywane w pamieci.

Taki sterownik do kontroli bezpieczenstwa do pojazdu moze okresli¢ potozenie wzgledne kabiny
pojazdu w stosunku do obszaru wykrywania transmisji w oparciu o dane wykrywania rozproszenia
wstecznego. Gdy kabina opuszcza obszar wykrywania transmisji, generator promieniowania detekgc;ji
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transmisji jest nastepnie wtaczany, aby uniknaé wykrycia transmisji kabiny i umozliwi¢ wykrycie rozpro-
szenia wstecznego catego pojazdu, poprawiajac w ten sposdb wynik kontroli bezpieczenstwa, zapew-
niajac jednoczesnie bezpieczenstwo oséb w kabinie.

Ponadto niniejsze ujawnienie zapewnia odczytywany przez komputer noénik pamieci. Odczyty-
wany przez komputer no$nik pamieci ma zapisane na nim instrukcje programu komputerowego, ktére
po uruchomieniu przez procesor realizuja etapy sposobu kontroli bezpieczenstwa pojazdu, jak wspo-
mniano powyzej.

Taki odczytywany przez komputer nosnik pamieci moze okresli¢ potozenie wzgledne kabiny po-
jazdu w stosunku do obszaru wykrywania transmisji na podstawie danych wykrywania rozproszenia
wstecznego, wykonujac znajdujace sie na nim instrukcje. Gdy kabina opuszcza obszar wykrywania
transmisji, generator promieniowania detekcji transmisji jest nastepnie wtaczany, aby umozliwié¢ wykry-
cie transmisji innych czesci pojazdu oprocz kabiny i uniknaé wykrycia transmisji kabiny, umozliwiajac
jednoczes$nie wykrycie rozproszenia wstecznego na catym pojezdzie, poprawiajac w ten sposéb wynik
kontroli bezpieczehstwa, zapewniajac jednoczesnie bezpieczerstwo osdb w kabinie.

Opisane tutaj figury rysunku sa stosowane do dalszego zrozumienia niniejszego ujawnienia i sta-
nowia czesc¢ niniejszego ujawnienia. llustracyjne postaci wykonania niniejszego ujawnienia, jak réwniez
ich opisy, ktére zastosowano do wyjasnienia niniejszego ujawnienia, nie stanowia niewtasciwych defi-
nicji w niniejszym ujawnieniu.

Na zataczonych figurach rysunku:

Fig. 1 przedstawia widok schematyczny uktadu do kontroli bezpieczenstwa do pojazdu zgod-

nie z niektérymi postaciami wykonania niniejszego ujawnienia.

Fig. 2 przedstawia widok schematyczny detektora transmisji lub detektora rozproszenia
wstecznego rozmieszczonego w uktadzie do kontroli bezpieczenstwa do pojazdu zgod-
nie z niektérymi postaciami wykonania niniejszego ujawnienia.

Fig. 3A przedstawia widok schematyczny obszaru wykrywania transmisji i obszaru wykrywania
rozproszenia wstecznego w uktadzie do kontroli bezpieczeristwa do pojazdu zgodnie
Z niektérymi postaciami wykonania niniejszego ujawnienia.

Fig. 3B przedstawia widok schematyczny obszaru wykrywania transmisji i obszaru wykrywania
rozproszenia wstecznego w uktadzie do kontroli bezpieczeristwa do pojazdu zgodnie
z innymi postaciami wykonania niniejszego ujawnienia.

Fig. 3C przedstawia widok schematyczny obszaru wykrywania transmisji i obszaru wykrywania
rozproszenia wstecznego w uktadzie do kontroli bezpieczeristwa do pojazdu zgodnie
Z kolejnymi postaciami wykonania niniejszego ujawnienia.

Fig. 3D przedstawia widok schematyczny obszaru wykrywania transmisji i obszaru wykrywania
rozproszenia wstecznego w uktadzie do kontroli bezpieczeristwa do pojazdu zgodnie
Z jeszcze innymi postaciami wykonania niniejszego ujawnienia.

Fig. 4 przedstawia widok schematyczny sposobu kontroli bezpieczenstwa pojazdu zgodnie
Z niektérymi postaciami wykonania niniejszego ujawnienia.

Fig. 5 przedstawia widok schematyczny sterownika do kontroli bezpieczehstwa do pojazdu
zgodnie z niektérymi postaciami wykonania niniejszego ujawnienia.

Fig. 6 przedstawia widok schematyczny sterownika do kontroli bezpieczenstwa do pojazdu
zgodnie z innymi postaciami wykonania niniejszego ujawnienia.

Fig. 7 przedstawia widok schematyczny sterownika do kontroli bezpieczenstwa do pojazdu
zgodnie z kolejnymi postaciami wykonania niniejszego ujawnienia.

Nastepnie rozwiazanie techniczne niniejszego ujawnienia jest dalej szczegétowo opisane za po-

moca figur rysunkow i postaci wykonania.

Fig. 1 przedstawia schematyczny widok uktadu do kontroli bezpieczenstwa do pojazdu zgodnie
Z niektérymi postaciami wykonania niniejszego ujawnienia. Uktad do kontroli bezpieczenstwa do po-
jazdu zawiera detektor 101 rozproszenia wstecznego, detektor 102 transmisji oraz sterownik 103. De-
tektor 101 rozproszenia wstecznego moze wykonywaé wykrywanie rozproszenia wstecznego na pojez-
dzie. Detektor 101 rozproszenia wstecznego pozostaje w stanie roboczym, aby wykry¢ kazdg czesé
pojazdu, ktéry ma by¢ kontrolowany. Detektor 101 rozproszenia wstecznego wysyta dane dotyczace
wykrywania rozproszenia wstecznego do sterownika 103. Sterownik 103 analizuje dane wykrywania
rozproszenia wstecznego w celu ustalenia, ze kabina pojazdu, ktéry ma byé¢ kontrolowany, przeszia
przez obszar wykrywania transmisji, a nastepnie wtacza generator promieniowania detektora transmisiji.
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W tym czasie detektor 102 transmisji zaczyna wykrywaé pojazd w obszarze wykrywania transmisji. Po-
niewaz kabina pojazdu przeszia przez obszar wykrywania transmisji, kabina pojazdu nie jest podda-
wana wykrywaniu transmisiji.

Taki uktad do kontroli bezpieczenstwa do pojazdu moze okresli¢ potoZzenie wzgledne kabiny po-
jazdu w stosunku do obszaru wykrywania transmisji zgodnie z danymi wykrywania rozproszenia wstecz-
nego na podstawie wykrywania rozproszenia wstecznego przeprowadzonego na pojezdzie. Po opusz-
czeniu obszaru wykrywania transmisji przez kabine wiaczany jest generator promieniowania detektora
transmisji, aby umozliwi¢ wykrycie transmisji innych czesci pojazdu oprdcz kabiny i unikna¢ wykrywania
transmisji kabiny, a jednoczes$nie umozliwié wykrycie rozproszenia wstecznego na catym pojezdzie.
W ten sposdb poprawiony zostaje wynik kontroli bezpieczenstwa, przy jednoczesnym zapewnieniu bez-
pieczenstwa osob w kabinie.

W niektérych postaciach wykonania sterownik moze rowniez stwierdzi¢, Ze wykrywanie na pojez-
dzie zostato zakonczone zgodnie z danymi wykrywania transmisji, a nastepnie wytaczyé detektor
transmisji, lub tylko wytaczyé generator promieniowania detektora transmisji, dzieki czemu z jednej
strony mozna zmniejszy¢ szkodliwe dziatanie promieniowania rentgenowskiego na osoby w poblizu,
a z drugiej strony mozna réwniez osiagnac efekt oszczednosci energii.

W niektérych postaciach wykonania, po pozyskaniu danych wykrywajacych transmisje i danych
wykrywajacych rozpraszanie wsteczne, sterownik realizuje ogdlne wykrywanie bezpieczenstwa na po-
jezdzie za pomoca danych wykrywania rozproszenia wstecznego i realizuje wykrywanie bezpieczen-
stwa w innych obszarach pojazdu niz kabina z wykorzystaniem danych wykrywania transmisji, zapew-
niajac w ten sposéb bezpieczenstwo oséb w kabinie, a takze przeprowadza kontrole bezpieczenstwa
kabiny w celu zapewnienia doktadnej kontroli.

W niektérych postaciach wykonania, poniewaz detektor transmisji i detektor rozproszenia wstecz-
nego sa rozmieszczone we wzglednie ustalonych potozeniach, ich obszary wykrywania sa rowniez
wzglednie ustalone, tak Ze po otrzymaniu potoZzenia kabiny w obszarze wykrywania rozproszenia
wstecznego, mozliwe jest okreslenie potozenia wzglednego kabiny wzgledem obszaru wykrywania
transmisji zgodnie z réznica potozenia miedzy obszarem wykrywania rozproszenia wstecznego a ob-
szarem wykrywania transmisji, a nastepnie mozna ustali¢ w czasie rzeczywistym, Zze kabina pojazdu
opuszcza obszar wykrywania transmisji. W niektérych postaciach wykonania sterownik moze miec¢ prze-
chowywane wczeséniejsze charakterystyki obrazu (np. jedna albo wiecej szczelin, réznice wysokosci,
krzywizne lub réznice ksztattu) miedzy kabina a nadwoziem pojazdu, tak, ze potozenie kabiny moze by¢
okreslone przez rozpoznawanie obrazu.

Taki uktad moze okresli¢ potozenie wzgledne kabiny pojazdu wzgledem obszaru wykrywania
transmisji zgodnie z danymi wykrywania rozproszenia wstecznego, a nastepnie uruchomié¢ dziatanie
generatora promieniowania detektora transmisji. Nie ma potrzeby umieszczania dodatkowego czujnika
dla funkcji wyzwalacza, dzieki czemu zmniejszony jest koszt uktadu, a takze utatwione jest wdrozenie
ukfadu.

W niektdrych postaciach wykonania rozmieszczenie detektora rozproszenia wstecznego moze
by¢ takie, jak przedstawiono na fig. 2. Na tej figurze kierunek przemieszczania pojazdu jest prostopadty
do powierzchni arkusza do wewnatrz lub na zewnatrz. Detektor 204 rozproszenia wstecznego moze
by¢ umieszczony na podtozu lub osadzony w podtozu, detektor 203 rozproszenia wstecznego moze byc¢
umieszczony na suficie lub zamocowany na gérnej ramie, detektory 201 i 202 rozproszenia wstecznego
moga staé¢ na bocznej powierzchni kanatu. W niektérych postaciach wykonania mozliwe jest zapewnie-
nie konstrukcji ramy, wokoét ktérej zamocowany jest detektor rozproszenia wstecznego, a pojazd prze-
chodzi przez konstrukcje ramy. Dane wykrywania rozproszenia wstecznego pod wieloma katami moga
by¢ przetwarzane odpowiednio lub przetwarzane jednolicie po syntezie.

W ten sposdb uktad moze przeprowadzacé kontrole bezpieczenstwa na pojezdzie z wielu kierun-
kéw, w tym z gory, z dotu, z lewej i z prawej, w ten sposéb zmniejsza sie martwy kat kontroli bezpie-
czenstwa i poprawia sie niezawodnos¢ uktadu. W niektérych postaciach wykonania, biorac pod uwage
wymagania dotyczace stanu roboczego, kosztu i sSrodowiska, liczba detektoréw moze byé odpowiednio
zmniejszona.

W niektorych postaciach wykonania obszar 32 wykrywania transmisji moze by¢é umieszczony
przed obszarem 31 wykrywania rozproszenia wstecznego wzdtuz kierunku przemieszczania 30 po-
jazdu. Jak przedstawiono na fig. 3A, kabina pojazdu przechodzi przez obszar 31 wykrywania rozpro-
szenia wstecznego, a nastepnie wchodzi do obszaru 32 wykrywania transmisji. Sterownik moze okresli¢
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predkosc¢ pojazdu zgodnie z warunkami zmian danych wykrywania rozproszenia wstecznego, a nastep-
nie okre$la czas ,t” wymagany do osiagniecia przez kabine obszaru wykrywania transmisji 32 po przej-
8ciu przez obszar 31 wykrywania rozproszenia wstecznego zgodnie z odlegtoscig miedzy obszarem 31
wykrywania rozproszenia wstecznego a obszarem 32 wykrywania transmisji. Po ustaleniu, ze kabina
pojazdu przechodzi przez obszar 31 wykrywania rozproszenia wstecznego, sterownik wtacza generator
promieniowania detektora transmisji po opéznieniu ,t”.

Taki uktad moze okresli¢ predkosé pojazdu oraz potozenie pojazdu zgodnie z danymi wykrywania
danych wykrywania transmisji, a nastepnie okresli¢ moment, w ktérym kabina opuszcza obszar wykry-
wania transmisji. Poniewaz wymagania dotyczace sprawnosci wtaczania generatora promieniowania sa
niskie, mozna unikna¢ zaniedbanego wykrywania w obszarze pojazdu z wyjatkiem kabiny.

W niektérych postaciach wykonania, jak przedstawiono na fig. 3B, obszar 32 wykrywania transmi-
sji moze by¢ zasadniczo taki sam jak obszar 31 wykrywania rozproszenia wstecznego. Kiedy zostanie
ustalone, Ze kabina pojazdu przeszia przez obszar 31 wykrywania rozproszenia wstecznego w oparciu
o dane wykrywania rozproszenia wstecznego, sterownik natychmiast wtacza generator promieniowania
detektora transmisji.

W ten sposéb nie ma potrzeby wykrywania predkosci pojazdu, a zatem zmniejszona jest ilos¢
obliczen sterownika, nizsze sa wymagania dotyczace mozliwosci obliczeniowe]j sterownika raz popra-
wiona jest wydajnos¢ sterowania.

W niektdrych postaciach wykonania, jak przedstawiono na fig. 3C, obszar 32 wykrywania transmi-
sji moze by¢ umieszczony za obszarem 31 wykrywania rozproszenia wstecznego wzdtuz kierunku prze-
mieszczania 30 pojazdu. W tej sytuacji, gdy sterownik ustali, ze kabina pojazdu catkowicie weszta do
obszaru 31 wykrywania rozproszenia wstecznego, kabina catkowicie opuszcza obszar 32 wykrywania
transmisji, a nastepnie sterownik wiacza generator promieniowania detektora transmisji. Dzieki temu
nie ma potrzeby wykrywania predkoséci pojazdu, a zatem zmniejszona jest ilos¢ obliczen sterownika,
a jednoczesnie unika sie cze$ciowego wykrywania kabiny w przypadku matej predkosci pojazdu i duzej
predkosci wtaczania generatora promieniowania, co powoduje, ze wptywa to na zdrowie fizyczne kie-
rowcy.

W niektérych postaciach wykonania, jak przedstawiono na fig. 3D, nadajniki i odbiorniki promie-
niowania maja konstrukcje uktadu wielorzedowego, a obszar 31 wykrywania rozproszenia wstecznego
moze czesciowo lub catkowicie pokrywaé sie z obszarem 32 wykrywania transmisji. Sterownik moze
okresli¢ potozenie obszaru 32 wykrywania transmisji w obszarze 31 wykrywania rozproszenia wstecz-
nego, okreslajac w ten sposéb potozenie, w ktérym kabina bedzie w obszarze 31 wykrywania rozpro-
szenia wstecznego po opuszczeniu kabiny z obszaru 32 wykrywania transmisji, a nastepnie wtaczy¢
generator promieniowania detektora transmisji, gdy kabina osiagnie to potozenie. Taki uktad zajmuje
mniej miejsca, utatwiajac w ten sposdb wdrozenie urzadzenia.

Fig. 4 przedstawia widok schematyczny sposobu kontroli bezpieczehstwa do pojazdu zgodnie
Z niektérymi postaciami wykonania niniejszego ujawnienia.

W etapie 401 pozyskuje sie dane wykrywania rozproszenia wstecznego pojazdu, ktéry ma byc¢
kontrolowany.

W etapie 402 potozenie wzgledne kabiny pojazdu, ktéry ma byé kontrolowany, do obszaru wy-
krywania transmisji okresla sie zgodnie z danymi wykrywania rozproszenia wstecznego. W niektérych
postaciach wykonania, poniewaz potozenia uruchamiania detektora transmisji i detektora rozproszenia
wstecznego sa wzglednie ustalone, to ich obszary wykrywania sa réwniez wzglednie ustalone. Dlatego
zgodnie z réznica potozenia miedzy obszarem wykrywania rozproszenia wstecznego a obszarem wy-
krywania transmisji potozenie wzgledne kabiny pojazdu w stosunku do obszaru wykrywania transmisji
mozna okresli¢, gdy pozyska sie potozenie kabiny pojazdu w obszarze wykrywania rozproszenia
wstecznego.

W etapie 403 ustala sig, czy kabina opuszcza obszar wykrywania transmisji. Jezeli zostanie usta-
lone, ze kabina opuszcza obszar wykrywania transmisji, to wykonuje sie etap 404, jezeli zostanie usta-
lone, ze kabina nie opusécita obszaru wykrywania transmisji, to wykonuje sie etap 402 w celu dalszego
wykrywania potozenia wzglednego kabiny wzgledem obszaru wykrywania transmisiji.

W etapie 404 wtacza sie generator promieniowania detektora transmisji. W jednej z postaci wy-
konania, jesli inne czeéci detektora transmisji sa domys$inie wylaczone, to kazda czes¢ detektora
transmisji jest w tym czasie wlaczona.

Za pomoca takiego sposobu mozna okresli¢ potozenie wzgledne kabiny pojazdu w stosunku do
obszaru wykrywania transmisji zgodnie z danymi wykrywania rozproszenia wstecznego na podstawie
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wykrywania rozproszenia wstecznego przeprowadzonego na pojezdzie. Kiedy kabina opuszcza obszar
wykrywania transmisji, wtacza sie nastepnie generator promieniowania detektora transmisji, aby umoz-
liwi€¢ wykrywanie transmisji innych czesci pojazdu oprécz kabiny i uniknaé wykrywania transmisji kabiny,
umozliwiajac jednoczesnie wykrycie rozproszenia wstecznego na catym pojezdzie. W ten sposéb po-
prawiony jest wynik kontroli bezpieczenstwa, przy jednoczesnym zapewnieniu bezpieczehstwa osob
w kabinie.

W niektérych postaciach wykonania, gdy zostanie ustalone, ze wykrywanie pojazdu zakonczono
zgodnie z danymi wykrywania transmisji, to wytacza sie detektor transmisji lub wytacza sie tylko gene-
rator promieniowania detektora transmisji, tak Zze z jednej strony mozliwe jest zmniejszenie szkodliwego
dziatania promieniowania rentgenowskiego na osoby w poblizu, a z drugiej strony mozliwe jest réwniez
osiagniecie efektu oszczednosci energii.

W niektérych postaciach wykonania, po pozyskaniu danych wykrywania transmisji i danych wy-
krywania rozproszenia wstecznego, pozyskuje sie wynik kontroli bezpieczehstwa przez ogdine wykry-
wanie bezpieczenstwa pojazdu zrealizowane przy zastosowaniu danych wykrywania rozproszenia
wstecznego oraz przez wykrywanie bezpieczenstwa w innych obszarach pojazdu niz kabina, zrealizo-
wane za pomoca danych wykrywania transmisji. W ten sposéb zapewnia sie bezpieczenstwo osob
w kabinie oraz zapewnia sie doktadna kontrole przez wdrozenie kontroli bezpieczenstwa kabiny. W nie-
ktérych postaciach wykonania w przypadku nieprawidtowosci wyzwalany moze byé réwniez alarm,
dzieki czemu personel moze byé informowany o nieprawidtowosciach o czasie.

Fig. 5 przedstawia widok schematyczny sterownika do kontroli bezpieczenstwa do pojazdu zgod-
nie z niektérymi postaciami wykonania niniejszego ujawnienia. Jednostka 501 okreslajaca potozenie
docelowe moze okresli¢ wzgledne potozenie kabiny wzgledem obszaru wykrywania rozproszenia
wstecznego, gdy kabina pojazdu opuszcza obszar wykrywania transmisji zgodnie z réznica potozenia
miedzy obszarem wykrywania rozproszenia wstecznego a obszarem wykrywania transmisji, ktéry jest
rejestrowany jako potozenie docelowe. Jednostka 502 okreslajaca potozenie kabiny moze pozyskac
potozenie kabiny pojazdu w obszarze wykrywania transmisji i poréwnaé je z potozeniem docelowym.
Jednostka poczatkowa 503 moze wtaczy¢ generator promieniowania detektora transmisji, gdy jed-
nostka 502 okres$lajaca potozenie kabiny ustali, ze kabina osiagnetfa potozenie docelowe.

Taki sterownik moze okresli¢ potozenie wzgledne kabiny pojazdu w stosunku do obszaru wykry-
wania transmisji zgodnie z danymi wykrywania rozproszenia wstecznego, a nastepnie uruchomi¢ dzia-
tanie generatora promieniowania detektora transmisji. Nie ma potrzeby umieszczania dodatkowego
czujnika dla funkcji wyzwalacza, zmniejszajac w ten sposdb koszt uktadu oraz utatwiajac wdrozenie
ukfadu.

Fig. 6 przedstawia konstrukcyjny widok schematyczny niektérych postaci wykonania sterownika
do kontroli bezpieczenstwa do pojazdu zgodnie z niniejszym ujawnieniem. Sterownik do kontroli bez-
pieczehnstwa do pojazdu zawiera pamie¢ 610 oraz procesor 620. W tym przypadku pamie¢ 610 moze
stanowi¢ dysk magnetyczny, pamieé typu flash lub dowolny inny nieulotny nosnik danych. Pamieé jest
skonfigurowana do przechowywania instrukcji w odpowiadajacych opisanych powyzej postaciach wy-
konania sposobu kontroli bezpieczeristwa do pojazdu. Procesor 620, ktéry jest potaczony z pamiecia
610, moze by¢ zrealizowany jako jeden lub wiece] uktadéw scalonych, takich jak mikroprocesor lub
mikrosterownik. Procesor 620, ktéry jest skonfigurowany do wykonywania instrukcji przechowywanych
w pamieci, moze realizowa¢ wysytanie detektora rozproszenia wstecznego i detektora transmisji do
wspétpracy ze soba w celu wykonania wykrywania bezpieczenstwa na pojezdzie, oraz poprawiony jest
wynik kontroli bezpieczerstwa, oraz zapewnione jest bezpieczenstwo oséb w kabinie.

W niektérych postaciach wykonania moze by¢ rowniez tak, jak przedstawiono na fig. 7, sterownik
700 do kontroli bezpieczehstwa do pojazdu zawiera pamie¢ 710 oraz procesor 720. Procesor 720 jest
potaczony z pamiecia 710 za posrednictwem magistrali BUS 730. Sterownik 700 do kontroli bezpie-
czenstwa do pojazdu moze byé réwniez podtaczony do zewnetrznego urzadzenia 750 pamieci za po-
$rednictwem interfejsu 740 pamieci, aby wywotywac dane zewnetrzne, a takze moze by¢ poditaczony
do sieci lub innego systemu komputerowego (nie przedstawiono) przez interfejs sieciowy 760.

W tej postaci wykonania, przez przechowywanie instrukcji danych w pamieci i przetwarzanie opi-
sanych powyzej instrukcji przez procesor, mozliwe jest wdrozenie wysytania detektora rozproszenia
wstecznego i detektora transmisji do wspotpracy ze soba w celu wykonania wykrywania bezpieczenstwa
pojazdu, a tym samym poprawiony jest wynik kontroli bezpieczenstwa, przy jednoczesnym zapewnieniu
bezpieczenstwa oséb w kabinie.
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W innych postaciach wykonania niniejsze ujawnienie zapewnia ponadto odczytywany przez kom-
puter nosnik pamieci, na ktérym przechowywane sa instrukcje programu komputerowego, ktére po wy-
konaniu przez procesor realizuja etapy sposobu w odpowiadajacych postaciach wykonania sposobu
kontroli bezpieczenstwa pojazdu. Znawca w dziedzinie zauwazy, ze postacie wykonania niniejszego
ujawnienia moga by¢ zapewnione jako sposob, urzadzenie lub produkt programu komputerowego. Od-
powiednio, niniejsze ujawnienie moze przybra¢ postaé wykonania catkowicie sprzetowego, wykonania
catkowicie programowego lub kombinacji aspektéw programowych i sprzetowych. Ponadto, niniejsze
ujawnienie moze przybraé forme produktu programu komputerowego zawartego na jednym lub wiekszej
liczbie nieulotnych nosnikéw danych do zastosowania komputerowego (w tym, lecz bez ograniczania
sie do tego, pamieci dyskowej, CD-ROM, pamieci optycznej i tym podobnych) zawierajacych na nich
uzyteczne kody programu komputerowego.

Niniejsze ujawnienie jest opisane w odniesieniu do sieci dziatan i/albo schematéw blokowych
sposobdw, urzadzen (uktadéw) oraz produktéw programéw komputerowych zgodnie z postaciami wy-
konania niniejszego ujawnienia. Nalezy rozumieé, ze kazdy etap i/albo blok sieci dziatan i/albo schema-
tow blokowych, a takze kombinacja etapdéw i/albo blokéw sieci dziatan i/albo schematéw blokowych
moze by¢ zrealizowana przez instrukcje programu komputerowego. Te instrukcje programu kompute-
rowego moga by¢ zapewnione do procesora komputera ogdlnego przeznaczenia, komputera specjal-
nego przeznaczenia, wbudowanej maszyny przetwarzajacej lub innych programowalnych urzadzen
przetwarzajacych dane w celu wytworzenia maszyny, tak Ze instrukcje wykonywane przez procesor
komputera lub innego programowalnego urzadzenia przetwarzajacego dane wytwarzaja urzadzenie do
realizowania funkcji wyznaczonej w jednym lub wiekszej liczbie etapdw sieci dziatan i/albo w jednym lub
wiekszej liczbie blokéw w widoku blokowym.

Te instrukcje programu komputerowego moga by¢ réwniez przechowywane w pamieci odczyty-
wanej przez komputer, ktéra moze poprowadzi¢ komputer lub inne programowalne urzadzenie przetwa-
rzajace dane do dziatania w okreslony sposadb, tak ze instrukcje przechowywane w pamieci odczytywa-
nej przez komputer powodujg wytwarzanie produktu w tym urzadzenie instrukcji. Urzadzenie instrukcji
realizuje funkcje wyznaczona w jednym lub wiekszej liczbie etapdw w sieci dziatan lub w jednym lub
wiekszej liczbie blokéw w widoku blokowym.

Te instrukcje programu komputerowego mozna rowniez zatadowac¢ na komputer lub inne progra-
mowalne urzadzenia przetwarzajace dane, tak Ze na komputerze lub innym programowalnym urzadze-
niu wykonuje sie szereg etapdw operacyjnych, aby wygenerowac przetwarzanie realizowane przez
komputer, tak Ze instrukcje wykonywane na komputerze lub innych programowalnych urzadzeniach za-
pewniaja etapy do realizacji funkcji wyznaczonej w jednym lub wiekszej liczbie etapéw sieci dziatan
i/albo w jednym lub wigkszej liczbie blokéw w widoku blokowym.

Do tego momentu, niniejsze ujawnienie opisano szczegétowo. Niektdre szczegdty dobrze znane
w dziedzinie nie sa opisane, aby unikna¢ zaciemnienia koncepcji niniejszego ujawnienia. Zgodnie z po-
wyZzszym opisem, znawcy w dziedzinie beda w petni $wiadomi, w jaki sposéb wdrozy¢ ujawnione tutaj
rozwigzania techniczne.

Sposéb i urzadzenie wedtug niniejszego ujawnienia moga byé realizowane na wiele sposobow.
Na przyktad sposéb i urzadzenie wedtug niniejszego ujawnienia moga byé realizowane przez oprogra-
mowanie, sprzet, oprogramowanie uktadowe lub dowolna kombinacje oprogramowania, sprzetu i opro-
gramowania uktadowego. Opisana powyzej sekwencja etapdw dla sposobu stuzy wytacznie do celéw
ilustracyjnych, a etapy sposobu wedtug niniejszego ujawnienia nie ograniczaja sie do opisanej szcze-
gotowo powyzej sekwencji, chyba ze zaznaczono inaczej. Ponadto, w niektorych postaciach wykonania,
niniejsze ujawnienie moze by¢ rowniez zrealizowane jako programy zapisane na nosniku zapisu, ktére
obejmuja instrukcje do odczytu maszynowego dotyczace wdrozenia sposobu wediug niniejszego ujaw-
nienia. Zatem niniejsze ujawnienie obejmuje réwniez nosnik zapisu, ktéry przechowuje programy do
wykonywania sposobu zgodnie z niniejszym ujawnieniem.

Na koniec nalezy wyjasni¢, ze: wspomniane powyzej postaci wykonania sa stosowane jedynie
do opisania rozwiazania technicznego wedtug niniejszego ujawnienia, a nie ograniczania go, chociaz
dokonano szczegdtowych wyjasnierr do niniejszego ujawnienia w odniesieniu do korzystnych postaci
wykonania, typowa osoba o wyksztatceniu technicznym w dziedzinie powinna zrozumieé, ze: nadal
mozliwe jest wprowadzenie zmian do postaci wykonania niniejszego ujawnienia lub dokonanie réwno-
waznych zastapien czeéci cech technicznych, bez odchodzenia od ducha i zakresu niniejszego ujaw-
nienia, przy czym wszystkie one powinny by¢ objete zakresem rozwiazania technicznego, dla ktérego
zadana jest ochrona w niniejszym ujawnieniu.
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Zastrzezenia patentowe

Uktad do kontroli bezpieczenstwa do pojazdu znamienny tym, ze zawiera:

detektor (101, 201, 202, 203, 204) rozproszenia wstecznego, ktoéry pozostaje w stanie robo-
czym, skonfigurowany do przeprowadzania wykrywania rozproszeniem wstecznym na kazdej
czedci pojazdu, ktéry ma byé skontrolowany, przy czym detektor (101, 201, 202, 203, 204)
rozproszenia wstecznego jest umieszczony na podtozu lub osadzony w podtozu, umieszczony
na suficie, zamocowany na gérnej ramie, i/albo stoi na bocznej powierzchni kanatu;

detektor (102) transmisji skonfigurowany do przeprowadzania wykrywania transmisyjnego
pojazdu, ktéry ma byé skontrolowany; oraz

sterownik (103, 700) skonfigurowany do wtaczania generatora promieniowania detektora
(102) transmisji po tym, jak kabina pojazdu, ktéry ma by¢ skontrolowany, jest wyznaczona
do opuszczenia obszaru (32) wykrywania transmisyjnego zgodnie z danymi wykrywania
rozproszeniem wstecznym, przy czym sterownik zawiera:

jednostke (501) okres$lajaca potozenie docelowe skonfigurowang do okreslania potozenia
docelowego kabiny wzgledem obszaru (31) wykrywania rozproszeniem wstecznym po
ustaleniu, ze kabina opuszcza obszar wykrywania (32) transmisyjnego zgodnie z potoze-
niami obszaru wykrywania (31) rozproszeniem wstecznym i obszaru wykrywania (32)
transmisyjnego;

jednostke (502) okreslajaca potozenie kabiny skonfigurowana do okreslania potozenia
wzglednego kabiny wzgledem obszaru wykrywania (31) rozproszeniem wstecznym zgod-
nie z danymi wykrywania rozproszeniem wstecznym; oraz

jednostke poczatkowa (503) skonfigurowang do wigczania generatora promieniowania de-

tektora (102) transmisji, gdy kabina osiggnie potozenie docelowe;
przy czym, zalezno$¢ potozenia miedzy obszarem (32) wykrywania transmisyjnego a obsza-
rem (31) wykrywania rozproszeniem wstecznym zawiera: umieszczony przed obszarem (31)
wykrywania rozproszeniem wstecznym obszar (32) wykrywania transmisyjnego wzgledem
kierunku przemieszczania (30) pojazdu; albo obszar (32) wykrywania transmisyjnego umiesz-
czony za obszarem (31) wykrywania rozproszeniem wstecznym wzgledem kierunku prze-
mieszczania (30) pojazdu i obszar (32) wykrywania transmisyjnego jest potaczony z obszarem
(31) wykrywania rozproszeniem wstecznym; albo obszar (32) wykrywania transmisyjnego
umieszczony za obszarem (31) wykrywania rozproszeniem wstecznym wzgledem kierunku
przemieszczania (30) pojazdu i obszar (32) wykrywania transmisyjnego zachodzi na obszar
(31) wykrywania rozproszeniem wstecznym.
Uktad do kontroli bezpieczerstwa do pojazdu wedtug zastrz. 3, znamienny tym, Ze jednostka
(502) okreslajaca potozenie kabiny jest skonfigurowana do okreslania potozenia wzglednego
kabiny wzgledem obszaru (31) wykrywania rozproszeniem wstecznym za pomocg przetwa-
rzania obrazu.
Uktad do kontroli bezpieczenstwa do pojazdu wedtug zastrz. 1 albo 2, znamienny tym, ze
w przypadku gdy obszar (32) wykrywania transmisyjnego umieszczony jest przed obszarem
wykrywania (31) rozproszeniem wstecznym wzgledem kierunku (30) przemieszczania po-
jazdu, sterownik jest skonfigurowany do okreslania predkosci pojazdu zgodnie z warunkami
zmian danych wykrywania rozproszenia wstecznego, oraz okres$lania czasu ,t” wymaganego
do osiggniecia przez kabine obszaru (32) wykrywania transmisyjnego po przejsciu przez ob-
szar (31) wykrywania rozproszeniem wstecznym zgodnie z odlegto$cia miedzy obszarem (31)
wykrywania rozproszeniem wstecznym a obszarem (32) wykrywania transmisyjnego, i gdy
kabina pojazdu przechodzi przez obszar (31) wykrywania rozproszeniem wstecznym, wiacze-
nia generatora promieniowania detektora transmisji po opéznieniu ,t”.
Uktad do kontroli bezpieczerstwa do pojazdu wedtug zastrz. 1 albo 2, znamienny tym, ze:
w przypadku gdy obszar (32) wykrywania transmisyjnego umieszczony jest za obszarem wy-
krywania (31) rozproszeniem wstecznym wzgledem kierunku (30) przemieszczania pojazdu,
a obszar (32) wykrywania transmisyjnego jest potaczony z obszarem (31) wykrywania rozpro-
szeniem wstecznym,
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sterownik (103, 700) jest skonfigurowany do wiaczania generatora promieniowania detektora
(102) transmisji po ustaleniu, ze kabina catkowicie weszta do obszaru (31) wykrywania roz-
proszeniem wstecznym zgodnie z danymi wykrywania rozproszeniem wstecznym.

. Uktad do kontroli bezpieczenstwa do pojazdu wedtug zastrz. 1 albo 2, znamienny tym, ze

w przypadku gdy obszar (32) wykrywania transmisyjnego umieszczony jest za obszarem wy-
krywania (31) rozproszeniem wstecznym wzgledem kierunku (30) przemieszczania pojazdu,
a obszar (32) wykrywania transmisyjnego zachodzi na obszar (31) wykrywania rozproszeniem
wstecznym,

sterownik (103, 700) jest skonfigurowany do wiaczania generatora promieniowania detektora
(102) transmisji, gdy kabina jest wyznaczona do opuszczenia obszaru (32) wykrywania
transmisyjnego zgodnie z danymi wykrywania rozproszeniem wstecznym oraz naktadajacego
sie obszaru (32) wykrywania transmisyjnego i obszaru (31) wykrywania rozproszeniem
wstecznym.

. Uktad do kontroli bezpieczenstwa do pojazdu wedtug zastrz. od 1 albo 2, znamienny tym, ze

sterownik (103, 700) jest ponadto skonfigurowany do wytaczania generatora promieniowania
detektora (102) transmisji, gdy pojazd catkowicie opu$ci obszar wykrywania (32) transmisyj-
nego.

. Uktad do kontroli bezpieczenstwa do pojazdu wedtug zastrz. 1 albo 2, znamienny tym, ze

sterownik (103, 700) jest ponadto skonfigurowany do generowania informaciji kontroli bezpie-
czenstwa pojazdu zgodnie z danymi wykrywania rozproszeniem wstecznym i danymi wykry-
wania transmisyjnego.

. Sposdéb kontroli bezpieczehstwa pojazdu, znamienny tym, Zze obejmuje:

pozyskiwanie danych dotyczacych wykrywania rozproszeniem wstecznym kazdej czesci po-
jazdu, ktéry ma by¢ skontrolowany, za pomoca detektora (101, 201, 202, 203, 204) rozpro-
szenia wstecznego, ktory pozostaje w stanie roboczym;

okreslanie potozenia wzglednego kabiny pojazdu, ktéry ma by¢ skontrolowany, do obszaru
(32) wykrywania transmisyjnego zgodnie z danymi wykrywania rozproszeniem wstecznym;
oraz

wiaczanie generatora promieniowania detektora (102) transmisji po ustaleniu, ze kabina opu-
$cita obszar (32) wykrywania transmisyjnego obejmuije:
okreslanie potoZzenia docelowego kabiny pojazdu, ktéry ma by¢ skontrolowany, wzgledem
obszaru (31) wykrywania rozproszeniem wstecznym, gdy kabina opuszcza obszar (32) wy-
krywania transmisyjnego zgodnie z potozeniami obszaru (31) wykrywania rozproszeniem
wstecznym i obszaru (32) wykrywania transmisyjnego;

okres$lanie potozenia wzglednego kabiny wzgledem obszaru (31) wykrywania rozprosze-
niem wstecznym zgodnie z danymi wykrywania rozproszeniem wstecznym, oraz
wiaczenie generatora promieniowania detektora (102) transmisji, gdy zostanie ustalone,
ze kabina osiagneta potozenie docelowe.

. Sposéb kontroli bezpieczenstwa do pojazdu wedtug zastrz. 8, znamienny tym, ze okreslenie

potozenia wzglednego kabiny pojazdu, ktéry ma by¢ skontrolowany, do obszaru (32) wykry-
wania transmisyjnego, i wtaczenie generatora promieniowania detektora (102) transmisji po
ustaleniu, ze kabina opuscita obszar (32) wykrywania transmisyjnego, obejmuje:

okreslanie predkosci pojazdu zgodnie z warunkami zmian danych wykrywania rozproszenia
wstecznego, oraz okreélanie czasu t” wymaganego do osiagniecia przez kabine obszaru (32)
wykrywania transmisyjnego po przejSciu przez obszar (31) wykrywania rozproszeniem
wstecznym zgodnie z odlegtoscig miedzy obszarem (31) wykrywania rozproszeniem wstecz-
nym a obszarem (32) wykrywania transmisyjnego, oraz gdy kabina pojazdu przechodzi przez
obszar (31) wykrywania rozproszeniem wstecznym, wtaczenie generatora promieniowania de-
tektora transmisji po opoznieniu ,t*, przy czym obszar (32) wykrywania transmisyjnego jest
umieszczony przed obszarem (31) wykrywania rozproszeniem wstecznym wzgledem kierunku
przemieszczania pojazdu; albo

wiaczanie generatora promieniowania detektora (102) transmisji po ustaleniu, ze kabina cat-
kowicie weszta do obszaru (31) wykrywania rozproszeniem wstecznym zgodnie z danymi wy-
Krywania rozproszeniem wstecznym, przy czym obszar (32) wykrywania transmisyjnego
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umieszczony jest za obszarem wykrywania (31) rozproszeniem wstecznym wzgledem kie-
runku (30) przemieszczania pojazdu, oraz obszar (32) wykrywania transmisyjnego jest pota-
czony z obszarem (31) wykrywania rozproszeniem wstecznym; albo

wilaczanie generatora promieniowania detektora (102) transmisji, gdy kabina jest wyznaczona
do opuszczenia obszaru (32) wykrywania transmisyjnego zgodnie z danymi wykrywania roz-
proszeniem wstecznym oraz naktadajacego sie obszaru (32) wykrywania transmisyjnego i ob-
szaru (31) wykrywania rozproszeniem wstecznym, przy czym obszar (32) wykrywania transmi-
syjnego umieszczony jest za obszarem wykrywania (31) rozproszeniem wstecznym wzgledem
kierunku (30) przemieszczania pojazdu, a obszar (32) wykrywania transmisyjnego zachodzi
na obszar (31) wykrywania rozproszeniem wstecznym.

Sposdb kontroli bezpieczernstwa do pojazdu wedtug zastrz. 8, znamienny tym, ze potozenie
wzgledne kabiny wzgledem obszaru (31) wykrywania rozproszeniem wstecznym jest okre-
Slane przez przetwarzanie obrazu zgodnie z danymi wykrywania rozproszeniem wstecznym.

Sposéb kontroli bezpieczehstwa do pojazdu wedtug zastrz. 8 albo 9, znamienny tym, ze obej-
muje ponadto wytaczenie generatora promieniowania detektora (102) transmisji, gdy zostanie
ustalone, ze pojazd catkowicie opuécit obszar (32) wykrywania transmisyjnego.

Sposéb kontroli bezpieczenstwa do pojazdu wedtug zastrz. 8 albo 9, znamienny tym, ze obej-
muje ponadto generowanie informacji kontroli bezpieczerstwa pojazdu zgodnie z danymi wy-
krywania rozproszeniem wstecznym i danymi wykrywania transmisyjnego.
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