FR 2 811 441 - A1

REPUBLIQUE FRANCAISE

INSTITUT NATIONAL
DE LA PROPRIETE INDUSTRIELLE

PARIS

@ N° de publication :

(a n'utiliser que pour les
commandes de reproduction)

@ N° d’enregistrement national :

2 811 441

00 08689

@ Int CI” : G 05 G 1/08, G 05 G 1/04, B 60 K 20/06

®

DEMANDE DE BREVET D’INVENTION

A1

@ Date de dépot : 04.07.00.

Priorité :

Date de mise a la disposition du public de la
demande : 11.01.02 Bulletin 02/02.

Liste des documents cités dans le rapport de
recherche préliminaire : Se reporter & la fin du
présent fascicule

Références a d’autres documents nationaux
apparentés :

@ Demandeur(s) : RENAULT — FR.

@ Inventeur(s) : MARZOLF DOMINIQUE.

@ Titulaire(s) :

Mandataire(s) : CABINET FEDIT LORIOT.

COMMANDE SOUS VOLANT DE BOITE DE VITESSES ROBOTISEE.

@ Ce dispositif pour lacommande au volant des change-
ments de rapports d’une transmission d’une boite de vites-
ses robotisée est du type comportant d’'une part un bras
radial (2) de commande portant une palette (4) de manipu-
lation & une extrémité, susceptible d’étre manoeuvrée d’un
doigt pour basculer en arriére ou en avant autour d’'un axe
de basculement (5) sensiblement paralléle au plan du vo-
lant, de maniere a monter ou descendre les rapports de
transmission, et d’autre part des moyens manoeuvrables
pour la commande des changements de position et il est ca-
ractérisé en ce que le bras radial (2) est fixe et en ce que les
moyens pour la commande des changements de position
sont constitués par ladite palette (4), montée en rotation sur
un axe (B) sensiblement paralléle au bras (2).
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Commande sous volant de boite de vitesses robotisée

La présente invention concerne un dispositif pour la commande sous
volant des changements de rapports d'une transmission de véhicule
automobile.

L'invention concerne plus précisément les changements de rapports
d'une transmission comportant une boite de vitesses mécanique a
commande automatisée, aussi appelée boite de vitesses robotisée. Dans
celle-ci, 1l est nécessaire que le conducteur puisse sélectionner différents
modes et positions de fonctionnement de la boite, tels que par exemple une
position de parcage (P), une position de marche arriére (R), une position
neutre (N), une position dite automatique ou automatisée (D) dans lequel la
transmission provoque automatiquement les changements de rapports de
marche avant en fonction de différents paramétres de programmation, de
fonctionnement et de roulage du véhicule, et un mode dit manuel (M) dans
lequel le conducteur agit sur un organe de passage de rapports de marche
avant qui transmet des impulsions électriques a la transmission du véhicule
pour provoquer la montée ou la descente des rapports.

I est souhaitable de réduite au minimum le nombre d'organes sur
lesquels le conducteur doit agir manuellement, et de regrouper ces organes
dans une zone accessible, a proximité du volant, et de préférence de maniére
que les commandes sojent aisément accessibles  la main du conducteur qui
reste posée sur le volant.

Le document japonais JP 3253424 A a fait connaitre un dispositif de
commande de positions qui peut étre manceuvrée d'un doigt par la main au
volant, ce systtme comportant une ailette pivotante. La Demanderesse a
aussi proposé dans la demande de brevet frangais 99-04538 un dispositif
pour la commande au volant des changements de rapports d'une
transmission, comportant un levier de commande monté sur une double
articulation a une de ses extrémités et portant une téte de manipulation a
l'autre, susceptible d'étre manceuvrée pour pivoter parallélement au plan du
volant autour d'un axe de pivotement et pour basculer vers le volant ou en
s'en €loignant autour d'un axe de basculement. Le pivotement de la téte sur
sa trajectoire circulaire paralléle au plan du volant permet de sélectionner
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les positions P, R, N, D et le mode M, tandis que le basculement en avant ou
en arriére est utilisé pour donner les impulsions de montée ou de descente
des rapports. Le fait que la téte de manipulation puisse se déplacer selon
deux directions angulaires, par basculement ou par pivotement, l'expose a
des risques de confusion ou d'erreur pour peu que le mouvement des doigts
ne soit pas orienté de maniére trés nette dans l'une ou l'autre de ces
directions.

Le but de linvention est de proposer un dispositif alternatif;,
présentant une bonne compacité et une bonne ergonomie.

L'invention atteint son but grace a un dispositif pour la commande au
volant des changements de rapports d'une transmission d'une boite de
vitesses robotisée, du type comportant d'une part un bras radial de
commande portant une palette de manipulation & une extrémité, susceptible
d'étre manceuvrée d'un doigt pour basculer en arriére ou en avant autour
d'un axe de basculement sensiblement paralléle au plan du volant, de
maniére & monter ou descendre les rapports de transmission, et d'autre part
des moyens manceuvrables pour la commande des changements de position,
caractérisé en ce que le bras radial est fixe et en ce que les moyens pour la
commande des changements de position sont constitués par ladite palette
montée en rotation sur un axe sensiblement paralléle au bras. Il est ainsi
possible de manceuvrer les changements de position d'une maniére trés
simple et par un mouvement bien différent de celui de la palette qui contrdle
les rapports de sorte qu'il n'est pas possible de confondre ces mouvements.

Selon une possibilité, la palette est montée tournante (et basculante)
directement a l'extrémité du bras, et selon une autre possibilité, elle est
montée basculante sur une portion de bras extrémale elle-méme montée
tournante sur le reste du bras.

Avantageusement, il est prévu un bouton de passage indépendant de
mode manuel/automatique, et celui-ci est par exemple disposé au voisinage
de la palette.

La palette est sensiblement égale ou inférieure 4 la taille d'une paume
de main, de maniére & faciliter sa préhension lorsque la main est sur le
volant, et permettre 4 un doigt de manceuvrer les moyens de commande.

La palette est conformée de maniére ergonomique, avec un bord
arrondi et de préférence orienté obliquement pour étre sensiblement
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parallele a la jante du volant dans le voisinage de la palette. La forme de la
palette est de préférence choisie pour étre dans la continuité du bras radial.

Le bras et la palette ont avantageusement une section en forme de
goutte d'eau, au moins dans la région de montage tournant de 1'un sur l'autre.
Une telle forme ou une forme analogue, qui posséde une saillie radiale,
permet de saisir facilement la palette par ladite saillie pour la pousser ou la
tirer d'un doigt, afin de la faire tourner et effectuer la sélection de positions.

Avantageusement, il est prévu une piéce en matériau souple au
niveau de la zone de basculement de la palette sur le bras.

L'invention sera mieux comprise et d'autres avantages et
caractéristiques seront mis en évidence 4 la lecture de la description
suivante, se référant aux dessins annexés sur lesquels :

- la figure 1 est une vue en perspective de face de trois-quarts
droite du dispositif de commande conforme 4 l'invention, selon un
premier mode de réalisation, la palette non tournée ;

- la figure 2 est une vue analogue a la figure 1, la palette étant en
position tournée ;

- la figure 3 est une vue en perspective de face de trois-quarts
gauche d'un deuxiéme mode de réalisation de dispositif conforme
a l'invention ;

- la figure 4 est une vue en perspective de face de trois-quarts
gauche d'un troisiéme mode de réalisation de dispositif conforme
a l'invention.

Les figures 1 et 2 montrent le dispositif 1 comportant un bras fixe
radial 2 monté sur l'habillage 3 de la colonne de direction du véhicule, de
maniere a s'étendre latéralement, derriére le volant (non représenté). A
I'extrémité du bras 2 est articulée une palette de manipulation 4 susceptible
de pivoter autour d'un axe A sensiblement orthogonal a l'axe B du bras. Le
pivotement ou basculement en question est limité a une trés courte
trajectoire angulaire en avant ou en arriére, comme suggéré par les fleches
5, suffisant pour donner les impulsions de descente ou de montée des
rapports. Le mécanisme de basculement est symbolisé par le cylindre 6 en
pointillés et se trouve a la limite entre le bras 2 et la palette 4.

Un deuxiéme mécanisme symbolisé par le cylindre 7 permet de faire
tourner la palette 4 autour de I'axe B du bras comme montré par la fléche 8.
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Cette rotation est utilisée pour la sélection des positions P, R, N et D. La
forme du bras 2 et de la palette 4 dans la zone de leur articulation est,
comme 1l apparait sur le dessin, en section en goutte d'eau, c'est-a-dire avec
une partie basse 9 sensiblement cylindrique et une partie supérieure formant
une saillie radiale 10. La partie 10 permet de manceuvrer facilement la
palette 4 en rotation. La partie cylindrique 9 permet de réaliser un marquage
facile des positions, par exemple au moyen d'un repére 11 qui passe lors de
la rotation devant les symboles D, N, R et P inscrits sur le bras ou sur une
picce décorative 12 du bras. La piece 12, située dans la région du
basculement de la palette, peut étre réalisée en matériau souple pour
masquer le déplacement minime de la palette par rapport au bras. Comme le
montre la figure 1, c'est dans la position D que le basculement de la palette
4 est possible et cette position correspond a une position sensiblement
verticale de I'axe A (vertical par rapport au plan de la jante du volant, lequel
peut étre lui-méme plus ou moins incling).

Un bouton 16 de passage de mode automatique/manuel M est prévu
de maniere a étre accessible au doigt, par exemple a l'arriére du bras 2 prés
de la zone d'articulation de la palette 4.

Le bord extrémal 14 de la palette 4 peut étre incliné parallélement a
la tangente a la jante du volant au voisinage de la palette, c'est-a-dire de
préférence a I'emplacement idéal de la main du conducteur (en position
10h10), ou avoir une autre forme.

Dans le mode de réalisation de la figure 3, la rotation de la palette 4
est obtenue par le montage en rotation d'une partie extrémale 2' du bras
autour de l'axe B, la palette 4 étant articulée en basculement sur ladite partie
2'. La zone d'articulation 13 entre la palette 4 et le bras 2' peut étre
constituée ou couverte de matériau souple masquant le faible jeu de
fonctionnement entre la palette et I'extrémité 2' du bras.

Le mode de réalisation de la figure 4 est semblable dans son
fonctionnement a celui des figures 1 et 2, mais reprend 'esthétique du mode
de réalisation de la figure 3, a savoir qu'un méplat 15 est prévu sur le haut
du bras et de la palette, méplat qui s'enfonce et s'élargit au fur et & mesure
qu'on se rapproche de la colonne de direction.
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REVENDICATIONS

Dispositif pour la commande au volant des changements de rapports
d'une transmission, du type comportant d'une part un bras radial (2)
de commande portant une palette (4) de manipulation a une
extrémite, susceptible d'étre manceuvrée d'un doigt pour basculer en
arriére ou en avant autour d'un axe de basculement (5) sensiblement
paralléle au plan du volant, de maniére & monter ou descendre les
rapports de transmission, et d'autre part des moyens manceuvrables
pour la commande des changements de position, caractérisé en ce
que le bras radial (2) est fixe et en ce que les moyens pour la
commande des changements de position sont constitués par ladite
palette (4), montée en rotation sur un axe (B) sensiblement parall¢le
au bras (2).

Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en ce que la palette (4)
est montée tournante a l'extrémité du bras (2).

Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en ce que la palette (4)
est montée sur une partie extrémale (2') de bras montée tournante sur
le bras (2).

Dispositif selon 1'une quelconque des revendications précédentes,
caractérisé en ce qu'il est prévu un bouton (16) de passage de mode
manuel/automatique.

Dispositif selon 'une quelconque des revendications précédentes,
caractérisé en ce que la palette (4) est sensiblement dans la continuité
du bras (2).

Dispositif selon I'une quelconque des revendications précédentes,
caractérisé en ce que la palette (4) et/ou le bras comportent, au moins
au voisinage de la zone de montage tournant, une saillie radiale (10).
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Dispositif selon la revendication 6, caractérisé en ce que la palette (4)
et/ou le bras (2) ont, au moins au voisinage de la zone de montage
tournant, une section en goutte d'eau.

Dispositif selon 1’'une quelconque des revendications précédentes,
caractérisé en ce qu'il est prévu une piéce en matériau souple au
niveau (12, 13) de l'articulation de basculement de la palette (4).
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