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(54) Dynamicky zobrazovaé s paméti

Podstata zobrazovade spolivd v tom,
Zze mezi zdroj dat a blok katodovych
spinadl jsou zapojeny adresovy dekodér
a pam&t s libovolnym p¥fstupem, jeji¥

vystup je spojen se vstupem bloku katodo-
vych spinadd a datovy vstup je spojen + S
s datovym vystupem zdroje dat, ¥idici

vstup pam&ti s libovolnym p¥istupem je
spojen s vystupem adresového dekodéru,
jehoZ ¥{idici vstup je spojen s ¥fdicim

vystupem zdroje dat, a adresovy vstup je
spojen s prvnim adresovym v?stupem zdroje - "
dat, mezi zdroj dat a dekodér je zapojen

kruhovy ¢ita& s p¥edvolbou, jeho# vystup
je spojen se vstupem dekodéru a zAroven
s adresovym vstupem paméti s libovolnym

pF¥istupem, ¥idic{ vstup kruhového &itade
s predvolbou je napojen na ¥idicf{ v¥stup ~ e
adresového dekodéru, datovy vstup je

spojen s druhym adresovym vystupem zdroje T
dat a hodinovym vstupem je spojen s vystu-
pem generdtoru hodinové frekvence.
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Vyndlez se tykd dynamického zobrazovale s pam&ti. UmoZinuje zobrazeni dat v dynamickém
reZimu nezdvisle na ¢innosti zdroje dat.

Dosud pou?ivané dynamické zobrazovaci jednotky obsahuji zdroj dat spojeny s katodovym
spinadem, jeho% vystup je spojen se vstupem zobrazovale. Jeho anodovy vstup je spojen
s vystupem anodového spinale, ktery je Ifzen z dekodéru 1 z n, na jehoZ vstup je p¥iveden
adresovy signdl ze zdroje dat.

Takto uspo¥&dané zobrazovadle jsou zdvislé na &¢innosti zdroje dat, kter¢ musi{ v p¥esnych
asovych intervalech p¥iv4dét st¥{fdavé data, kterd maji byt zobrazena na jednotliv§ch segmen-
tech zobrazovafe. To je nevyhodné zejména v mikroprocesorovych systémech, ﬁrotoie spravnd
Zinnost zobrazovade je podmin&na vyvolédnfm jeho p¥isluiného obsluZniho programu, ktery
dynamickou obm&nu dat zaji%fuje. P¥i chodu jakéhokoliv jiného programu, kdy neni zobrazovad
programové obsluhovdn, nemtZe byt #4dny ddaj zobrazovdn a data ze zobrazovafe jsou ztracena.

Uvedené nevyhody odstrafnuje dynamicky zobrazoval s pam&ti. Podstata vyndlezu spolivéi
v tom, %e mezi zdroj dat a blok katodovych spinadl jsou zapojeny adresovy dekodér a pam&t
s libovolnym p¥istupem, jeji%¥ v¥stup je spojen se vstupem bloku katodovych spinadd a datovy
vstup je spojen s datovym vystupem zdroje dat, ¥idic{ vstup paméti s libovolnym pfistupem
je spojen s vystupem adresového Jdekodéru, jehoz Ffdici vstup je spojen s Ffdicim vystupem
zdroje dat a adresovy vstup je spojen s prvnim adresovym vystupem zdroje dat, mezi zdroj
dat a dekodér je zapojen kruhovy dftaé s pivdvolbou, jeho? vystup je spojen se vstupem
dekodéru a zdroven s adresovym vstupem pamétiNu libovolnym p¥istupem, ¥{dicf vstup kruhového
¢itate s pfedvolbou je napojen na ¥idicf vystup adresového dekodéru, datovy vstup je spojen
s druhym adresovym vystupem zdroje dat a hodinovjm vstupem je spojen s wystupem generdtoru
hodinové frekvence.

P¥ednost dynamického zobrazovade s pam&ti spoli{vd v tom, %e umoZhuje uchovani a zobrazo-
véni dat, které je nezdvislé na Sinnosti zdroje dat, ktery miZe b&hem zobrazovdni provadét
jiné operace. Jeho zapojeni pY¥itom dovoluje vyu¥it p¥ednosti dynamického reZimu zobrazovade.

Dynamicky zobrazova& podle vyndlezu a jeho vyhody jsou blife vysv&tleny na pfikladu
jeho provedeni pomoci popisu p¥ilofeného vykresu, kde je zndzornéno blokové schéma mo#né
varianty zapojeni podle vynédlezu.

Dynamicky zobrazova® podle vyndlezu sest4vd z bloku 4 katodovych spinadi, jejichZ vystup
je spojen s katodovym vstupem zobrazova&e 9, jeho% anodovy vstup je spojen s vystupem
ancdovych spinadd 8, jejich% vstup je spojen s v§stupem dekodéru 7, jehoZ vstup je spojen
s vystupen kruhového &itade 6 s p¥edvolbou a zdroveh s adresovym vstupem pam&ti 3 s libovol-
nym p¥istupem, jeji% vystup je spojen se vstupem bloku 4 katodovych spinadl a jejiZ datovy
vstup je spojen s datovym vystupem zdroje 1 dat a jeji%¥ ¥fdici vstup je spojen s ¥idicim
vstupem p¥edvolby kruhového &ftafe 6 a z&roveh s vystupem adresového dekodéru 2, jehoZ ¥idici
vstup je spojen s ¥fdicim vystupem zdroje 1 dat a jehoZ adresovy vstup je spojen s prvnim
adresovym vystupem zdroje 1 dat, jeho% druhy adresovy v¢stup je spojen s datovym vstupem
kruhového &itaZe 6, jehof hodinovy vstup je spojen s vystupem generdtoru 5 hodinové frekvence.

zZapojen{ podle vyndlezu pracuje tak, fe nejprve jsou do paméti 3 s libovolnym pf{stupem
zaznamendna zobrazovand data. Zdroj 1 dat pfivede na datovy vystup spojeny s datovym vstupem
pam&ti 3 s libovolnym vyb&rem data a na prvni adresovy vystup adresu, kterd je dekodovéna
v adresovém dekodéru 2 a na druhy adresovy vystup adresu pro ulofeni dat, kterd je na adresovy
vstup pamdti 3 s libovolnym p¥istupem pfivedena p¥es datovy vstup a vystup kruhového &itale
6 s predvolbou. Platnost dat a adres potvrzuje zdroj 1 dat signdly na ¥idicim v§stupu, které
uvolhujl dekdédovdni adresy v adresovém dekodéru 2, jehoZ vystup jednak povoluje zdznam dat
do pam&ti a jednak nastaveni druhového &ftade 6 s p¥edvolbou do fidiciho vstupu pfedvolby,
tak¥e druhd 4st adresy jo pfivedena pFfes &ftad 6 na adresovy vstup pamé&ti 3 s libovolnym
p¥{stupem.
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Po ukondeni zdznamu vSech dat pfechdzf dynamickd zobrazovaci jednotka do re¥imu zobra-
zeni, v ném# pracuje nezdvisle na zdroji 1 dat. Rfdic{ vstup p¥edvolby kruhového &itale
6 s pfedvolbou je uvoln&n a paméf 3 s libovolnym p¥fstupem p¥echézi do refimu &teni. Jeji
adresa a zdroveh adresa na vstupu dekodéru 7 je urdena stavem kruhového &ftafe 6 s p¥edvolbou,
ktery se méni vidy s pfichodem hodinového impulzu z generdtoru 5 hodinové frekvence. Vystup
z dekodéru 7 ¥idi pfes anodové spinade 8 vybdr aktivniho prvku zobrazovade 9, zatimco data
jsou k nému pfivédéna pfes blok 4 katodovych spinadd.

Dynamické zobrazovaci jednotky s pam&tf lze vyuZfvat zejména v informadnich m&¥icich

systémech ¥{zenych mikropo&itali pro zobrazovdni numerickych a alfanumerickych dat.

PREDMET VYNALEZU

Dynamicky zobrazovad s paméti, obsahujici zdroj dat, jehoZ datovy vystup je spojen
pfes blok katodovych spfnadld s katodovym vstupem zobrazovade a anodovy vstup zobrazovade
je spojen p¥es blok anodovych spinadd a dekodér s adresovym vystupem zdroje dat, vyznadeny
tim, %e mezi zdroj (1) dat a blok (4) katodovych spinadl jsou zapojeny adresovy dekodér
(2) a pam8t (3), jejiZ vystup je spojen se vstupem bloku (4) katodovych spfnadd a datovy
vstup je spojen s datovym vystupem zdroje (1) dat, pfidemZ ¥idic{ vstup pam&ti (3} je spojen
s vystupem adresového dekodéru (2), jeho? ¥i{dic{ vstup je spojen s ¥idicim vystupem zdroje
(1) dat, a adresovy vstup je spojen s prvnim adresovym vystupem zdroje (1) dat, a mezi zdroj
(1) dat a dekodér (7) je zapojen kruhovy &{ital (6) s pfedvolbou, jehoZ vystup je spojen se
vstupem dekodéru (7) a zdrovei s adresovym vstupem pamdti (3), ¥idici vstup kruhového &ita-
Ze (6) s pfedvolbou je napojen na Ffdici vystup adresového dekodéru (2), datovy vstup je
spojen s druhym adresovym vystupem zdroje (1) dat a hodinovym vstupem je spojen s vystupem

generdtoru (5) hodinové frekvence.
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