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Anotace:

Vynalez fesi zptsob regulace priitahu vldkenného
pramene (1) na textilnich, zejména posukovacich
strojich, pti némzZ pramen (1) prochézi pfed vstupem
do pritazného ustroji méficim €lenem (2) hmotnosti
pramene (1) a na vystupu z pratazného ustroji se
mé&fi jeho vystupni rychlost (w), pficemz priitah prii-
tazného ustroji pro vyrovnani kolisani hmotnosti pra-
mene (1) se méni v zavislosti na naméfenych a s
¢tasovym zpozdénim vyhodnocenych kolisdnich
hmotnosti pramene (1) na vstupu do pratazného
ustroji, pozadované hmotnosti pramene (1) na vystu-
pu z priitazného tstroji a skute€né vystupni rychlosti
(vv) pramene (1) na vystupu z priitazného astroji. Na
zakladé poméru hmotnosti pramene (1) na vstupu do
priataZzného ustroji a pozadované hmotnosti prame-
ne (1) na vystupu z pratazného ustroji a alespoil na
zakladeé informace o skuteéné vystupni rychlosti (vy)
pramene (1) se vytvafi akéni veliéina (E) k nastaveni
rychlosti pramene (1) na vstupu do priitazného
ustroji.
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Zpisob regulace pritahu vlikenného pramene na textilnich, zejména posukovacich
strojich

Oblast techniky

Vynilez se tyka zplsobu regulace prutahu vlakenného pramene na textilnich zejména
posukovacich strojich, pfi némz vldkenny pramen prochazi pied vstupem do pritazného ustroji
méficim ¢lenem hmotnosti pramene a na vystupu z pritazného Ustroji se méfi jeho vystupni
rychlost, pti€emZ pritah priitazného Gstroji pro vyrovnani kolisani hmotnosti pramene se méni
v zavislosti na naméfenych a scasovym zpoZdénim vyhodnocenych kolisdnich hmotnosti
pramene na vstupu do pritaZzného ustroji, pozadované hmotnosti pramene na vystupu
z prutazného ustroji a skute¢né rychlosti pramene na vystupu z pritazného ustroji.

Dosavadni stav techniky

Je znam postup k regulaci pritahu vlakenného pramene u textilniho stroje, pfi némz vlakenny
pramen prochazi nejdfive prvnim méficim ¢lenem méficim kolisani hmotnosti pramene vlaken,
potom pritaznym Gstrojim opatfenym nastavitelnym priitahem a zafazenym za prvnim méficim
¢lenem a nakonec druhym méficim ¢lenem zafazenym za pritaznym ustrojim a méfici

hmotnost pramene vlaken na délkovou jednotku. Prutah pritazného ustroji k vyrovnani
hmotnostnich kolisani vlikenného pramene se méni v zavislosti na naméfenych a s asovou
prodlevou vyhodnocenych hmotnostnich kolisani a rozdilu naméfené hmotnosti pramene vlaken
na délkovou jednotku a pfedem nastavitelnou planovanou hodnotu pro hmotnost pramene vlaken
na délkovou jednotku. Z rozdilu naméfené hmotnosti pramene vladken a z pfedem nastavitelné
planované hodnoty hmotnosti pramene vlidken se ziskd pomoci prvni regulace planovana
veli¢ina, zjejihoZz rozdilu snaméfenym a c€asovou prodievou vyhodnocenym kolisénim

hmotnosti pramene vlaken se pomoci druhé regulace vytvari akéni veli€ina k nastaveni pritahu
prutazného astroji. Nevyhodou je zejména znacna slozitost regulaéniho zafizeni.

Podstata vynalezu

Vyse uvedena nevyhoda je odstranéna zplisobem podle vynalezu, jehoz podstata spociva v tom,
Ze na zakladé podilu hmotnosti pramene na vstupu do pritazného ustroji a pozadované hmotnosti
pramene na vystupu z pritazného ustroji a alespofi na zdklad¢ informace o skute¢né vystupni
rychlosti pramene se vytvafi ak¢ni veli¢ina k nastaveni rychlosti pramene na vstupu do
pritazného Ustroji. Informace o vstupni hmotnosti pramene se zpozd'uje na zaklad¢ informace
o vstupni rychlosti pramene.

Prehled obrazki na vykrese

Ptikladné provedeni zatizeni k provadéni zplsobu podle vynalezu je schematicky znazornéno na
prilozeném vykrese.

Pfiklad provedeni vynalezu

Vlidkenny pramen 1 je pfed vstupem do prutahového ustroji posukovaciho stroje veden pres
méFici €len 2 hmotnosti pramene 1. Pritahové astroji posukovaciho stroje je tvofeno prvnim
parem priatahovych valcd 3, druhym parem pritahovych valct 4 atfetim parem pritahovych
valca 5. Prvni a druhy par pritahovych valc 3, 4 jsou spfaZeny s prvnim motorem 6. Treti par
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pratahovych valct 5 je spfazen s druhym motorem 7.

Vystup 21 méficiho ¢lenu 2 hmotnosti pramene 1 je pfipojen na vstup 81 ménice 8 signalu, jehoz
vystup 82 je pfipojen na prvni vstup 91 zpoZd'ovale 9 signilu, jehoZ vystup 92 je pfipojen na
prvni vstup 101 Fidiciho pocitate 10. Prvni vystup 102 fidiciho poéitate 10 je pfipojen na
vstup 111 prvniho frekvenéniho méniée 11 jehoZ prvni vystup 112 je pfipojen na pfivod prvniho
motoru 6 a druhy vystup 113 je pfipojen na druhy vstup 93 zpozd'ovace 9 signalu.

U jiného provedeni mize byt spojeni frekven¢niho méniCe 11 se zpoZzdovatem 9 signalu
nahrazeno pomocnym tachodynamem, snimajicim otaky prvniho motoru 6 nebo jinym méficem
vstupni rychlosti v pramene 1, jehoZ vystup je pfipojen na druhy vstup 93 zpozd'ovace 9 signalu.
Druhy vystup 103 fidiciho pocitae 10 je pfipojen na vstup 121 druhého frekven&niho
ménice 12, jehoZ vystup 122 je pfipojen na piivod druhého motoru 7.

Ttetinu paru pritahovych valcl S je pfifazen snimac jejich otaCek, ktery piedstavuje méfic¢ 13
vystupni rychlosti v, pramene 1 aktery je u pfikladu provedeni tvofen tachodynamem. Prvni
vystup 131 méfi¢e 13 vystupni rychlosti pramene je pfipojen na vstup 141 prevodniku 14
signalu, jehoZ prvni vystup 142 a druhy vystup 143 jsou pfipojeny na vstup fidiciho pocitace 10.
Druhy vystup 132 méfice 13 vystupni rychlosti pramene je spojen na vstup bloku 15 pro
sledovani délky vyprodukovaného pramene 1, jehoZ vystup je pfipojen na pocitac 16 pro sbér
dat, jehoZ vystupy jsou propojeny s fidicimi pocitaci 10 posukovacich stroji.

Priitah vlakenného pramene 1 se vytvafi na zakladé rozdilu otaCek jednotlivych pard 3, 4, 5
pratahovych vélcd, zejména druhym a tietim parem 4 a 5 pritahovych valci a reguluje se tak,
aby z pritahového ustroji posukovaciho stroje vystupoval vldkenny pramen 1 poZadované
hmotnosti na jednotku délky s odchylkami, které nepiesahuji dovolenou mez. Zmény pritahu
vlakenného pramene 1 se provadéji zménou otacek prvniho motoru 6.

Hmotnost vliakenného pramene 1 se na vstupu snima méficim ¢lenem 2 hmotnosti pramene 1,
z néhoz se signal A pfivadi do ménice 8 signalu, kde se méni do normalizované formy a vytvafi
se signal B, ktery je imémy okamzité¢ absolutni hodnoté hmotnosti vldkenného pramene 1
a pfivadi se do zpozd'ovace 9 signalu.

K pritahu viakenného pramene 1 dochazi mezi druhym a tfetim parem 4, 5 pritahovych valcu,
tedy s uréitym &asovym zpoZzdénim proti okamziku, kdy byla hmotnost vlakenného pramene 1
zméfena. Proto se méfi rychlost v vldkenného pramene 1 na vstupu, napfiklad pomocnym
tachodynamem, pfipojenym na prvni motor, nebo pfimo na frekvenénim méni¢i 11, ¢imz se
vytvati zpozd'ovaci signal T, amérny vstupni rychlosti, ktery se pfivadi do zpozd'ovace 9 signalu.
Ve zpozd'ovali 9 signélu se ze signilu B vytvoii na zdkladé zpozd'ovaciho signalu T signal C,
ktery pfedstavuje signal T, zpozdény Gmémé rychlosti v na vstupu do pritahového ustroji,
apfivadi se do fidiciho pocitate 10. Do fidiciho pocitate 10 se =zaroven ptivadi
signal O o pozadované hmotnosti vlakenného pramene 1 na vystupu asignal U, vytvafeny na
zékladé korek&niho koeficientu K v pogitadi 16 pro sbér dat. Korekéni koeficient K respektuje
vlivy materialu viakenného pramene 1, prostfedi a daisich veliCin.

Skute¢na rychlost v, vldkenného pramene 1 na vystupu zpritahového uUstroji se snima
méii¢em 13 vystupni rychlosti pramene 1, jehoz signal H se ptivadi do pfevodniku 14 signalu,
kde se zpracovava arozdéluje na signal L, umémy vystupni rychlosti pramene 1 pfi rozbéhu
stroje a na signal M umérny vystupni rychlosti pramene 1 za normalniho chodu stroje. Signaly L
a M jsou ptivadény do fidiciho pocitace 10.

V ftidicim pogitai 10 se v3echny pFivadéné signily C, U, O, L, M zpracovavaji ana jejich

zakladé se vytvari akéni veli¢ina E ktera uréuje rychlost v na vstupu do priutahového dstroji.
Akéni veli¢inou E se pfes prvni frekvenéni méni¢ 11 #idi otacky prvniho motoru 6.
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Do fidiciho po&itate 10 se privadgji jesté daldi signaly S, potfebné pro spolehlivy a bezpedny
chod stroje, naptiklad signaly od &idel pramentl, zarazek.

Udaje o pozadované hmotnosti a rychlosti v, pramene 1 na vystupu z pritahového ustroji
a velikosti korekéniho koeficientu K se do fidiciho pogitate 10 zadavaji zadavacim zafizenim,
které je u prikladu provedeni tvofeno po¢itacem 16 pro sbér dat.

Pocitat 16 pro sbér dat se dale vyuZiva ke sledovani délky vyprodukovaného vlikenného
pramene, na zaklad& signilu N zbloku 15 pro sledovéani délky ake sbéru a zpracovani
provoznich dat. Vystupem P muZe po&itad 16 pro sbér dat fidit dali fidici poita¢ 10 jiného
stroje.

PATENTOVE NAROKY

1. Zplsob regulace pritahu vlakenného pramene na textilnich, zejména posukovacich strojich,
pfi némZ vlakenny pramen prochéazi pfed vstupem do pritazného ustroji méficim Elenem
hmotnosti pramene a na vystupu z pritazného Ustroji se méfi jeho vystupni rychlost, pficemz
prutah pritazného ustroji pro vyrovnani kolisani hmotnosti pramene se méni v zavislosti na
naméfenych a s asovym zpozdénim vyhodnocenych kolisanich hmotnosti pramene na vstupu do
pritazného ustroji, pozadované hmotnosti pramene na vystupu z priitazného Ustroji a skutené
rychlosti pramene na vystupu z pritazného Ustroji, vyzmacujici se tim, Ze na
zékladé poméru hmotnosti pramene (1) na vstupu do pritazného ustroji a poZadované hmotnosti
pramene (1) na vystupu z priitazného Gstroji a alespoii na zdkladé informace o skutené vystupni
rychlosti (v,) pramene (1) se vytvafi akéni veliCina (E) k nastaveni rychlosti pramene (1) na
vstupu do priitazného ustroji.

2. Zptsob regulace pritahu vlakenného pramene podle niroku 1, vyzmnadujici se
tim, Ze informace o vstupni hmotnosti pramene (1) se zpozd'uje na zaklad¢ informace
o vstupni rychlosti (v) pramene (1).

3. Zptisob regulace pritahu vlakenného pramene podle naroki 122, vyznacujici se
tim, Ze informace o skuteéné vystupni rychlosti (v,) pramene (1) se déli na signal (L)
o skutedné vystupni rychlosti (v,) pfi rozb&hu stroje a signal (M) o skute¢né vystupni rychlosti
(v,) pfi ustaleném chodu stroje.

4. Zptsob regulace pritahu vldkenného pramene podle niroka 1 az 3, vyzmnadujici

se tim, Ze informace o skutedné vystupni rychlosti (v,) pramene (1) se zaroveii pfivadi do
bloku (15) pro sledovani délky vyprodukovaného pramene (1).

1 vykres
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