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Vyndlez Fedi krokovaci blok pro Fidici pro-
cesory, obsahujici mnoZinu za sebou uspoféa-
danych krokavacich jednotek, zejména pro
bingrni automatiky se sloZitgjsi vnitni struk-
turou a s v&t§im rozsahem vstupnich pod-
minek.

Krokovaci bloky zndmych zaiizeni v sou-
¢asné dobé& jsou sestavovdny z krokovacich
jednotek, p¥ipadné& dalSich bloké. Jejich u-
spofdddni v ndvaznosti na dal$i automatiky
umoZiiuje pouze v omezeném rozsahu aktiv-
ni ruéni zdsah do Fizeného procesu a neza-
jistuji plynuly prechod z ruéniho na automa-
tické ¥{zeni technologického pochodu. Rov-
néZ pii vétsim mnoZstvi vstupnich podminek
se netimérné zvét§uje nutny rozsah automa-
tiky a mnoZstvi nutnych zmé&én p¥i zménédch
v jejim programu.

Uvede nedostatky do znaéné miry odstra-
fiuje krokovaci blok pro ¥Iidicl procesory po-
dle vynédlezu, jehoZ podstata spoc¢ivd v tom,
Ze vstup kaZdé krokovaci jednotky je napo-
jen na uvolilovaci vystup piedchozi kroko-
vaci jednotky. Prvni mazaci vstup kaZdé kro-
kovaci jednotky je napojen na druhy bloko-
vaci vystup druhé pPedchézejici krokovaci
jednotky. Druhy mazaci vstup kaZdé kroko-
vaci jednotky je napojen na prvni blokova-
ci vystup nasledujici krokovaci jednotky.
Vnéjsi ovlddaci vstup kaZdé krokovaci jed-
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notky je propojen s oviddacim vstupem pied-
chézejici krokovaci jednatky. Dale u vSech
krokovacich jednotek jsou vZdy paralelné
propojeny vSechny vngj$i programovaci vstu-
py, vné&jsi podminovacl vstupy, vné&jsi zdbra-
nové vstupy a vnéj$i simuladni vstupy.

Krokovaci blok propojenim krokovacich
jednotek a ndvaznostmi na dal3i bloky fidici-
ho procesoru umoZiiuje u sloZitéj§ich automa-
tik podstatné zmenSeni jejich rozsahu. Pie-
devsim umoZiiuje slouceni funkce vlastniho
programu automatiky s programem pro je-
ji dotazovou signalizaci. Ddle umoZiiuje rea-
lizaci zafizeni s prib&inym srovndvdnim
stavu technologie se stavem automatiky a u-
moZiiuje pFedvolbu cilovych stavi, simulaci
jednotlivych krokd a sumdrni dotaz na je-
jich vstupni podminky.

MoZnost provozu automatiky s logikou pro
blokovdni povelové Géinnosti umoZiiuje vy-
uZiti zafizeni jako trenaZéru pro obsluhujici
persondl. To souasné umoZiiuje podstatné
zkrdceni doby pro kontrolu funkce automa-
tiky a uvedeni za¥izeni do provozu.

Na priloZeném vykrese je schematicky
znézornén priklad provedeni krokovaciho
bloku podle vyndlezu.

Krokovaci blok je sestaven z krokovacich
jednotek K, z nichZ ¢4st zobrazend na vykre-
se je oznalena indexy n—2 aZ n--2. Kazda
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krokovaci jednotka K svym vné&j$im progra-
movacim vstupem 1.1 je pfipojena na spoleé-
nou shérnici privadéjici signal z dotazového
bloku. Dale je kaZdd krokovaci jednotka K
svym vné&j§im pfidavnym vstupem 2.3 pfipo-
jena na vyhledavaci blok. Vn&j$im podmifio-
vacim povelovym vstupem 52 a vn&j8im za-
branovym vstupem 6.1 jsou pfisiudnymi sbér-
nicemi pFivddény do kaZdé krokovaci jed-
notky K signély z operaéniho bloku. Vngjsim
blokovacim vstupem 6.2 je privddén signél
z urcéujiciho bloku. Vnéj§im simuladnim
vstupem 8.1 a vné&jS§im ovlddacim vstupem
8.3 jsou pfivedeny signdly ze vstupniho blo-
ku a pfedstavujl signély z tlagitek v ovliadaci
dozorné. Vné&jsim ¥Fidicim vstupem 11.2 je vy-
veden signdl do vystupniho programovaciho
bloku a vnéj$im dotazovym vystupem 12.2 je
signdl vyveden do dotazového bloku. Vstup
1.2 kaZdé krokovaci jednotky Kn je napojen
na uvolilovaci vystup 10.2 pfedchézejici kro-
kovaci jednotky Kn-1. Prvni mazaci vstup
7.1 kaZdé jednotky Kn je spojen s uvoliiova-
cim vystupem 10.2 predchézejici jednotky
Kn-1. Prvni mazaci vstup 7.1 kaZdé krokova-
ci jednotky Kn je napojen na druhy bloko-
vaci vystup 10.4 druhé pfedchézejici kroko-
vaci jednotky Kn—2. Druhy mazaci vstup
7.2 kaZdé krokovaci jednotky Kn je napojen
na prvni blokovaci vystup 10.3 néasledujici
krokovaci jednotky Kmn-}1. Vn&jsi ovlddaci
vstup 8.3 kaZdé krokovaci jednotky Kn je
propojen s ovlddacim vstupem 9.2 pFedcha-
zejici krokovaci jednotky Kmn—1. U v3ech
krokovacich jednotek Kn jsou vZdy paralel-
né propojeny viechny vng&jsi programovaci
vstupy 1.1, vné&jsi podmiiiovaci vstupy 3.3,
vnéj§i podmitiovaci povelové vstupy 5.2,
vnéjsi zdznamové vstupy 6.1 a vn&jsi simulad-
ni vstupy 8.1,

Nastartovani automatiky je provedeno pro-
stfednictvim opera&niho bloku Fidiciho pro-
cesoru, ktery uvolni signdlem na vn&jSich
podmifiovacich vstupech 3.3 v8echny kro-
kovaci jednotky K a soudasné zablokuje je-
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jich postupnou aktivaci prostfednictvim
vn&j§ich podmiiiovacich povelovych vstu-
pech 5.2, ¢imZ krokovaci blok nemé signaly
ani na vné&jsich Fidicich vstupech 11.2. Vy-
chozi krok se naaktivuje automaticky pro-
stfednictvim vyhleddvaciho bloku pfes vnéj-
81 pfidavny vstup 2.3 a vnéjSim blokovacim
vstupem 6.2 je pfes urcujici blok trvale blo-
kovéna nésledujici krokovaci jednotka po
kroku predvoleném. Po ruénim odkvitovéni
signdlu na vnéjsich zabranovych wvstupech
6.1 je program automatiky uvolnén a po pfi-
chodu signdlu na vné&jsi programovaci vstu-
py 1.1 se naaktivuje dalsi krok. Kazdy naak-
tivovany krok vysild vnéjsim dotazovym vy-
stupem 12.2 signdl do programovaciho hlo-
ku, kde je naprogramovdn na pfisiudné
vstupni podminky. Pfi nespin&ni vstupnich
podminek, to je tehdy, pokud neni signél na
vné&jSich programovacich vstupech 1.1, je
moZno viechny podminky pro dany krok jed-
nordzové nasimulovat signalem na vnéjsim
simulaénim vstupu 8.1 a vnéj$im ovladdacim
vstupu 8.3. P¥i signdlu pouze na vnéjsi ovla-
dacim vstupu 8.3 se provadi dotaz na pod-
minky tohoto kroku pfes vstup 9.2 pFedeslé
krokovaci jednotky Kn—1. Pfi pfichodu sig-
ndlu na vnéjsi podmifovaci povelové vstupy
5.2 je odblokovéana povelovd téinnost kroko-
vacich jednotek K a ty zac¢nou vyddvat vnéj-
§imi Fidicimi vystupy 11.2 aktivni signaly do
vystupniho programovaci bloku. P¥i naakti-
vovani krokovaci jednotky Kn se vZdy uvol-
fiuje krokovaci jednotka Kn--1, blokuje kro-
kovaci jednotka Kn-+2 a maZe krokovaci
jednotka Kn—1.

Krokovaci blok je moZno pouZit u vsech
automatik, kde je nutno kontrolovat v pro-
cesu Fizeni vétsi mnoZstvi vstupnich pod-
minek a kde je nutnd moZnost ruéniho za-
sahu do Fizeni se zabezpefenim spolehiivé
¢innosti automatiky v celém rozsahu Fizeni
technologického pochodu.

PREDMET VYNALEZU

Krokovaci blok pro fidici procesory obsa-
hujici mnoZinu za sebou uspofadanych kro-
kovacich jednotek, vyznadeny tim, Ze vstup
{1.2) kaZdé krokovaci jednotky (Kn) je na-
pojen na uvoliiovaci vystup (10.2) p¥edcho-
zi krokovaci jednotky (Kn—1), prvni mazaci
vstup (7.1) kaZdé krokovaci jednotky (Kn)
je napojen na druhy blokovaci vystup (10.4)
druhé predchézejici krokovaci jednotky
(Kn—2), druhy mazaci vstup (7.2) kaZdé
krokovaci jednotky (Kn) je napojen na prv-

ni blockovaci vystup (10.3) nésledujici kro-
kovaci jednotky ({Kn-}-1), vndjs§i ovladaci
vstup (8.3) kaZdé krokovaci jednotky [Kn)
je propojen s ovladacim vstupem (9.2) pFed-
chéazejici krokovaci jednotky (Kn—1), p¥i-
femZ ddle u vsech Kkrokovacich jednotek
{K) jsou vZdy paraleln& propojeny viechny
vné&j§i programovaci vstupy (1.1), vnéjsi pod-
mifiovaci vstupy (3.3), vné&j$i podmincvaci
povelové vstupy (5.2}, vné&j8i z&branové
vstupy [6.1) a vné&jsi simulac¢ni vstupy (8.1].
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