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1

Predm&tem vyndlezu je soustava k fotogrammetrickému zam¥Povéani prostorového prib&hu
pevnych voditek a vyztuie ve svislych jaméch, sestévajici z tuhé konstrukce, ke které jsou
pfipevnény alespon dv& m&Fické komory s rovnob&inymi osami objektiv&,'kterym protilehle Jje
X tuhé konstrukci v urdené vzdélenosti piipevnéna vidy alespon jedna optickd soustava, vy-
tvaPejici rovinny peprskovy svazek kolmy na optickou osu objektivi a dédle z dopravni nédoby
s pevn& uchycenym sklonom&rnym zaiizenim. ‘

Je znéme Pada fotogremmetrickych souprav na zamdfovéni jam vyuzivajicich tuhou kon-
sirukoi; mezi jingmi je té% zndma souprava podle &s. sutorského osvdddeni &. 175 217,
u které jsou k jediné spoledné tuhé konstrukci upevn¥ny dvé mérické komory s protilehlymi
optickymi soustavemi na vytvofeni svételnych rovin.

Nevyhoda této soupfavy je jednak v dosti vysokgch ndkladech na zhotoveni tuhé konstruk-
ce vhodnych vlastnostf, jednak v okolnosti, %e pro m&feni je potPebné, aby pFisludnd sou-
prava zaujimela svislou polohu. Tento nedostatek Ydstednd Fe3f vyndlezy chrén&né autorskymi
osvéddenimi &. 202 941 a 205 882, u kterych je k tuhé konstrukeci t&%n{ nddoby upevn¥na bud
soustava odedfitacich pomicek a sklonomdrné zafizeni, nebo jedind m&Pickéd komora, pevné&
spojend s vn&jdi horizontdlni %4sti t&¥ni nadoby za vertikélniho prib&hu optické osy, kolmé
na horizontdélni svételnou rovinu, pPilem? v t&ini nédobd je umist&no jednsk sklonom&rné
zabizeni a jednak ve vertikdlni vzdélenosti h dvojice v rovind umistdnych odeditacich po-
micek polohy t&¥ni nédoby vzhledem k pevnym voditkim; nevyhodné viek je, Ze ode&itaci
pomicky musi odelitat dal3i osoba.

Tyto potiZe odstranuje soustave podle vyndlezu tim, Ze rémovymi znadkami opatfené
mdFické komory jsou piipevnény jednak ke siropu a jednak k podlaze t&#ni nddoby za verti-
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kdlniho pridb&hu optické osy jejich objektivi sm&¥ujicich vn& tdini nddoby, a protilehle
kaZdému z objektivi je pomoci nosidh nebo nosnych konzol, popfipadd té% s vyuZitim t3%niho
lana upevn¥na vidy alespon jedna optickéd soustava na vytvoreni horizontdlnich svételnych
rovin za jejich zndmé vertikdlni vzddlenosti; s vyhodou je k t&#nf nddob¥ upevndno sklono-
mérné zaiizeni. '

Vyhoda soupravy podle vyndlezu je v tom, ‘e tuhou konstrukei’' lze s v&uiitim t8indi
nddoby bez potiZi zhotovit v keZdém zdvod¥, prilem? urdeni polohy t¥¥ni nédoby vzhledem
k voditkim je moZno provést v jediném okaemZiku. Dal¥i vyhoda je v tom, %e soustava umoiﬁuje
pfimo zaméfovat také svislost ostdni a vSech ostatnich zerfzeni v jém&. Dals{ vjhodaﬁje
v tom, %e vlastini tuhou konstrukci tvo¥i snadno dostupnd t&ini nddoba, ze které je moZno
Jednotlivé ¥dsti soustavy snédze ovlddat, pridem% pri jednom m&feni se zam¥¥{ svislost
v8ech prdvodnic v jém&, zatimco u ostatnich znémych souprav je mofno zamdifovat pouze
svislost dvou prlvodnic, a to t&ch, ve kterych je t&%ni nddoba vedena.

Na pfipojeném vykresu je schematicky 2zndzornén p¥iklad provedeni soustavy podle vyné-
lezu, kde je zobrazen rez a &é4stedny pohled na jeji zdkladni provedeni.

Soustava k fotogrammetrickému zamdfovdni prostorového pribdhu voditek a vyztule ve
svislych jamdch je zabudovéna na strop 1 a podlahu 2 t&%ni nédoby 3, kterd se do jémy
s ost¥nim 20 spoudtf na t¥%nim len¥ 21 za soulssného vedeni v pevnych voditkdch 22, 23.
K vn&jsL &dsti stropu 1| Jje upevn¥n nosnik l4a, 14b, v pPikledu provedeni dvoudlenny a se~
stévajicl z nosné tyle, ke které je pomoci ¥roubd na zpisob konzoly upevn&na horizontdlni
deska, nesouci m&fickou komoru 5 s objektivem 9; pouZlitd m&Fickd komora musi byt opatiena
znémymi rémovymi znalkemi, které ve snimkové rovin& urduji rovinnou pravouhlou -soustavu

snimkovych souladnic.

Pri popsaném pevném uchyceni m&¥ické komory 5 ke stropu 1 t&%ni nddoby 3 je nutno
pfisn& dodrZet dv¥ podminky: ’
prdb&h optické osy 7 objektivu 9 musi byt stély vzhledem k podélné ose 10 t&2ni nddoby 3;
v prexi to znamend, Ze se nesmi m&nit sklon komory 5;
soulasng se nesmi zm&nit poloha nezndzorn¥nych rémovych znadek komory 5 vzhledem k téZe
podélné ose 10, to znamend, %e se komore nesmi b¥hem méfeni kolem optické osy 7 sebeménd
pootodit.

Splnéni obou podmfnek lze dosshnout vhodnymi zptsoby uﬁevnéni. Protilehle objektivu '
9 Je upevn¥na optickd soustava 13 na vytvoreni sv¥telné roviny R II, kolmé na optickou
osu I; poufije se n&které zndmé redeni, napfrklad prstencovitd olka s prstencovitou vy~
bojkou. Vlastni zplsob upevndni optické soustavy 13 Jje ve zndzorn¥ném provedeni podle
vykresu zvolen v souladu s popisem v &s. autorském osviddfeni &, 191 022 s vyufitim nosnych
konzol 24, upevnénych na t¥Znim lan¥ 21; tento zpisob je mo¥no pouZit proto, Ze nepatrné
pohyby optické soustavy je moZno u soustavy podle vyndlezu piipustit.

! U soustavy podle vyndlezu je dédle k protilehlé Zdsti t&ini nddodby 3, ve zndzorn¥ném
pfikladu k podlaze 2, upevnina dal¥f m&fickd komora 4; pfitom mi¥e byt poufito stejné
upevnEnil, popsané u komory 5. V pfikladu provedeni je v¥ak komora 4 upevnina odchyln¥,

a to op¥t pomocf dvou¥lenného nosniku l4s, 14b, ve zndzorniném provedeni ve tvaru dvojice
vhodn& tvarovanych ocelovych dild. K upevn&ni komory 4 lze pouZit také jind YeSeni a jiné
zpisoby spojené s t&Zni néAdobou, napiiklad jejf prisSroubovéni u otvoru ve stropu nebo

v podlaze aj., vidy v3ak je nutno dodrZet vpPedu uvedenou podminku neménnosti ﬁolohy
vzhledem k podélné ose 10 t&Zni nddoby 3.

8 komory 4 je upevndna dsl3{ optickd soustava 12 k vytvoieni
dalsf sv&telné roviny R I, kolmé na optickou osu 6 objektivu 8; ve zndzorniném provedeni
Je k upevn¥ni pouZit dvoullenny nosi& 15, miZe vZak byt také poufit nezndzorniny nosi¥
JednoClenny, popripad® té% tzv. vyrovndvacif lano, vidy vdak musi byt znémd vzdjemnd verti-~

kdlni vzddlenost h rovin R I s R II.

Protilehle k objektivu 8
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V t&%nf nddobd 3 je ddle s vyhoddu upevniéno sklonomérné zabizeni 11 k zjistovéni zmén
svislosti t&¥ni nddoby 3; miZe byt pouZito kterékoli znémé zarfzeni, napP. zavddenéd olov-
nice, dvojice libel, svisly svételny paprsek nebo svislé zém¥rnd piimka geodetického pfi-
stroje, do svislice urovnévend bud libelami, nebo automaticky aj.

Se soustavou podle vyndlezu se pracuje takto: Soustava se uvede do zdkladni polohy
v jém&, nadeZ se vhodnou aretadni pomickou 16, napfiklad klinem nebo neznézornénymi vzpé-
rami, zajist{ nem¥nnd poloha t&Zni nédoby 3 vzhledem k voditkim 22, 23. V tomto okamZiku
se provede jednak zji¥téni svislosti t&8%ni nddoby 3 s vyuZitim sklonom¥rného zafizeni 11
a soufasnd se obdma m&fickymi komorami 4, 7 provedou m&rické snimky, na kterych bude zobra~
zena prise&nice svdtelnych rovin R 1 a R I1 jak s vod{tky 22, 23, a to v prinicich !7a,
17b, 17¢, 174, tak v daldfch nezndzorndnFch prinicich se viemi ostatnimi voditky v jémé.

Ddle bude zobrazena prisednice s ost&nim 20, a to ve sv&telnych Fezech 18a, 18b.
Potom se soustava piesune tak, %e rovina R II pfejde do plvodniho mista roviny R 1, & cely
m&ricky postup se opakuje. Tak se postupuje, a? je proméPena celd jéma propojenym Petézcem
svitelnych rovin. PPi ndsledujicim kenceléském zpracovéni se postupuje tek, Ze se v prvé
yad® prom&fenim m&rickych snimkd odvodi snimkové souradnice jak prinikd 17a, 17b, 17e,
174 s voditky 22, 23, tek ostatnich prinikl s ostatnimi vodiltky, a ddle snimkové soufadnice
ostatnich zobrazenych piedm¥td m&feni, nap¥. bodd na ostén{ 20 atd. Pritom jsou snimkové
soutadnice zamdfeny v soustav® urlené rdmovymi znadkemi m&rické komory. Proto je fasto
vyhodné, aby spojnice dvou rémovych znalek byla rovnobdZnéd s dvojici privodnic na vodit-
kéch 22, 23. Tato uprava v3sk neni nesbytns, pon¥vad¥ pri ndsledujfcim vypoltu pravoihlych
rovinngch soufadnic v3ech zem&Fenych bodd lze soudasn¥ provést transformaci do neji&eln&jsi
soustavy. Potom se s uvdZenim vysledkd m&Peni svislosti sklonomérnych zeffzeni 11 odvodi
svislost viech zemdFovanych predmdtl, zejména vZak svislost viech privodnic v jém&.

PREDMET VYINALEZU

Soustava k'fotogrammetrickému'zaméfovéni prostorového prib&hu voditek a vyztuZe ve
svislych jemdch, sestévajicl z tuhé konstrukce, ke které jsou pripevnény alespon dvd m&-
$ické komory s rovnob&inymi osami objektivd, kterym protilehle je k tuhé konstrukci v ur-
gené vzddlenosti p¥ipevnéna vidy alespon jedna optické soustava, vytvédPejic{ rovinny
paprskovy svazek kolmy na’optickou osu objektivd, a dédle z t&Zni nddoby, vyznalend tim,
%e rémovymi znadkemi opat¥ené m&rické komory (4, 5) jsou pripevnény jednak ke stropu (1)
a jednak k podlaze (2) ta#ni nédoby (3), za vertikélnfho prib&hu optickych os (6, 7)
jejich objektiva (8, 9) sm&fujicich vné t&%ni nddoby (3) a protilehle kaZdému 2z objektivi
(8, 9) je pomoci nosi&d (15) a/nebo nosnych konzol .(24), popripadd té% s vyuZitim t¥%nino
lana (21) upevn&ne vidy alespon jedna optickd soustava (12, 13) na vytvoPfeni horizontdl-
nich svételnych rovin (R I, R II) za jejich znémé vertikdlni vzddlenosti (h), prilem#

k t&ini nédobd (3) je upevndno sklonomdrné gzaiizeni (11).

t list vykresh

Severografia, n. p., zdvod 7. Most
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