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Vyndlez se tykd za¥izeni k manipulaci s tydovymi vyvalky
a svarenci, jako bramami, pédsnicemi a profilovymi nosniky
napriklad p¥i jejich svarovéni.

Znédmd zarizeni k manipulaci s tylovymi vyvalky a sva-
Yenci Jjsou opatfena Selistovymi upinadly, do nich% se obéma
konci upne napi¥iklad tydovy vyvalek a otdt¢i se jim kolem
jeho podélné osy. Tato zafizeni jsou vhodnd pro tylové vyvalky
a svaPence, u kterych lze zanedbat prihyb, zpisobovany Jjejich
vlastni hmotnosti. U jinych zndmych zaPizeni je tydovy vyvalek
nebo svarenec upnut do kotoudld s vyrezy. Kotoude se odvaluji
po kladkdch, z nichZ jedny jsou hnaci. Pro tydové vyvalky a
svatence o relativng velkém prifezu je nutno instalovat u téchto
za¥{zeni kotoule znadnych rozmérl, pridemZ upinéni napriklad
tydovych vyvalkd Jje pracné a Sasové ndroéné. Jsou rovnéZ znamé
zatizenf{, u kterych se tylovy vyvalek nebo svarenec uklédé
bez upindni na fadu nekonditych fetdzl, usporddanych prFiéné k
k jeho podélné ose. Pri uvedeni retdzl do pohybu dochdzi k oté-
Seni tydového vyvalku nebo svarence. Nevyhodou t&chlo zarizeni
je, %e k bezpednému otdleni napriklad tylového vyvalku dochdzi
jen tehdy, mé-1i tydovy vyvalek prGrez &tvercovy nebo jen m&lo
0dlisny od &tverce.

Uvedené nevyhody odstranuje za¥izeni k manipulaci s ty-
Sovymi vyvalky a svabenci podle vyndlezu, jehoZ podstatou Jje,
%e je tvoPeno nejméné dvéma za sebou uspoiddanymi rémy, kde na
kazdém rému je upraven rodt, pod jehoZ horni udrovni Jjsou
vaéi sob& presazend na kazdé jeho bodni stran& usporédany
prvni a druhy vodorovny pohybovy Zroub s prvni a druhou matici,
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kde na ka%dé matici je na jejf horni strand v lGZku uloZen
prvni a druhy vélelek se &tvrtkruhovou vyseli a kde po bod=-
nich strandch rodtu jsou na rému usporddédny prvni a druhy
protilehly vodorovny pohybovy &roub s prvni a druhou nosnou
maticf{ prvniho a druhého svislého nosniku, na kterych jsou
uloZeny prvni a druhy svisly pohybovy Sroub prvni a druhé
stavéci matice, k nimZ jsou upevnény prvni a druhd lomend
péka, se svislymi rameny, kterd Jjsou na svych koncich
opatfena prvni a druhou horni kladkou a prvni a druhou dolni
kladkou a tim, Ze alespon jeden rém je opatren pojezdovymi
kolye

Vyhodou za¥izeni podle vyndlezu je, %e umoZnuje obrédcent
tylovych vyvalkd a svafencl riznych prarezu kolem jejich po-
délné osy do libovolné polohy, ddle Ze oObracené tydové vyvalky
a svarence Jsou pristupny shora a Ze Jje neni tfeba upinat a
Ze je lze presouvat v pifiéném sméru a zasunout pod né& Jjiny
vyvalek, jen% md byt s otdlenym vyvalkem nebo svatencem spo-
Jjen, napr. svarem.

Na plipojenych vykresech je schématicky zndzornéno jako
pI'iklad zaifizent podle vyndlezu a jednotlivé polohy ddsti za-
Yizeni pro obrdceni raznych tylovych vyvalkd a svaXencle
Obr. 1 zndzornuje &elni pohled na zadlzeni, na obr. 2 af 7
Jsou schmaticky nakresleny polohy &d4sti zalfzeni p#i obra- .
ceni bramy, obr. 8 aZ 13 predstavuje polohy &dsti zadizeni
pri obracenf svabovaného nosniku a na obr. 14 a% 23 jsou zné-
zorn&ny polohy Césti zarizeni pri obrédceni nosniku tvaru pis-
mene T a prfi podloZeni druhé priruby k tomuto nosniku.

Zarizeni podle vyndlezu, zndzorntné v prikladném provedeni
na obre. 1 je symetrické vidi svislé ose, kde jeho jedna polo-
vina Je zrcadlovym obrazen jého druhé poloviny, takZe Jjeho
je lnotlivé konstrukdnd shodné prvky jsou pro jejich odlie-
ni pojmenoviény v jedné polovin& jako prvni a v jeho druhé polo-
ving jako druhé. Je tvoreno dvojici rdmd 31, s pojezdovymi
koly, které Jjsou usporddény za sebou. Na kaZdém rému 31 je
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upraven rodt 30, pod jehoZ horni drovni jsou viéi sob€ presa-
zené na kaZdé jeho bodni strané uspoPidédny prvni a druhy vo-
dorovny pohybovy Sroub 23 a 24 s prval a druhou matici 19 a 20.
Nghorni strand kaZdé maticel9 a 20 jsou v Jjejich luazkach
uloZeny prvni a druhy vilelek 21 a 22, kaZdy opatfeny Ctvrt-
kruhovou vyse&l, kde osy té&chto vdlelkd 21 a 22 Jjsou situo-
vény nad horni urovnf rodtu 30. Po bolnich strandch ro&tu 30
Jsou na rdmu 31 uspordddny prvni a druhy vodorovny pohybovy
groub 15, 16 s prval a druhou nosnou matici 13 a 14 prvniho

a druhého sviglého nosniku 33 a 34, na kterych jsou uloZeny
prvni a druhy svigly pohybovy &roub 9 a 10 prvni a druhé
stavécl matice 1L a 2. Ke stavécim maticim 1 a 2 Jjsou upevndny
prvail a druhd pravouhld pdka 3 a 4, kde Jjejich svisld ramena
jsou na svych hornich koncich opatfena prvni a druhou horni
kladkou 5 a 6 a na svych dolnich koncich prvni a druhou dol=-
ni kladkou 7 a 8. Prvni vodorovny pohybovy &roub 23 je opat-
en prvnim jeho pohonem 25 a druhy vodorovny pohybovy &roub 24
jeho druhym pohonem 26. Prvni svisly pohybovy &roub 9 je
opat¥en jeho prvnim pohonem 1l a druhy svisly pohybovy &roub
10 Jjeho druhym pohonem 12. Prvni protilehly vodorovny pbhy-
bovy &roub 1% je opatfen jeho prvnim pohonem 17 a druhy proti-
lehly vodorovny pohybovy &roub 16 jeho druhym pohonem 18.

Pri manipulaci s bramou 27, spolivd brama 27 na pmni
horni kladce 5 svidlého ramene prvini pravouihlé pdky 3 a
ve &tvrtkruhové vyseli prvniho vdledku 21, uloZeném na prvni
matici 19. Tato vychozl poloha bramy 27 je schematicky na=-
kreslena na obr. 2. Zveddnim prvni pravoudhlé pdky 3 a posuvem
prvnl matice 19 smérem k¥ prvnimu svislému nosniku 33, dojde
k natoleni bramy g7 kolem osy prvniho vdlelku 21 do polohy,
blizké svislé poloze, jak Jje naznadeno na obr. 3. Druhd ma-
tice 20 s druhym valelkem 22 se zasune pod bramu 27, jak
Je zfejmqh obr. 4. Daldim prekldpénim bramy 27 prvni pra=-
vothlou pékou 3 a pohybem druhé matice 20 smérem k prvnimu
svislému nosniku 33 dojde k uloZeni{ bramy 27 z prvniho vi-
leCku 21 na druhy vdlelek 22 a k daldimu jejimu naklopeni
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ne druhou hornf kladku 6 druhé pravodhlé péky 4, coZ je na-
kresleno na obr. 5. Na obr. 6 Je nakreslena situace, kdy po-
hybem druhé pravodhlé péky 4 dold dojde k daldfmu naklopent
brary 27, prvni véledek 21 se uvoln{ a vrét{ se samofinn& do vy-
cho.l polohy. Na obr. 7 je naznaleno, jak dal&im pohybem druhé
pravothlé péky 4 sm&rem dold dojde k dplnému p¥eklopeni bramy 27.

Obraceni nosniku profilu I je nakresleno schematicky na
obre 8 a%Z 13, kde na obr. 8 zndzornuje polohu nosniku 28 pro-
43w I na horn{ kladce 5 prvn{ pravodhlé péky 3 a ve &tvrti-
xruhové vise&i prvniho vdledku 21, umfstZném na prvni matici 19.
#veddnim prvni pravouhlé pdky 3 a posuvem prvni matice 19 smé-
rem k prvnimu svislému nosnfku 33, dojde k natofeni nosniku 28
profilu I kolem osy prvnfho véleiku 21 do polohy, blizké svislé
poloze, coZ je nakresleno na obr. 9. Obr. 10 znézornuje zasunuti
druhé matice 20 s druhym vdledkem 22 pod nosnik 28 profilu I.
Daldfm preklépénim nosniku 28 profilu I prvni pravoﬁhlou pékou 3
a pohybem druhé matice 20 s druhym védlelkem 22 smérem k prvni-
mu svislému nosnfiku 33 dojde k uloZeni nosnfku 28 profilu I
z prvafho véledku 21 na druhy véledek 22 a k naklopeni nos-
niku 28 profilu I na druhou horni kladku ¢ druhé pravouhlé
péky 4, Jak Jjehakresleno na obr. 11, Obr. 12 znézornuje situact,
kdy daldim pohybemr%%&hé pravothlé péky 4 dold naklépi se déle
nosnik 28 profilu I,\vélefek 21 prvnf matice 19 se uvoln{, oto¥{
samodinné d%ﬁ%&%ﬁﬁfi polohy a presune se s prvn{ matic{ 19 sm&-
rem k prvnzmﬁ\nosniku 33. Druhé pravouihld péka 4 se pfesune
do dolnf krajni polohy a nosnik 28 profilu I se preklopf, jak
Je nazna&eno na obr. 13.

Na obr. 14 aﬂé3 jsou nakresleny 411&f polohy nosniku 29
profilu T pfi jeho obraceni a pfi podloZeni pésnice 32, tvoricel
jeho druhou p¥frubu. Podle obr. 14 spo¢ivéd nosnik 29 profilu T
svoji pfirubou na prvaim véledku 21 prvni matice 19, prifemi
jeho stojina je tlafena prvn{ dolnf kladkou T prvanl pravoudhlé
péky 3 na druhou horni kladku § druhé pravouhlé pdky 4. Pohy-
bem druhé pravoihlé péky 4 dold a posuvem prvni matice 19 smé-
rem k prvnimu svislému nosniku 33, dojde k nato¥enf nosniku 29
profilu T kolem osy prvniho véleZku 21 a k odlehdeni prvni pravo=~
dhlé péky 3 jak je naznadeno na obr. 15. Obr. 16 zndzornuje
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situaci po daldim pohybu pohybu druhé pravodhlé péky 4 dold,
kdy se nosnik 29 profilu T natol{ do polohy, blizké vodorovné
poloze a kdy je prvnf pravouthld péka 3 premisténa pod naklope-
ny nosnik 29 profilu T. Prvni pravoithlou pékou 3 se pak zvedne
nosnik 29 profilu T a odleh&{f se prvn{ véleiek 21 na prvni ma-
tici 19, pritem’ se prvnf vélefek 21 otol{ samo¥inn& do vychoz{
polohy; tato situace je naznalena na obr. 17. Daldim zvedénim
prvni pravoudhlé pdky 3 a jejim soufasnym vodorovnym pohybem
smérem ke druhému svislému nosniku 34, natodi se nosnik 29
profilu Tkolem druhé hornf kladky 6 druhé pravoudhlé péky 4,
coZ je nakresleno na obr. 18, Nosnik 29 profilu T se pak pre-
sune do dolni krajn{ polohy aZ na ro3t 30 a odlehd{ se druhé4
pravodhld pdka 4, jak je znézornéno na obr. 19. Druhd pravowdhlé
péka 4 se pak se zvedne smérem ke druhému svislému nosniku 34,
coZ je nakresleno na obr. 20 a na rodt 3Q se uloZ{ pésnice 32,
jak je nazn_afeno na obr. 21. Podle obr. 22 se pak dr 4 pravo-
ihlé péka 4 prisune aZ k nosniku 29 profilu T a nosniraprofilu T
Je za soutinnosti obou pravoudhlych pék 3 a 4 zvednut z rodtu 30.
Obr. 23 pPedstavuje konecnog polohu nosniku 29 profilu T, kdy
pésnice 32 je zasunuta druhou matici 20 pod stojinu nosniku 29
profilu T a vytvar{ jeho druhou p¥{rubu, &¢im%Z je zmén&n nosnfik
29 profilu T na nosnik 28 profilu I.
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l. Zai¥{zen{ k manipulaci s tylovymi vyvalky a svafenci,
vyznalené tim, Ze je tvorfeno nejméné dvéma za sebou uspord-
danymi rémy /31/, kde na kaZdém rému /31/ je upraven ro&t /30/,
pod jeho% horni drovni jsou vi&i sobd presazend na kafdé jeho
bo¥ni stran& uspoifédddny prvnfa druhy vodorovny pohybovy &Zroub
/23, 24/ 9 prvni a druhou matic{ /19, 20/, kde na ka%dé ma-
tici /19, 20/ je na jeji horni strandy ldZku uloZen prvni a :
druhy védledek /21, 22/ se &tvrtkruhovou vysed{ a kde po bo&nich

stranéch rodtu /30/ jsou na rému /31/ uspotrddény prvni a druhy
pretilehly vodorovny pohybovy &roub /15, 16/ s prvni a druhou

nosnou maticf /13, 14/ prvniho a druhého svislého nosnfku
/33, 34/, na kterych jsou uloZeny prvnf a druhy svisly pohy-
bovy 8roudb /9, 10/ prvni a druhé stavéci{ matice /1, 2/, k nim¥
Jsou upewvnény prvni a druhé lomend& péka /3, 4/, se svislymi
remeny, kteréd jsou na svych koncich opat¥eny prvni avsdruhou
horn{ kladkou /5, 6/ a prvni a druhou dolni kladkoum/7, 8/

2. Zatffzenf{ podle bodu 1, vyznalené tim, %e alespon jeden
rém /31/ je opatfen pojezdovymi koly.

3 vykresy
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