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Urzadzenie do zakleszczania pretow na obrabiarkach,
zwlaszcza mechanicznych pitach tarczowych
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Przedmiotem wymnalazku jest dzwigniowe urzg-
dzenie do zakleszczania pretéw metalowych na o-
brabiarkach, zwtaszcza mechanicznych pitach tar-
czowych, wyposazonych w mechaniczne urzgdzenie
do odbioru cietych pretéw.

W dotychczas znanych mechanicznych pitach tar-
czowych, odbi6ér przecietego ma odpowiednig wiel-
koéé preta, odbywal sie przez reczme przetoczenie go
na samotoku rolkowym, do przygobtowanego zasob-
nika.

Znane g takZze specjalne unzgdzenia, stuzgce do
odbioru mprzecietego kawalka preta, wyposazone
w urzadzenie zakleszczajace. Urzadzenia te posia-
daty konstrukcje podwieszong, nie zwigzang kon-
strukcyjnie z dang pilg mechaniczng. Te podwie-
szome urzadzenia posiadaly pewng swiobode prze-
mieszczania sie wzgledem cietego preta, co pozwa-
lato na stosowanie mechanizmu do jednostronnego
przesuwania szczeki, podczas zakleszczania. Suw
zakleszczania wykonywany byl przez jedng tylko
szczeke, przy czym druga szczeka pozostawala w tym
samym pierwotnym polozeniu. ,To jednostronne,
niecentryczne zakleszczanie preta, bylo dopusz-
czalne przy istnieniu pewnej swobody w przemie-

szczaniu calego urzadzenia zakleszczajgcego wzgle-
‘dem cietego preta, gdyz moima bylo maprowadzié

recznie cabte urzadzemie wraz ze szczekami w polo-
Zenie centryczne wzgledem cietego preta.

Takie rozwigzanie urzadzenia zakleszczajgcego,
nie pozwalato ma konstrukcyjne pocwigzanie go
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z mechaniczng pila, co jest w zasadzie warunkiem
koniecznym zmechanizowania i zautomatyzowania
odbioru i sktadania cietych pretow.

W przypadku powigzania konstrukcyjnego wy-
mienionege urzadzenia z konstrukcjg pity mecha-
micznej, ograniczajacego ruchy tege urzadzenia do
Sciéle ustalonych przez dang konstrukcje pily,
jednostronny przesuw zakleszczajgcy szezeki, prak-
tycznie umniemozliwial wspétosiowe zakleszczenie
cietego preta wzgledem imadia pily, jak tez samo-
toku prowadzacego. Utrzymanie wspotosiowosci
zamocowanego preta w imadle pity i jednoczeénie
zakleszczonego 'w urzadzeniu lzaﬂ{llesmcza‘jacym,
przynaleznym do urzgdzenia odbroru cietych pre-
tow, jest miemoizliwe i w efekcie prowadzi do za-
kloécenn w zakleszczeniu i odbiorze tych pretéw.

Trudnesci i zakltécenia te nie pozwalajg ma cal-
kowite Zzmechanizowanie 1 zautomatyzowanie czyn-
nosci odbioru i odpowiedniego skladowania cietych
kawalk6w preta. Brak zmechanizowania wymie-
nionych czynnofci, stwarza konieczno§é zatrudnie-
nia dodatkowego pracownika do cobstugi urzgdze-
nia odbierajgcego ciete prety, a jednocze$nie pro-
wadzi do wydtuzenia cyklu pracy pity.

Zadaniem wynalazku jest opracowanie takiej kon-
strukcji urzadzenia zakleszczajgoega ciete prety,
ktéra usunie wymienione wady i umozliwi zme-
chanizowanie tych pomocniczych czynnosei.

Zadanie to zostato rozwigzane wediug wynalaz-
ku w ten sposéb, ze ukiad do jednostronnego prze-
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suwu szczeki zakl:eszcz:ajacej, zostal zastgpicny
dzwigniowym wukladem przesuwajgcym jednocze§-
nie centrycznie obie szczeki zakleszczajgce, mape-
dzanym jednym cylindrem hydraulicznym lub
pneumatycznym. : :

Powyzszy uklad umozliwia centryczne zaklesz-
czenie preta juz w trakcie jego ciecia, co pozwala
na konstrukcyjne mpowigzanie catego urzgdzenia
odbierajgcego ciete prety z konstrukcjg pity, a tym
samym pozwala na zmechanizowanie i zautomaty-
zowanie czynno$ci odbioru i skladowania cietych
pretéw. T

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przy-
ktadzie wykcnania ma rysunku, ma ktérym fig. 1.
przedstawia widck pity wraz z urzgdzeniem zakle-
szczajacym z boku, fig. 2. — przekr6j poziomy
przez urzadzemie zakleszczajgce wzdhtuz linii A—A,
fig. 3. — przekréj pionowy przez urzgdzenie za-
kleszczajace.

Jak uwidoczniono na rysunku, z obudows tar-
czowej pity mechanicznej 1, pclgczcna jest prze-
suwnie cbudowa 2, przedmiotowego urzadzenia za-
kleszczajgcego. Do wspornika obudowy 3, potaczo-
nego z obudows 2, przymocowany jest rozlgcznie
hydrauliczny lub pneumatyczny cylinder 4, poprzez
Jjego koinierz 5. Do wspornika obudowy 3, z dru-
giej jega strony, przymocowany jest roztgcznie
pierScienn 6 wraz z dwoma wspornikami 7, z kt6-
rych kazdy polaczony jest przegubowo swym kofi-,
cem z dwustronng dzwignig 8. Dwustronna dzwig-
nia 8, polgczona jest przegubowo jednym korcem
z dwuczeSciowym ciegnem 9, oraz drugim swym
konicem tez przegubowo, z lgcznikiem 10. Dwwu-
czeSciowe ciegno 9 zlgczone jest z dwustronnie na-
gwintowang przeciwnymi gwintami mnakretka 11.
Oba ciegna 9, drugim swym koficem polgczone sg
przegubowo z ruchomym lozyskiem 12, w kt6-
rym osadzona jest cbrotcwo, grzsbieniowa cze§é
czopa S$ruby przedniej 13. Nagwintowana S$ruba
przednia 13, osadzona jest przesuwnie jednym
swym wielowypustowym czopem w wielowypusto-
wym ctworze sprzegla 14, a drugim czcpem, obro-
towo i przesuwnie w otworze przedniej $ciany obu-
dowy 2. Na nagwintowang cze§é §ruby przedniej
13, pocmiedzy sprzeglem 14 a lozyskiem ruchomym
12, nakreccna jest szczeka przednia 15, prowadzo-
na dodatkowo Pomiedzy prowadnicami 16,

Do wystajacego z obudowy 2 czopu §ruby przed-
niej 13, przymocowane jest rozigcznie kélko recz-
ne 17. Ze sprzeglem 14 z przeciwinej strony, potg-
czoma jest Sruba tylna 18, w analogiczny sposéb
jak $ruba przednia 13. Posiada ona naciety gwint
o takim samym skoku jak $ruba przednia 13, ale
o przeciwnym nachyleniu zwojéw. Drugi, walcowy
czop Sruby tylnej 18, osadziny jest obrotowo i
przesuwnie 'w lozysku statym 19, potgczonym z
obudowa 2. Wystajacy z lozyska stalego 19 czop
Sruby tylnej 18, wsadzony jest swym piensciendio-
wym odsadzeniem, obrotowo w teowym gniezdzie
tacznika 10, Z lgcznikiem 10 potaczony jest roz-
tgcznie murnik 20 cylindra 4. Na magwintowang
cze§é Sruby tylnej 18, nakrecona jest szczeka tylna
2], prowadzona osiowo w prowadnicach 22. Sprze-
gto 14, osadzone jest obrotowo w otwiorze korpusu
23, polgczonego rozigczmie z obudowsg 2.

Wstepne nastawienie rozstawu szczek 15 i 21,
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dokonuje sie¢ przez pokrecenie koétkiem' recznym 17,
powodujacym wobrét Sruby przedniej 13 oraz Sruby
tylnej 18, sprzegnietych przesuwnie za pomoca
sprzegla 14, a-w wyniku istnienia przeciwnych
kierunkowo gwintéw wymienionych §rub, nastepu-
je centryczne zblizanie lub oddalanie sie szczek
15 i 21, w stosunku dao osi zakleszczonego preta 24.

Wiasciwe zakleszczenie cietego preta 24, maste-
puje w wyniku osiowego przesuwu nurnika 20
i polaczonego z nim lgczmika 10, co z kolei powodu-
je z jednej stromy przesuw Sruby tylnej 18 i nakre-
conej na niej szczeki tylnej 21, a z drugiej strony
poprzez dwustronne dzwignie 8, ciegna 9, ruchome
tozysko 12, osadzone ma grzebieniowym cazopie $ru-
by przedniej 13, powoduje przesuw wymienionej
§ruby 13 wraz z nakrecong na niej szczeka przed-
nig 15. o
" [Przesuw ten wynoszacy kilkanascie mm, umoz-
liwiajg odpowiednie luzy pomiedzy czolami czo-
pow $rub 13 i 18, osadzcnych w sprzegle 14, oraz
pomiedzy przednig S$ciang cbudowy 2 i csadzeniem
czopa $ruby przedniej 13 z jednej strony, a k6i-
kiem recznym z drugiej strony.

Uktad dzwligniowy jest tak dobrany symetrycz-
nie, ze przesuw zakleszczania obu szczek 15 i 21,
odbywa sie jednocze$nie, w przeciwnych do siebie
kierunkach, o takg samg stalg odleglc§é. W tym
celu odlegtosé od siebie koncow wielowypustowrych
Srub 13 i 18, osadzonych w sprzegle 14 jest mieco
wieksza od ‘wielko$ci przesuwu szczek 15 i 21. Przy
zmiianie §rednicy cietych pretéw 24, wstepne usta-
wienie rozstawu szczek 15 i 21 wykonuje sie przez
reczne pokrecanie kétkiem recznym 17, natcmiast

sam przesuw zakleszczajacy szczek 15 i 21, doko-

nywany jest w wyniku przesuwu nurnika 20 cy-
lindra 4. :

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do zakleszczania pretéw na obra-
biarkach, zwtaszcza mechanicznych pitach tarczo-
wych, wyposazone w uklad szczek i Sruby pociggo-
wej o przeciwnych gwintach, znamienne tym, zZe
§ruba ta jest dwudzielna i sklada sie ze S$ruby
przedniej (13) i tylnej (18), osadzomych przesuwniz
w korpusie (2), potaczonych ze sobg rozlgcznie
sprzegtem (14), przy czym drugi kcniec tylnej Sru-
by (18), polaczony jest z lgcznikiem (10), ktory
z kolei potgczony jest z nurnikiem (20), hydraulicz-
nego lub pneumatycznego cylindra (4), natomiast
drugi koniec przedniej §ruby (13), potaczony jest
z lgcznikiem (10) poprzez dwustronne dzwignie
(8), ciegna (9), i ruchcme dozysko (12), a wystajacy
na zewnatrz obudowy (2), czop przedniej Sruby
(13) potgczony jest z koélkiem recznym (17).

2. Urzadzenie wedtug zastrz. 1 znamienne tym,
ze jeden koniec §ruby przedniej (13), pcsiada grze-
bieniowo-pier§cieniowy -czop, wosadzony obrotowo
w odpowiednim pierscieniowym wytaczeniu lozys-
ka ruchomego (12). ‘ )

3. Urzadzenie wedtug zastrz. 1 i 2, znamienne
tym, ze sprzeglo (14) posiada otwér wielowpusto-
wy, w ktérym z obu stron osadzone sg- przesuwngie
wielowypustowe czopy Sruby przedniej (13) i Sruby
tylnej (18).

4. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 — 3 znamienne
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tym, ze zakonczenie drugiego konca Sruby tylnej
(18) stanowi pierScieniowe wosadzenie, o $rednicy
wiekszej ©d Srednicy walcowej czesci Sruby tylnej
(18), umieszczone w otworze o przekroju teowym,
tgcznika (10).
5. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 — 4, znamienne

6
tym, ze cylinder (4) polgczony jest rozigcznie
swym kotnierzem (5), ze wspornikiem obudowy (3).
6. Urzgdzenie wedlug =zastrz. 1 — 5, znamienne
tym, ze ciegna (9) wykonane sg z dwoéch czesci,
potgczonych ze sobg dwustronnie nagwintowang
nakretkg rzymskg, o przeciwnych gwintach.
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