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Elektromagnes pradu statego

Przedmiotem wynalazku jest elektromagnes pradu statego stuzacy do sterowania na przyktad rozdzielaczy
hydraulicznych.

W znanych dotychczas rozwigzaniach koustrukcyjnych elektromagneséw trzpieniowa zwora zaopatrzona
jest w jedna powierzchni¢ czolowa prostopadia do osi zwory czynng magnetycznie jak na przyktad zwora
opisana w patentach Wielkiej Brytanii nr 1265848 i nr 1272046.

Znane jest réwniez rozwiazanie elektromagneséw posiadajacych zwore zaopatrzong w jedna powierzchnie
czynng magnetycznie uksztattowang stozkowo jak opisano w patencie Wielkiej Brytanii nr 1238858 albo zwore
zaopatrzong w dwie powierzchnie stozkowe magnetycznie czynne usytuowane na obu jej koricach jak opisano
w patencie polskim nr 99182. »

Istota elektromagnesu pradu statego wedtug wynalazku jest jego zwora tworzaca wielostronnie z biegunem
elektromagnesu szczeling magnetycznie czynng wielostopniows o stopniach przesunigtych osiowo wzgledem
czota zwory, przy czym stopnie potozone s3 wewnatrz i na zewnatrz zwory oraz bieguna elektromagnesu.

Zalety takiego uksztattowania zwory jest mozliwosé ksztattowania charakterystyki sitowe;j elektromagnesu
w zaleznosci od potoZenia zwory w stosunku do bieguna magnetycznie czynnego.

Przedmiot wynalazku przedstawiony jest w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 przedsta-
wia elektromagnes pradu statego w przekroju wzdtuznym, fig. 2 — przenikanie strumienia magnetycznego przy
maksymalnym rozsuni¢ciu pomigdzy zwora a biegunem (szczelina x = max.), za$ fig. 3 — przenikanie strumienia
magnetycznego w potoZzeniu zerowym zwory wzgledem bieguna magnetycznego (szczelina x = 0).

Elektromagnes pradu statego sktada si¢ z magnetycznej obudowy 1 z osadzonym w niej magnetycznym
biegunem 2 zaopatrzonym w wielostopniowa magnetycznie czynna powierzchni¢ 3, na zewnetrznej powierzchni
ktérego osadzona jest tuleja 4, karkasowej cewki 5 osadzonej na tulei 4 pomigdzy kolnierzem bieguna 2-
awewnetrzng $ciang obudowy 1 oraz osadzonej przesuwnie w tulei 4 trzpieniowej magnetycznej zwory 6 za-
opatrzonej w wielostopniowa magnetycznie czynna powierzchni¢ 7. Ponadto zwora 6 zaopatrzona jest w trzpien
8 na ktérym osadzona jest dystansowa podktadka 9, za$ obudowa 1 elektromagnesu zamknigta jest pokrywa 10
oraz uszczelniona pierscienicm 11 osadzonym w wymienionej pokrywie.
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" Dziatanie elektromagnesu pradu statego jest nastg¢pujace: zasilana pradem cewka 5 wywotuje strumier
magnetyczny, ktérego przenikanie w obwodzie magnetycznym pokazane jest na rysunku (fig. 1) linig przerywa-
ng. Tizpieniowa zwora 6 swoja wielostopniowa powierzchnia 7 przyciagana jest do magnetycznie czynnej powie-
rzchni 3 bieguna 2, przy czym ruch zwory 6 przekazywany jest przez trzpienn 8 na element wspdtpracujacy
z elektromagnesem, na przyktad aparat hydrauliczny do momentu styku powierzchni 3 bieguna 2 z powierzchnia -
7 zwory 6 poprzez podkiadke 9 powodujac zamkniecie obwodu magnetycznego, przy czym podktadka 9 ustala
minimalng szczeling osiowa x pomiedzy powierzchnia 3 a powierzchnig 7 powodujac zmniejszenie sit koercji
magnetycznej przy wytaczeniu zasilania cewki elektromagnesu. Wytaczenie zasilania cewki 5 umozliwia ruch
powrotny zwory 6 na skutek dziatania na trzpieri 8 elementu wspétpracujgcego z elektromagnesem badZz pod
dziataniem sit grawitacji. Uksztattowanie wielostopniowe magnetycznie czynnych powierzchni 3 bieguna 2 oraz
powierzchni 7 zwory 6 powoduje, ze strumien maﬁnetyczny ¢ ‘wszczelinie magnetycznej x zostaje rozdzielony
na sZereg czesci sktadowych strumieni ol oIl oIl oIV (przedstawionych przyktadowo na fig. 2 i fig. 3),
ktérych efektywne oddziatywanie sitowe uzaleznione jest od dtugosci szczeliny x pomigdzy biegunem 2 a czoto-
wa powierzchnig 12 zwory 6. Przy maksymalnej dtugosci szczeliny x efektywng site¢ wywotuja sktadowe czesci
strumienia ¢ i¢ IV przechodzace przez najblizej potozone wzgledem siebie krawedzie wielostopniowych powie-
rzchni 3 i 7 powoedujac skrécenie drogi strumienia magnetycznego ¢ w stosunku do dtugosci szczeliny x. Przebieg
sktadowych czesci strumienia ¢ zmienia si¢ w miar¢ zmniejszania si¢ dtugosci szczyliny x. przy czym giéwne
odtlilzlia}ywanie sitowe czgsci strumienia ¢! i ¢ IV przejmuja na siebie w potozeniu zerowym czeéci strumienia ¢lI,
iglll,

Zastrzezenie patentowe

Elektromagnes pradu stalego stuzacy do sterowania na przykiad aparatéw hydraulicznych ztozony
z magnetycznej obudowy  z biegunem, cewki oraz osadzonej przesuwnie w tulei trzpieniowej zwory, zna-
mienny tym, Ze jego zwora (6)zaopatrzona jest w magnetycznie czynng wielostopniowg powierzchnie (7)
tworzaca wielostronnie z biegunem (2) elektromagnesu szczeling (x) wielostopniowa o stopniach przesunietych
osiowo wzgledem czota (12) zwory (6), przy czym opisane stopnie usytuowane sa na wewnetrznych oraz
zewnetrznych powierzchniach zwory (6) oraz bieguna (2).
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