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Zarizeni pro polohovani a ovladani dojici soupravy pi procesu
dojeni

Oblast techniky

Vynalez se tyk& zarizeni pro polohovani a ovladani dojici
soupravy pPi procesu dojeni, které umoZhuje rychlé nasazovani
strukovych néasadcli, zabrahuje spadnuti dojici soupravy na podlahu
dojiciho sténi, umoZhuje manipulaci ve vodorovné a svislé poloze,
vyuzivd funkce automatiky k ovladani tlaitky na ridici jednotce
pri sledovani pritoku mléka k dodojovani a staZeni dojici soupravy
z vemene dojnice. Je vyuZitelny v oblasti dojici techniky pro
stavajici i nové dojici stroje.

Dosavadni stav techniky

Dojeni dojici soupravou je fyzicky namdhava prace, ktera pri
delsi dob& dojeni snizuje produktivitu prace, pfipadné& zvy3uje u
doji¢e rizika wvzniku nemoci z povolédni. Proto vyrobci dojicich
zarizeni hledali takovd technické <re%eni, kterd by tyto
nedostatky, pripadnd rizika odstranila. Doji¢ pri nasazovani
vyuziva Jjen jedné ruky a druhou drZzi v nefyziologické poloze
dojici soupravu za rozdélovac.

Podle GB 2 307 393 A je =znamé stahovaci zarfizeni se
stahovacim v&lcem, jehoZ pist je spojen pomoci lanka vedeného pres
kladky vodorovné vykyvnym ramenem spojenym s rozdé&lovatem dojici
soupravy. Toto =zarizeni umoZnuje <&4stedné zvy3it produktivitu
prace. Zdokonaleni dosavadniho stavu techniky polohovani a
stahovani spoc¢iva v ¢&astedném drzeni dojici soupravy podplrnym
ramenem uloZenym na kulovém cepu.

Technicky dokonalejsi je podle DE 44 38 236 Cl nosné a
stahovaci zarizeni pro dojici soupravu s vyvaZovacim zavaZin,
které je usporddano ve svislém nosi¢i se ¢&lankovanym ramenem
pohybujicim se v kluznych voditkach vykyvné ve vodorovné poloze.
Vyvazovaci zavazi je spojeno s nosilem pres ovijeci kladku vedenym
lankem. Lanko je v rozsahu mezi vyvaZovacim zavazim a kladkou
opatreno svérkou a spojeno se zvedacim Ustrojim.

Podle EP 630 556 Al je znamé nosné rameno dojici soupravy,
jehoZ provedeni umoZiuje individudlné prizplsobitelné polohovani a
pridrzovani dojici soupravy pfizplsobenim pfidrZné a stahovaci
sily pouZitim tlakového nebo podtlakového valce, které nastavenim
riznych tlakl odpovidaji optim&lnim hodnotam kaZdého zvifete. Mimo
kombinaci tlakového nebo podtlakového valce s taZnou nebo tlakovou
pruzinou, je také zména stahovaci sily proveditelnad seriditelnym
zavazim. Zjednodulenym provedenim je ru¢ni sefizeni pridrzné a
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stahovaci sily prostrfednictvim ¢&innosti paky nap¥. zmé&nou
velikosti ramene péky, na které plisobi sila u¢inkem taZné pruZiny,
&imz se méni vyvozeny silovy u&inek nosného ramene na dojici
soupravu.

Podle US 4936255 A v dojicim stroji Jjsou strukové nasadce
zavéseny na otoé&n& v¥kyvnych ramenech. Ramena jsou vodorovné
otoénd kolem osy v uhlu vn& od podélného sméru dojnice. Toto
umoziuje pohybovat strukovymi nasadci mezi té&mito dvéma polohami
ve vodorovném uhlu v podélném sméru tak, Ze ve staZené poloze
strukovych nasadcl miZe byt prostor v dojicim stani vyuZit pro
jiné u¢ely, napr. pro &istici zarizeni vemena a strukd.

Podle US 4685422 A se zlep3uje nasazovani dojici soupravy na
dojnice takovym zplsobem, 2ze davd lepsi vysledky dojeni a
usnadiiuje aplikaci dojici soupravy na vemeno dojnice. K tomuto
u¢elu maji konce strukovych nésadcll ¢&ast smérem vzhiru se
rozsirujici tak, 2Ze strukové nésadce také upoutavaji dolni clast
vemene pr&vé kolem kazdého struku. Tyto strukové nésadce jsou
pruzné podpirany v obecnd podplrném rameni tak, aby vodorovnou
pohyblivosti byly snadno zavedeny do pfisludnych poloh strukd u
jednotlivych dojnic. Strukové néasadce mohou mit opera¢ni
prostredky pro pohybovani do prislusnych spravnych poloh pomoci
fidicich prvkd obsahujicich pamét speci&lné pro kaZdou dojnici a
procesor programovatelny tak, aby pohyboval strukovymi nastavci do
spravnych poloh.

Nevyhodou je, Ze dojici souprava je u vét3iny znamych reseni
nasazovana kolmo vzhlru na podélnou osu dojnice a neni nasazovana
5ikmo ve sméru fyziologického ristu vemene dojnice, coZ pri dojeni
zapfi¢ifiuje zhorsené vydojovani dojnic. Zarfizeni, ktera z casti
prihli%eji k tomuto poZadavku, Jjsou pomérné sloZitd a cenové
nakladna.

Zdokonaleni predstavuje znamé technické re3eni zarizeni podle
CZ 6343 Ul, u n&hoZ na uUchytnych t¥menech jsou upevnény centralni
drzaky, tvorici zaklad, na kterych je staviteln& uchycena trubka
drz&ku, na niZ je staviteln& zavésen pres taZnou pruZinu nosi¢ se
stavéci dorazovou objimkou. Nosi& je zaroven posuvné uloZen do
vedenich centr&lniho drz4ku a opatfen aretaci. Na spodnim konci
noside je pres pruzny prvek upevnéno ¢lankované rameno se zavésem
a ovijeci kladka pro stahovaci lanko ovladané pistem stahovaciho
vAlce. Prostor nad pistem je napojen na zdroj podtlaku. Nev¢hodou
je mechanické pruzné zavéseni, které nelze individudlné ovlédat v
pribé&hu dojeni.

RovnéZ je znamé zarizeni pro usnadnéni nasazovani a stahovani
dojici soupravy z vemene dojnice, u néhoZ je vyuZivano podpérné
rameno uloZené na kulovém &epu nebo rizni provedeni teleskopickych
ramen, kter4 Jjsou opatfena hakem na hadice. Pro stahovani jsou
pouzivana stahovaci zarizeni dojici soupravy, u nichZz je
rozd&lovad spojen lankem s pistem stahovaciho v&lce. Po signalu
ukon¢eni dojeni vnikne podtlak do stahovaciho valce a tahem se
stahne dojici souprava z vemene dojnice.

Pouzitim téchto zarizeni se zvysila produktivita prace
doji¢e, avsak jejich technick& nedokonalost vyZaduje zvySené
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nadroky na udribu a obsluhu, které se promitaji do nakladi na
vyrobu mléka.

Hlavnim tkolem =zarizeni pro polohovani a ovladani dojici
soupravy pri procesu dojeni je usnadnit nasazovani, zdokonalit
dodojovani, stahovani a zabranit zne&i3téni dojici soupravy pfi
jeho nahodilém skopnuti spadnutim na podlahu dojiciho stéani.

Podstata vynalezu

Uvedené nedostatky do zna&né miry odstrafiuje =zarizeni pro
polohovani a ovladani dojici soupravy pfi procesu dojeni, jehoZ
podstata spo¢iva v tom, Ze svisle se pohybujici nosi¢ je opatien
pistem, spojenym s pistnici ukotvenou na z&kladu a je spojen
svisle vykyvné <&epem pres pruZny prvek s vodorovnd vykyvné
tlankovanym ramenem, které je ovladano lankem spojenym pres kladky
s pohyblivym pistem stahovaciho valce upevn&ného na =zakladu,
pracovni prostor noside a pracovni prostor stahovaciho valce jsou
ovladany prvky ridici jednotky.

Vyhodné je zdokonaleni, kterym je nosi¢& na vnéjsim plasti
opatren tvarovanym vedenim ve vodicich kladkach pro svisly pohyb,
které umoZiuje doji¢i snaZ3i manipulaci a obéma rukama nasazovat
strukové nésadce na jednotlivé struky, ovladat vét3i mnoZstvi
dojicich jednotek pri dojeni, =zajisti tim vy33i produktivitu
podojenych krav a kvalitu mléka, pripadné vyuzit zlepSené
organizace prace k men3imu fyzickému namahani dojice.

RovnéZz Jje vyhodné provedeni, které spo&iva v tom, Ze
&lankované rameno se sklad4d z upeviiovaciho ¢&lénku a &lankd
vzajemné oto&né& spojenych pres ¢epy a kuligky pomoci wvile
vymezovacich Sroubl, které Jje ovladano lankem provle&enym
kulovymi, oto&nymi privleky v ¢&lancich a ukotvenym v ¢lanku, coZ
umozhuje vyhodné fyziologické stahovéani dojici soupravy z dojnice
v prvé fazi ve sméru podélné osy dojnice.

Vyhodné je zdokonaleni spo&ivajici v tom, 2Ze stahovaci valec
je mozné variantné umistit na zakladu vodorovné napr. do kryciho
tunelu, kter¢y je soutasti konstrukce stéani dojirny.

Zdokonaleni spodivajici v tom, Ze pracovni prostor nosice je
propojen potrubim pfes ventily se zdrojem podtlaku, ventily s
atmosférickym vzduchem a pracovni prostor stahovaciho valce je
propojen potrubim pres ventily se zdrojem podtlaku nebo
atmosférickym vzduchem a ovlAdany 2idici jednotkou a dale, 2Ze
pistnice nosi¢e je provedena ve tvaru trubky pro privod podtlaku
vzduchu pres regula®ni ventil, coZ umoZiiuje dokonalejsi jemné
doladéni nadlehovani a dosaZeni vyvaZeni pomoci podtlaku v
rovnovaZné poloze a protoZe pist nosi¢e je opatfen na horni strang
zpétnym ventilem se dosahne toho, Ze lehkym pfitladenim nebo
nadleh¢enim rukou se ¢&lankované rameno ustavi v Zadané poloze pod
dojnici.

Dadle vyhodné z hlediska usnadnéni prace prfi zah&jeni dojeni
a dodojovani takové provedeni spo&ivajici v tom, Ze automatiza&ni




prvky ridici soupravy zahrnuji ¢asové obvody s Casovym
reguldtorem, zarazené v okruhu &innosti nosi&e na za&atku dojeni a
pri dodojovani niZe popsanymi variantnimi zplsoby préce zarizeni s
vyuzitim ¢innosti ventilf.

Zdokonaleni umoZhujici snaz3i manipulaci pfi procesu dojeni
spo¢ivd v tom, Ze Jje opatfeno krytem tvoricim panel fidici
soupravy s ovladacimi instrukcemi.

Vynalezecky stav predloZeného re¥eni neni jen v popsaném
stavu jednotlivych ndrokll, nybrz i v kombinacich jednotliv{ch
narokd vz4jemnd mezi sebou. V3echno co je uvedeno v podkladech,
v¢etné souhrnu zverejnénych udajld a znakl, zejména ve vykresech je
narokovidno jako vynalezené, at uZ jednotlivé nebo v kombinaci
proti stavu techniky jako nové.

Prehled obrazkl na vykresech

Na pripojenych vykresech je v pfikladném provedeni
schematicky zn&zorn&no né&kolik provedeni. Obr. 1 schematicky
zndzoriiuje pohled na zarizeni pro polohovani a ovladani dojici
soupravy pri procesu dojeni v narysu, v&etné& schema ovladacich
prvkl. Obr. 2 =znazorfiuje pohled na zarizeni pro polohovani a
ovladani dojici soupravy pri procesu dojeni v narysu, obr. 3
zn4zorhuje totéz v pldorysu. Obr. 4 znizorfiuje pohled v narysu na
zarizeni pro polohovani a ovladani dojici soupravy ve sloZené
poloze, po provedené operaci stahovani, obr. 5 znazorfuje totéz v
pidorysu. Obr. 6 zndzortuje variantni reZeni polohy stahovaciho
valce zarizeni. Obr. 7 zn4zorhuje v frezu detail provedeni vedeni
lanka ¢&lanky ramene. Obr. 8 zndzoriuje v fezu detail ¢&lankd,
vzajemné otofné spojenych pres <&epy a kuli¢ky pomoci vile
vymezovacich &roubi.

Priklady provedeni vynalezu

Prikladné provedeni zarizeni pro polchovani a ovladani dojici
soupravy pri procesu dojeni, které je pripevnéné k zakladu 10 na
konstrukci stani dojirny, sestavd ze svisle se pohybujiciho nosice
20, ktery je opatrfen pistem 21, spojenym s pistnici 27 ukotvenou
na zakladu 10 a je spojen svisle vykyvné <Cepem 22 pres pruZny
prvek 23 s “vodorovné vykyvné <&lankovanym ramenem 30 které je
ovladano lankem 42 spojenym pres kladky 43 a 44 s pohyblivym
pistem 41 stahovaciho valce 40 upevnéného na z4kladu 10, pracovni
prostor 28 noside 20 a pracovni prostor 45 stahovaciho valce 40
jsou ovladany prvky fidici jednotky 80. o

Dale =zarizeni sestava napr. podle obr. 1 aZ 3 z kryciho
panelu 12, ke kterému jsou pripevnény objimky 13 a pomoci nich se
zarizeni namontuje na zaklad 10 konstrukce “stant dojirny. Ve
spodni ¢asti kryciho panelu 12 jsou pripevnény drZaky 14 vodicich
kladek 25. Nosi¢& 20 je tvoren tenkosténnym profllem, ktery je
napr. &tvercového, obdélnikového priafezu nebo u trubkového tvaru




opatfen tvarovanym vedenim 24 k zamezeni otacleni kolem své podélné
osy a veden ve vodicich kladkach 25. Tim umoZfiuje polohovani
nosi¢e 20. Nosi& 20 je v dolni ¢4sti uzavrfen dnem 201 a tim jeho
vnitini povrch spolu s pistem 21 tvofi pracovni prostor 28, ktery
je spojen se zdrojem podtlaku 50 Dno 201 nosige 20 je opatfeno
jednak potrubim 52 pro pfivod atmosférického vzduchu do pracovniho
prostoru 28 pfes ventil 101 a jednak pres regulaZni ventil 84
potrubim 53 ventilem 102. . V horni &asti kryciho panelu 12 je
pfipevnén " tremen 121, " ke kterému je pripevnéna pistnlce 27
trubkového profilu, "~ ktera je na jednom konci osazena pistem 21 a
na druhém konci je osazena regula¢nim ventilem 83 pres ventil 1 100
potrubim 51 privodu podtlaku ze zdroje podtlaku 50 Pist 21 je na
své horni strané opatfen zpétnym ventilem 26. Sou&asné je “dno 201
v dolni ¢&asti opatfeno vodicim profilem 29 prostfednictvim néhoz
je nosi¢ 20 spojen svisle vykyvné Cepem 22 pres pruZny prvek 23 s
vodorovné vayvné ¢lankovanym ramenem gg Vodici profil 29 je
opatfen kladkou 43. Mezi vodicim profilem 29 a upeviiovacim Clankem
31 &lankovaného ramene 30 je vloZen pruény prvek 23, napr.

silenblok, ke tlumeni razd vznlkajicich napft. pfl kopnuti dojnici
do ¢lankovaného ramene 30. PruZny prvek 23 je opatfen nékolika
otvory 231, které zapada]i do koliku 232 ktery je soudasti
vodiciho pr profilu 29. Zménou vzdilenosti pruiného prvku 23 od <epu
22 se méni sily pro tlumeni r&z&. Pro nastaveni &lankovaného
ramene 30 do vodorovné polohy, pripadné mirné skloné&né smérem dold
k zajisténi samovolného vychyleni pod dojnici, slouzi 3Sroub 233,
ktery rovnéZz =zabrahuje rozevrfeni vodiciho profilu 29 a
upeviiovaciho &lanku 31. Clankované rameno 30, se napf. sklada z
upeviiovaciho <&lanku 31 a ze tri ¢&lankd 32[33134 zakonc¢enych
zavésem 341 dojici soupravy 20 a otoénym hackem 342 podtlakové
hadice 93 a mlééné hadice 91. “Podle obr. 8 jsou upeviovaci &lanek
31 a jednotllvé &lanky 32,33[34 ¢lankovaného ramene 30 vzajemné
oto&né spojeny pres &epy 35 kulitkami 36 a pro vymezeni vile je
pouzito vymezovacich Sroubl 37. Konstrukce jednotlivych ¢lankd
32,33,34 ¢lankovaného ramene 30 Jje provedena tak, Ze uhel
rozevieni je men3i neZ 180 stupitt. Clankované rameno 30 Jje
ovladéano lankem 42 provle&enym kulovymi, oto¢nymi privleky 38 v
¢lancich 32,33 a ukotvenym v ¢&lanku 34 pro vedeni lanka 42
spojenym pfes pohyblivy pist 41 s vodici kladkou 44 a svym drthm
koncem ukotvenym na dno stahovaciho valce 40. Stahovaci véalec 40
na zakladu 10 mbZe byt umistén svisle vedle nosice 20. Pro
zjednoduseni zarizeni je moZné umistit stahovaci valec 40 na
zdkladu 10 vodorovné napf. podle obr. 6 do kryciho tunelu, ktery
je soudadsti konstrukce stani dojirny. Stahovaci vélec 40 s
prisludnymi ovijecimi kladkami 43,44 slouZi ke staZeni dojict
soupravy 90 z vemene dojnice 96 a sloZeni ¢lankd 32,33,34
¢lankovaného ramene 30. Do pracovniho prostoru 45 nad pohyblivym
pistem 41 je pflvédén podtlak ze zdroje podtlaku 50 potrubim 54
pres regulaéni ventil 85 a ventilem 103. Pro vYékové nastaveni
nosi¢e 20 a jeho polohovéni slouzi ventlly 100,101,102 ovladané
¢asovym regulétorem 86 zarazenym Vv <casovém obvodu 81 ridici
jednotky 80 a zdvih je omezen posuvnym dorazem 202. Velikost sily




vyvozené podtlakem pdsobicim na dno 201 nosi¢e 20 musi byt tak
velik4, aby vyvazila hmotnost pohybUJicich se soulasti, tj. nosice
20, ¢lankovaného ramene 30, dojici soupravy 90, mlé&né hadice 91,
podtlakové hadice 93 a pa51vnich odport. Pro dokonalé vyvéZeni
slouzi reguladni ventil 83 a ventil 100 v privodu podtlaku a
regulacni ventil 84 a ventlry 101 a 102 v privodu atmosferického
vzduchu umisténého na nosiéi 20 Automatiza&ni prvky 70 ridici
jednotky 80 =zahrnuji <casoveé obvody' 81, 82 =zarazené v okruhu
¢innosti nosi¢e 20 na =zadatku dojeni a pri dodojovani. Pro
dokonalejsi vzhled, omyvatelnost a snaz3i manipulaci pri procesu
dojeni je zarizeni opatreno krytem 11 tvoricim kryci panel 12
#idici jednotky 80 s ovladacimi instrukcemi v&etn& tladitka startu
71 a dalsich funkci, v&etn& pulsatoru 94 napojeného na zdroj
podtlaku 50 a ventil 104 pfivodu podtlaku " do dojici soupravy 90.

Ginnosti nosice gg i stahovaciho valce 40 jsou ovladany
ventily 100,101,102,103, které mohou byt s vyhodou rizené
elekromagneticky a jsou rizeny pritokomérem 60 toku mléka do
mlé&ného potrubi 9z, jeho? signaly jsou vyhodnoceny
automatizadénimi prvky 70 rizené procesorem 72 v ridici jednotce
80. Automatizalni prvky 70 ¥idici jednotky 80 zahrnuji téz casovy
obvod 81 =zarazeny Vv okruhu ovlAdani &innosti nosice 20 pri
dodojovani a pro jeho polohovéni slouzi ventily 100,101,102
ovladané ¢&asovym regqulatorem 86 zarazenym v <casovém obvodu 81
ridici jednotky 80.

Podle obr. 1 se serizuje funkce zarizeni néasledovné :

Nejdrfive je nutné seridit vyvaZeni pohyblivych &asti zarizeni
pro polohovani a ovladani dojici soupravy 20 na pracovni podtlak
dojirny na vsech sténich. Provéadi se tak, Ze se castelné priskrti
privod podtlaku do pracovniho prostoru 28 nosiZe 20 regulacénim
ventilem 83. Plsobenim podtlaku na dno 201 nosice 20 se presune
nosi¢ 20 do harni polohy. Postupné se " otevira napf requlaéni
jehla v reguladnim ventilu 84, &imz se pripousti atmosféricky
vzduch do pracovniho prostoru 28 a kdyz se nosi¢ 20 zalne lehce
presouvat do zvolené vy3kové polohy, zajisti se regulaéni jehla
regulaéniho ventilu 84. Pomoci stavé&ciho dorazu 20z se nastavi
vyska ramene tak, aby se hlavice navledek dOlei soupravy 90
nedotykaly dojiciho stani. Nastaveni <lénkovaného ramene 30 do
vodorovné polohy se provadi pomoci Sroubu 233. Proti tlumeni razd
napf. kopnutim dojnice 96 do &lankovaného ramene 30 slouZi pruzny
prvek 23, jehoZ pruznost lze sefidit nékolika otvory 231, do
ur&itého z nich se vsune kolik 232. M1é¢éna hadice 91 a podtlakova
hadice 93 se vlozi do ototného haku 342.

Zarizeni pracuje nasledovné :

Zmaéknutim tla&itka start podle ovladacich instrukei 71 se
nastartuje zarizeni pro polchovani a ovladani dojici soupravy pfi
procesu dojeni, ¢&imZ se ventilem 103 prerusi plscbeni podtlaku ve

stahovacim valci 40, sou¢asné se ventilem 100 zavre privod
podtlaku do pracovniho prostoru 28 nosice 20 a a ventilem 101 se




privede atmosféricky vzduch a tim dochazi k postupnemu  zruSeni
podtlaku prisatim atmosférického vzduchu v pracovnim prostoru 28
nosi¢e 20. Nosi¢ 20 sjizdi z horni polohy dold do polohy, ]ejiz
vyska je urcéena dobou zavreni ventilu 100 a otevreni ventilu 101
nastavenou ¢asovym regulatorem 86 ‘¢asového obvodu 81. “Po
nastaveném <¢asovém intervalu se zavife prfivod atmosférického
vzduchu ventilem 101, otevre se ventilem 100 privod podtlaku do
nosi¢e 20 a pfipadné mize pomoci regulad¢niho ventilu 84
individudlné u zvolené dojnice doregulovat nastavenou rovnovaznou
polohu ¢lankovaného ramene 30.

Doji¢ =zajisti rozloZzeni ¢&lankovaného ramene 30 za pomoci
pruznosti mlé&né hadice 91 a podtlakové hadice gg pod vemeno
dojnice 96, ru¢n& optimalné nadleh&enim nebo stlafenim upravi jeho
polohu a obouru¢n& provede nasazeni dojici soupravy 90 na struky
vemene. N&sleduje dojeni, zatimco prétokomér 60 vysilad signadl o
priitoku mléka, Pidici ¢&innost prebiraji automatizadni prvky 70
?izené procesorem 72 v Fidici jednotce 80. Pri poklesu toku mléka
pod stanovenou hodnotu pro dodojovani vySle prGtokom&r 60 signal
ridici jednotce 80, kterd d& impuls ventilu 100 k zavieni a
otevFeni ventilu 101, ¢&imZ nosi& 20 ¢astel&né SJede dolll a zatizi
dojici soupravu 90 po dobu dodo;ovéni Tim dochazi ke zvySeni
pritoku a pfi poklesu na jeho dolni hranici k vyslani signalu
pritokomérem 60 a ventil 103 vpusti podtlak do stahovaciho valce
40, pusobenim na pist 41 Jje pomoci lanka 42 staZena dojici
souprava 30 =z vemene dO]nlCe 96, soutasné se zafnou skladat
jeantllVé ¢lanky 32,33,34 &lankovaného ramene 30 a wvytahovat
nosi¢ 20 do horni polohy vlivem Zikmého plsobeni sily tahu lanka
42 pres s vodici kladky 43,44 do slozené polohy znAzornéné na obr. 4
a 5 po provedené operaci stahovani a prfipravené k operaci
nasazovani dojiciho soupravy pr¥i procesu dojeni. V této poloze je
pripraveno zarizeni k dalsimu dojeni.

V pripadé pouZiti automatického dodojovani Jje funkce
rozsirena nasledovné :

Pri dosaZeni nastaveného sniZeného priatoku miZe zarfizeni
splhovat podminky potrebné pro automatické dodojovani. Zarizeni
pracuje podle prvé varianty tak, Ze se nepreruSované zavre ventil
100, ¢imZ se prerudi privod podtlaku do pracovniho prostoru 28
nosi¢e 20 a soutasné nebo pripadné s Casovym zpoZdénim se otevie
ventil 101 privodu atmosférického wvzduchu, ¢&imZz dochazi k
zatézovani &lankovaného ramene 30. Tim dochazi ke zvySeni priutoku
mléka a pri jeho poklesu na stanovenou dolni hranici k vysléani
signdlu pritokomérem 60, ¢imZ se zavre ventil 104 privodu podtlaku
do dojici soupravy 90 a po ¢asovém zpoZdéni se otevie ventil 103,
ktery vpusti podtlak do stahovaciho valce 40, plsobenim na
pohyblivy pist 41 je pomoci lanka 42 staZena dojlci souprava 90 z
vemene dojnice 96 souasnd se sklada &léankované rameno 30 a nosid
20 je presunut “do horni sloZené polohy vlivem 5ikmého plsobeni
sily tahu lanka 42 pres vodici kladky 43,44 podle obr. 4 a 5.

Zarizeni pracuje podle druhé varianty tak, Ze se preruSované
s Casovym zpozdénim otevre wventil 100, ¢&imZ se zajisti privod




podtlaku do pracovniho prostoru 28 nosite 20 a soutasné se s
Casovim zpoZdénim prerusované zaviraji a oteviraji ventily 101 a
102 privodu atmosférického vzduchu, &imZz dochizi k zatéZovani a
odlehtovani ¢lankovaného ramene 30. Tim dochdzi ke zvySeni pritoku
mléka a pri jeho poklesu na stanovenou dolni hranici k vysléani
signalu pritokomérem 60, &imZ se zavre ventil 104 privodu podtlaku
do dojici soupravy 90 a po tasovém zpoZdéni se otevie ventil 103,
ktery vpusti podtlak do stahovaciho valce 40, plisobenim na
pohyblivy pist 41 je pomoci lanka 42 staZena dO]lCi souprava 20 z
vemene dojnice 96 sou¢asné se skladad <&lankované rameno 30 a
vytahovany nosic¢ & 20 je presunut do horni sloZené polohy vlivem
5ikmého plsobeni sily tahu lanka pres vodici kladky 43,44 podle
obr. 4 a 5.

Zarizeni v jednodu33im provedeni miZe pracovat podle treti
varianty tak, Ze se preru3ovangd s &asovym zpozdénim vpousti
podtlak otevienym ventilem 103 do stahovaciho valce 40 a tim
doch4azi k zatizeni tahem lanka . 42 pres &lankované rameno 30. Tim
rovnéZ dochazi ke zvyseni prutoku mléka a prfi jeho poklesu na
stanovenou dolni hranici k vyslani signdlu, ¢&imZ se zavre ventil
104 privodu podtlaku do dojici soupravy 90 a po &asovém zpoZdéni
se otevre ventil 103, ktery vpusti podtlak do stahovaciho véalce
40, pisobenim na pohyblivy pist 41 je pomoci lanka 42 staZena
dojici souprava 90 =z vemene dognlce 96, soulasné se sklada
¢lankované rameno 30 a nosi& 20 je pfesunut do horni sloZené
polohy vlivem 51 kmého pisobeni sily tahu lanka 42 pfes vodici

kladky 43,44 podle obr. 4 a 5. Tim se funkce tlatitka start 71
ukond&i.

Primyslovd vyuZitelnost

Zarizeni pro polohovani a ovladani dojici soupravy pri
procesu dojeni je vyuZitelné v oblasti dojici techniky pro
stavajici i nové dojici stroje. UmoZiuje obouruéni nasazovani
strukovych nésadcii, zabrahuje spadnuti dojici soupravy na podlahu
dojiciho stani, usnadfiuje manipulaci, vyuziva funkce
automatiza¢nich prvkd k dojeni, dodojovani a staZeni dojici
soupravy z vemene dojnice.




PATENTOVE NAROKY

.Zarizeni pro polohova&ni a ovladani dojici soupravy pri
procesu dojeni, pripevndné k zakladu na konstrukci stani
dojirny, sesté&vajici z nosi&e s ¢&lédnkovanym ramenem, nesoucim
dojici soupravu, podtlakovou a mlé¢nou hadici a ze
stahovaciho valce s pistem spojenym lankem s <&lankovanym
ramenem, fizenym ru&n& nebo automatizaénimi prvky s
pritokomérem, jehoZ signaly jsou vyhodnoceny prvky ridici
jednotky a ovladany zdrojem podtlaku, vy zn a & u jici
s e t i1 m 2Ze svisle se pohybujici nosi¢ (20) je opatren
pistem (21), spojenym s pistnici (27) ukotvenou na zakladu
(10) a je spojen svisle vykyvné Cepem (22) pres pruZny prvek
(23) s vodorovnd vy¥kyvné &lankovanym ramenem (30), které je
ovliddadno lankem (42) spojenym pies kladky (43,44) s
pohyblivym pistem (41) stahovaciho valce (40) upevnéného na
zAkladu (10), pracovni prostor (28) nosite (20) a pracovni
prostor (45) stahovaciho valce (40) Jjsou ovladéany prvky
ridici jednotky (80).

. Zarizeni podle naroku 1, vy zna¢ujici s e tim,
%e nosi¢ (20) je na vn&jsim plasti opatren tvarovanym vedenim
(24) ve vodicich kladkach (295). ‘

zarizeni podle naroku 1, vy zna¢ujici 5 e tinm,
e &lankované rameno (30), se skladd z upevitovaciho ¢&léanku
(31) a &lankt (32,33,34) vzajemnd oto&nd spojenych pres c<epy
(35) a kuli¢ky (36) pomoci vtile vymezovacich Sroubld (37),
které je ovladano lankem (42) provlecenym kulovymi, otolnymi
pravleky (38) v &lancich (32,33) a ukotvenym v &lanku (34).

. Zarizeni podle néroku 1, vy znac¢ujici s e tim,
e stahovaci valec (40) je umistén na zakladu (10) vodorovné.

zarizeni podle naroku 1, vy znad¢ujici s e t i m,
%e pracovni prostor (28) nosi¢e (20) je propojen potrubim
(51) pres ventily (83,100) se zdrojem podtlaku (50), ventily
(84,101,102) s atmosférickym vzduchem a pracovni prostor (45)
stahovaciho valce (40) je propojen potrubim (54) pifes ventily
(85,103) se zdrojem podtlaku (50) nebo atmosférickym vzduchem
a ovladany ridici jednotkou (80).

Zarizeni podle n&roku 1, vy znaé¢u jici s e t i m,
e pistnice (27) nosi¢e (20) je provedena ve tvaru trubky a
pist (21) nosiZe (20} 7je opatren na horni strané zpétnym
ventilem (26). .
Zarizeni podle naroku 1, vy znac¢ujici s e t i m,
%e automatiza¢éni prvky (70) ridici jednotky (80) =zahrnuji
tasové obvody (81,82) s &asovym regulatorem (86).

Zarizeni podle nédroku 1, vy znac¢uijici s e tim,
¢ je opatfeno krytem (11) tvoricim panel (12) fidici
jednotky (80) s ovladacimi instrukcemi (71).
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